Agknik a

ZAt OZENIA WYJ SCIOWE DO KOSZTORYSOWANIA

Kosztorys sporadzono zgodnie z obowzujacym Rozporzdzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 18. 05. 2004 r. w sprawiesslenia metod i podstaw spadzania
kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanya$zkow prac projektowych oraz
planowanych kosztow robét budowlanych gkwaych w programie funkcjonalno-
uzytkowym.

Rozporadzenie to okrda:
1. Kosztorys inwestorski opracowujezsnetod, kalkulacji uproszczone.
2. Podstaw sporadzenia kosztorysu inwestorskiego stanpwi

- Dokumentacja projektowa.

- Zatozenia wygciowe do kosztorysowania.

- Ceny jednostkowe robét podstawowych.

3. Ceny jednostkowe robdt ustalono na podstawie katfuliproszczonej
opracowanych na podstawie ngmtjacych danych:

- Narzut kosztéw paednich w wysokéci 65,2% §redni wskanik dla robot
inzynieryjnych wg danych SEKOCENBUD | kw. 2010 r.)

- Narzut zysku w wysokai 12,1 §redni wskanik dla robot iynieryjnych wg
danych SEKOCENBUD Ikw. 2010 r.)

- Jednostkowe naktady rzeczowe na podstawie norm KNNNNR 4,

KNR 2-19, KNR-W 2-19.

- Cenarobocizny w wysokoi 13,00 PLN/r-g {rednia dla robot iaynieryjnych
w skali pozostate miejscown wojewoddztwa wg danych
SEKOCENBUD I kw. 2010.)

- Ceny materiatéw wg danych SEKOCENBUD | kw. 201(abela z kosztami
zakupu), na podstawie aktualnych cennikow katalggdmproducentéw
(Kaczmarek, Jafar, AKWA) oraz uzyskanych informadgsnych.

Ceny sprztu wg danych SEKOCENBUD | kw. 2010 r.
4, Podatek VAT — wart@& kosztorysowa robot nie obejmuje podatku VAT.

UWAGA:
1. Doboru i wyceny urgdzen i elementow instalacji dokonano na potrzeby kaysio

inwestorskiego, ktory nie nie by podstav do sktadania zamowiemateriatowych,
bez weryfikacji dokonanej przez Inwestora.



