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D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Szczegb6towa Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00 ym@fania ogodlne odnosi esido
wymaga wspolnych dla poszczegolnych wymageechnicznych dotyezych wykonania i
odbioru Robét, ktére zostanvykonane w ramach utwardzenia nawierzchni drognipdzy
Hermanowem | i Hermanowem Il w technologii emulsyjgrysowej w cigu drogi gminnej
108023E.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacje Techniczne stanavazes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nigle
je stosowaw zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpuaKkil.

1.3. Zakres Robot ofiych SST

1.3.1.Wymagania ogollne nale rozumie i stosowé& w powihzaniu z niej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:
L.P. NR SST TYTUL SST
1 DM.00.00.00 Wymagania ogolne

BRANZA DROGOWA

2 D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktowsakaciowych w terenie réwninnym
3 D.01.02.01 Uswgtie drzew i krzewow

4 D.01.02.04 Rozbidrki elementéw drégicul

5 D.02.01.01 Wykonanie wykopow

6 D.03.01.01 Przepusty pod karainogi

7 D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniermag;szczeniem podia

8 D.04.02.01 Warstwa odcigegq

9 D.04.03.01 Oczyszczenie i skropieniesiva konstrukcyjnych

10 D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie
11 D.05.03.08 Nawierzchnie podwojnie pawodniowo utrwalone

12 D.06.01.03 Umocnienie rowdvciekdéw elementami prefabrykowanymi

1.3.2. Normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specgljach Technicznych
beda stosowane przez Wykonaww jezyku polskim.

1.4.0krdlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okre&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigfglacy budynkiem, stanowcy catc¢
techniczno-uytkowa (drogy) albo jego czs¢ stanowica odebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiynod jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dlugosé mostu- odlegtaé miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypk odlegt@¢é w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu h&igu pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
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1.4.5. Droga tymczasowa (moniawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do
usungcia po jego zakczeniu.

1.4.6. Dziennik Budowy- opatrzony piecgia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, shaacy do notowania wydarzde zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorowbdRoprzekazywania polege innej
korespondencji technicznej pagdy Inzynierem, Wykonawg i Projektantem.

1.4.7.Inzynier / Inspektor Nadzoru- osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaez
przez Zamawiacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydona), odpowiedzialna
za nadzorowanie robo6t i administrowanie kontraktem.

Gdziekolwiek w tefcie poszczegdlnych Szczegotowych Specyfikacji Teeadmych mowa jest o
Kierowniku Projektu, zapisy te natg rozumie jako dotyegce InZyniera i Inspektora Nadzoru.
1.4.8. Jezdnia- cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddow.

1.4.9. Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonayepowaniona do kierowania
Robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

1.4.10Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmai awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.11Konstrukcja nawierzchni uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzeinia.
1.4.12Konstrukcja nagha (przsto lub przsta obiektu mostowego) czs¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, twagza ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.
1.4.13Korpus drogowy- nasyp lub ta e&¢é wykopu, ktéra jest ograniczona korodrogi i
skarpami rowow.

1.4.14Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuwzaloa w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.15Rejestr Obmiaréw- akceptowany przez igniera rejestr z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Robdét w formie wylicze
szkicow i ew. dodatkowych zgiznikbw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera.

1.4.16Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegte przez
Zamawiajcego, niezkdne do przeprowadzenia wszelkich bhadgoréb zwhzanych z ocen
jakosci materiatdbw oraz Robot.

1.4.17 Materiaty - wszelkie tworzywa niezioine do wykonania Robot, zgodne z Dokumengtacj
Projektovy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pireyniera.

1.4.18Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.19Nawierzchnia- warstwa lub zespdt warstw shcych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bépganio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzqca - warstwa znajdaca s¢ migdzy warstw scieralm a podbudow,
zapewniagjca lepsze roztenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza warstwa stgaca do wyrodwnania nierowdoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni shmca do przenoszenia obgzen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadniczagoérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanwody, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna warstwa, ktorej glbwnym zadaniem jest ochronwiaezchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinggca - warstwa stosowana w celu uniettienia przenikania czstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.
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i) Warstwa odgczagca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedogtej sk do
nawierzchni.

1.4.20Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21.0biekt mostowy most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielsz przepust.
1.4.220bjazd tymczasowy droga specjalnie przygotowana i odpowiednio ymtrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.230Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodné¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat olteny z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rohatdwlanych.

1.4.24Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Eagyowy mae rowniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzen chronacych ludzi isrodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25Pobocze czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaake pojazdow,
umieszczenia uadzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzsda
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26.Podice - grunt rodzimy lub nasypowy, dgcy pod nawierzchai do gkbokaici
przemarzania.

1.4.27Podicge ulepszone- gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przefcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.28Polecenie Inyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w
formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji Robot lub innych spraw azamych z
prowadzeniem budowy.

1.4.29 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddra autorem Dokumentaciji
Projektowe.

1.4.30Przedsg¢wziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego ge#enia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréow geomeitrych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejcego podczenia.

1.4.31Przepust- obiekt wybudowany w formie zamkiej obudowy konstrukcyjnej, stae do
przeptywu matych ciekbw wodnych pod nasypami kompdsogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stanaewy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolb@agno, rzeka itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagatp.

1.4.34. Przetargowa Dokumentacja Projektowa czs$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem Robdt.
1.4.36.Przyczotek- skrajna podpora obiektu mostowego. 2doskiada sie z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skfizkomor.

1.4.35. Rekultywacja- Roboty majce na celu upoazlkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.

1.4.36.Rozpetosé teoretyczna- odlegt@é miedzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.37. Szerokdé catkowita obiektu (mostu / wiaduktu} odlegi@dé migdzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdtej do osi poditnej, obejmuje
catkowita szeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.38. Szerok@é¢ uzytkowa obiektu - szerokéé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajéw ruchu oraz szefokehodnikbw mierzona wswietle pokczy
mostowych z wytczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.398lepy Kosztorys- wykaz Robét z podaniem ich di (przedmiar) w Kkolejnci
technologicznej ich wykonania.

5



1.4.40 Wiadukt - obiekt zbudowany nad ligikolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.41.Zadanie budowlane czs$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odabary catasé¢
konstrukcyjr, lub technologicza, zdoln@d¢ do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-aytkowych. Zadanie mae polega na wykonywaniu Robot zwzanych z
budows, modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5.0g6Ine wymagania dotygze Robot

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za ich zgodidoz
Dokumentagj Projektova i poleceniami layniera, jak rownie za zachowanie bezpiecstwa
wszelkich czynnéci na terenie budowy, odpowiedziafitéaza metody yte przy budowie, oraz
ich zgodné¢ z zapisami SST.

Metody wyte przy budowie, wyrajace s¢ rodzajem zastosowanej technologii, maszyn,
urzadzen i sprztu, musz zapewnt skutecza ochror ludzi, budynkéw i budowli na terenie
budowy i przyleglym do budowy, w szczeg&nbprzed:

-hatasem,

-wibracja,

-drganiami i wstrasami,

-zanieczyszczeniesgrodowiska, itp.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagairuzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, wspokdne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw wraz z
zahkcznikiem rysunkowym, Dziennik Budowy oraz Dokumejt&rojektovd.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadti@a ochror punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszczone geakiezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
1.5.2.1. Zawart@ Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia przekeanych Wykonawcy przez
Zamawiagcego, w tym Dokumentacji Projektowej.

TOM | INSTRUKCJA DLA WYKONAWCOW WRAZ Z FORMULARZAMI
Rozdziat|  Instrukcja dla wykonawcow
Rozdziat2 Formularz oferty i formularze aznikéw do oferty

TOM I WARUNKI UMOWY

Rozdziat| Formularz umowy

»TOM I DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Czes¢ B Projekt wykonawczy

Tom | Brama drogowa

A. Opis techniczny

B. (Z¢ rysunkowa

TOM IV SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

TOM YV PRZEDMIAR ROBOT
Tom V.| Przedmiar robét - formularz kosztarggertowego
Tom V.2 Przedmiar robot - wyliczeniesibo

1.5.2.2. Dokumentacja Projektowa do wykonaniaz¥gkonawe.



Wykonawca we wiasnym zakresie, w ramach ceny Kdotrej, opracuje w 4 egzemplarzach i uzgodni
Z Inzynierem oraz innymi odpowiednimi Instytucjami paize dokumentacije:

-geodezyja dokumentagj powykonawcz sieci uzbrojenia terenu i wszystkich obiektowaniasieniem
zmian na map zasadnicz z uzyskaniem potwierdzenia z Wojewodzkieg&radka Dokumentacii
Geodezyjnej i Kartograficznej (wraz z warsplektronicza w formacie zaakceptowanym przez
Inzyniera),

-inwentaryzagj fotograficzry stanu technicznego drég oraz budynkow przed pigstiem do
realizacji zadania wraz@odpisaniem dwustronnych protokotéw z ich éeiaielami,
-dokumentacja fotograficzna i archiwalna dla wskigét prowadzonych robot, w szczegdob
dla robot zanikajcych,

-projekty technologiczne i organizacyjne robo6t dPaiagram Zapewnienia Jaia,

-projekty organizacji ruchu na czas budowy z uwdgieniem wykonania poszczegoélnych
asortymentow roboét,

-projekty wykonawcze zabezpieczenia wykopow, ewantch scianek szczelnych wraz z
rysunkami warsztatowymi rozpoggiagow,

-projekty wykonawcze odwodnienia wykopow na czasyadzenia robot,

-projekt roboczy technologii rob6t rozbiorkowych;

-projekt organizacji i harmonogram robét;

-operat odbiorowy.

Jezeli w trakcie wykonywania Rob6t, konieczne o&ask uzupetnienie rysunkow, to
Wykonawca wykona brakage rysunki oraz niezine specyfikacje wtasnym staraniem i na
koszt wiasny, oraz przedstawi jezymierowi do zatwierdzenia w ifgiach i terminie z nim
uzgodnionym, nie piniej jednak ni na 3 dni przed terminem rozpecia Robot (wg
harmonogramu). Wszelkie ofsienia w powyszym terminie g jednoznaczne z opdieniami z
winy Wykonawcy w terminach realizacji Robot.

Wszystkie koszty zwzane z przygotowaniem, uzgodnieniem i zatwierdzenig/w
dokumentaciji $ zawarte w Cenie Kontraktowej i nieda podlegaty odtbnej zaptacie.

1.5.2.3. Rysunki przedstawione przez Wykonawc

Dodatkowo poza Specyfikacjami, Rysunkami i innymfiormacjami zawartymi w Kontrakcie,
Wykonawca powinien dostarazywszystkie rysunki, dokumenty zezwolenia zzéane i inne
dane potrzebne do wykonania robot orazagrsecia parametrow technicznych wymaganych w
Kontrakcie. Wykonawca nie sktada te informacje kolejno w e%ciach, ale kada przedtaona
cze$¢ musi by w dostatecznym stopniu kompletna by mdgiéa sprawdzona i zatwierdzona
przez upowanione jednostki niezal@e od catéci projektu. Terminy przekazania powinny by
zgodne z p.1.5.2.2.

1.5.2.4. Rysunki przgie przez layniera

Inzynier powinien sformutow@komentarz i/lub zastrzenia dotyczce rysunkow, dokumentacji
I danych przedstawionych przez Wykongwav ciagu 3 dni od daty ich otrzymania. Te
komentarze lub zastrzenia naley uwaza¢ za przygte przez Wykonawg jesli w ciagu 3 dni od
daty otrzymania nie zgtosi zast¢ea na pimie.

Wykonawca przed zi®niem rysunkow, dokumentacji i danych powinien skdtowa& si¢ z
Inzynierem.

1.5.2.5. Rysunki powykonawcze

Wykonawca powinien bezzwiocznie uzupéindokumentag oraz rysunki dostarczone
Inzynierowi w zakresie zmian wprowadzonych w czasiekamywania robot. Wykonawca
powinien dostarcaylnzynierowi rysunki powykonawcze w przejrzystej, pegygormie, w trzech
egzemplarzach dla kdego ukéczonego odcinka robét, ktoryedizie przekazany dozycia lub
bedzie wykorzystany przez specjalistyaziirme lub Zamawiaicego, zgodnie z polskim
ustawodawstwem, nie pdiej niz 14 dni przed dat przekazania. Opdienia w przekazaniu
dokumentacji powykonawczejetla traktowane jako optienia w terminowym wykonaniu
robot.

1.5.3. Zgodn& Robot z DokumentagjProjektova



Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznaz aodatkowe dokumenty przekazane
przez Ireyniera Wykonawcy stanowi cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w
chatby jednym z nich $ obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow, ohowe kolejnd¢
ich waznosci wymieniona w warunkach Kontraktu. Wykonawca meze wykorzystywa
btedow lub opuszcze w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu winienatychmiast
powiadomé Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawe

W przypadku rozbinosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaéa lzgodne z DokumentacProjektova.
Dane okrélone w Dokumentacji Projektowegtla uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementow budowli mugz by¢ jednorodne i wykazywa bliska zgodnd¢ z okr&lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w petni zgodne z DokumentadProjektowy i
wplynie to na niezadowalgja jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwitocznie
zasgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienieweealizacji
kontraktu a do zaka@czenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ie¢daie utrzymywd tymczasowe urglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inn&rodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazlOw i maszyn praagych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujspeséb uzgodniony z zgnierem.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscigeh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych t bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne lgda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres realizaciji
robot

Cena Kontraktowa obejmuje réwnieustawienie i utrzymanie tablic informacyjnych i
pamatkowych o inwestycji i uczestnikach procesu inwegjgego. Tablice informacyjne i
pamatkowe naley wykona i ustawt w porozumieniu z laynierem.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w Cen Kontraktows.

W przypadku realizowania Robét na drogach pod mché/ykonawca jest zobowdany do
utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy kvesie trwania realizacji Kontraktu: ao
zakaczenia i odbioru ostatecznego Robdét. Wykonawca giokoszty utrzymania ggtosci
ruchu na przekraczanych drogach.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia,
opracowany po wsgpnym przeanalizowaniu technologii robét a przed ygoatowaniem
harmonogramu robét, uzgodniony i zatwierdzony zaowdpdnim zarzdem drogi i organem
zaradzapcym ruchem, Projekt Organizacji Ruchu i zabezpiezzeobot w okresie trwania
budowy. Przy opracowaniu i wdt@aniu tymczasowej organizacji ruchu naleprzestrzega
zapisow podanych w ,Zasadach organizacji ruchuzaa budowy". Wszystkie te koszty zostan
ujete w Cenie Kontraktowej.

W zaleznoéci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinien¢bga bieaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga k@orazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

Za utrzymanie ruchu publicznego us@ase wykonanie Rob6t utrzymaniowych i remontow
biezacych, niezlkdnych do utrzymania Terenu Budowy w odpowiednim ndtadzie
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technicznym, zatoonym dla tej drogi. Powasze nie obejmuje ddiezania i zwalczania
gotoledzi, ktére wykonuje administrator drogi.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczypstaluje i kdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgie takie jak: zapory, czas@wsygnalizagj, swiatta
ostrzegawcze, sygnaty itp. oraz inimedki zapewniajce bezpiecaetwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zap6r i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczae powinny zostazaakceptowane przez
Inzyniera.

1.5.5. Zgodn& z wymaganiami zezwalbe

Wykonawca uzyska zezwolenia wymagane w Polsce rasnyt koszt od odpowiednich
instytucji, (zezwolenia te obejmujzezwolenia na zmignruchu, zezwolenia dotygee tras
dostaw, zezwolenia na pobyt, naywanie krotkofalowek, na rozpogze robat, itd.).
Wykonawca powinien przedstawilnzynierowi lisk wszystkich pozwole wymaganych do
rozpoczcia i zaka@czenia robét zgodnie z harmonogramem.

Wykonawca powinien stosowasic do wymagé tych zezwolé i powinien umaliwic
uprawnionym instytucjom, wykonanie inspekcji i spazenia robot.

1.5.6. Ochrong&rodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia Robdét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i prowadzenia Rob6t wadaeniowych Wykonawcacolzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesilo przepisow i
norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraddie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wlasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stivie jego sposobu dziatania. Stasuj
sie do tych wymaga bedzie miat szczegdélny wzgd na:

1. Lokalizact baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych.

2. Srodki ostra@nosici i zabezpieczenia przed:

— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnygkemi lub substancjami toksycznymi,
— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

— mazliwoscia powstania pazaru.

1.5.7. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh, pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pegzd

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgsem o0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamsarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robo6t albo przez personel Wykeoy.

1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwatya sszkodliwe dla otoczenia, nie mpdyé stosowane do
wykonywania robo6t. Nie dopuszcza ¢siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe
promieniowanie 0 skeniu wikszym od dopuszczalnego, o#mnego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do Robdét bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniom jednostlk, jednoznacznie oksékjace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdbw narodowisko. Materiaty, ktoreasszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a
po zakaczeniu Rob6t ich szkodlivdd zanika (np. materialy pylaste) mpdpy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagaechnologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego
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odpowiednie przepisy Zamawaaly powinien otrzymé zgod; na wycie tych materiatdow od
wihasciwych organdéw administracji patwowej. Konsekwencjezycia materiatdw szkodliwych
dla otoczenia, a stanayaych jakiekolwiek zagrienie dlasrodowiska, poniesie Wykonawca.

1.5.9. Ochrona wiasKoi publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczemdasndgci
publicznej i prywatnej. Jeli w zwiazku z niewtdciwym prowadzeniem robot, zaniedbaniem
lub brakiem dziath ze strony Wykonawcy nagdi uszkodzenie lub zniszczenie wiastio
prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj kosaprawi lub odtworzy uszkodzgn
wilasnag¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wigsndyt nie gorszy i przed powstaniem
tego uszkodzenia lub zniszczenia. Wykonawedzle odpowiadé za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi i urzdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaamcego. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie, zabezpieczenie i przebuddyeh instalacji zgodnie z wymaganiami
uzytkownikdéw oraz ldzie odpowiedzialny za ochratlych urzadzer podczas trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju Robét, ktore mdgy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadominzyniera i wiladze lokalne o zamiarze
rozpoczcia Robdét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyoltalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi #yniera i zainteresowane wtadze orazlifie z nimi wspotpracowa
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ubzkua instalacji na
powierzchni ziemi i urzdzer podziemnych znajdagych s w terenie olgtym Robotami.

Jezeli teren budowy oraz drég transportowych przyldgderenow z zabudawmieszkaniow,
Wykonawca kdzie realizowa Roboty w sposéb powodigly minimalne niedogodrioi dla
mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenmudawy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétmg

Inzynier lgdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pany
Wykonawa a wigcicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wiasio i drég
wewretrznych. Jednate, ani lrzynier ani Zamawiaicy nie Igdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacnkJmowy.
Przyjmuje st, ze w Cenie Umownej zostamijete wszelkie odszkodowania dla oséb i instytuciji,
ktorych zaptata wynika z prowadzenia Robot.

1.5.10. Ograniczenie olgien osi pojazdow

Wykonawca hkhdzie stosowa sic do ustawowych ogranicie naciskbw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw | wypzesaia na i z terenu robo6t. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) kadym takim przewozie duzie
powiadamiat layniera. Ireynier maze polecé, aby pojazdy nie speilnige tych warunkow
zostaly usunite z terenu budowy. Pojazdy lub fadunki powadaj nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy i Wykonawcadzie
odpowiedzialny za napraw wszelkich Rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

1.5.11. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcagdbie przestrzega wszystkich obowizujacych
przepisow dotyczrych bezpiecaestwa i higieny pracy, miedzy innymi Rozpadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawiezflieczéstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robo6t budowlanych (Dz. U. nr 47 poz1j0raz z dnia 23 czerwca 2003 r. w
sprawie informacji dotyeej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpietstea i
ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 poz.1126). W szchegizi Wykonawca ma obowkek zadbé,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nipeeznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniggcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni icdzie
utrzymywat wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedna odziez dla
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ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie orkz zhpewnienia bezpiearstwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie Robo6t

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochrenRobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do Robdt od Daty Rozpecia do daty wydania Potwierdzenia Zakmenia przez
Inzyniera.

Wykonawca hkdzie utrzymywdé Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymaawirmo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgédjlelementy byly w zadowalgym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostadgcr

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera
powinien rozpocz Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia. Odtworzenie Robo6t utraconych (zniszcebpyna skutek braku ochrony lub
utrzymania Robot, obgty Wykonawe.

1.5.13. Stosowaniegdo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktgensjakikolwiek sposéb zwizane z Robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tgcéw, przepisdw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca kdzie przestrzedga praw patentowych i dazie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agzen

lub metod i w sposéb agty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiaj
kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty.

1.5.14. Rownowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej powotang konkretne normy lub przepisy, ktore
spetnid map materiaty, sprt i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadaoboty,
beda obowhzywa postanowienia najnowszego wydania Ilub poprawioneggdania
powotanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie pmstanowiono inaczej. W przypadku, gdy
powotane normy i przepisyaaistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevdomjzasadniczo réwny lub
wyzszy poziom wykonania fipowotane normy i przepisy, pod warunkiem ich udriego
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przezyriera. Ranice pomégdzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami muby¢ doktadnie opisane przez Wykonawic
przedi@zone Irzynierowi, co najmniej na 28 dni przed glaiczekiwanego przez Wykonawc
zatwierdzenia ich przez dgniera.

W przypadku, kiedy liynier stwierdzi,ze zaproponowane zmiany nie zapewnizasadniczo
réwnego lub wyszego poziomu wykonania, Wykonawca zastoswalsinorm powotanych w
dokumentach.

1.5.15. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&do o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknyte terenie budowy dola uwazane za
witasnag¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoniilnzyniera i posipowa
zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyniku tych poleceé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapia op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawagym i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania robot.

2. Materialy
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2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na 5 dni przed zaplanowanym wykorzystan jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do Rob6t Wykonawca przedstawi spéaeg informacje dotycxe
proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohateriatow i
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirezniera.
Zatwierdzenie partii (c&ci) materiatow z danegarddta nie oznacza automatycznie,wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badev celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegarédta w sposob goly spetlniaj wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie pepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiadd wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatdbw z jakichkolwiekzrodet miejscowych i jest zobow#any dostarczy Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpewem eksploatacjrdodta.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziakito za spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatdw do Robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdw i miejsc pozyskania piaskiwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu Robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykoptav Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Dokumentacji Projektowegldbbwykorzystane do Rob6t lub odwiezione
na odktad odpowiednio do wymagBokumentacji Projektowej lub wskaz#zyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyiniera, Wykonawca nie ¢olzie prowadz
zadnych wykopéw w olbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszGheigne w
Dokumentacji Projektowe;j.

Eksploatacja zrodet materiatbw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamabR materiatdbw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich gdiavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy Ilaynier ledzie przeprowadzat inspekcjwytworni beda zachowane
nastpujace warunki:

a) Imzynier ledzie miat zapewnion wspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bkedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realiZaokumentacji Projektowe;j.

2.4. Materialy nie odpowiadge wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z Terenu
Budowy, leda ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatdw do innych roboturte, dla ktérych zostaly zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie przewadiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robdét, w ktérym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
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Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedib czasu, gdydola one potrzebne
do Robdét, byty zabezpieczone przed zanieczyszaxeriachowaty swaj jakos¢ i wkasciwose
do Robot i byly dospne do kontroli przez kyniera. Miejsca czasowego skiadowanigld
zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych zyimerem lub poza
Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przekoNgwe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa przewiduje sisvo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powradinzyniera o swoim zamiarze, co
najmniej 3 dni przedayciem materiatu, albo w okresie dazym, jéli bedzie to wymagane dla
bada prowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimioze by
pdzniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Robdét. Spekz uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzghdem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie omgmi Robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przez 4yniera. Liczba 1 wydajn@ sprztu Ikedzie gwarantowa
przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami sttkigmi w Dokumentacji Projektowej i
wskazaniach liyniera w terminie przewidzianym Kontraktem. Sgrzedacy wiasndcia
Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdaici do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroérpdowiska i przepisami dotygzymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie spin
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje #hwos¢é wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomiyimera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacjprzed wyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji layniera, nie
moze by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantyge zachowania warunkéw
Kontraktu, zostagprzez Izyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. Transport

4.1. Ogblne wymagania

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebcizenia na € przy transporcie
materiatdw/spretu na i z terenu Robét. Uzyska on wszelkie néelne zezwolenia od wiadz, co
do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposohgty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat layniera. Wykonawca jest zoboaziany do stosowania jedynie takiéhodkdow
transportu, ktére nie wptynniekorzystnie na jaké wykonywanych Robot i wiaiwosci
przewaonych materiatow.

Liczba s$rodkow transportu dmzie zapewnia prowadzenie Robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i wskazaniactryniera, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Wykonawca kdzie usuwd& na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu Budowy.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rokgbdnie warunkami umowy z
Zamawiajcym, Dokumentagj Projektows oraz za jak& zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robot, za ich zgodidoz Dokumentagj Projektows, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji Robo6t oraz polecenianyyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw Robo6t zgodnie z wymiaramiz¢gdnymi okrélonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi nénie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawav wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostanesli wymaga tego edzie Inzynier, poprawione przez Wykonawc
na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdét lub wyznaczenia wysdk@rzez Imyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Irzyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i element®ebot leda
oparte na wymaganiach sformutowanych w KontrakBiekumentacji Projektowej, tak w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizyimer uwzgkdni wyniki bada
materiatdbw i Robot, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji i przy badaniach
materiatdbw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada&a naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzamn kwestk.

Polecenia Iayniera lkda wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawcpod graa zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

Obowiazkiem Wykonawcy jest, po wginym przeanalizowaniu technologii robét i przed
przygotowaniem harmonogramu robot, uzgodnienie rm&giapcym organizacji ruchu na czas
prowadzenia Robdét oraz uzyskanie jego zatwierdzenia

5.2. Roboty Inne

W zakres rob6t obejmuije:

- regulacg pionows urzadzer uzbrojenia podziemnego,

- wykonanie obrzey przy chodnikach dla pagerow oczekujcych na autobus,
- wykonanie barier ochronny przy przépie,

- wykonanie nowego oznakowania pionowego i poziameg

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Program Zapewnienia J&ko(PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyivera
Programu Zapewnienia Jakd, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeayia
Robdét, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragejwykonanie Robét zgodnie
z Dokumentagj Projektovs oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi pinegniera.

W przypadku gdy prowadzone Roboty raledo rodzaju robdt stwarzgjych szczegolne
zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi (zgodnie z Dz. U. Nr 120/20080z.1126)
Wykonawca ma obowrek przedstawienia, najpdiej w terminie 3 dni przed rozpogzdem
Robét, odpowiedniego planu bezpietgtsva i ochrony zdrowia (bioz).

Program Zapewnienia Jalad bedzie zawieré&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

-organizac wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadadrobot,

-bhp,

-plan bioz,

-wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,

-wykaz osob odpowiedzialnych za jdka terminowad¢ wykonania poszczegoélnych elementow
Robot,

-system (sposoOb i procedirproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych
Robot,
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-wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigoowadzenie bad,

-spos6b oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw steragych a take wycaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fenpnzekazywania tych informacji #gnierowi;

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu Rob6t:

-wykaz maszyn i urmgzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

-rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatladunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

-sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeshuth wiasciwosci w czasie transportu,
-sposo6b i procedgrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow waytania mieszanek

I wykonywania poszczegolnych elementéw Robdt,

-sposoOb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgni wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakkai Robot

Celem kontroli Robot drizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osignac¢
zatazong jakas¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok Robot i jakdci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie |
wszystkie urzdzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiynier maze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca hdzie przeprowadZapomiary i badania materiatbw oraz Roboét zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowe;j.

Minimalne wymagania, co do zakresu badéch czstotliwosci sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamredkne, Inzynier ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie Robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okigajacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Ireynier lxdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczychrelleniedocagniccia te lkeda tak powane, ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robo6t badanych
materiatéw i dopéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.
Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem ldadmaaterialdw ponosi
Wykonawca. laynier jest upowzniony do kontroli wszystkich RobéOt oraz materiatow
dostarczonych na budewub na jej terenie produkowanych,astapc w to przygotowanie i
produkcg materiatow. laynier powiadomi Wykonawg o wykrytych wadach i odrzuci
wszystkie materiaty i Roboty, ktore nie spetaigjymaga jakosciowych.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecag sstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion maozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca d@lzie przeprowadzat dodatkowe badania tych mateviato
ktore budz watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
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Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek.

Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawlo bada wykonywanych przez kyniera leda
odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob zaakeepty przez layniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarygds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmaupkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez liyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi liyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w Programie Zapewnienia Jdkd

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane bkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprayowh.

6.6. Badania prowadzone przezyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatbwznddta ich wytwarzania i zapewniona mugdaie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawoyducenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrololsdt prowadzonego przez Wykonawc
ocenia zgodn& materiatow i Rob6t z wymaganiami SST na podstadvada wlasnych oraz
wynikow bada i pomiaréw zawartych w raportach Wykonawcy.

Inzynier maze pobiera probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych bad&a albo oprze giwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétno
materiatdbw i Robo6t z DokumentacjProjektowa. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych baflapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawe

6.6.1. Badania i pomiary Laboratorium Zamaaiajgo

Laboratorium Zamawiagego wykonuje w przypadku zlecenia przezyhiera, nasfpujace
badania i pomiary:

a) przed rozpoezxiem Robot:

-badania jakéci materiatdw przewidzianych do wbudowania,

b) w trakcie Robot:

-badania jakéci stosowanych materiatdw

-badania sprawdzgje do odbioru robot zanikggych i ulegaicych zakryciu,

-badania do odbioru ostatecznego wg poszczegélasottymentéw SST.

Zakres bad@aokresla kazdorazowo laynier.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

a) Certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

b) Deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

-Polska Norma lub obowazujaca norma europejsk (PN-EN)
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-Aprobat Techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy,
jezeli nie @ objcte certyfikacy okreslona w pkt. a). i ktdre spetniajwymogi Szczegotowej
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumentyveymagane przez SST ida partia
dostarczona do Robédkdizie posiadate dokumenty, oke&tajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszosiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badzda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymovdazujacym Zamawiajicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowvey lanca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfio za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowizujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy weDniku Budowy bda
dokonywane na bigco i bgda dotyczy przebiegu Roboét, stanu bezpietzigva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowyzdyazapis w Dzienniku Budowy ¢dzie
opatrzony dat jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonateésmap podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska showego. Zapisy dma czytelne, dokonane trwattechnilky, w
porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw. ataione do
Dziennika Budowy protokoty i inne dokumentyda oznaczone kolejnym numerem ganika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Dziennika Budowy naly wpisywa w szczegolngci:

-dakt przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

-dakt przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowe],

-uzgodnienie przez #yniera Programu Zapewnienia Jagio harmonogramow Robat,
-terminy rozpocgzcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw Robot,

-przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w
Robotach,

-uwagi i polecenia liyniera,

-daty zaradzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,

-zgtoszenia i daty odbiorow Robot zank@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw Robot,

-wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania Robdét podlaggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,
-zgodnad¢ rzeczywistych warunkdédw geotechnicznych z ich apisev Dokumentacii
Projektowej,

-dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania Robat,

-dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

-wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z aoiém, kto je przeprowadzat,

-inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budovegdprzedtaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagipiz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Bugl@bliguje Irzyniera
do ustosunkowania @i Projektant nie jest jednak stepriKontraktu i nie ma uprawniedo
wydawania poleadeWykonawcy Robot.
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6.8.2. Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwadsgjna rozliczenie faktycznego pest kadego z
elementdw Robot. Obmiary wykonanych Robét przepdasa st w sposob agly w
jednostkach przgtych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia
0 jakadsci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lkda gromadzone
w formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia 3akdbokumenty te stanowizahczniki do
odbioru Robdt. Winny byudostpnione na kadezyczenie Irzyniera.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w p. 6.8.1 — 6.8.3 rasface
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacradania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robat,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomced
zabezpieczonym. Zagitie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamapem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Izyniera i przedstawiane do vaglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robo6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokntacy
Projektovs, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym powngidniu Ireyniera o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmnej3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do Rejestru Obmiaréw. Obmiar podlega akegpnzyniera.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych Blepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w Szczegdtowych Specyfikacjach Technych nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukaczenia wszystkich Robot. &lne dane zostanpoprawione wg instrukciji
Inzyniera na pimie. Obmiar gotowych Robot nale przeprowadza z czstotliwoscia nie
rzadsza niz wymagamn do dokonania miestznych ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okrdonym w Umowie.

Obmiar nie powinien obejmowadodatkowych Robot nie wykazanych w Dokumentaciji
Projektowej z wyjtkiem Robo6t zaakceptowanych przezyniera na pimie. Zwigkszona ilgé¢
Robdét w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykmnabez pisemnego upoivaenia
Inzyniera nie mae stanowd podstawy do roszcaeo dodatkow zaptat.

7.2. Zasady ok&ania ilosci Robot i materiatow

Dlugosci i odlegiaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymeda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe;.

Jeili Szczegotowe Specyfikacje Techniczne $giwe dla danych Robot nie wymagaiego
inaczej, objtosci beda wyliczone w nfi jako diugéé pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktdre mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.
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7.3. Uradzenia i spregt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdaidab
zaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaa bada atestuyjcych to Wykonawca dulzie posiada wazne $wiadectwa
legalizacji. Wszystkie ugdzenia pomiarowedola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. dizie utrzymywad to wyposaenie zapewniag W sposob aiglty
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzimiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robét, a
takze w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w Robotach. Obmiar Robét zanjkggh
przeprowadza si w czasie ich wykonywania. Obmiar Rob6t podlegggh zakryciu
przeprowadza ei przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiamazonieodzowne
obliczenia leda wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru ObmiaMwrazie braku miejsca szkice mply¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru Obmiaréw, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem.

8. Odbidér robot

8.1. Ogolne zasady

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr Robot zanikagych i ulegajgcych zakryciu

Odbior Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie reajizulegr, zakryciu.

Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym,

w przypadku wysipienia wad i usterek, wykonanie niedinych korekt i poprawek bez
hamowania ogolnego pepu Robdét. Odbioru Robo6t dokonujezimier.

Gotowas¢ danej czsci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
poézniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika d@ugd i
powiadomienia o tym fakcie hyniera. Jaké i ilos¢ Rob6t ulegajcych zakryciu ocenia
Inzynier na podstawie bafdlawtasnych oraz dokumentéw zawie@jch komplet wynikéw
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paomiav konfrontacji z Dokumentagj
Projektovy i uprzednimi ustaleniami.

Nie dopuszcza sido dokonania Odbioru Robo6t w przypadku wpstnia wad i usterek
majcych znaczcy wptyw na jaké¢ wykonanych Robot oraz poiejsz negatywn prac calej
konstrukcji w okresie eksploatacji. W takim przygadwykonawca jest odpowiedzialny za
dokonanie wszelkich staraelem likwidacji tych wad i poprawy jakci robot na wiasny koszt..
W przypadku gdy laynier stwierdzi,ze zaistniate wady i usterki nie magtotnego wptywu na
0g0lm jakas¢ wykonanych Robét me dopuci¢ do Odbioru Robot pod warunkiem dokonania
odpowiednich poticen z tytutu ich wysgpowania.
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8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robo6t. Odbioru
czesciowego Robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. @didRobot
dokonuje lrzynier.

8.4. Odbidr ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania Robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie Robot oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadmiem na pimie o tym
fakcie Inzyniera. Odbiér ostateczny Robot rgmstw terminie ustalonym w Umowie, ligez od
dnia potwierdzenia przezayniera zakaczenia Robot i przgcia dokumentow, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.1.

Odbioru ostatecznego Robd6t dokona komisja wyznaczomez Zamawiagego W obecrii
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja Roboty dokona ich oceny jakmwej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikdw bafiai pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania Rob6t z Dokumentadprojektova.

W toku odbioru ostatecznego Robdét komisja zapoznaz srealizacjy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow Rob6t zanikajych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robd6t uzupetniacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t pekosvych lub Robét uzupetnigych

w warstwie scieralnej lub Robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydooi
ustala nowy termin odbioru ostatecznego. Komisjeodaje odbioru ostatecznego Robotegje
ich jakas¢ i ilos¢ w poszczegolnych asortymentach jest zgodna z WwaranKontraktu, SST
oraz ustaleniami i poleceniamiziyniera. W przypadku stwierdzenia przez kowige jaka¢
wykonywanych Robo6t w poszczegolnych asortymentaelznacznie odbiega od wymaganej
Dokumentacj Projektows z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieaséwvo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartgs¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymag®rzyjetych w
Dokumentach Kontraktowych.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo Robot jest protokét odbioru
ostatecznego Robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli
zostata spordzona w trakcie realizacji Projektu.

2. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawawerojektu i ew. uzupemniage lub
zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty)

5. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew.
PZJ.

6. Deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatdbw zgodnie z SST i
ew. PZJ.

7. Opink technologicza sporadza na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodriS i PZJ.

8.Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robét i sieci uzbrojenia terenu.

9. Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

10. Sprawozdanie kierownika budowy wrazswiadczeniem o zakazeniu Robot.

11. Protokoty odbioréw eZciowych i rob6t zanikacych (podlegaicych zakryciu).

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeamai z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.
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Wszystkie zarazdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawigggo.
Termin wykonania Robét poprawkowych i Roboét uzupgicych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyclhd®a@wihzanych z usulciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyeialw okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnydualizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ustalenia Ogodlne

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk
obmiarowa ustalon dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptave ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosggowej lrdzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sklade¢ s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej Roboty w
Szczegobtowej Specyfikaciji Technicznej i w DokumejitRrojektowe).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Rob@tdobejmowd:

-Robocizr bezpdredni wraz z towarzysicymi kosztami,

-Wartas¢ uzytych Materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynuea normatywnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy,

-Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

-Koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

-Podatki obliczone zgodnie z obagujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfjkdechnicznej DM 00.00.00
Wykonawca ujmie w cenie kontraktowej koszt dostcmoa& s¢ do wymaga Warunkow
Umowy i Wymaga Ogolnych zawartych w Specyfikacji Technicznej DRL@.00 obejmuagcy
wszystkie warunki kontraktowe oktene w w/w dokumentach, a niewyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Wykonawca jest zobowtany do wykonania Projektu Organizacji Ruchu nasczadowy i
uzyskanie zatwierdzenia go przez $eisvy organ i administratora drogi. Koszty projekitu
wykonania Organizacji Ruchu na czas budowy ponogidawca. Po stronie Wykonawcyzje
rowniez spetnienie roszcheosob i podmiotdw, ktore w zazku z wprowadzeniem Organizacji
Ruchu na czas budowy i prowadzeniem robo6t dazaijegokolwiek uszczerbku.

1. Koszt wybudowania objazddéw / przejazddw i orgaqji ruchu obejmuje:

a)Koszt wykonania i zatwierdzenia Projektu Orgagjizauchu,

b)Ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu.

c)Budowa drog objazdowych, innych wdzer i obiektéw lub remont istniegych drég w
zakresie dostosowania ich do ruchu objazdowego.

d)Optaty/dzierawy terenu.

e)Wszelkie odszkodowania zygane budow, eksploatagj i likwidacja czasowej organizacji
ruchu i czasowe przeniesienie przystankow.

f)Przygotowanie terenu.

2. Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organjizachu obejmuije:

a)Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuei¢gmczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier swiatet

b) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
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3. Koszt Likwidacji objazdow/przejazddéw i organigaachu obejmuije:
a) Usungcie wbudowanych materiatdow i oznakowania
b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwazane

Ustawa z dnia 07-07-1994 - Prawo budowlane (Dz.QBZED7.2016) z pdniejszymi zmianami.
Ustawa z dnia 27-04-2001 — O odpadach (Dz. U. Nip62. 628).

Rozporadzenie Ml z dnia 19-11-2001r. w sprawie dziennikadwy, montau i rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Rozporadzenie MGPIB z 19-12-1994r w sprawie aprobat i duigiw technicznych dotyazych
wyrobow budowlanych (Dz. U. Nr 10, poz. 48).

Rozporadzenie MGPIB z 21-02-1995r w sprawie rodzaju i eakr opracowa geodezyjno-
kartograficznych oraz czynéa geodezyjnych obowrujacych w budownictwie (Dz. U. Nr 25,
poz. 133).

Rozporadzenie MI z 06-02-2003r w sprawie bezpietteva | higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, po@1)

Rozporadzenie Ml z 23 czerwca 2003 r. w sprawie informalgtyczicej bezpieczestwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpiefigiva i ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 p0z.1126).
Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjaeograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163) z
pbzniejszymi zmianami).

Ustawa o drogach publicznych — tekst jednolity DzNr 204 poz. 2086.

Ustawa prawo ochronjrodowiska — Dz. U. Nr 62 poz. 627 z 2001 r., nonagtja z 18-05-2005.
Ustawa prawo o ruchu drogowym z 20-06-1997 —tedartglity, Dz. U. Nr 58 poz. 515 z 2003 r.
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE ,
D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjiciirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Rob6t zazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgowych w
ramach utwardzenia nawierzchni drogi pedziy Hermanowem | i Hermanowem Il w
technologii emulsyjno grysowej wagu drogi gminnej 108023E.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i kidwy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Roba6t oftiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Robot wymienionych w p. 1.1.
zZwiazanych z:

-odtworzeniem i wyznaczeniem trasy i punktow wysekowvych w terenie réwninnym oraz
obstug geodezyjn realizacji zadania, dla odcinka dr. gminnej nr QZBE pomgdzy
Hermanowem | i Hermanowem Il o diugd 1,040 km oraz z skrzgwaniami w lokalizacjach
zgodnych z DokumentacpProjektova.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowkzujacymi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogd!

1.5. Ogdélne wymagania dotygze Robot

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jakowykonania Robot i ich zgodsé z
Dokumentacj Projektowy i poleceniami layniera. Ogélne wymagania Robét podano w SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

2.1. Ogoélne wymagania dotygz materiatow
Ogoblne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Do stabilizacji punktow osi trasy nataizywac:

-palikow drewnianych lub rurek stalowych - dla ptow zlokalizowanych w poboczach,
-gwozdzi z folia lub prtéw stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w namziEhni asfaltowej
jezdni.

Wszystkie elementy aywane do stabilizacji punktow powinny niigllugas¢ dostosowasn do
aktualnie panuajcych warunkow atmosferycznych i powinny pozwaia stabilizag punktow w
sposob okrdony w niniejszej SST. Ewentualna wymiana punktopozvodu ich zniszczenia lub
warunkéw atmosferycznych nie @powodowa roszczé Wykonawcy o dodatkogvzaptat.

Do stabilizacji punktow wysokmiowych reperow roboczych (kiedy zajdzie potrzeloh i
odtworzenia lub zaggzczenia), nalg uzy¢ stupkow betonowych. Jako repery roboczeznzo
wykorzysta& punkty state na stabilnych budowlach wzdivasy. Do wyznaczenia przekrojow
poprzecznych mma wywaé¢ palikbw drewnianych lub rurek albo gbdw stalowych. Do
wykonania opisOw i oznacagpunktow mana wywac farby chlorokauczukowej w dowolnym
kolorze oprécz biatego.
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2.2.2. Do wykonania oznaczenia granic pasa drogowedery wykorzyst& stupki swiadki
pomalowane nao6tto z czarnym napisem, wykonane z betonu C20/BBpjanego czterema
pretami @10 mm.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Ponadto @ywany sprzt powinien by zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Inzyniera.

3.2. Sprzt pomiarowy

Roboty pomiarowe naky wykona nastpujacym sprztem geodezyjnym gwarantigym
doktadndci podane w p.5.:

-teodolity lub tachymetry,

-niwelatory,

-dalmierze,

-tyczki, faty, tdmy stalowe i ruletki,

-sprzt GPS.

Wszystkie aywane do Robot instrumenty geodezyjne powinny lzyektyfikowane oraz
posiadé wymagane przepisami szczegoélnyiwiadectwa legalizacji. Doktadidé instrumentéw
powinna zapewniawykonanie Robot z zaka w niniejszej SST doktadgoia.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagiare”.

4.2. Transport spetu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogdlne zasady i oznakowanie robot

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam robat,
uwzgkdniajace wszystkie warunki, w jakichezie wykonywane odtworzenie trasy i punktow
wysokaciowych. Prace pomiarowe powinny dywykonywane zgodnie z obozujacymi
Instrukcjami GUGIK.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Prace pomiarowe nalg wykon& zgodnie z pkt.1.3. oraz Instrukcjami GUGIK wymiemymi
w p.10 niniejszej SST. Roboty obejmuyykonanie:

a) odtworzenia dla potrzeb realizacyjnych:

-punktow osi trasy,

-punktéw wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,

-reperow roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, ymtpocatkéw i koncoéw krzywych
przegciowych i tukow kotowych,

C) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczenidodatkowych przekrojow wedtug
potrzeb,

d) stabilizacji punktéw w sposéb chraay je przed zniszczeniem,

e) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,
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f) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczbnyub uszkodzonych punktow osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspadnych za pomacsprztu GPS, acznie z ich zgtoszeniem do
Paistwowego Zasobu Geodezyjnego,

g) utrzymywanie zastabilizowanych punktow w nigdtym zakresie,

h) aktualizacja zasobu mapowego i osnowxspaowej w zakresie wynikagych z przepisow
Prawa Geodezyjnego oraz szczegoOtowych ustaleych SST.

i) wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowynparowej oraz aktualizacja i odtworzenie
osnowy pastwowej, zgodnie z zasadami omymi w niniejszej SST. Obowzujacy ukiad
odniesienia dla wysokoi - Uktad Kronsztadt 65.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK i
wytycznymi wymienionymi w p.10. Podstawdo prowadzenia prac geodezyjnych jest
odtworzona i zaktualizowana osnowa pomiarowangp@owa i robocza). Dopuszczalne jest
okreslanie wspotrzdnych osnowy metodami poligonizacji z zaznaczangelthytek. Zalecan
metod, tych czynnéci jest pomiar GPS. Przed przysieniem do Robdot Wykonawca powinien
uzysk& dane zawierape lokalizacg i wspoétrzdne punktow gtownych trasy. W oparciu o
materialy dostarczone przez Zamawi&go. Repery robocze najeuzyska z Pastwowego
Zasobu Geodezyjnego. Wykonawca powinien przeprowaalaiczenia i pomiary geodezyjne
niezlezdne do szczegodtowego wytyczenia Robot. Prace pom@&powinny by wykonane przez
osoby posiadage odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawcpowinien
poinformowa Inzyniera o wszelkich kklach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy.
Wykonawca dokona réwnieaktualizacji rzdnych osnowy pestwowej we wiaciwym osrodku
zasobu geodezyjnego. Wykonawca powinien sprawdzy rzdne terenu ok&tone w
dokumentacji projektowejaszgodne z rzeczywistymi gdnymi terenu. lJeeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rmne terenu istotnie #aia sic od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadéna tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno kkyzmieniane przed paogjiem odpowiedniej decyzji przezayniera.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne
trasy i punkty pérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia otegace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez zZymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclron
wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaszev czasie trwania Robot. Zai znaki
pomiarowe istnigjce zostam zniszczone przez Wykonawcswiadomie Ilub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dszdgo prowadzenia Robdt, to zostame
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozospebce pomiarowe nie wymienione w
p.5.2. a) + i) konieczne dla prawidtowej realiz&Rpbot nalea do obowiazkow Wykonawcy.

5.4. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownychrasiyti punktow wysokiciowych

Przed przysipieniem do Robo6t, Wykonawca ma obarek wyznacz§ i zastabilizowé osnove
pomiarova. Rozmieszczenie punktéw osnowy oraz punktow wysdkavych powinno by
takie, aby kady punkt zlokalizowany w okbie Rob6t byt namierzany co najmniej z dwoéch
punktéw osnowy poziomej oraz co najmniej jednegokpw osnowy pionowej, z zatona
doktadndcia. Ponadto przy kalym realizowanym obiekcie mostowym powinny ¢by
zastabilizowane co najmniej dwa dodatkowe punktyws/ poziomej i co najmniej jeden punkt
osnowy pionowej, niezateie od punktow o ktérych mowa powsj. Repery robocze nédg
zatazy¢ poza granicami Robot zwdAanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze vma wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiu trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze
naleey zatay¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztahidww stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluazgj osiadanie, zaakceptowany przezyimera.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej wyra&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy repera i jegoadnej. Doktadné¢ osnowy realizacyjnej powinna
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odpowiadé doktadndci osnowy pomiarowej pgestwowej lI-giej klasy. Osnowa realizacyjna
powinna by dowiagzana co najmniej do dwdch punktow osnowyhgtaiowej (poziomej i
pionowej) klasy nie riszej ni ll-giej. Przed dowjzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy
panstwowej Wykonawca dokona aktualizacji wspétimych punktéw osnowy patwowej, do
ktdrej osnowa realizacyjna ma dylowiazana. Aktualizag t¢ mazna wykon& za pomog
sprztu GPS. Do obowizkéw Wykonawcy naley réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w
trakcie realizacji Robot, w okresie gwarancji ¢kojmi. Osnowe realizacyja nalezy
aktualizow& nie rzadziej ni:

a) w trakcie trwania Robo6t — co migsioraz w przypadku kalego naruszenia ktéregokolwiek
punktu osnowy poziomej lub pionowej; za naruszersBowy uznaje 8irowniez uzasadniom
obawe Wykonawcy lub layniera,ze takie naruszenie naptto,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazazyniera, lecz nie rzadziejhco 3 miesice,

c) w okresie ¢kojmi — wedtug wskazalnzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarogpeziomej i pionowej) lub konieczgd
czestszej aktualizacji osnowy, v okresach granicznych podanych w niniejszej SieThmoze
powodowa roszczé Wykonawcy o dodatkowzaptat.

5.5. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o DokumentagjProjektows przy wykorzystaniu
osnowy realizacyjnej i (lub) osnowy fitwowej, ktdra zostata zaktualizowana w sposob ppda
w p. 5.4 G trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniatrdecz nie rzadziej iico
50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne waggej osi trasy w stosunku do
dokumentaciji projektowej nie me by wigksze nk 3 cm. Usuniecie punktéw z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robéttapage odpowiednimi punktami
(palikami) po obu stronach osi, umieszczonych pgzmia Robot. Punkty wyznaczgje &
trasy na krzywych powinny lBywyznaczone na tyleegto, aby odlegi pozioma ponidzy
styczry z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieeknaczata zatoonej tolerancii
pomiarowej, to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okdlenie granicy Robét), zgodnie z DokumengaByojektovy oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeniadRbw miejscach
zaakceptowanych przez zZyniera. Do wyznaczania kradzi nasypow i wykopow naby
stosowa& dobrze widoczne paliki. Odledgioi migdzy palikami nalgy dostosowéa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowegllegié¢é ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. d&ne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 10 mm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w
Dokumentacji Projektowej. Na odcinkach, na ktéryalystepuja tuki pionowe odlegtéc
pomiedzy krzywymi powinny by wyznaczone na tyleggto, aby odlegia pozioma ponddzy
styczry z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieeknaczata zatoonej tolerancii
pomiarowej, to jest 0 mm. Podczas wykonywania peaoontowych istniecej nawierzchni,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi projektowanych warstw
nawierzchni w taki sposéb aby przeprowadzane frendsvnawierzchni oraz wbudowywanie
mieszanki mineralno-asfaltowej uaioviato wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnych
zachowaniem wymaganych gruéleooraz spadkéw zgodnych z Dokumenidejojektova.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogbtlne
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6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania Robét gegidych zgodnie z wymogami i
doktadndciami wymienionymi w punkcie 5. Roboty @b¢ SST odbiera lktynier na podstawie

przedstawionych przez WykonagcszkicOw, dziennikbw pomiarowych i protokotow wg
0golnych zasad.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST DM.00MMNymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest dla:

-odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysakowych wyznaczonej sytuacyjnie i
wysokaciowo oraz zastabilizowanej trasyacknie z wykonaniem wszystkich niezimych
czynndci magcych na celu wykonanie i odbior Robot - kilometm(k

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.00MMBymagania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Roboty obgte SST odbiera krynier na podstawie przedstawionych przez Wykorasakicow,
dziennikbw pomiarowych i protokotow. Czyndmd odbioru mog by¢ rozpoczte po
przedstawieniu protokotu aktualizacji fswowej osnowy pomiarowej. Roboty wykonane
niezgodnie z DokumentacpProjektows i SST podlegaj rozbiérce i ponownemu wykonaniu na
koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie a@bkiceny za niewkziwa jakos¢ Robot jest
niedopuszczalne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Ptaci st za kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenigtow wysokéciowych.

Cena jednostkowa obejmuije:

-wytyczenie w oparciu o dane projektowe i istipigj przebieg trasy punktéw gtdwnych trasy tj.
poczatkdéw i koncow elementow geometrycznych - krzywych péegjwych i tukdw kotowych
oraz ramp przechytkowych z ich zastabilizowanietuagyjnym i wysokéciowym,

-wyznaczenie sytuacyjne i wysakaowe miejsc przekrojow poprzecznych zgodnie z
Dokumentacj Projektows oraz ich zagszczenie w sposéb podany w p.5, oznaczenie pikieta
w sposob trwaly oraz odtworzenie uszkodzonych puwmkiba bieaco do zakaczenia okresu
gwarancyjnego,

-zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperowlwick odtworzenia,

-przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszczbnygb uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspdaidnych, hcznie z ich zgtoszeniem do #wowego Zasobu
Geodezyjnego,

-uzyskanie wszystkich niegbnych danych z Ratwowego Zasobu Geodezyjnego,

-zalecana aktualizacja metodami GPS punktow osmahstwowej (poziomej i pionowej),
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-wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okreslebot, gwarancji i gkojmi punktow
osnowy realizacyjnej,

-aktualizacja zasobu mapowego i osnowyigpaowej w zakresie wynikagych z przepisow
Prawa Geodezyjnego oraz szczegotowych ustaleych SST,

-wykonanie otworéw pod stupki graniczne pasa droggoy ze sktadowaniem gruntu na odkfad
lub rozplantowaniem w okolicy stupka,

-ustawienie stupkéwéwiadkéw granic pasa drogowego z zasypaniem grumtemimym lub
piaskiem i zagszczeniem,

-wykonanie wszystkich niezdnych czynnéci okrelonych w niniejszej SST na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiarow geodezyjnych oraztpkétow kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”,

-pozyskanie niezfuinych materiatdw geodezyjnych,

-wykonanie niezdnych zgtosze i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi
przepisami,

-inwentaryzacja powykonawcza,

-zakup i transport materiatow i sgta,

-oznakowanie miejsca Rob6ét i jego utrzymanie,

-wykonanie innych czynrgi niezlzdnych do realizacji Roboét afiych niniejsa SST, zgodnie z
Dokumentacj Projektova,

-koszt wszelkich odszkodowadla oséb i instytucji, zwzanych z przeprowadzaniem prac
pomiarowych, w tym koszty w&ia w teren i jego przywrécenie do stanu pierwotneg
-wszystkie inne niewymienione g prace i czynrgei (w tym osoOb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakriowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograé (Dz. U. Nr 30, poz.163 z pdejszymi
Zmianami).

Instrukcja techniczna O-1 - Ogdlne zasady wykonye@nac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga styegi, GUGIK, 1979.

Instrukcja techniczna G-1 - Geodezyjna osnowa poaidcGUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2 - Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4 - Pomiary sytuacyjne sekaciowe, GUGIK, 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2 - Pomiary realizacyjngd G, 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 - Osnowy realizacyjne GEJ 1983.
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.02.01 USUNECIE DRZEW | KRZEWOW

1. Wstgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjiciirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Robot zazanych z usurtiem drzew i krzewdw, w ramach utwardzenia
nawierzchni drogi pomdzy Hermanowem | i Hermanowem Il w technologii esyjnio
grysowej w cagu drogi gminnej 108023E.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk&tawy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Roba6t oftiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Robot wymienionych w p. 1.1,
zwigzanych z usugciem drzew osrednicach i w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacj
Projektowva.

Roboty wykonuje € na dlugdci realizowanego zadania, w miejscach kohdygh z
projektowanym uktadem komunikacyjnym.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszym SSH ggodne z obowkujacymi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogdl

1.5. Ogodlne wymagania dotyge Robot

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jakowykonania Rob6t i ich zgodié z
Dokumentagj Projektows i poleceniami layniera. Ogélne wymagania Robét podano w SST
DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogodlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”. Materiaty nie wystja.

3. Sprzet

3.1. Ogdblne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do usuwania drzew i krzewow

Uzywany sprzt powinien by zgodny z ofed Wykonawcy, PZJ i warunkami okdlenymi w
p.3.1.

Przewiduje si uzycie nasgpujacego sprztu:

- pita motorowa tacuchowa,

- koparka,

- dzwig,

- ciagnik kotowy z osprztem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew i wywoz
dtuzyc,

- sprzt i narzdzia kczne.
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4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagiare”.

4.2. Transport dityc, gakzi i karpiny

Dluzyzna (grubizna) stanowi wias§tolnwestora i bdzie wywieziona na odlegié do 10 km w
miejsce przez niego wskazane. &#&, karpina i krzewy stanowiwtasnéé¢ Wykonawcy |
powinny zosta wywiezione na jego sktadowisko lub wysypisko néegtbs¢ rowniez do 10 km
badZ spalone na miejscu.

Do wywozu zostam uzyte m.in. przyczepa dhycowa i skrzyniowa Iub inny spgz
przedstawiony w PZJ przez Wykonawzaakceptowany przez4yniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST DM.Q0®MANymagania ogélne”.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewow

Roboty zwazane z usugciem drzew obejmuaj wyciecie i wykarczowanie drzew oraz
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce oraz aagypotow.
Wiasna¢ materiatdw po karczowaniu i miejsce odwozu podanm4.2.

Dodatkowo nalgy wykona wycinki odrostow gafzi drzew, karczowanie dodatkowych karp
oraz niezkhdne zabiegi utrzymaniowe. Wigkowo dopuszcza siewentualne spalenie na miejscu
pozostatéci po wykarczowaniu, w przypadku gdy projektowana@ga biegnie w terenie
niezabudowanym oraz po uzyskaniu zgodyyimera.

Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach
wskazanych w dokumentaciji projektowej, powiniei bgzyszczony z drzew.

Wycinke drzew o witaciwosciach materiatu kytkowego naley wykonywa& w tzw. sezonie
rebnym, ustalonym przez igniera.

W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktérych griest przeznaczony do wbudowania, teren
nalezy oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuaé¢ korzenie tak, aby zawalb czsci
organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudavaiei przekraczata 2%.

W miejscach tych teren nale oczyci¢ tak, aby cgsci roslinnosci nie znajdowaty si na
gtebokasci do 60 cm poriej niwelety robét ziemnych i linii skarp, z vagkiem przypadkow
podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniepca w pasie robdét drogowych, nieprzeznaczona doiegan powinna b
przez Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemzelleroslinnos¢é, ktora ma by
zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona pi¥gzonawe, to powinna b§ ona
odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposOb zaakceptgpwazez liyniera i odpowiednie
wiadze.

5.3. Usuniecie drzew

Pnie drzew znajdagce s¢ w pasie robot ziemnych, powinnybwykarczowane.

Poza miejscami wykopow doly po wykarczowanych phmiacaley wypetnic gruntem
przydatnym do budowy zafri¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D.00.00.00.
Doly w obrbie przewidywanych wykopéw, nale tymczasowo zabezpieazy przed
gromadzeniem siw nich wody.

Wykonawca ma obowkek prowadzenia robét w taki sposéb, aby drzewadstawiajce
wartas¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utractlyj wiasciwosci w
czasie robot.

5.4. Zniszczenie pozostat po usungtej raslinnosci
Pozostatéci po usungtej raslinnosci powinny zosté wywiezione na sktadowisko lub wysypisko
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Wykonawcy. Wyjitkowo dopuszcza siinne sposoby zniszczenia tych pozosigitoizgodnione
z Inzynierem.

Niewzyteczne pozostatci po ralinnosci powinny by usungte przez Wykonawg z terenu
budowy.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzewow
Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania Robot mgod p. 5. oraz zagzczenia zgodnie z
wymaganiami SST D.00.00.00.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST DM.00MMNymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow s3 dla wycktych i wykarczowanych drzew — sztuki (szt.),

8. Odbidér robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST DM.00MM@ymagania ogolne”.

8.2. Odbidr robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu

Roboty obgte niniejszym SST podlegagasadom odbioru Robét zani@ych i ulegajcych

zakryciu.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumendadjrojektows i SST podlegaj ponownemu
wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowainzek ceny za niewkziwa jakos¢

Robot jest niedopuszczalne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Podstaw ptatnGci sa sztuki (szt.) usugtych drzew.

Wykonawca uwzgldni w Cenie Kontraktowej wywdz grubizny, gati karpiny na odlegi&t do
10 km.

Cena jednostkowa obejmuije:

- wyznaczenie drzew przeznaczonych do wycinki,

- wycinke drzew,

- obckcie z pni gadzi i wierzchotkow,

- pockcie pni na odcinki 2,5 m,

- karczowanie korzeni,

- zatadunek i transport diyzn, korzeni, gaki oraz pozostakei po wycince na odlegéé do
10 km,

- Zniszczenie pozostaid po usungtej raslinnosci wraz z odwiezieniem resztek na wysypisko
Wykonawcy,
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- zasypanie dotdéw po karczowaniu wraz zesagzeniem gruntu,

- oznakowanie i zabezpieczenie Roboét oraz jegymianie,

- uporadkowanie miejsca prowadzenia robot,

- wykonanie innych czynroi niezlednych do realizacji Robét afiych niniejsa SST, zgodnie
z Dokumentagj Projektowva.

10. Przepisy zwizane

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania.
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG | ULIC

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjiciirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Robét zazanych z rozbidrk elementéw drogi, w ramach utwardzenia
nawierzchni drogi pomdzy Hermanowem | i Hermanowem Il w technologii esynio
grysowej w cagu drogi gminnej 108023E.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowgal@ Dokument Przetargowy i
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienych w p. 1.1.

1.3. Zakres Roba6t oftiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyggykonania Robot wymienionych w p. 1.1. i
obejmup rozbiérke, zatadunek gruzu i jego odwdz na miejsce skiadimyanastpujacych
elementéw i warstw konstrukcji nawierzchni:

- nawierzchnia z mas bitumiczno-mineralnych rozmermechanicznie gr. 4 cm,

- ciecie mechaniczne nawierzchni z mas mineralno —tasfgth,

- rozebranie przepustu g 1000.

w lokalizacjach zgodnych z Dokumentaégjrojektove.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSB ggodne z obowkzujacymi odpowiednimi Polskimi
Normami i okréleniami podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogd|

1.5. Ogodlne wymagania dotygze Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania Robo6t oraz za ich zgodtoz
Dokumentagj Projektovs i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotygze Rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne

2. Materiaty

2.1. Ogoélne wymagania dotygz materiatow

Ogoblne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST
DM.00.00.00,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiaty nie wystpuja.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Spret do rozbiorki
Uzywany sprzt powinien ponadto Wy zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
zatwierdzenie layniera.
3.2.1. Dla wszystkich rozbiérek najeuzy¢ nastpujacego spratu:
- Sprzt pomiarowy,
- koparki,
- tadowarki,
- dzwigi,
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- spycharki,

- zagszczarki,

- sprzt reczny.

3.2.2. Dla rozbiorki przepustu g 1000 riglstosowa nastpujacy sprzt:
- spycharka,

- koparka,

- tadowarka.

-dzwig,

- szlifierka katowa z tarczami zapasowymi,

- mtot pneumatyczny ze sgarke spalinowg lub miot spalinowy.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagiare”.

4.2. Transport materiatdow z rozbiorki

Materiaty pochodzce z rozbidérek i nadage st do ponownego wbudowania starpwlasnaé
Inwestora w szczegoldoi dotyczy to materiatu z frezowania nawierzchrazonieuszkodzonych
elementow sztukowych pochagxch z rozbidrki. Pozostate materiaty stanpwitasna¢
Wykonawcy i powinny zosta wywiezione na jego skladowisko lub wysypisko. ¢€&z
materiatdw, spetnigca wymagania odpowiednich SST, ie@ostéd ponownie wykorzystana po
uzgodnieniu z laynierem.Srodki transportu:

- samochody samowytadowcze,

- samochody skrzyniowe,

- samochody dostawcze,

- innesrodki transportu wymienione w PZJ i zatwierdzoneearIrzyniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania Robot
Ogodlne zasady wykonania Robét podano w SST DM.000QWymagania ogoélne”.

5.2. Wykonanie Rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog obejmupsunecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt. 1.3 zgodnie z Dokutaep Projektows lub wskazanych przez
Inzyniera.

Materiaty uzyskane z rozbiorek Wykonawca powinierzevies¢ na odpowiednie miejsce
sktadowania.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow drbgajdupce sé w miejscach, gdzie
zgodnie z Dokumentagj Projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny dy
tymczasowo zabezpieczone. W szczegénoalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody
opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje: siykonania wykopéw drogowych nale wypetnic
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzajo terenu i zagci¢ do uzyskania
wskaznika zagszczenia Is > 1,0.

W czasie wykonywania jakichkolwiek robot ziemnycbdpzas rozbiérek, obowduja zapisy
SST D.02.01.01 i D.00.00.00.

Zatadunek gruzu nérodki transportu naley prowadzé za pomoa koparki lub tadowarki. W
trakcie przewozu gruzu Wykonawca ma obgmek biezacego utrzymania w czysto drég
transportowych.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogblne

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST DM.00MMymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiaru Robo6t dokonujeesha budowie.

Jednostk obmiaru Robot zwizanych z rozbiork elementow drogi jest dla rozbidrki:
- nawierzchni bitumicznych — metr kwadratowy*jm

- rozbidrka przepustu g1000— sztuka (szt.).

8. Odbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.00MMBymagania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbioru wykonanych Robot rozbiorkowych dokonujezyimer na budowie na ogolnych
zasadach odbioru jak dla Robot zanikgih i ulegajcych zakryciu.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumemdadfrojektova i SST podlegaj niezlzdnym
poprawkom, w zakresie ustalonym przezzylmera, na koszt i staraniem Wykonawcy.
Stosowanie obiek ceny za niewkgiwa jakos¢ Robot jest niedopuszczalne.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy platrigi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa za jednaestkbmiarowa wg p.7.2 dokonanego
obmiaru i odbioru. Wykonawca uwzgini w Cenie Kontraktowej paytki wynikajace z
pozyskania materiatdw rozbidrkowych. Cena jednostkoobejmuje wykonanie wszystkich
niezlednych czynnéci mapcych na celu zrealizowanie Robo6t ditomych w Dokumentacii
Projektowej. W szczegoldoi zakres Robot powinien obejmotvavszystkie roboty nieziune
do prawidiowego wykonania zakresu przewidzianeg®@ekumentacji Projektowejatznie z
Robotami, ktére nie zostaly zinwentaryzowane iatstaty ugte w Przedmiarze Robét.

W szczegdlnéci cena jednostkowa wykonania Robot obejmuje:

9.2.1. Dla wszystkich rozbiorek

- wyznaczenie Robot w terenie,

- zatadunek i odwdz materiatow na wysypisko lutadkiwisko na odlegks do 10 km,

- koszty wysypiska, utylizacji, sktadowania, rekwaciji,

- koszty bigacego oczyszczania nawierzchni drég dojazdowych ykypiska lub sktadowiska,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu z zagzczeniem gruntu,

- oznakowanie miejsca Rob6ét i jego utrzymanie,

- wykonanie wszystkich niezdnych bada, pomiaréw, prob i sprawdage

- wykonanie innych czynroi niezlednych do realizacji Robét afiych niniejsa SST, zgodnie
z Dokumentagj Projektowva.

9.2.2. Dla rozbiorki przepustu:

- rozebranie nawierzchni drogi nad przepustem,
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- rozkucie wygcie kregdw betonowych,

- zatadunek i wyw0z na sktadowisko,

- rozebranie fawy betonowej pod przepustem,
- uporadkowanie ternu pod nowy przpust.

10. Przepisy zwizane

Ustawa z dnia 27-04-2001 — O odpadach (Dz. U. Nr @#. 628) wraz z pgdiejszymi
zmianami.
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D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE )
D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjiciirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Robot zazanych z wykonaniem wykopow, w ramach utwardzenia
nawierzchni drogi pomdzy Hermanowem | i Hermanowem Il w technologii esynio
grysowej w cagu drogi gminnej 108023E.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk&tawy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Roba6t oftiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyerykonania Robot wymienionych w p.1.1,
zwigzanych z wykonaniem wykopow wzdtgatego projektowanego zadania:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

— dowiezienie sprgu,

— wyznaczenie granicy robot,

- wykonanie wykopow z profilowaniem i zgggczeniem podi@a pod jezdri w miejscach
rozbiorek,

- wykonanie wykopéweczne w miejscach trudnodephych,

- wykonanie wykopow pod wpusty, studnie i peoga,

- wykonanie wykopow pod réw umocniony oraz odparaey

— wywoz ziemi z wykopu na odlegi®do 10 km,

— przeprowadzenie wymaganych badboratoryjnych,

— wykonanie niezédnego odwodnienia na czas budowy,

— odwiezienie sprgu.

W lokalizacjach zgodnych z Dokumenta€&jrojektova.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowizujacymi normami i okréeniami
podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyge Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektovs, SST i poleceniami kiyniera.

Ogolne wymagania dotygze Rob6t podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogjoin

2. Materiaty

2.1. Ogoélne wymagania dotygz materiatow
Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow
Dokumentacja Projektowa zaktada wywoz éat@runtéw z wykopdw na wysypisko.
Wyjatkowo Inzynier maze dopudci¢ czesciowe wykorzystanie gruntéw z wykopu do budowy
warstwy odcingjcej, pod warunkiem przeprowadzania przez Wykoralwezacych bada pod
wzgledem przydatngci do budowy warstwy odcinggej zgodnie z wymaganiami
SST D.00.00.00 oraz skiadowania przebadanego gnatasobnych oznakowanych pryzmach,
na sktadowisku przyobiektowym Wykonawcy.

37



3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzt do robdét ziemnych

Uzywany sprzt powinien ponadto Wy zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Inzyniera.

Przy wykonywaniu Rob6t Wykonawca powinien dysponéwastpujacym sprztem:

a) koparki,

b) rowniarki,

c) spycharki,

d) sprzt do zagszczania — dobrany odpowiednio do robét,

e) sprzt do robot ecznych,

f) sprzt do odwodnienia wykopéw zgodnie z technolpodVykonawcy, pozwalagy na
odwodnienie wykopow dla wykonywania Robét pamizwierciadta wody gruntowe;.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymaganiarogj.

4.2. Transport gruntow

Grunty pozyskane z dokopu lub ukopu (wykopu) i npack st do zasypywania natg
przewigé¢ na skiadowisko przyobiektowe Wykonawcy. Grunty spetniajce tych wymaga
nalezy odwies¢ na wysypisko Wykonawcy. Wykonawca pokryje wszekiszty sktadowania i
utylizacji. Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wielkoi zatwierdzone nie nie by
podstawy roszczé Wykonawcy dotycgzcych dodatkowej zaptaty za transport.

Jako srodki transportowe mima wy¢é samochody samowytadowcze, samochody skrzyniowe,
Inne przedstawione w PZJ i zatwierdzone przeyrirera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady i oznakowanie robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M3ADQWymagania ogéine™.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji ruchuganizacji robot i
harmonogram ich wykonywania uwzdhiajac wszystkie warunki, w jakichgda wykonywane
roboty ziemne i wykopy.

5.2. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopu polega na wybraniu gruntu do odpdwiej gkbokcdici, wyprofilowaniu
powierzchni dna wykopu do wymaganego spadku orggszazenie gruntu do wymaganych
parametrow. Zagpzczenie dna wykopu nale kontrolow& wg normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z BN-77/8931-12 lub dlantfiw gruboziarnistych ptgtVSS zgodnie
z PN-S-02205. Po wykonaniu wykopow Wykonawca dokeabezpieczenia wykopow przed
przedostawaniem gido niego wody (opadowej i gruntowej). Wykonawocgdde wiasnym
staraniem utrzymywat system odwodnienia przez calgzlzdny czas. Jeeli nasapi
zawilgocenie gruntu w wykopie, to dodatkowe napraWykonawca wykona na wtasny koszt.
Wilgotnos¢ gruntu w wykopie przy zagzczeniu nie powinna #Qi¢ sic od wilgotngci
optymalnej:

-w gruntach niespoistych 2%,

-w gruntach mato $rednio spoistych + 0% i -2%,
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Jezeli wyprofilowane i zagszczone dno wykopu ulegto nadmiernemu zawilgocetaiuprzed
przystpieniem do ukifadania kolejnych warstw ngleodczeka do czasu jego naturalnego
osuszenia lubay¢ srodkdéw zaakceptowanych przezymiera i Projektanta.

Technologia wykonania wykopu musi ustivia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym
okresie trwania Robot ziemnych, zaleca postpowanie z wykopem w kierunku podnoszenia
sic niwelety. Wykonawca przedstawi do akceptacjizylmera przewidywany sposéb
odwodnienia wykopow oraz spitz do tego przewidziany. Akceptacja odwodnienia prze
Inzyniera nie wyscza odpowiedzialrni@i Wykonawcy za doprowadzenie gruntu do wilgétio
optymalnej. Sposob i kolej’é realizacji wykopow musi uwzgtiniac etapowanie Robot i ich
postp w pozostatych bramach. Niedopuszczalne jest wykonywanie wykopow z nagdzeniem
powodujpcym utrudnienia w realizacji innych Robét lub w spb powodujcy zagraenie ruchu
pieszego lub kotowego. Warunkiem rozpema wykopow jest w wypadku wykonywania
wykopdw ponkej zwierciadta wody gruntowej, obmnie tego zwierciadta do poziomu
umazliwiajacego wykonywanie Robot. Wykopy naje wykonywa& w sposéb zapewnigy
stateczn& oparcia obiektow gsiednich oraz skarp wykopu. W przypadkachtpiwych
Wykonawca jest zobowtany do wykonania obliczenia statecgicskarp oraz zabezpieczenia
obiektéw gsiednich. Obliczenia te podlegajprawdzeniu przez igniera oraz Projektanta.
Jakiekolwiek uszkodzenia obiektowisgednich na skutek obsweia st gruntu, Wykonawca
usunie wkasnym staraniem. Grunty z wykopow mglprzewozé w sposob uniemaiwiajacy
wysypywanie s przewaonego materialu na dreglub nanoszenie gruntu na kofach
samochodéw na drogi dojazdowe. W wypadku wapighia zanieczyszczania drég dojazdowych
przewa@zonym materiatem Wykonawca podejmieodki w celu uprztniecia materiatlu oraz
uniemaliwienia dalszego zanieczyszczania drog lub poaeie&ioszty tych czynrigi
wykonanych przez odpowiednie ghy lub innych Wykonawcow wskazanych przezyimiera.

5.3. Wymagania dla wykonanych wykopow

Wykopy naley wykonywa& z zachowaniem po#szych wymaga

5.3.1. Gdy dno wykopu stanowi koryto pod konstrgk@wierzchni

-nieréwna¢ powierzchni mierzona tatdtugasci 3m nie mae by wigksza nk + 3cm;
-pochylenie poprzeczne powierzchni niemige s¢ od zatleonego o wgcej niz + 0,5 %;
-réznica w stosunku do projektowanychednych powierzchni nie nie przekracza + lcm,
- 3cm;

-szerokd¢ korpusu ziemnego w wykopie niegksza nk = 10cm;

-0$ korpusu ziemnego w wykopie przesttaiod osi projektowanej o nie ggej niz £ 10cm;

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rohétmych

Sprawdzenie wykonania wykopu polega na kontrolowamigodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej SST oraz w Dokumentacji Progke;.

W czasie kontroli szczegGjruwag; nalezy zwrock na:

a) odspajanie gruntdw w sposdOb nie pogassyarh wiaciwosci;

b) zapewnienie stateczéw skarp;

c¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania Robgd ich zakéczeniu;

d) doktadné¢ wykonania wykopow;

e) zagszczenie i NENOS¢ gruntu w wykopie;

f) biezacego oczyszczania nawierzchni jezdni z zanieczgzecmnoszonych samochodami
przewaacymi grunt.
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Tab. 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalna i§6 badai i pomiaréw

1 |Rzdne powierzchni dna wykopypomiar tama, szablonem, tato diugdci 3 m i poziomia
Réwna¢ powierzchni dna lub niwelatorem:

2 |wykopu pod konstrukgj - w punktach gtéwnych tuku, na prostych - w egsich
nawierzchni co 50 m,

- na tukach o R 100 m - co 50 m,

- na tukach o R < 100 m oraz w miejscach, ktorezhud
watpliwosci - co 20 m,

- przy wykopach nieliniowych, miejscowych (zatoki,
zjazdy, przepusty itp.) — w punktach charakteryatych

8 | Badanie wskanika zagszczenia 3 x na 200 m2 wyprofilowanego i zgggczonego dna

Pochylenie poprzeczne
3 | powierzchni dna wykopu pod
konstrukcg naw.

wykopu,
9 | Badanie nénosci nie mniej nk 3 badania na dzieamziatke robocz (dla
danego rodzaju wykopu)

Wymagania dotycice dokladnéci wykonania wykopow podano w p.5.3.

6.3. Wymagania dotyaze zagszczenia i hénosci gruntu
Bezpdrednio po profilowaniu dna wykopu nale przystpi¢ do jego zagszczania.
Zageszczanie nalgy kontynuowa do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia lub
odksztatcenia oraz wtornego modutu odksztatceniskaiik zag:szczenids nalezy okresli¢ w
poréwnaniu do wynikéw otrzymanych wg normalnej prétroctora, zgodnie z BN-77/8931-12.
W przypadku gdy w dnie wykopu wygiuja grunty, dla ktérych okkdenie wskanika
zag:szczenia jest trudne lub gdy jednogre badany jest modut odksztatcenia, do badania
mozna wykorzysta piyte statyczm typu VSS, wg PN-S-02205:1998. Badanie modutu
odksztatcenia oraz wskiaika odksztalcenia polega na statycznym gtasiiu gruntu phd o
srednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPa.i€owe obcizenie doprowadza gido wartgci
rownej 0,25 Mpa (wg PN-S-02205:1998). Moduty odk&ztnia pierwotnyE; i wtorny E,
odpowiadajce przyrostowi osiada wywotanemu przyrostem olgenia jednostkowego w
zakresie od 0,05 do 0,15 MPa, obliczamy na podstawbru:
Ei, B2 = % D (Ap/As) [Mpa]
gdzie:
D érednica ptyty (D=300), mm
Ap - r&nica naciskéwA4p=0,10), MPa
As - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskow, mm

Wartasci wskanika zagszczenials lub wskanika odksztatcenid, = E,/E;, oraz wartéci
wtornego modutu odksztatceria powinny odpowiadaparametrom podanym w Tabeli 2.

Tab. 2. Wymagania dla wskaika zagszczenia, wskanika odksztatcenia i aosci

Rodzaj wykopu sl lo E>

dno wykopu jako podige-koryto pod konstrukej

nawierzchni drogi (pod ulepszone padia >1,00 |<220 |>100MPa
kruszywa stabilizowanego cementem wg

D.04.05.01)

dno wykopu jako podige-koryto pod konstrukej

: N = >1,00 |<2,20 |>100MPa
nawierzchni wjazdow do poses;ji
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dno wykopu pod elementy odwodnienia wpusty
studnie w stosunku do powierzchni gérnej
warstwy nasypu (podia — koryta):

- na gkbokasci do 1,2m

- na gkbokasci ponizej 1,2m

>1,00 |<2,20 [|nie sprawdza si
> 0,97 <2,50 |nie sprawdza si

Y dot. gruntéw spoistych w dnie wykopu
2 dot. gruntéw niespoistych w dnie wykopu

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia oraz nBaosci nie mog byé oshkgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to nafgpodpé srodki w celu ulepszenia gruntu
w wykopie, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenialg, 10)
oraz wtérnego modutu odksztatceni&,) Mozliwe do zastosowaniasrodki proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacjtyiniera i Projektanta. Wyniki kontroli zagzczenia i
nosnosci gruntu w wykopie Wykonawca powinien wpisyévdo dokumentow laboratoryjnych.
Uzyskanie prawidtowych wynikow zagzczenia oraz naosci konkretnej warstwy w wykopie
powinno by potwierdzone przez hyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.4. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie Roboty, ktore wykazuyigksze odchylenia wymagabd okr&lonych w punktach 5 i

6 niniejszej SST podlegajozbiérce oraz powinny Bywykonane ponownie na koszt i staraniem
Wykonawcy. Stosowanie obmak ceny za niewkziwa jakas¢ Robot jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST DM.00MMymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest metr sz&ienny (m3) wykonanego wykopu.

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.00MMMymagania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Roboty ziemne uznaje esza wykonane zgodnie z Dokumentaé€jrojektovs i wymaganiami
SST jeeli wszystkie wyniki bada przeprowadzonych przy odbiorach okazaly agodne z
wymogami. W przypadku niezgodsed chat jednego elementu Robo6t z wymaganiami, roboty
ziemne uznaje siza wykonane niezgodnie z DokumengaBrojektows i SST. Wykonawca
zobowgzany jest do ich naprawy na wtasny koszt i wiasrsgaraniem. Technologia naprawy
musi by uzgodniona z liynierem i Projektantem.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Placi s¢ za metr szeienny (m3) wykonanego wykopu na podstawie obmianaeny jakdci
Robd6t w oparciu o wyniki pomiaréw i batlé&aboratoryjnych.

41



Cena jednostkowa jest ceusredniory dla zataonego sposobu wykonania i obejmuije:

-prace pomiarowe i przygotowawcze,

-wykonanie wykopu pod jezdgimiejsca dla oczekagych pasazerow i wjazdy,

-odwiezienie gruntu na wysypisko Wykonawcycanie z kosztami sktadowania lub utylizacji
lub, po zatwierdzeniu przezdyniera, na sktadowisko przyobiektowe, odkiaglbna miejsce
wbudowania na odlegié do 10 km,

-profilowanie dna wykopu oraz skarp w wykopie i torgodnie z DokumentacProjektova,
-zag:szczenie dna wykopu,

-ewentualne wykonanie oblicZzestatecznéci skarp wykopu w sytuacjach przewidzianych
niniejszy SST,

-koszty niezhdnych uzgodnig z Projektantem,

-zabezpieczenie skarp wykopu w sposéb dkrey przez Wykonawg na zasadach wg p.5. oraz
we wszelkich niezddnych przypadkach (deskowania state lub przesuwali®, inne sposoby
okreslone przez Wykonawcw PZJ),

-usungcie wszelkich uszkodaeobiektow powstatych na skutek wykopow, w tym wykagch
skarp wykopu,

-odwodnienie wykopu na czas niedny do jego wykonania i utrzymania,

-doprowadzenie do wiaiwej wilgotnasci w wypadku nadmiernego nawilgocenia,

-koszty ulepszenia gruntu w podtowykopu w sytuacjach przewidzianych w p.6.3,

-biezace utrzymanie w czysfoi nawierzchni jezdni - usuwanie zanieczysacoanoszonych
samochodami przewacymi grunt,

-rekultywacja terenu ewentualnego wysypiska,

-wykonanie wszystkich niezdnych bada, pomiaréw, préb i sprawdage

-oznakowanie i zabezpieczenie Robot i jego utrzyejan

-wszystkie inne nie wymienione g prace i czynni (W tym 0sOb i sprgu) rzeczowe i
calagsciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwizane

10.1. Normy

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania.
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wgan& ogolne.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczessieaznika zagszczenia gruntu.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-81/B-04452 Grunty budowlane. Badania pelo

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania pkagpruntow.

10.2. Inne dokumenty
Dz. U. Nr 62, poz. 628, Ustawa z dnia 27 kwietrG@2r. o odpadach.
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D.03.00.00 ODWODNIENIE
D.03.01.01PRZEPUSTY POD KORONA DROGI

1. Wskp

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikaoihiheczne] § wymagania dotycge wykonania i
odbioru Robdt zwizanych z wykonaniem przepustu pod karairogi, w ramach utwardzenia
nawierzchni drogi pomdzy Hermanowem | i Hermanowem Il w technologii esynio
grysowej w cagu drogi gminnej 108023E.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irktawy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Roboét ayich SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyykonanie przepustow pod koepdrogi o srednicy
2500 i @ 1000mm wraz zeiankami czotowymi, w lokalizacji zgodnej z Dokurtessp Projektova.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.18cianki czolowe - konstrukcje stabilizape przepust na wlocie i wylocie oraz
ograniczajce i podtrzymujce nasyp drogi.

1.4.Dtugosé przepustu- odlegid¢ miedzy krawedziami zewrtrznymi scianek czotowych
przepustu, mierzona po osi przepustu w jego dnie.

1.4.3. Pozostate oldlenia podane w niniejszej Sk ggodne z polskimi normalni, Dokumentgacj
Projektowy oraz definicjami zawartymi w ST DM.00.00.00."Wyraa@ ogolne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyice Robot

Ogdine wymagania dotygze Robot podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagania @Jjoin
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoRobot, ich zgodn@ z Dokumentag Projektove i
poleceniami layniera.

2. Materialy

2.1. Ogodine wymagania dotygze materiatlow
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podav SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepusbitych niniejsz SST g:

- deskowanie systemowe do wykonaaianek czotowych,

- cement klasy 32,5 lub 42,5 N lub R rodzaju CEMblmieszanek betonowych i zapraw oraz
taw fundamentowych pod prefabrykaty rurowe,

- rury osrednicy 21200 mm,

- beton C20/25 (B25) do wykonania taw fundamentdwygodscianki czotowe i skrzydetka oraz
ochrony izolacji poziomej nad przepustem skrzynkayy

- beton C25/30 (B30) do wykonanigianek czotowych i skrzydetek,

- beton C8/10 (B 10) do wykonania warstwy wyréwnasjpod phy¢ denra wiotu i wylotu przepustow,

- prety zbrojeniowe ze stali St3SX-b, BSt500S - wg Dokatacji Projektowe,

- siatka z pgtéw 08mm ze stali A-1 w rozstawie, co |0 cm jakogienie ochrony izolacji,

- lepik asfaltowy na zimno lub gano do izolacji powtokowej przeciwwilgociowej,

- papa asfaltowa z wkiaalz tkanin technicznych do grubej izolacji poziomeepustu skrzynkowego,

- papa zgrzewalna do uszczelnienia stykow,
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- piasek, wg PN-B-11113:1996 o wgkéu raznoziarnistéci U > 3 lub mieszanka naturalna wg
PN-B-11113:1996 do wykonania podsypek, obsypekyipek przepustow,

- mieszanka z kruszywa naturalnego wg PN-B-111986,16l0 wykonania taw fundamentowych i
podsypek pod ptyty denne wiotéw / wylotow.

Prefabrykaty, beton, cement i materialy izolacyjpewinny posiada Aprobat Technicza
potwierdzajca ich zgodné¢ z wymaganiami.

2.3. Prefabrykaty betonowe, beton i jego sktadniki

2.3.1. Wymagane wdaiwosci betonu

Prefabrykaty rurowe zwyklezelbetowe powinny hy wykonane z betonu zwyklego o klasie
wytrzymalaci na sciskanie co najmniej C25/30 wg PN-EN 206-1:2003dsRavowe parametry
gotowego prefabrykatu rurowego:

- nasgkliwosé¢ <50%,
- Scieralng¢ na tarczy Boehmego <3mm,
- mrozoodporngt > F150.

Do wykonaniascianek czotowych oraz plyty dennej nalezastosowa beton zwykty o klasie
wytrzymatagci na sciskanie C25/30 oraz klasie ekspozycji XF3 wg PN-EM-1:2003. Zalecana
konsystencja mieszanki betonowej to:V2 +V3 badagdN-EN 12350-3:2001 lub S | + S3 badana wg
PN-EN 12350-2:2001.

Do wykonania belek fundamentowych pod wioty / wylptzepustow naly zastosowabeton zwykty

o klasie wytrzymatéci nasciskanie C20/25 oraz klasie ekspozycji XF1 wg PN-EM-1:2003.
Zalecana konsystencja mieszanki betonowej to:V2 b&gana wg PN-EN 12350-3:2001 lub Sl + S3
badana wg PN-EN 12350-2:2001.

Do wykonania warstwy wyrownawczej pod pltytenra nalezy zastosowabeton zwykly o klasie
wytrzymatcci na sciskanie C8/10 oraz klasie ekspozycji XF1 wg PN-ED6-1:2003. Zalecana
konsystencja mieszanki betonowej to: VI + V2 badamga PN-EN 12350-3:2001. Dopuszcza si
konsystengj Vo w przypadku zaggzczania zagzczarkami ptytowymi.

2.3.2. Kruszywo do betonu

Kruszywo stosowane do wyrobu betonowych elementinstkukcji przepustéw powinno speifiia
wymagania normy PN-B-11111:1996, PN-11112:1996BPN-113:1996 i/lub PN-EN 12620:2004. W
przypadku stosowania normy PN-EN 12620:2004 Wykeoagwzedstawi wyniki badgpotwierdzajce
wymagane parametry kruszyw, zgodne z wwai@mni przedstawionymi w tabelach 1-3.

Do betonéw stosowanalezy grysy granitowe lub bazaltowe o maksymalnym wyegiaziarna do
16 mm. Stosowanie grysow z innych skat dopuszezaodi warunkiem zaakceptowania przezihiera.
Grysy powinny odpowiadavymaganiom podanym w tabeli 1.

Tablica 1. Wymagania dla grysu do betonowych elgéweikonstrukcji przepustow

Lp. [Wiasciwosci Wymagania
1 |Zawartd¢ pytdw mineralnych, %, nie watej niz: 1
Zawartd@c¢ ziarn nieforemnych, %, nie gaej ni: 20
3 |Wskanik rozkruszenia, %, nie ggej niz:
- dla gryséw granitowych 16
- dla grysow bazaltowych i innych 8
4 |Nashkliwos¢, %, nie wecej niz: 1,2
5 |Mrozoodporné wg metody bezgoedniej, %, nie wice] 2
6 |Mrozoodporné¢ wg zmodyfikowanej metody 10
bezpdredniej (wg PN-B-11112 ), %, nie gaej niz:
7 |Zawarté¢ zwiazkOw siarki, %, nie wicej niz: 0,1
8 |Zawarté¢ zanieczyszczeobcych %, nie wigcej niz: 0,25

9 |Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych. Barwa cieczy naj  wzorcowa
kruszywem nie ciemniejszazni
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10 [Reaktywnéc alkaliczna (wg PN-B-067 14-34 ) nie wywotupcal
zwigkszenia
wymiarow

liniowych
ponad 0,1%
11 |Zawartd¢ podziarna, %, nie \atej niz: 5

12 |Zawart@¢ nadziarna, %, nie watej niz: 10

Nalezy stosowa piaski pochodzenia rzecznego, albedabe kompozye piasku rzecznego i
kopalnianego ptukanego. Piaski powinny odpowiadgmaganiom podanym w tabeli 2.

Tabela 2. Wymagania dla piasku do betonowyelbetowych elementéw konstrukcji przepustow

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 |Zawartgé pyvidw mineralnych, %, nie waiej 1.t
2 |Zawartdg¢ zwiazkOw siarki, %, nie wicej niz: 0,2
3 |Zawartg¢ zanieczyszczeobcych, %, nie 0,25
wiecejniz:
4 |Zawart@¢ zanieczyszcze organicznych. wzorcowa
Barwa cieczy nad kruszywem nie ciemnigj
5 |Reaktywnéc¢ alkaliczna (wg PN-B-06714-34 nie wywotupca zwekszenial
wymiarow liniowych ponad

Zwir powinien spetnia wymagania normy PN-B-06712 i Dz. U. Nr 63 dla m&®& w zakresie
cech fizycznych i chemicznych.
Zwir marki 30 powinien odpowiadavymaganiom podanym w tabeli 3.

Tabela 3. Wymagania dlaviru marki 30 do betonowych ielbetowych elementéw konstrukcji
przepustow

Lp. [Wiasciwosci Wymagania
1 |Wytrzymala¢ na miadzenie, wskanik rozkruszenia, %, 12
2 |Zawartd¢ ziarn stabych, %, nie waej niz: 5,0
3 |Nasikliwosé, %, nie wecej niz: 1,0
4 |Mrozoodpornéé po 25 cvklach i po 5 cvklach., %. 1 5.C
5 |Zawartd¢ ziam nieforemnych, %, nie yaej niz: 20
6 |Zawartd¢ pytow mineralnych, %, nie wagej niz: 15
7 |Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wej niz: 0,25
8 |Zawartd¢ zwiazkOw siarki, %, nie vecej niz: 0,1
9 |Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy wzorcowa

nad kruszvwem nie cierieisza n:

2.3.3. Uziemienie mieszanki mineralnej

Sktadniki mieszanki mineralnej dla betonu powinny lbak dobrane, aby krzywa uziarnienia
mieszanki mineralnej méeita sk w krzywych granicznych dobrego uziarnienia zgodnie
tabeh 4.
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Tabela 4. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Utamek masowy kruszywa
Wymiar bloku oczka sita [mm] przechodzcego przez sito dla
ziarna< 16 mm [%)]

3Lf 10¢

16 10C
8 60-76
4 36-56
2 21-42
1 12-32

0,5 7-2C

0,2t 3-8

2.3.4. Cement

Do wyrobu betonowych elementéw konstrukcji przepastalery stosowa cement klasy 32,5 lub 42,5
rodzaju CEMI wg PN-EN 197-1:2002.

Tabela 5. Wymagania dla cementu PN-EN 197-1:2002

Lp. Wymagania Klasa cementu
325N | 325F [ 425N | 425F
1 [Wytrzymala¢ na po 2 dniach - >10 >10 > 20
sciskanie, MPa, nie mnigjo 7 dniac > 1€ - - -
niz: po 28 dniach 325<Rp<525 | 425<R,<625
2 |Czas wazania pocatek wigzania, najwcze
niej po uptywie min. 75 60
3 |Stalai¢ objetosci, mm nie wegcej niz: 10
4 |Zawartd¢ SG;, % masy cementu, niegeej niz ,mm:
CEM I, CEM I 3,5 4,0
CEM I 4,0 4,0
5 |Zawart@¢ chlorkow, nie wecej niz, % 0,1(

Cement powinien pochodzz jednegarodia dla danego obiektu. Pochodzenie cementwijaapsé
okreSlona atestem - musi byatwierdzona przezgniera.

Cement klasy 32,5 lub 42,5ywac nalezy do produkcji betonu dézianek czotowych i prefabrykatéw.
Cement klasy 32,5 nalguzy¢ do zapraw, stabilizacji pod przepust.

2.4. Materialy izolacyjne

Do izolowania drogowych przepust@elbetowych kcianek czotowych naby stosowa: lepik asfaltowy
na zimno lub gaico spetiajcy wymagania PN-74/B-24620 lub PN-57/B-24625,¢pagfaltove z
wkiadka z wiokien technicznych, inne i nowe materialy amjljne sprawdzone éwiadczalnie i
posiadajce Aprobaty Techniczne - po akceptaciyimera.

2.5. Stal zbrojeniowa

Stal stosowana do zbrojenia betonowych elementonstkdkcji przepustow musi odpowigda
wymaganiom PN-H-93215.

Do wykonania zbrojenia nate uzy¢ pretow o srednicach zgodnych z Dokumentacja Projelktaze
stali zbrojeniowej klasy A-1 gat. St3SX-b oraz kdsll gat.BSt500S.

Nie dopuszczaszamiennegoayciainnej stali i innychérednic bez zgody fyniera.

Stal zbrojeniowa powinna bgktadowana w sposéb izolowany od paeigruntowego, zabezpieczona
od wilgoci, chroniona przed odksztatceniem i zaryiseczeniem.
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2.6. Fundament pod przepust

Fundament pod przepust rurowy oraz skrzynkowy wwi@my z mieszanki naturalnej o
wskaniku réznoziarnistéci U > 5,0 spetniajcej wymagania PN-B-11111:1996 jak dla klasy
min. I,,, stabilizowanej cementem klasy 32,5 wdldL00 kg/ni. Podsypka powinna byagszczana w
stanie wilgotnéci optymalne.

2.7. Obsypka i zasypka

Do wykonania podsypki, obsypki i zasypki przepustéalery uzy¢ piasku naturalnego o
wskaniku raznoziarnistéci U > 3 spetniajcego wymagania PN-B-11113:1996 jak dla gatunki Rlu
wzglednie mieszanki naturalnej o parametrach jw.

2.8. Wszystkie pozostatle materialy powinny posiadktualne badania pozwale¢ na ocegiich
wihasciwosci | stwierdzenie ich przydatéc do wbudowania.

3. Sprat

3.1. Ogdblne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonywania przepustow
3.2.1. Roboty ziemne
— koparka
— piyta wibracyjna lub inny lekki spgz zagszczajcy do zagszczenia podia gruntowego,
fundamentu pod przepust, obsypki i zasypki przepust
3.2.2. Monta przepustu
— zuraw samochodowy,
3.2.3. Wykonanie robot betonowych
— sprzt reczny do przygotowania deskowania i zbrojenia,
—  wytwornia mieszanek betonowych,
— agregat pdotworczy,
— wibrator poggalny,
deskowanie systemowe..
3 2.4. Sprgt do odwodnienia wykopow
Specyfikagg sprztu do odwodnienia wykopow Wykonawca zaproponujergygicie technologii
odwodnienia wykopow, ktory podlega zatwierdzenaeprrzyniera.
Dopuszcza siinny sprzt przedstawiony przez Wykonagw PZJ i zaakceptowany przezyniera.

4. Transport

4.1.0go6lne wymagania dotygze transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST DM.00.00.00 , Wymagaiine".

4.2. Transport materiatow

Odwoz gruntu z wykopu powinien dygodny z zapisami SST D.02.01.01.

Do transportu rur naky uzywat samochodow skrzyniowych lub naczep, niskopodtogbuwy
Przewaone rury nalgy rozmigci¢ rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej ieaiieczy przed
przemieszczeniem i spadaniem.

Do transportu mieszanki betonowej aglawzywaé samochodow wywrotek lub samochodowych
mieszarek do betonu. Transport mieszanki betonqegjinien by zorganizowany w sposéb
uniemaliwiajacy rozsegregowanie sktadnikdw na czas transpostungn umaliwi ¢ dowiezienie i
wbudowanie mieszanki przed rozpgmem whzania betonu.

Do transportu materiatow sypkich najeuzywac srodkow transportu zabezpieczaych przed ich
zabrudzeniem zanieczyszczeniami obcymi czy w pdiggpaementu workowanego, przed wptywami
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atmosferycznymi. Zbrojenie i elementy deskowaniazmao przewozi dowolnymi srodkami
transportowymi zatwierdzonymi przezymiera.

5. Wykonanie robot

5.1.0g0lne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST DM.AQVVymagania ogolne™.

5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowgany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie

— odwodnienia terenu budowy w zakresie i formieoalipnej z Kierownikiem Projektu,

— regulacji cieku na odcinku posadowienia przepwsidtug Dokumentacji Projektowej,

— czasowego przetenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustu Degumentacji
Projektowej lub wskazowekAgniera.

5.3. Roboty ziemne

5.3.1. Wykopy

Metoda wykonywania robot ziemnych powinnacbygodna z SST D.02.01.01 ,Wykonanie
wykopow" oraz SST D.00.00.00 ,Wykonanie nasypow".

Wykopy naley wykonywa z bezpérednim zatadunkiem gruntu né&odki transportowe i
odwiezieniem na skladowisko przyobiektowe lub poigsce Robot. Po wykonaniu wykopdw pagto
gruntowe nalgy wyrowna i zag:sci¢. Wskanik zag:szczenia dla przygotowanego padigowinien by
zgodny z SST D.02.01.01.

Sciany wykopow winny by zabezpieczone na czas rob6t wg Dokumentaciji Ronje i zalecé
Inzyniera. W szczegdbldoi zabezpieczenie polega na:

— stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,

— podparciu lub rozparcician wykopow,

— stosowanigcianek szczelnych.

Do podparcia lub rozparcigcian wykopdéw ména stosowa drewno, elementy stalowe lub inne
materiaty zaakceptowane przezyiniera.

Stosowanécianki szczelne magby¢ drewniane albo stalowe wielokrotnegaytku. Typ scianki
oraz sposéb jej zaghienia w grunt musi hy zgodny z Dokumentagj Projektove lub
dokumentagj techniczia Wykonawcy zatwierdzarprzez Irzyniera.

Po wykonaniu robdiciank: szczela nalery usunagé, z& powstad szczelig zasypé gruntem i zagfCic.

W uzasadnionych przypadkach, za zgodyniera,scianki szczelne nima pozostawiw gruncie.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna pgzostawiona niedobrana warstwa gruntu, o
grubaci co najmniej 20 cm od projektowanego dna wykoMarstwa ta powinna ldyusungta
recznie lub mechanicznie z zastosowaniem koparkrzymgadowaniem niepowodagym spulchnienia
gruntu.

Odchytki rzdnej wykonanego podia od rzdnej okrélonej w dokumentacji projektowej nie
mog przekracza+1,0 cmi-3,0 cm.

Podczas prowadzenia Rob6t Wykonawca zapewrsiciwa odwodnienie wykopu zgodnie z SST
D.02.01.01.

5.4. Roboty betonowe

5.4.1. Wykonanie mieszanki betonowej

Mieszanka betonowa dlgelbetowych i betonowych elementéw konstrukcji pugpw powinna
odpowiadéa wymaganiom PN-EN 206-1:2003 jak dla betonu odpdmigg klasy wytrzymalci i
ekspozyciji.

Urabialng¢ mieszanki betonowej powinna pozwolha uzyskanie maksymalnej szczébiopo
zawibrowaniu bez wyspienia pustek w masie betonu lub na powierzchni.

Urabialngc powinna by dostosowana do warunkéw formowania, ékreych przez:

—  ksztalt i wymiary elementu konstrukcji orfagé zbrojenia,

— zakladamgtadkda¢ i wyglad powierzchni betonu,
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— sposoby ukladania i zsgczania mieszanki betonowe.

Konsystencja powinna bygodna z p.2.3.1. Nie m® ona by osiagnicta przez wiksze zuycie wody
niz to jest przewidziane w skladzie mieszanki. Zalsgasprawdzanie dwiadczalne urabialsoi
mieszanki betonowej przez pedlormowania w warunkach zitinych do rzeczywistych.

Dopuszczalna zawagbdpowietrza w mieszance betonowej oznaczana zgadald-EN 12350-7:2001
nie powinna by wicksza od wartkei wyspecyfikowanej o wcej niz 4%.

Recepta mieszanki betonowej rady¢ ustalona dowolmetod, doswiadczalr lub obliczeniowo-
dodwiadczal, zapewniajca uzyskanie betonu o wymaganych setevosciach.

Wykonanie mieszanek betonowych musi odbygiawytacznie w betoniarkach przeciwbig/ch lub
betonowniach. Sktadniki mieszanki wg recepty robperisz byt dozowane wagowo z dokiado:
-+ 2 % dla cementu, wody, dodatkéw,

- +3%dla kruszywa.

Obijetos¢ sktadnikdéw jednego zarobu betoniarki nie powingéaniejsza ni 90 % i nie mae byt
wigksza nt 100 % jej pojemriei robocze).

Czas mieszania zarobu mustmstalony déwiadczalnie, jednak nie powinien onédyrétszy ni 2
minuty.

Konsystencja mieszanki betonowej nie zga&ni¢ si od konsystencji zakonej (wg recepty
roboczej) wecej niz £ 20 % wskanika Ve-Be. W przypadku nagtego spadku temperatory)°C
wykonywanie mieszanki betonowej ngl@rzerwa, za wyptkiem sytuacji szczegoélnych, w uzgodnieniu
Z Inzynierem.

5.4.2 Wykonanie deskowa

Przy wykonaniu deskowianalery stosowa zalecenia PN-88/B-06251.

Deskowanie powinno ldywykonane zgodnie z DokumentaBrojektovd i powinno zapewiisztywnadé

i niezmienné¢ uktadu oraz bezpiecastwo konstrukcji. Deskowanie powinnodskonstruowane
w sposob umdiwiajacy tatwy jego montai demonta. Przed wypetnieniem mieszanketonovd,
deskowanie powinno Bysprawdzone, aby wykluczyvyciek zaprawy i madiwosé znieksztatce lub
odchyle&n w wymiarach betonowej konstrukcji. Deskowania migiegnowane przed wypetnieniem
ich mieszank betonowy powinny by obficie zlewane wagd

5.4.3. Wyklinanie zbrojenia

Zbrojenie powinno bywykonane wg Dokumentacji Projektowej i wymagarmy PN-B-06251.

Sposbb wykonania szkieletu musi zapéwnezmiennéé geometrycza szkieletu w czasie transportu
na miejsce wbudowania. Do tego celu zaleeatggizenie wzlow na przegiciu pretéw drutem
wiazatkowym wyarzonym osrednicy nie mniejszej #i0,6 mm (wizanie na podwojny krzy albo
stosowdé spawanie. Zbrojenie musi zach@wdokladne polzenie w czasie betonowania. Ngle
stosowad podktadki dystansowe prefabrykowane z zapraw cewmgch albo z materiatow z tworzywa
sztucznego. Niedopuszczalne jest stosowanie pakiad petdw stalowych. Szkielet zbrojenia
powinien by sprawdzony i zatwierdzony przezyniera.

Sprawdzeniu podleggj

- $rednice aytych petdw,

- rozstaw pgtOw - r@znice rozstawu téw gtdwnych w ptytach nie powinny przekraé¢dam, a w
innych elementach 0,5 cm,

- rozstaw strzemion nie powinierzni¢ sie od projektowanego o wéej niz + 2 cm,

- roznice dhugdci pretow, potazenie miejsc kaczenia ich hakami, odgiia - nie mog odbiegé
od dokumentacji projektowej o yaej niz + 5 cm,

- otuliny zewrtrzne utrzymane w granicach wymagmojektowych bez tolerancji uiemnych,

- powiazanie zbrojenia w sposob stabiliy jego potaenie w czasie betonowania i zegczania.

5.4.4. Betonowanie i piggnacja

Betonowanie konstrukcji natg wykonywa wytacznie w temperaturach niezezych ni + 5° C. W
wyjatkowych przypadkach dopuszczalsetonowanie w temperaturzesiej nk 5° C, jednak wymaga
to zgody Iyniera oraz zapewnienia mieszance betonowej terupgra 20° C w chwili jej
uktadania i zabezpieczenia uformowanego elemengd pitrat ciepta w czasie co najmniej 7 dni.
Bezparednio po zakaczeniu betonowania zaleca przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami
wodoszczelnymi, zapobiegaymi odparowaniu wody z betonu i chrgrymi beton przed deszczem i

inna wodh.
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Woda stosowana do polewania betonu powinna spetiyiamagania normy PN-B-32250. Dopuszcza Si
inne rodzaje piebnacji po akceptacji kyniera.

Rozformowanie konstrukcji, 4eli Dokumentacja Projektowa nie przewiduje inaazepe nasipi¢ po
oskgnieciu przez beton co najmniej 2/3 wytrzyniaiqrojektowe.

5.5. lIzolacja przeciwwilgociowa

Przed przyspieniem do montal przepustu rurowego, rury naje zaizolowad zewretrznie
dwukrotnie przygtym srodkiem. Do montau przepustu maa przystpi¢ po odparowaniu emulgatoréw
Z izolacji powtokowej i jej catkowitym utwardzeniu.

W wypadku uszkodzenia izolacji przeciwwilgociowsjlykonawca powtorzy zabieg na koszt
wiasny. Zasypywanie przepustura@osté rozpoczte po dokonaniu odbioru izolacji przezyniera.

5.6. Monta przepustu rurowego w wykopie

Rury 500 i 21000 mm nale utozy¢ na wykonanej tawie fundamentowej, wykonanej z feto
C8/10 (B-10), zagzczanej przy wilgotrioi optymalnej +1%, -2%, z zachowaniem odpowiednich
spadkow podiznych oraz wymaganego wskeka zagszczenia, ktdry wynodi> 1,00.

Utozone rury nalgy u podstawy obsypgamateriatem z tawy fundamentowej i dggic,
zabezpieczag w ten sposob przepust przed przemieszczeniemysocz

Rzedne posadowienia elementéw pagyggodnie z DokumentadProjektovd.

Nie dopuszcza sipozostawienia w przegtie elementow, ktore ulegly uszkodzeniu podczasaaon
W przypadku wysipienia drobniejszych uszkodze(np. odpryski) laynier mae rozwayc
mozliwos¢ wbudowania elementu pod warunkiene, uszkodzenie niectizie miato wptywu na
prag przepustu oraz po przedstawieniu przez Wykonaweakceptowaniu przezzyniera metody
zabezpieczenia uszkodzenia.

Styki elementéw powinny liywypetnione zaprawcementow wg PN-B-14501 lub uszczelkami
gumowymi, zaizolowane i zabezpieczone pasami Eapykzgrzewalnej szerake 20 cm lub lepiku.

5.7. Scianki czolowe

Nalezy wykon& tawy betonowe z betonu C20/25 (B25) péxlanki czolowe przepustu oraz
podsypk gr. 25 cm z mieszanki naturalnej, pod pityty demietéw / wylotdbw. Na podsypce
wykonuje s¢ warstve wyrdwnawcz z betonu C8/10 (B 10) grudmp 5cm.

Na wczéniej przygotowanym fundamencie oraz podsypce i twaswyrownawczej montujemy
deskowanie oraz zbrojenieianek czotowych wg p.5.4.2 i p.5.4.3, ktére zalewamieszank
betonow klasy C25/30 (B30). Powierzchréeianek czotowych, ktore po zasypaniu zagge pod
ziemp, nalery zagruntowdé i pokny izolacp przeciwwilgociovd - analogicznie jak rury.

5.8. Obsypka i zasypka wykopu

Po wykonaniu przepustéw wykop nalezasypa materiatem wg p.2.7. Zasypywanie prowadzi
naleey warstwami nie grubszymi 1i30cm, z réwnoczesnym bigym sprawdzaniem wskaika
zag:szczenia.

Obsypywanie i zasypywanie przepustu malerzeprowadzi w taki sposéb, aby nie uszkoglzi
izolacji przepustudcianek czotowych.

Wartas¢ wskanika zagszczenia wykonanej warstwy obsypki i zasypki zade jest od
gtebokasci powierzchni badanej warstwy, wg SST D.00.00P0.wykonaniu zasypki przepustu
grubcdci 30 cm, dalsze zasypywanie ina kontynuowagruntem nasypowym.

5.9. Wykonawca zapewni odwodnienie wykopOw na tzaowy przepustow. Przed przyseniem
do Robot Wykonawca przedstawizymierowi projekt technologii odwodnienia wykopow azr ze
szczegOtow specyfikagp sprztu wytego do tego celu. W razie atpliwosci Inzyniera do
zastosowanych ugdzer. Wykonawca przeprowadzi na wiasny koszt prezentzigtania sprgu a w
razie stwierdzenia przez zZyniera jego nieprzydatdéad do celu, do jakiego ma si¢, dokona
odpowiednich zmian w projekcie technologii.

W przypadku, gdy wyprofilowane i zeggczone dno wykopu ulegto nadmiernemu zawilgoceaiu,
przed przysipieniem do ukladania kolejnych warstw lub elementgrgfabrykowanych natg
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odczeka do czasu jego naturalnego osuszenia iyl w tym celusrodkdéw zaakceptowanych przez
Inzyniera 1 Projektanta. Doprowadzenie gruntu do wilgaei optymalnej oraz dodatkowe naprawy
Wykonawca wykona na wiasny koszt i wiasnym stananie

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST DM,00.00.00 ,Wymagania ogdine

6.2. Kontrola prawidtowai wykonania robot przygotowawczych i robot zieninyc
Kontrole rob6t przygotowawczych i robot ziemnych rgleprzeprowadzi z uwzgkdnieniem
wymaga podanych w punkcie 5.2 5.3.

6.3. Kontrola robét betonowychelbetowych

Badania mieszanki betonowej (przed rozpaem betonowania oraz 2x wagu zmiany roboczej):
—  urabialné,

— konsystencja,

— zawartéci powietrza w mieszance betonowej. Badania betonu

— badanie wytrzymadoi nasciskanie na prébkach - | seria (3 probki) na dzielzniatke,

— badania nieniszaze betonu w konstrukcji (kiedy wymagane przeyriera),

— badanie nagtliwosci - | serie (3 probki) na caly zakres robét,

— badanie odporid na dziatanie mrozu (na etapie projektowania zaigds betonowe)).
Kontrole zbrojenia przeprowadza 2 uwzgetdnieniem wymagapodanych w punkcie 5.3.3.

6.4. Kontrola wykonania elementow prefabrykovediny

Elementy prefabrykowane najesprawdzaw zakresie:

— ksztaltu i wymiarow (dtugi@, wymiary wewntrzne, grubgt scianki - wg dokumentacji projektowej),

— wygladu zewntrznego (zgodnie z wymaganiami punktu 2),

— parametréw fizycznych i mechanicznych wg p.2.3.1.

Dopuszczalne odchytki w wymiarach oraz vegigie podano w tablicy | i 2 PN-83/8971-06.01 orbiz P
EN 1916:2005.

6.5. Kontrola patzenia prefabrykatow i szczelin dylatacyjnych

Pohczenie prefabrykatow oraz wykonanie szczelin dgigtgch powinno b§ sprawdzone wizualnie w
celu poréwnania zgodst zmontowanego przepustu z Dokumentdejojektovs oraz ustaleniami

punktu 5.6 15.7.

6.6. Kontrola izolacgcian przepustu
Izolacja scian przepustu powinna bysprawdzona przez aegkiny w zgodnéci z wymaganiami
punktu 5.5.

6.7. Kontrola zagszczenia

Kontrola zagszczenia obejmuje sprawdzenie parametroweszagenia podia wykopu, tawy
fundamentowej, podsypki, warstw obsypki i zasypkepustu. Wskanik zag:szczenia sprawdzagsv 3
miejscach na Kalej warstwie i dla kadego przepustu. Wymagany minimalny wslkla zag:szczenia
lawy fundamentowej tds > 1,00 a warstw podka, podsypki, obsypki i zasypki zgodny z SST
D.00.00.00.

7. Obmiar robot

7.1. Og0lIne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST DM.O@QWEmagania ogolne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowa jest dla wykonania 1 przepustu kotowe500 i 1000 mm - metr (m) wraz ze
sciankami czotowymi i wszystkimi robotami towarzysymi wymaganymi niniejsgSST.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST DM.0MQ®G/magania ogdine”.

Odbioru robot dokonuje sina zasadzie odbioru robét zaniksch i ulegajcych zakryciu. Roboty
uznaje s§ za wykonane zgodnie z Dokumentajrojektovs i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tol@raigpkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot

Odbidr Robot polega na:

— kontroli jakgci materiatdw

— petnym sprawdzeniu wynikéw badaboratoryjnych,

— zgodndci potazenia przepustu zgdnymi projektowymi,

— sprawdzeniu uteenia uszczelek, wypetnienia spoin i izolacji praggigociowe,

— sprawdzeniu wynikow badaag:szczenia wykonywanych warstw pozho tawy fundamentowej,
podsypki obsypki i zasypki,

— sprawdzeniu zgodia wykonania Robét z Dokumentadjrojektovy.

W wypadku stwierdzenia jakichkolwiek niezgodciovykonanych Robot z Dokumentaéjrojektove,
oraz przywotanymi normami i przepisami hrawymi, Wykonawca wykona odpowiednie Roboty
poprawkowe usuwag wszystkie wady na wiasny koszt w czasie i w dposghamujcy postpu innych
Robdot Kontraktu.

Stosowanie obaek ceny za niewtaiwa jakas¢ Robot jest niedopuszczalne.

9. Podstawa pfatnéci

9.1. Ogadlne ustalenia dotyce podstawy ptatrsoi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatoi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogéine".
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi st za jednostik obmiarowa wg p.7.2 wykonania kompletnego przepustaz ze wszystkimi
robotami towarzysgymi.

Cena jednostkowa obejmuje:

— wytyczenie Robot w terenie,

— zakup i transport do miejsca wbudowania wszelgattzebnych materiatow,

— wykonanie lub zakup mieszanek betonowych,

— profilowanie i zagszczenie podi@ gruntowego w gotowym wykopie - plagdoujeto w SST
D.02.01.01,

— zabezpieczeniedgokiego wykopyciankami szczelnymi,

— wykonanie faw fundamentowych pod przepust z rai@snaturalnej stabilizowanej cementem,

— wykonanie izolacji rur i uszczeldi@ohcze,

— ufozenie rur 500 i 21000 mm,

— wykonanie kompletnyclicianek czotowych przepustéw z mom i demontzem deskowania,
zbrojeniem, fundamentami, podsypkami i wasisivyrownawca,

— wykonanie izolacjscianek czotowych,

— warstwowe zasypywanie przepustévdcianek czotowych wraz z zesgczeniem - platrid
ujeto w D.02.01.01,

— biezace utrzymanie robot z odwodnieniem wykopow,

— wykonanie wszystkich wymaganych bé&daomiardw, prob i sprawdae

— oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jeggramie,

— wykonanie innych czyndoi niezlgdnych do realizacji Robot afych niniejsa SST, zgodnie z
Dokumentagj Projektovd.
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10. Przepisy zawjzane

BN-74/8935-04 Przepusty kolejowe i drogowe. Elemgmefabrykowane.

PN-EN 206-1:2003 Beton €& 1: Wymagania, wikxiwosci, produkcja i zgodni.
PN-63/B-06251 Robotyelbetowe i betonowe. Wymagania techniczne.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngnégania i badania.

PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.

PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno.

PN-57/B-24625 Lepik asfaltowy z wypetniaczami stwany na gaico.

PN-74/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania.

PN-EN 197-1:2002 Cement €Z 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodico dotyczce
cementéw powszechnegaytku.

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@alo nawierzchni drogowych. wir i
mieszanka.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndtgao nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-EN 10020:2003 Definicja i klasyfikacja gatunkétali.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

Rozporadzenie MTIGM z dn. 30-05-2000 r. w sprawie warunki@ehnicznych, jakim powinny
odpowiada drogowe obiekty iynierskie i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 63, p6z. Y35
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZENIEM
PODLOZA

1. Wstgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjiciirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Robo6t zwizanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag:szczeniem podi@, w ramach utwardzenia nawierzchni drogi pginy Hermanowem | i
Hermanowem Il w technologii emulsyjno grysowej wgti drogi gminnej 108023E.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i kidwy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Roba6t oftiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Robot wymienionych w p.1.1 i
obejmup profilowanie i zagszczenie koryta pod konstrukcje nawierzchni w noagh rozbidrek
nawierzchni w lokalizacjach zgodnych z Dokumeni&tjojektove.

Podiaze — koryto pod warstwy konstrukcji nawierzchni wzguimiotowym zadaniu stanowi
poditaze wykopu.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sgodne z normami, wytycznymi i okteniami
podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze Robot

Ogolne wymagania dotygze Rob6t podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogjoin
Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kowykonania Robét i ich zgod&® z Dokumentagj
Projektow i poleceniami layniera.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogodlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiaty nie wystpuja.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Uzywany sprzt powinien ponadto Wy zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Inzyniera.

Przy mechanicznym zagzczaniu podtza gruntowego Wykonawca powinien dysponowain.
nastpujacym sprawnym technicznie sgtem:

1. Do profilowania podiza:

- rOwniarka,
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- spycharka,

- koparko-tadowarka,

- Spr&t reczny.

2. Do zagszczania podtma:

- walec stalowy gtadki i okotkowany,

- walec ogumiony,

- lekki walec eczny

- zagszczarki ptytowe wibracyjnexczne,

- inny sprzt reczny.

Wykonawca do wykonania koryta, profilowania i zsgczenia podia maze wy¢ innego
sprztu wymienionego w PZJ i zaakceptowanego przeyriiera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagiare”.

4.2. Transport spetu i materiatow

Ewentualny nadmiar gruntu z profilowania paogto naley wywies¢ samochodami
samowytadowczymi na sktadowisko lub wysypisko Wydkany, z zachowaniem czysto drog
dojazdowych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST DM.00®MANymagania ogolne”.

5.2. Warunki przysipienia do robot

Wykonawca przedstawi #ynierowi do akceptacji Projekt Organizacji Rob6t ecms Robot |
Harmonogram Robot uwzglniajacy wszystkie warunki, w jakichgdzie wykonywane koryto.
Harmonogram powinien uwzglnia¢ wykonanie Robdét odcinkami w taki sposéb, aby
zabezpieczy koryto przed zawilgoceniem.

W czasie prowadzenia Robét nalevykona tymczasowe odwodnienie w celu odprowadzenia
ewentualnych wéd opadowych.

5.3. Profilowanie i zagszczenie podia

Po oczyszczeniu powierzchni pogéo nalgy sprawdzé, czy istniejce rzadne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkeduych podiga. Zaleca si aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniggrd wyzsze ni projektowane rane
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggstija zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepukhni podiaze na gtbokas¢
zaakceptowanprzez Irtyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkujace
dla gornej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganychediych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai wskanika zagszczenia wg tab.1.
Wykonanie koryta polega na profilowaniu dna korytawymaganego profilu oraz zggczenie
zgodnie z projektem. Spadki poprzeczne pod warsbdsiczapca oraz dolm warstwe
podbudowy nalgy wykona zgodnie z DokumentacpProjektova.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego dogszczania przez watowanie.
Jakiekolwiek nierownéi powstate przy zagzczaniu powinny hy naprawione przez
Wykonawe w sposob zaakceptowany przezyniera.

Wilgotnaos¢ gruntu podtaa przy zagszczeniu nie powinna zai¢ sic od wilgotngci optymalnej:

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato §rednio spoistych + 0% i -2%,
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Wykonawca hdzie chronit podige i koryto przed nadmiernym zawilgoceniem.zele
wyprofilowane i zagszczone podie ulegnie nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystpieniem do ukladania podbudowy naleodczekd do czasu jego naturalnego osuszenia
lub wzy¢ srodkow zaakceptowanych przezymiera i Projektanta.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonaniezlgdnych
napraw. Wykonawca dokona osuszenia i naprawy paetoryta na kosz wiasny. Obazkiem
Wykonawcy jest rownie powtorzenie wszystkich bafigakasciowych wg p.6.2.11 6.2.2.

5.4. Wymagania dotyaze zagszczenia i nénosci
Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuow& do osagniccia wymaganego wskaika zagszczenia
(odksztatcenia) oraz wtérnego modutu odksztatcenia.
Zageszczenie podia—koryta nalgy okreslac za pomog oznaczenia wskaika odksztatcenito
poprzez poréwnanie pierwotnego i wtdrnego modutksathicenia.E,/E; podczas badania
modutu odksztatcenia warstwy wg PN-S-02205:199%#ypadkach, gdy w badaniu agnigto
wymagany modut odksztalcenia warstwy a nielimee jest osiagniecie zagszczenia na
podstawie badawskanika odksztalcenia, nima positkowad sie wskanika zagszczenials
wedtug BN-77/8931-12 lub innmetod dopuszczom i zaakceptowan przez Irkyniera np.
metod; izotopows.
Badanie modutu odksztatcenia oraz wskka odksztalcenia polega na statycznym stamiu
gruntu ptyt o srednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPa.ri€owe obcizenie doprowadza
si¢ do wartdci rownej 0,25 Mpa (wg PN-S-02205:1998).
Moduly odksztalcenia pierwotnyel i wtérny E2, odpowiadajce przyrostowi osiada
wywotanemu
przyrostem obarenia jednostkowego w zakresie od 0,05 do 0,15 MBlgzamy na podstawie
WZOru:
El, E2 = % D Dp/Ds) [MPa]
gdzie:

D érednica ptyty (D=300), mm

Dp - #diica naciskow (Dp=0,10), MPa

Ds - przyrost osiadadpowiadajcy raznicy naciskdw, mm
Wartasci wskanika zagszczenials lub wskanika odksztatcenido = E2 /E1 oraz wartdci
wtérnego modutu odksztatceriZ2 powinny odpowiadéparametrom podanym w Tabeli 1.

Tab.1. Wymagania dla wskaika zagszczenia, wskanika odksztatcenia i $oosci
Rodzaj podiea Is lo =

Podtaze-koryto pod konstrukejnawierzchni: >1,00 |<220 |>60"/100?Mpa
- drogi gmonnej (pod warstnwodcinajca)

Podtae-koryto pod konstrukej nawierzchn
Zjazdow >1,00 [<2,20 |nie sprawdza 8i
) dot. gruntéw spoistych w dnie wykopu
2 dot. gruntéw niespoistych w podto

Jezeli wartdsci wskanika zagszczenia i nénosci nie mo@ by¢ oskgnigte przez bezpwmednie
zag:szczanie gruntéw rodzimych w podtg to naley podpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
poditaza, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wdkbwskanika zagszczenia i wtérnego
modutu odksztatcenia. Mbiwe do zastosowanigrodki proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji laynierowi i Projektantowi.
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5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gsgrzonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iy utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania kolejnych warstw
konstrukcyjnych, to powinien on zabezpieczydiae przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

W przypadku nadmiernego zawilgocenia wyprofilowamegzag:szczonego podi@m, naley
postpowa zgodnie z zapisem w p.5.3.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Badania i pomiary wykonanego koryta i padto

W wypadku witpliwosci, co do jakéci wykonanych Robdt, kynier maze zaadac wykonania
bada dodatkowych lub zmiediczstotliwos¢ ich wykonania w stosunku do gstotliwaosci
podanej w niniejszej SST.

W czasie prowadzenia Robét natlesprawdzé zag:szczenie i nénos¢ podiaza-koryta zgodnie z
wymaganiami wg p.5.4. @gtotliwos¢ bada powinna by zgodna z Tabel?2.

Tab.2. Wymagane ¢gtotliwosci bada

Rodzaj badania @stotliwos¢ bada
Wskaznik zag:szczeniad 1 badanie na 200 ntecz nie
Wskaznik odksztatceniagl mniej niz 2 badania na dziennegj
. : dziatce (dla danego rodzaju
Wtorny modut odksztatcenia,E podiaza)

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nalg bad@ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjpodan w p.5.3.

Wyniki kontroli zag:szczenia i nénosci gruntu w podiau — korycie Wykonawca powinien
wpisywa do dokumentéw laboratoryjnych. Prawidtiod¢@ag:szczenia oraz saosci podiaza
powinna by potwierdzona przez #yniera wpisem w dzienniku budowy.

6.2.2. Cechy geometryczne

Dopuszczalneasponizsze tolerancje w doktadea wykonania podiga — koryta.

Nierownas¢ powierzchni wyprofilowanego i zagzczonego podi@, mierzona tat3m + 3 cm
Pochylenie poprzeczne powierzchni, mierzong 3at i poziomia elektronicza + 0,5 %
Niweleta powierzchni, rénica w stosunku do projektowanyckdnych + 1 cm, - 3 cm
Odchylenie osi korpusu drogowego = 10 cm

Szerokdc¢ koryta + 10 cm

Pomiarow nalgy dokonywa tasma, szablonem, niwelatorem, 4a88m i poziomiaq elektronicza,
Z ponisz czgstotliwoscia:

- co 50 m — w punktach gtéwnych tuku i na prostgcaz w miejscach charakterystycznych,

- co 50 m — na tukach o promieniui>RLO0 m oraz w punktach charakterystycznych tuku,

- co 25 m — na tukach o promieniu R < 100 m oraniejscach, ktore budavatpliwosci,

- w punktach charakterystycznych tuku.

6.3. Zasady pogpowania z odcinkami o niewdeiwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2. powinny Byhaprawione przez Wykonawaoa jego koszt.

Nie przewiduje si potracen za obnkong jakos¢ robot.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST DM.00MMymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowy jest dla wyprofilowanego i zagzczonego koryta w miejscach rozbiorek
nawierzchni na catym giju gtéwnym oraz na wjazdach — metr kwadratows)(m

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.00MMBymagania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektovs i wymaganiami layniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

W przypadku niezgodroi chat jednego elementu Robot z wymaganiami, Roboty @zsiajza
wykonane niezgodnie z Dokumentaé€jrojektovs i SST. Wykonawca zobowzany jest do ich
naprawy na wiasny koszt i wkasnym staraniem. Teldyi@ naprawy musi kyuzgodniona z
Inzynierem i Projektantem.

Stosowanie obunek ceny za niewkziwa jakos¢ Robot jest niedopuszczalne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Placi st za metr kwadratowy (fi profilowania i zagszczania koryta ziemnego (pozéopod
konstrukcg nawierzchni).

Cena jednostki obmiarowej jest e@amredniory dla zalaonego sposobu wykonania i obejmuje:
- profilowanie koryta,

- ewentualny wywo6z nadmiaru gruntu powstatego padqarofilowania koryta, na sktadowisko
lub wysypisko Wykonawcy,

- zagszczenie koryta,

- zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodniemg&o

- ewentualne osuszenie zawilgoconego paaito

- doziarnienie lub inne ulepszenie pagtav okoliczngciach podanych w p.5.4,

- koszty ewentualnych uzgodnie Projektantem,

- wykonanie wszystkich niezdnych bada, pomiaréw, prob i sprawdage

- oznakowanie Robat i jego utrzymanie,

- wykonanie innych czynroi niezlednych do realizacji Robét aftych niniejsa SST, zgodnie
z Dokumentagj Projektova.

10. Przepisy zwizane
10.1. Normy
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngnégania i badania.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
PN-77/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie wilgotnéci
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10.2. Inne dokumenty

Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDParg¢zawa
1998.

Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza
2002.

Ogodlne Specyfikacje Techniczne GDDP Warszawa, 1998.
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.02.01 WARSTWA ODCINAJACA

1. Wstgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjiciirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Rob6t zwizanych z wykonaniem warstwy odciaegj, w ramach
utwardzenia nawierzchni drogi pogdzy Hermanowem | i Hermanowem Il w technologii
emulsyjno grysowej w ggu drogi gminnej 108023E.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk@tawy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Roba6t oltiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Robot wymienionych w p. 1.1,
zwigzanych z wykonaniem warstwy odciaegj z mieszanki kruszywa naturalnego, grddoo

15 cm pod konstrukejjezdni w miejscach poszerzen lokalizacjach zgodnych z Dokumentacj
Projektowva.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia wyte w niniejszej SST aszgodne z obowzujacymi normami i okréeniami
podanymi w ST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotygz Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgka@astosowanych materiatdbw i wykonanych
Robét oraz za ich zgodébz Dokumentagj Projektova, Szczegotow Specyfikaog Techniczia
oraz zaleceniami kyniera. Ogélne wymagania dotyee Robdét podano w SST DM.00.00.00.
~Wymagania Ogdlne”.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Materiatem do wykonania warstwy odc#taj jest mieszanka kruszyw naturalnych:

- piasku, wg PN-B-11113:1996,

- zwiru, wg PN-B-11111:1996,

- mieszanki naturalnej, wg PN-B-11111:1996, o matk@yym wymiarze ziaren do 31,5mm,
wymieszana w takich proporcjach aby spetniata wikayponizsze wymagania.

W przypadku gdy mieszanka wykonywana jest poprzgmiaszanie powsszych kruszyw,
wymagane jest opracowanie recepty laboratoryjnepdapcej proporcje mieszania
poszczegolnych sktadnikow, tak aby wgrpwa mieszanka uzyskata wymagane ningjSST
parametry.

a) warunek szczelsoi, okrelony zalenaoscia:

Dis g

d85
gdzie:
D15 - wymiar sita przez ktore przechodzi 15% ziarrskgwa na warstey
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dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85 % ziaumngu podiaa

Warunek powyszy jest automatycznie spetniony w przypadku gdy parstva odcinajca
znajduje st warstwa z gruntu (kruszywa) stabilizowanego spaiwdaydraulicznym lub
geowtoknina o wigciwosciach separuggych..

b) warunek zaggzczalnéci, okrelony zaleznoscia:

U= o >5
10

gdzie:
U - wskanik roznoziarnistgci
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odsiczapca
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10 % krusayworzcego warstw odsiczapca
c) wartg¢ wspotczynnika wodoprzepuszczadnbk;o wyznaczona wg PN-55/B-04492 i badana
na probce w stanie zeggczonym powinna lkiywicksza od 8 m/dap
Dopuszcza si okreslenie wartdci k;o na podstawie obliczenia wspoétczynnika filtracji Ioazie
uziarnienia materiatu oraz jego porowato Zalecane metody obliczeniowe to: wg wzoréw
Slichtera lub USBSC (met. ameryiska). Wymagane jest aby tak obliczona w&rtbyta
odpowiednio wysza, zalenie od rodzaju materiatdrednio 2.5-, 3-krotniek;o > ok. 20m/dob)
i skonfrontowana 2z warfcia wyznaczon laboratoryjnie. Po kilkukrotnym zbadaniu
wodoprzepuszczalgoi i obliczeniu filtracji oraz wyznaczeniu koreladjczbowej pomedzy
tymi dwiema metodami, nima przej¢ na metod obliczeniova — po wczeéniejszej akceptacii
Inzyniera.
d) wskanik piaskowy — SE > 55, badanie wedlug PN-EN 93381 Zat. A,
e) zawarté¢ ziarn mniejszych i 0,075 mm — nie wice] niz 6%, wg PN-EN 933-1:2000 (na
mokro),
f) zawartag¢ ziarn na sicie # 1mm — nie mniep40%, wg PN-EN 933-1:2000 (na mokro),
g) zawarté¢ ziarn na sicie # 2mm — nie mniegrid5%, wg PN-EN 933-1:2000 (na mokro),
h) zawarté¢ nadziarna na sicie # 31,5mm — niegedj niz 8%, wg PN-EN 933-1:2000 (na
mokro),
1) zawart@¢ zanieczyszczeobcych — nie wicej niz 0,2%, badanie wedtug PN-76/B-06714.12,
j) zawart@¢ zanieczyszcze organicznych — barwa cieczy nie ciemniejsza wizorcowa,
badanie wedtug PN- 78/B-06714/26.

2.3.Zrodta materiatow

Zrodta materiatébw powinny ky wybrane przez Wykonawc z wyprzedzeniem, przed
rozpoczciem Robo6t. Nie piniej niz 14 dni przed rozpogziem Robdét z #myciem tych
materiatdbw, Wykonawca powinien dostarézinzynierowi wyniki bada laboratoryjnych i
reprezentatywne probki materiatdbw. Wyniki baddaboratoryjnych dostarczone przez
Wykonawe powinny dotyczy wszystkich wiaciwosci okreslonych w p. 2.2. Materialy z
zaproponowanego przez Wykonawerodta lkkda zaakceptowane do wbudowania przez
Inzyniera, jeeli dostarczone przez Wykonagvovyniki bada laboratoryjnych i wyniki
ewentualnych bada laboratoryjnych prowadzonych przezzymiera pokaa zgodndé cech
materialowych z wymaganiami okienymi w p. 2.2. Zaakceptowanigddta materiatow nie
oznaczaze wszystkie materiaty z tegoddia keda przez Irkyniera przygte do wbudowania.
Jakiekolwiek materiaty z takiegwodta, ktére nie spetaiwymaga okreslonych w p.2.2 zostan
odrzucone.

2.4. Sktadowanie materiatéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy acziscej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego skiadowania, t
Wykonawca Robot powinien zabezpie€&ruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi kruszywami. Podiee w miejscu sktadowania powinnodyowne, utwardzone i dobrze
odwodnione.
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3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Uzywany sprzt powinien ponadto ky zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Inzyniera. Do wykonania warstwy ogtzapcej z kruszywa nalgy stosowa:

- rowniarki,

- walce drogowe,

- inny sprzt zag;szczajcy, zapewniajcy uzyskanie wymaganego wsgkeéka zagszczenia w
miejscach trudno dagtnych,

- Spr&t reczny.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagiare”.

4.2. Transport materiatow

Kruszywo doprowadzone do wilgotém optymalnej, naley dostarczé&na budow w warunkach
zabezpieczagych je przed wysychaniem, wptywami atmosferycznynsegregaeg. Nalery
uzy¢ srodkéw transportowych wymienionych przez Wykonawe PZJ oraz zatwierdzonych
przez Irxyniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST DM.00MANymagania ogolne”.

5.2. Przygotowanie podia
Podizem dla uktadane] warstwy ogtzapce] jest warstwa podia — koryta wykonana i
odebrane zgodnie z SST D.04.01.01.

5.3. Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Wbudowywanie materiatu w warsgvodcinaaca prowadzi s¢ w jednej warstwie, gruldai min.
15 cm w jezdni i konstrukcji wjazdéw. Kruszywo dgkmnania warstwy odcinggej powinno
by¢ rozktadane przyayciu rowniarki.

W przypadku wbudowywania materiatu w jednej warstvgowinna ona méetaka gruba¢, aby
ostateczna gruBé warstwy po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Warstwa
odcinajca powinna b§ roztozona w sposob zapewnialy oshgniecie wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy naky przystpic¢ do jej zagszczania przez
watowanie. Watowanie powinno pepbwa stopniowo od krawdzi do srodka warstwy przy
przekroju daszkowym jezdni, albo od dolnej do gprkawedzi warstwy przy przekroju o
pochyleniu jednostronnym. Jakiekolwiek nieréweio lub zagebienia powstate w czasie
zag:szczania powinny iy wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa datoe lub
usungcie materiatu, 2 do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach omdgpnych dla
walcow, warstwa odgzapca powinna b§ zagszczona zagpzczarkami pltytowymi lub
ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przezmera.

Zageszczanie naley kontynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia kadej warstwy nie
mniejszego i 1,00 dlasredniej wynikdéw z dziennej dziatki roboczej i dzies) dziatki, w
poréwnaniu do wartei uzyskanej na podstawie badania Proctora (metbdab 1),
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przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481. Wsaka zag:szczenia naley okresli¢ zgodnie z
BN-77/8931-12.
W przypadku gdy réwnoczeie wymagane jest okilenie n@gnosci lub trudne jest okéenie
wskaznika zagszczenia wg powaszych metod, mona postay¢ sic metody oznaczenia
wskaznika odksztatcenia lo na podstawie aeh ptytowych opisanego w PN-64/8931-02, z
uwzgkdnieniem zmian jak kej.
Badanie wskanika odksztatcenido polega na statycznym olaganiu gruntu phyd o srednicy
D=300mm, stopniowo co 0,05 MPa. Kabwe obcizenie doprowadza sido wartdci réwnej
0,35 MPa. Moduty odksztatcenia pierwotB{ i wtdrny E2, odpowiadajce przyrostowi osiadea
wywotanemu przyrostem olagienia jednostkowego w zakresie od 0,15 do 0,25 MBliczamy
na podstawie wzoru:

1, [E2 = ¥ D (Dp/Ds) [MPa]
gdzie:
D - srednica ptyty (D=300), mm
Dp - r&nica naciskéw (Dp=0,10), MPa
Ds - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskow, mm
Wartas¢ tak wyznaczonego wskaika odksztatcenido = E, / E; oraz wtérnego modutu
odksztatcenia powinny ldyzgodne z Tabell

Tab.1l. Wymagania dla wskaika zagszczenia, wskanika odksztalcenia i modutu odksztatcenia
Lokalizacja warstwy odcinagej Is lo E>

- droga gminna >1,00 <2,20 > 120 Mpa

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna I8y rowna wilgotnéci optymalnej,
okreslonej w badaniu Proctora, zgodnie z PN-88/B-044@&toda | lub II). Wilgotné¢ przy
zag:szczaniu nie powinna zai¢ sie od wilgotngci optymalnej o wgcej niz + 2,0 %.

5.4. Utrzymanie warstwy odcirgga

Warstwa odcinaca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. Nie dopuszcza rsichu zadnych pojazdow transportowych.
Ruch technologiczny powinien bytak poprowadzony, aby w jak najmniejszym stopniu
dopuci¢ do rozjedzania i rozlinienia warstwy. J Inzynier stwierdzi,ze uszkodzenia
warstwy odsgczapce] @ ha tyle due, ze wymaga to ponownego dggczenia warstwy i
powtdrzenia badawskaznika zagszczenia i nénosci, to ich koszt obaizy Wykonawe.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ Robdt
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogbtlne

6.2. Badania przed przygtieniem do Robot

Przed przysipieniem do Rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw lub mieszanki
kruszyw przeznaczonych do wykonania Robét i przedst wyniki tych bada Inzynierowi,
wedtug zasad okéonych w p. 2, w celu akceptacji materiatow. Badat@ powinny obejmowa
wszystkie whaciwosci okreslone w p. 2.

W przypadkach watpliwych lub spornych naly przeprowadzi badania w jednostce
specjalistycznej, ktore pozwplna ocern wiasciwosci materiatu w zakresie oldlenym w
niniejszej SST.
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6.3. Badania w czasie Robot

6.3.1. Badania wiziwosci kruszywa

Badania wihéciwosci kruszywa przeznaczonego do wbudowania ayalprzeprowadza z
czestotliwoicia nie mniejsz niz 1 badanie na 150 fwbudowanego kruszywa. Dla idej
badanej partii kruszywa oprocz tavosci z p.2.2.2. naley dodatkowo wykona badanie
wilgotnosci optymalnej i maksymalnejegtasci objetosciowej szkieletu gruntowego.

6.3.2. Cestotliwos¢ bada kontrolnych

Czestotliwos¢ bada i pomiaréw kontrolnych w czasie Robot przy budowiearstwy
odsiczapcej z kruszyw, powinna ldyzgodna z Tabel2.

Tabela 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odcinagej

Lp.| Wyszczegolnienie badla | Minimalna czstotliwas¢ badai i pomiarow
pomiaréw
1| Szerokéc warstwy co20m
2| Rownai¢ podtuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3| Rownas¢ poprzeczna co20m
4| Spadki poprzeczne co20m
5| Rzedne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach oraz w miejscach
charakterystycznych
6 | Uksztaltowanie osi w planieco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach oraz w miejscach
*) charakterystycznych
7| Gruba¢ warstwy Podczas budowy: w 3 punktach nadey dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej ni raz na 100 M
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziejai na 100 fm
8| Zagszczenie, imcse, 1 badanie na 100 warstwy lecz nie mniejhiv 2 punktach na
wilgotnas¢ kruszywe dziennej dzialce roboc

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksaiaitia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

Jereli wielkos¢ dziatki roboczej wynikaicej z przygtego przez Wykonawcetapowania Robot jest
mniejsza od powierzchni podanych paejy Wykonawca ma obowdek wykona badania dla kalego
odcinka podlegagego odbiorowi. W wypadku atpliwosci co do prawidtowci przeprowadzonych
bada, Inzynier mae zaadat bada uzupetniajcych lub zledi je do innego laboratorium. Zskszenie
llosci bad@ nie mae raci¢ zadan Wykonawcy o dodatkoywzapltat.

6.3.2.1. Szeroko warstwy nie mge st rézni¢ od szerokéci projektowanej o vecej niz + 10 cmi—5 cm.
63.2.2. Nieréwngxi podhzne | poprzeczne warstwy adgapcej naley mierzyt 4 metrovy tata, zgodnie z
norma BN-68/8931-04. Nierowrdoi nie mog przekracza20 mm.

6.3.23. Spadki poprzeczne warstwy godapcej na prostych i tukach powinny dygodne z
dokumentagj projektovy z tolerancj £ 0,5%.

6.3.2.4. Rénice pomidzy rzdnymi wysokdéciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekraczat+ I cmi- 2cm.

6.3.2.5. @ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej @edj niz £ 3cm.
63.2.6. Grub& warstwy powinna hyzgodna z okéona w Dokumentacji Projektowej z toleramej 1cm,
-2cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wdgm grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy
przez spulchnienie warstwy, uzupetlnienie nowym naen o odpowiednich wiaiwosciach,
wyréwnanie i ponowne zeggczenie.
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Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgiini tych robét nagii ponowny pomiar i ocena
grubaci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.4. Zasady pagiowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od sibmgch w
niniejszej SST powinny lBynaprawione przez spulchnienie, wyrdwnanie i powt@agszczenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej walsstyiedopuszczalne.

7. Obmiar rob6t

7.1.  OgoIne zasady obmiaru robdt
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST DM.OQ@QA/AMagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiaru jest dla warstwy agzapcej, min. grubéci 15cm dla jezdni i wjazdéw - metr
kwadratowy (rf).

Obmiar nie powinien obejmowgakichkolwiek dodatkowych, wykonanych powierzchigi wykazanych w
Dokumentacji Projektowej, z watkiem zaakceptowanych nasipiie przez layniera. Nadmierna
gruba¢ lub nadmierna powierzchnia warstwy gipcej w stosunku do Dokumentacji Projektowe,
wykonana bez pisemnego upéwania Irzyniera nie mge stanowd podstawy do roszczeo dodatkow

zaptat.
8. Odbior robdbt

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST DM.O@Q@WYmagania ogolne”.

8.2. Sposotb odbioru robét

Odbiér warstwy odgzapcej jest dokonywany na zasadach odbioru Robét ajaoyich i ulegajcych
zakryciu i powinien b§ przeprowadzony w czasie ugiaiajacym wykonanie ewentualnych napraw
bez hamowania peptu Robot.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniild z biezacej kontroli materiatow i Robot.
Odbioru dokonuje liynier na podstawie wynikow batlaNykonawcy z bigacej kontroli jakdci
materiatow i Robdt, ewentualnych uzupehageh badai pomiarow oraz ogtizin warstwy.

Do odbioru zagszczenia warstwy odcingge] Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne
zestawienie wartoi wskanika zagszczenia oraz modutdw odksztalcenia wraz z weaami srednimi dla
calego odbieranego odcinka, wykonane na podstakiged) kontroli zagszczania warstwy.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumenidejojektows i SST podlegaj rozbiorce i ponownemu
wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Stosoevabnizek ceny za niewkgiwa jakas¢ Robot
jest niedopuszczalne.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotyrze podstawy ptatrici
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platsoi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatngci jest jednostka obmiarowa wg p.7.2 wykonane] weysodcinagcej, zgodnie z obmiarem i
ocery jakasci wbudowanego materiatu i wykonanej warstwy na gtadie wynikdw pomiaréw i bada
laboratoryjnych.

Cena jednostkowa wykonanej warstwy odcingj obejmuje:

—  prace pomiarowe,

—  zakup i dostarczenie materiatu.

—  przygotowanie mieszanki, w tym wymieszantsianie i doprowadzenie do odpowiedniej wilgatip
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— opracowanie ewentualnej recepty na miesgank

— transport i rozigenie materiatu na pocho,

— roziazenie materiatu na warspmdsiczapca w jednej warstwie,

— wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu i gr&bio

— zag:szczanie wyprofilowanej warstwy agzapce),

— utrzymanie catej warstwy oalszapcej oraz poszczegéinych jej warstw w trakcie tnaani
innych Robot, niedopuszczenie do zabrudzenia,mielia i rozjedzania materiatu,

— oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jego uamign

— wykonanie wszystkich nieztinych bada, pomiardw, prob i sprawdie

—wykonanie innych czynioi niezlzgdnych do realizacji Robét aftych niniejsa SST, zgodnie z
Dokumentagj Projektove.

10. Przepisy zwizane

10.1. Normy

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaiigotnasci

PN-B-11111:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo ndhealo nawierzchni drogowycwir i
mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdaenawierzchni drogowych
PN-B-11113:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywa ndtwado nawierzchni drogowych.
Piasek.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania badania. Zat.B.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roganmawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Ogodlne Specyfikacje Techniczne, GDDP, Warszawa 1998

Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych.efiz2. Zahcznik.
GDDP Warszawa 1998.
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D-04.03.01.0CZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. Wstgp

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technigz8&8T)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacyi wymagania dotycge oczyszczenia i skropienia warstw
konstrukcyjnych nawierzchni w ramach utwardzeniawisezchni drogi ponddzy
Hermanowem | i Hermanowem Il w technologii emulsyjgrysowej w cigu drogi gminnej
108023E.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przeteygdontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot oliych Specyfikagj

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnymzed ut@geniem nasfpnej warstwy
nawierzchni i obejmuj

- na warstwie nie bitumicznej (podbudowa z kruszyavaanego),

- na warstwach bitumicznych (podbudowa bitumicznaistwa wazaca).

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji a3yodne z obowzujacymi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D-M.00.00.00 ,Wymagania ¢’

1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne”

2. Materiaty

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow
Warunki ogoélne stosowania materiatdw, ich pozyskiaai skladowania podano w
D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Materiaty do skropienia warstw konstrukcyjnych

2.2.1. Skropienie warstw bitumicznych

Stosuje si asfaltovs emulsg kationows szybkorozpadow o wiaciwosciach zgodnych z
~-Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje kbgvee EmA-99”, IBDIM, Warszawa
1999.

2.2.3. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationosmjbkorozpadowejdredniorozpadowej
Asfaltowe emulsje kationowe szybkdredniorozpadowe powinny spetisz’ymagania podane
w Tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania dla asfaltowe] emulsji katiwe] szybkorozpadowej [
sredniorozpadowej do wykonania skropienia warstwieaehni.

Wymagania
Lp. |Wyszczegolnienie widciwosci szybkorozpadowa | sredniorozpadowa
KI-60 K2
1. | Zawartd¢ lepiszcza, % 58-62 50-70
2. | Lepkd¢ wg EngleraE 3-15 >3
3. | Jednorodn& 010,063 mm, % <0,10 <0,10
4. | Jednorodn& [10,16 mm, % <0,25 <0,25
5. | Sedymentacja, % <5,0 <5,0
6. | Przyczepn& do kruszywa, % > 85 > 85
7. | Indeks rozpadu, g/100g <90 80-130

2.2.4. Skiadowanie emulsji

Warunki przechowywania nie magowodowa utraty cech lepiszcza i oli@nia jego jakéci.
Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przed ghesh
wody i zanieczyszczeniem.

Warunki przechowywania:

- czas skladowania emulsji nie powinien przekra&aiesecy od daty jej produkcji,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinnarbysza nk 30 °C.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nglgrzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

2.3. Zuycie lepiszczy

Orientacyjne ziycie kationowe] emulsji asfaltowe] zgodnej z wymageni pkt.2 do skropienia
warstw konstrukcyjnych powinno éyakie, aby po odparowaniu wody z emulsjialaasfaltu wynosity
odpowiednio:

- nawarstwie z kruszywa tamanego: 0,3+0,5 kg/m
- na nawierzchni asfaltowej o chropowatej paxaeni:

» pohczenie nowych warstw (podbudowagisica): 0,2+0,3 kgm
* po frezowaniu (na p@zeniu starej i nowej konstrukcji): 5 kg/nf,

Dokladne zaycie emulsji do ziczenia warstw bitumicznych powinno zdstestalone laboratoryjnie
na podstawie badania w aparacie Leutnera, a paavadiozowanie sprawdzone, zalgci od rodzaju
warstwy, stanu jej powierzchni oraz zawsei@sfaltu w emulsji. D& lepiszcza powinna ldydobrana
w taki sposdb, aby zapewniata catkowite pokryciailejmskraplanej powierzchni a jednoéaie nie
powodowata sptywu emulsji po nawierzchni. Ustalladoratoryjnie ilé¢ lepiszcza akceptujedynier.
Warunki przechowywania emulsji nie mpgrowodowa utraty jej cech i obpenia jakdci.
Przechowywanie i transport emulsji powinie bgodny z zaleceniami producenta.

3. Sprzt

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogdblne wymagania dotygze sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

Uzywany sprzt powinien by ponadto zgodny z ofartWykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Inzyniera.

3.2. Sprat do oczyszczenia warstw nawierzchni
Do oczyszczania warstw nawierzchni aglestosowd szczotki mechaniczne. Zaleca sizycie
urzadzeh dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinr@avioykonana z twardych elementow
czyszcacych i stiey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszgeeylegajcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaickkie elementy czyszaze i shiyé do zamiatania.
Zaleca sj uizywanie szczotek wypoganych w urzdzenia odpylace.
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Sprzt pomocniczy:

—  spezarki,

— lance do odpylania,
—  zbiorniki z wod,

— szczotkigczne.

3.3. Sprzt do skraplania warstw nawierzchni

Wykonawca robot jest zoboygany do uycia tylko takiej skrapiarki, ktéra zapewni rozémie na
jezdni przewidzianej ikei lepiszcza rownomiernie, zarowno w kierunku péaaiun jak i poprzecznym.
Dla zapewnienia rownomiernego rogaia przewidzianej ikei lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka
powinna by wyposaona w urzdzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regiyhacy
pozwalajce na sprawdzenie i regulowanie parametrow tadich |

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotow pompy dozagej lepiszcze,

— predkaoici poruszania siskrapiarki (doktadny pomiar i wskazanie w zakreggkle od 3 + 6 km/h),

— wysokdci i diugdici kolektora do rozktadania lepiszcza,

— ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienchyolowany termicznie, tak aby byto tisve zachowanie
statej temperatury lepiszcza. Kolektor skrapiadivimien by wyposaony w dysze szczelinowe oraz
posiada regulagg wysokdci swego potleenia nad powierzchai jezdni, dla zapewnienia
rownomiernego pokrycia nawierzchni lepiszczem z dwé@ub trzech dysz. Nie dopuszcza si
stosowania skrapiarek, ktorych kolektor jest wyposg w dysze stdkowe. Zalenosci pomidzy
wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanych parameakich jak: cinienie, obroty pompy
predkos¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza powinry¢ awarte w aktualnych wynikach
cechowania skrapiarki.

Wykonawca powinien posiaflaaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki zawieca) zalencsci
pomidzy wydatkiem lepiszcza a ngatijacymi parametrami:

— cisnieniem lepiszcza,

— obrotami pompy,

— predkascia jazdy skrapiarki,

— temperaturlepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewnrozkiadanie lepiszcza z tolerangl0 % od iléci ustalonej wg p.2.
zarowno w kierunku podhnym jak i poprzecznym.

4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotygz transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagayiine".

4.2. Transport lepiszczy

Transport lepiszczy powinien odbytvaie w cysternach samochodowych. Dopuszczastsisowanie
beczek lub innych pojemnikéw stalowych. Cysterrgegnaczone do przewozu lepiszczy powinny
by¢ przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsai nie wickszej niz | m®, a kada
przegroda powinna miewykroje umaliwiajace przeptyw lepiszcza. Cysterny, pojemniki i
zbiorniki przeznaczone do transportu lub skiadosvdgpiszcza powinny IByczyste i nie powinny
zawierd resztek innych lepiszczy.

Transport zanieczyszaze pozostatych po oczyszczeniu nawierzchni odbywa @iodkami
zaproponowanymi przez \Wykonagyav sposob nie powodigy ponownego zabrudzenia jezdni.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST DM.AQVVymagania ogolne”.
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5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsuniluznego materiatu, brudu, btota i kurzu
przez oczyszczenie mechaniczne. Po oczyszczenienzatni za pomacsprztu mechanicznego,
nalezy odpylic nawierzchng za pomog spkzonego powietrza. Odpylana powierzchnia musi by
sucha. Nie odpyla spowierzchni podbuddw niezggianych.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnaébgucha i oczyszczona. z88 oczyszczona warstwa
zostata zawilgocona, to skropienie lepiszczerrenmasipi¢ dopiero po wyschetiu warstwy.

Skropienie warstwy i@ rozpoca¢ sk po akceptacji przez zgniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bdykrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek a w miejscach
trudno dosfpnych ecznie (za pomaoweza z dysz rozpryskovd).

5.3.1. Temperatura emulsji asfaltowej katiorjg@@vinna miéci¢ sk w przedziale od 20 do 40°C lub
zgodnie z zaleceniami producenta.

W razie potrzeby emulspalezy ogrz& do temperatury zapewniagj wymagaan lepkas¢. Skropienie
powinno by réwnomierne a il& rozkladanego lepiszcza po odparowaniu wody powinyia
rowna ilgici zalazonej w pkt.2. z tolerangit10 %.

Skropiona emulgjasfaltows warstwa powinna liypozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na okres
niezledny do catkowitego rozpadu emulsji i odparowanidywwemulsii.

Skropienie powinno ywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianywdparowanie wody;
orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

— 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/m emulsii,

— 2h przyiléciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsjj,

— 0,5 h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji.

Przed ulgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej dhdwca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczgiko niezlgdny ruch budowlany.
Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny pyzez Wykonawgnaprawione.

6. Kontrola jakosci robo6t

6.1. Ogdine zasady kontroli jakibrobét
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoine

6.2. Badania przed przgpteniem do robot

Przed przyspieniem do Robdét Wykonawca powinien przedstawizynierowi odpowiednie
Aprobaty Techniczne oraz wyniki badpotwierdzajce wymagane parametry. Ngstie Wykonawca
powinien przeprowadzi sprawdzenie poprawnego wykonania o0czyszczenia eppetini
przewidzianej do skropienia, a ngmiie dokoné okrelenia optymalnych parametrow pracy
skrapiarki i sprawdzenia wymaganejsdop lepiszcza w zai@aosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia.

6.2.1. Okrélenie wymaganej ikxi skropienia

Wymaganr ilos¢ skropienia emulgj asfaltoa pomkdzy warstwami bitumicznymi, okilamy na
prébkach przygotowanych w laboratorium na etapiejegtowania mieszanek BA, przed
przystpieniem do realizacji zadania, na podstawie badacEepnéci sasiadupcych warstw
bitumicznych.

Badanie wykonujemy w aparacie Marshalla, zaopagraomv szcezki Leutnera, pozwalage na
okreslenie napgzen scinapcych pomgdzy dwiema ziczonymi emulgj warstwami bitumicznymi.
Wartas¢ naprzen scinagcych powinna b/nie mniejsza til,3 MPa.

Szczegotowo badanie zostato opisane wczalku do Zeszytu 66 IBDIM W-wa 2004.
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6.3. Badania w czasie Robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinna dyparta na atestach producenta, z tym, Wykonawca powinien
kontrolow& dla kazdej dostawy asfaltowej emulsji kationowej lepkavediug Zeszytu Nr 60 IBDIM
- 1999. Wyniki bad& powinny by zgodne z wymaganiami zawartymi w p. 2.

Atesty producenta powinny zawiéraformacy m.in. o rodzaju asfaltuzytego do produkcji emulsji
asfaltowe.

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnoskropienia i zaycia lepiszcza

Jednorodn& skropienia powinna léysprawdzana wizualnie. Konteollosci rozktadanego lepiszcza
po odparowaniu wody z emulsji naje wykona& wediug metody podanej w opracowaniu
"Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanigdiorozkladanego lepiszcza i kruszywa". Badanieayale
przeprowadzakazdorazowo przed rozpogaem pracy skrapiarki w danym dniu oraz wagai dnia w
przypadku zmiany parametrow skrapiarki.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST DM.O@QUWEmagania ogoéine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Obmiaru oczyszczonej i skropionej powierzchni weystdokonuje & na budowie w metrach
kwadratowych (1) w rozrénieniu na rodzaj warstwy i lepiszcza.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST DM.00.0@\3@nagania ogoine".

8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbidr oczyszczonej i skropionej powierzchni jesikahywany na zasadach odbioru Robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu. Odbiorowi podleggj

- oczyszczenie pod skropienie,

- skropienie.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumeniaeyojektows i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerargcpkt 6 daty wyniki pozytywne.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wynikidd z biezacej kontroli emulsji, iléci
roztazonego lepiszcza oraz atesty producenta. Odbiorongdi Irzynier na podstawie wynikow bata
Wykonawcy i ogtdzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterekynier ustali zakres wykonania Rob6t poprawkowycbb&y
poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w teleniistalonym z laynierem. Stosowanie
obnizek ceny za niewdgiwa jakas¢ Robot jest niedopuszczalne.

9. Podstawa pfatnéci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyce podstawy ptatroi
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatoi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw platngci jest cena jednostkowa za metr kwadratowy) (otzyszczenia i skropienia
warstw konstrukcyjnych wg dokonanego obmiaru i adbi

Cena jednostkowa jest eamredniora dla zatlaonego sposobu wykonania i obejmuije:

- mechaniczne oczyszczenie zaj nizej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wgd

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszcze
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- odpylenie podiza spezonym powietrzem,

- odwaz zanieczyszczena wysypisko Wykonawcy, wraz z kosztem skladowantidizacii

- reczne oczyszczenie warstw konstrukcyjnych w miejscadostpnych dla urgdzer mechanicznych,

- zakup i transport lepiszcza, napetnienie nimsarak oraz podgrzanie do wymaganej temperatury,
- skropienie warstwy lepiszczem watb wynikajacej z wynikdw uzyskanych w laboratorium,

- naprawa skropienia w wypadku jego uszkodzeniezpimodki transportu lub inne maszyny czy
urzadzenia,

- wykonanie wszystkich niezbnych pomiaréw, bada sprawdza,

- oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jeggrutimie,

- wykonanie innych czynsoi niezlzdnych do realizacji Robét aftych niniejsz SST, zgodnie z
Dokumentagj Projektove.

10. Przepisy zwgzane

10.1. Normy
PN-77/C-04014  Przetwory naftowe. Oznaczapiolei wzgkdnej lepkéciomierzem Englera.
PN-65/S-96033  Powierzchniowe utrwalenie naefan drogowych.

10.2. Inne dokumenty

Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé@ EmA-99 - Zeszyt Nr 60, Wydanie n
poprawione i uzupetnione, IBDIM Warszawa 1999 r.

Tymczasowe Wytyczne Techniczne. Polimeroasfaltygbvee. TWT-PAD-2003 - Zeszyt Nr 65, IBDIM
Warszawa 2003 r.

Zalecenia stosowania geowyrobow w warstwach asfgttb nawierzchni drogowych — Zeszyt Nr 66,
IBDIM Warszawa 2004 r.

Ogolne Specyfikacje Techniczne, GDDP Warszawa, 2002
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. Wskp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacjichifécznej § wymagania dotyece
wykonania i odbioru Robo6t za#anych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie, w ramach utwardzeavaerzchni drogi pomgdzy Hermanowem

I i Hermanowem Il w technologii emulsyjno grysowegiagu drogi gminnej 108023E.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i kastdwy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot aftych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujyszystkie czynni umazliwiajace i majce na celu
wykonanie warstwy podbudowy na nawierzcimilowej:
* z mieszanki kruszywa tamanego stabilizowanego nmechaie o uziarnieniu 31,63 mm, grubéci
12 cm,
* Z mieszanki kruszywa tamanego stabilizowanego nmechiaie o uziarnieniu 0-31,5 mm, gruico
8 cm.
w lokalizacjach zgodnych z Dokumentaéjrojektows — dotyczy jezdni.

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreilenia podane w niniejszej specyfikacii ggodne z norm podstawow PN-S-06102:1997,
normami zwazanymi, wytycznymi i okrdeniami podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogal

1.5. Ogodlne wymagania dotyice Robot

Ogdine wymagania dotygze Rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ojdine
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania Robét i ich zgodéb z Dokumentag
Projektovy i poleceniami layniera.

2. Materialy

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatlow
Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do wykonania podbudowy przewidzianayaie kruszywa tamanego niesortowanego o uziarnieniu
0/31,5 mm i 0/63 mm lub mieszanki kruszyw famanyodbnych frakcji, ktére zmieszane w
odpowiedniej proporcji dadaiziarnienie zgodne z tahel. Dla takich kruszyw wymagana jest recepta
laboratoryjna, podaga proporcje mieszania poszczegoélnych frakcji kmisz

Nie dopuszcza sistosowania materiatdbw odpadowych takich jaekie hutnicze, tupki powglowe,
gruz, destrukt betonowy. Nie najestosowa materiatdw innych, aipochodzcych z rozkruszenia skat.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa famanego

Krzywa uziemienia mieszanek kruszywa famanego pmavimigcic sk w obszarze dobrego
uziarnienia wyznaczonym przez krzywe graniczne @aig.[T Sktad ziarnowy kruszywa sprawdzaza
pomoe analizy sitowej wg PN-EN 933-1:2000.
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Tabela 1. Uziemienie mieszanki kruszywa tamanego

. Przechodzi przez sito [%]
Sito kwadratowe [mm] niesort 0/63 mm niesort 0/31,5 mm
63 100 100
31t 76-10C 10C
20 62-10C 77-10C
16 5€6-94 69-94
12,6 49-85 6C-8E
8 4C-75 50-75
6,3 35-68 44-68
4 28-58 37-58
2 18-42 25-42
1 14-32 18-32
0.t 9-24 14-24
0,2¢ 5-1F 7-1E
0,12¢ 4-12 4-12
0,07* 2-1C 2-1C

Ponadto podbudowa zlokalizowana bexpdnio na podizu gruntowym powinna spehdia
warunek szczelsoi warstwy (nieprzenikania gztek):

Dis <5 (1)

d85
w ktorym:
D15 -Wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 156&bn warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczacej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przeehod85% ziarn gruntu podia, w
milimetrach.
Warunek ten zostaje automatycznie spetniony w @k zastosowania w warstwiedeej ponkej
stabilizacji spoiwami hydraulicznymi lub przy zasiwaniu warstw geowtdkniny sepaicej.
2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Tabela 2. Wi&ciwasci kruszywa na podbudowy

Wymagani
Lp. Wiasciwasci Niesort |Niesort
0/63 mm |0/31,5 mm

1 | Zawarté¢ ziarn mniejszych 1i0,075 min, nie wicej niz, % 2-10 2-10
2 | Zawart@¢ nadziarna, nie wcej niz, % 10 5
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, nie wcej niz, % 40 35
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, nie wcej niz, % 1 1
5 | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu met. | 30-70 30-70
lub Il Proctora
6 | Scieralngé w bebnie Los Angeles:
a) catkowita po petnej liczbie obrotow, niecej niz, % 50 35
b) po 1/5 liczby obrotow, w stosunku do ubytku nasy
petnej liczbie obrotow, nie wtej niz, % 35 30
7 | Nasikliwosé, nie wicej niz, % 5 3
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8 | Mrozoodporn&t, ubytek masy po 25 cyklach zadansia, nie 10 5
wigcej niz, %
9 | Zawartd¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SOnie 1 1
wigcej niz, %

10 | Kalifornijski wskaznik nosnosci (CBR), nie mniej ni, % 60 120

2.4. Woda
Do zwilzania kruszywa stosujesiioct czyst, wodocigows, dla ktdrej nie okida st wymaga.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu
OgdIne wymagania dotygee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

3.2. Sprzt do wykonania robot
Uzywany sprzt powinien ponadto l#yzgodny z ofest Wykonawcy przedstawiarw PZJ i zatwierdzan
przez Irkyniera.

Do wykonania podbuddwkruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznieyaeosowa:

— mieszarki i sortowniki stacjonarne do wytwarzamaszanki z kruszyw - tylko w przypadku
braku maliwosci zakupu mieszanki bezpednio u producenta,

— rowniarki albo uktadarki kruszywa,

— walce ogumione i stalowe wibracyjne ilub staty;z

— cysterny z waglz madiwoscia regulacii skropienia,

— w miegjscach trudno deginych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijata mechaniczne lub
mate walce wibracyjne,

— Sprzt reczny.
4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagayiéne”.

4.2. Transport materiatow
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymi samowytadowczyrsiodkami transportu w sposéb, nie
powodujicy rozsegregowania frakcji kruszywa oraz zmianatiigici mieszanki.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST DM.ARQM/Yymagania ogoine™.

5.2. Przygotowanie podta
Podtzem dla uktadanych warstw podbudowy z mieszanki e tamanego jest, wbudowania warstwa
odsiczapca, wykonana wg SST D.04.02.01 wykonana wg ninggjS5T.

5.3. Przygotowanie kruszywa tamanego

Przygotowanie kruszywa tamanego polega na wymiesaataki sposob, aby uzyskeiagtos¢ uziarnienia
wg Tabeli | i zwikenie do wilgotnéci optymalnej z tolerangj10%, -20% jej warkei.

75



5.4. Transport i rézielanie kruszywa

Nalezycie wymieszane i zwibne kruszywo naly dostarczana budow w warunkach zabezpieczajch je
przed wysychaniem i segregacj

Materiat wbudowuje sii zag:szcza w jednej warstwie o grélbbzgodnej z DokumentacProjektove
lecz nie wgkszej nk 12 cm.

Materiat wbudowywany na warséwodsiczapca zaleca & rozklad& za pomog réwniarek,
stopniowo nasuwag materiat na powierzchyiwarstwy odsczapcej. Transport materiatu powinien
odbywa& sk wytacznie po ja roziazonym kruszywie warstwy podbudowy.

Inzynier maze dopuci¢ rozktadanie warstwy podbudowy na warstwie sodahcej ukitadarkami
mechanicznymi, pod warunkierng nie doprowadzi to do rozzania i rozlinienia materiatu w
warstwie odgczapcej, spowodowanego transportem materiatu do uktadar przypadku, gdy to
nastpi, Wykonawca powinien przendadalsze ukladanie warstwy podbudowy i powtdrzy
profilowanie i zagszczenie warstwy oalszapcej, hcznie z wymaganymi badaniami zegczenia i
NOSNGSCI.

5.5. Profilowanie

Przed zagszczeniem razielane kruszywo nalg wyprofilowat do spadkéw poprzecznych i
pochyleér podiwznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czgsiofilowania nalgy
wyrowng lokalne zagibienia za pomagcréwniarki lub spycharki.

5.6. Zagszczenie

Podbudow nalezy zag:szcz& walcami wibracyjnymi stalowymi gtadkimi i ogumiamy. W ostatniej
fazie zagszczania naley sprawdzt profil powierzchni podbudowy tat za pomog sznurka lub
inna metody.. Zag:szczenie podbudowy nalewykonywa przy zachowaniu wilgotrdoi optymalnej.
Zageszcezenie warstwy podbudowy oraz jegm@¢ powinny by rébwnomierne na calej szergkoi
nalezy je sprawdzadla kadej zagszczanej warstwy.

5.7. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu i zZggczeniu, a przed uleniem naspnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie.zé@ Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow
podbudow do ruchu budowlanego, to jest obamany naprawéi wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch oraz powtbrbyadania zagszczenia i nnosci Koszt napraw i
powtdrnych badawyniklych z niewtdciwego utrzymania podbudowy ol Wykonawe.

5.8. Wymagania jaksciowe wykonania podbudowy

5.8.1. Zgodn& rzednych niwelety z projektem

Odchylenia rzdnych profilu podianego w stosunku do projektu nie powinny przekracza cm,
+1lcm.

5.8.2. Rown& podbudowy w przekroju podiaym

Odchylenie profilu poditnego podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechairjanierzone zgodnie
z norny BN-68/8931-04, 4-metraydata, nie powinny przekracz@rzy ukladaniu mechanicznym dla
podbudowy pomocniczej £ 2 cm.

5.8.3. Zgodn& spadku podbudowy

Nalezy stosowa spadki poprzeczne zgodne z zalyymi w Dokumentacji Projektowe.

Ra&znice wartgci wykonanych spadkéw poprzecznych, w stosunkurdigktowanych nie powinny
przekraczawartaci bezwzgtdnej spadku wicej niz 0 £ 0,5%.

5.8.4. Szerok@ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy powinna I8y zgodna z DokumentagcjProjektowa z uwzgkdnieniem

projektowanych odsadzek - czyli poszéragarstwy podbudowy w stosunku do warstwadsch

powyze).

Odchylenia szerokoi, mierzone od osi drogi nie powinny przekracz&cmi -1cm w stosunku do
Dokumentacji Projektowe.
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5.8.5. Uksztaltowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie e by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej @esj niz +£ 5cm.
5.8.6. Grub& warstwy podbudowy

Odchylenia grubgei wykonanej podbudowy w stosunku do peisj w Dokumentaciji Projektowe]
nie powinny przekroczy+10%, -0% grub&ei projektowane;.

Niedopuszczalne jest wykonanie podbudowy zasagniozegrubdci mniejsze] ni podana w
Dokumentacji Projektowej.

5.8.7. Neénas¢ i zag:szczenie podbudowy

Badanie wskanika odksztatcenia /, polega na statycznym gtaoiiu materiatu w warstwie plyo
srednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPaxskowe obcizenie doprowadzagdo wartéci rownej
0,45 MPa. Moduly odksztalcenia pierwotiy i wtérny E,, odpowiadajce przyrostowi osiada
wywotanemu przyrostem olagenia jednostkowego w zakresie od 0,15 do 0,25 Mig (
~Instrukcji bada podtaza gruntowego..."), obliczamy na podstawie wzoru:

Ei, B2 = % D (Ap/As) [Mpa]
gdzie:
D érednica ptyty (D=300), mm
Ap - r&nica naciskéwA4p=0,10), MPa
As - przyrost osiadaodpowiadajcy raznicy naciskow, mm

Wartas¢ wtornego modutu odksztalcenia oraz wshla odksztalcenia po zesgczeniu warstwy,
powinny by zgodne z tabgB.

Tab. 3. Wymagania 8a0osci i zagszczenia
Rodzaj wykopu E lo

dr. gminna > 180 Mpa <2,20

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jada robot
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST DM. 00.00.00 ,Wymagania ogjbin

6.2. Badania przed przysieniem do robot

6.2.1. Kontrola jakai materiatdw w okresie dostaw i przygotowania aaeki wg pkt. 2.3 5.3
Kontrola jakdci materialdw polega na liigcym przeprowadzaniu baglavtasciwosci materiatdw na
reprezentatywnych prébkach w okresie dostaw, dti kaiszywa nie wikszej nk 250 nf i poréwnaniu
wynikdw z wymaganiami okéonymi w punkcie 2 przed rozpagzem Robét. Dodatkowo dla kdej
przebadanej partii nate okresli¢ wilgotnaé¢ optymalra, maksymala gestas¢ szkieletu gruntowego oraz
wskanik nasnasci CBR.

Warunkiem dopuszczenia mieszanki kruszywa z podariegdia do wykonania podbudowy
stabilizowanej mechanicznie pozytywne wyniki badania &ocsci ptyta VSS, wykonane na odcinku
prébnym z przebadanej partii materiatu, oceniandizig z wymogami p.5 niniejszej Specyfikacji.

6.2.2. Kontr@ jakasci wykonania podiza

Kontrola jakdci wykonania podiza polega na sprawdzeniu zgoghiowykonanej warstwy z
wymaganiami podanymi w odpowiednich SST wg p.5.2 .

W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolerarstalonych w niniejszych SST, usterki w wykonaniu
podiaza naley usung.
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6.3. Badania w czasie robot

Badania w czasie robo6t obejmujkontrok uziarnienia na podstawie analizy sitowej
wbudowywanej mieszanki kruszywa famanego, zstotiwoicia | badanie na kale 100 m
wbudowanego materiatu.

Dodatkowo dla przebadanej partii riglekresli¢ parametry mieszanki z pozycji | +5, Tabela 2.
Wilgotnos¢ naturalm materiatu kontroluje siwg PN-EN 1097-5:2001. Do kontroli nalepobiera

co najmniej po dwie probki z kdej dziennej dziatki roboczej oraz w przypadkaatplivwych.

Kontrolg zag:szczenia i néncsci podbudowy stabilizowanej mechanicznie nglprzeprowadza
co najmniej | raz na 250Twarstwy, lecz nie rzadziej:nR razy na dziennej dzialce oraz w miejscach
watpliwych wskazanych przezaymiera,

Wymagania dla zagzczenia i nimasci podano w p. 5.8.7.

6.4. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotycych cech geometrycznych podbudowy podano w tabl. 4
Tablica 4. Castotliwos¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruazgtabilizowanego
mechanicznie

Tabela 4. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréow wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp.| Wyszczegolnienie badla| Minimalna czstotliwas¢ badai i pomiarow

pomiarow

1 | Szerokét podbudowy co20m

2 |Rowng¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | ROwna¢ poprzeczna co20m

4 | Spadki poprzecznt co20m

5 | Rzedne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach oraz w miejscagh

charakterystycznych

6 | Uksztaltowanie osi w plarieo 25 m w osi jezdni i na jej kragziach oraz w miejscagh
*) charakterystycznych

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy: w 3 punktach nazd@j dziatce roboczej, lecz nie

rzadziej ni raz na 200

Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziejai na 250 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksa@ta osi w planie naly wykona w
punktach gtéwnych tukow poziomych

6.5. Zasady poghowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtéciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktdre wykazmicksze odchylenia od olélenych w punkcie 5.8
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie materiayrownanie i powtérne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchrwaiananej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szergdoprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wkasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubd¢ do potowy szerokixi pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtorne zZggczenie.

6.5.2. Niewtgciwa grubéc¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzigm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warsbhay
odpowiedn gtebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.
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Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wak tych robdt nagti ponowny pomiar i
ocena grubii warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtgciwa nagnaos¢ podbudowy

Jezeli nadnaos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganejmsci, zalecone przez gniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcallpolowy tylko wtedy, gdy zarenie
nasnosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robot i ich utrzymania (w tym pma)
przez Wykonawe podbudowy.

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST DM.O@QUEmagania ogoéine™.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowa jest dla podbudowy z kruszywa tamantsgmizowanego mechanicznie:
- uziarnienia 31,5 +63 mm, gruieb12 cm - metr kwadratowy (@

- uziarnienia 0+31,5 mm, grutmd8 cm - metr kwadratowy (t

8. Odbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST DM.0MQME/Magania ogdine".

8.2. Sposob odbioru robdt

Podbudowa podlega odbiorowi Rob6t zanigggh albo odbiorowi egciowemu wg ogolnych zasad jw.
Roboty wykonane niezgodnie z DokumeniadpProjektovs i SST podlegaj rozbiorce i
ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem WykonawSjosowanie obnek ceny za
niewtasciwa jakas¢ Robot jest niedopuszczalne.

8.3. Dokumenty i badania do odbioru

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg @kiaty wyniki pozytywne.
Badania polegajna sprawdzeniu:

- zgodnéci uziarnienia i wiéciwosci materiatow,

- zgodnéci rzednych niwelety z projektem,

- zgodnéci podtwznych i porzecznych spadkow,

- réwndci podiwnej i poprzecznej,

- szerokéci podbudowy,

- konstrukgji i grubéci podbudowy,

- zagszczenia,

- NASNOSCI.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyce podstawy ptatroi
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatoi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi s¢ za jednostk obmiaroa wg p.7.2 wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

Cena jednostki obmiarowej jest gerednior dla zal@onego sposobu wykonania i obejmuje:

- zakup i transport mieszanki kruszywa na miejktz@lewania,
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- sprawdzenie i ewentualnaprawg podiaza,

- przygotowanie mieszanki, w tym doprowadzeniegapdpowiedniej wilgotrii,

- transport i wbudowanie kruszywa famanego,

- profilowanie,

- zag:szczenie,

- biezace utrzymanie warstwy podbudowy w trakcie trwamaych Robo6t, niedopuszczenie do
zabrudzenia i roziienia warstwy w przypadku dopuszczenia do trahsgpor

- badania materiatow, opracowanie ewentualnej tecéladanie nmosci i zag:szczenia, ustalenie
wilgotnasci optymalnej, wykonanie innych badparzewidzianych w niniejszej SST oraz dodatkowo
Zleconych przez fiyniera,

- oznakowanie i zabezpieczenie Rob6t oraz jeggratinie,

- wykonanie wszystkich nieztinych bada, pomiarow, préb i sprawdae

- wykonanie innych czynsoi niezlgzdnych do realizacji Robét ajych niniejsa SST, zgodnie z
Dokumentagj Projektove.

10. Przepisy zwgzane

10.1. Normy

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartéci zanieczyszcze obcych.
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozoodpornai metod bezpsredna.
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawvartéci zanieczyszcze organicznych.
PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznychseeosci kruszyw. Oznaczanie skitadu ziarnowego.
Metoda przesiewania.

PN-EN 933-2:2000 Badania geometrycznychseweosci kruszyw. Oznaczanie skitadu ziarnowego.
Nominalne wymiary otwordow sit badawczych.

PN-EN 933-4:2001 Badania geometrycznychseieosci kruszyw. Cegs¢ 4: Oznaczanie ksztaltu ziarn.
Wskaznik ksztaitu.

PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznychsgieosci kruszyw. Czs¢ 5: Ocena zawargoi drobnych
czastek. Badanie wskaika piaskowego. Zatznik A.

PN-EN 1097:2:2000 Badania mechanicznych i fizycanyasciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odporndci ha rozdrabnianie.

PN-EN 1097-5:2001 Badania mechanicznych i fizydanyasciwosci kruszyw. Ces¢ 5: Oznaczanie
zawartdci wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizychnytaciwosci kruszyw. Ces¢ 6: Oznaczanie
gestasci (wraz z paniejszymi ziarn i nagkliwosci. poprawkami)

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tama@m@&awierzchni drogowych.
PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy zkmstabilizowanych mechanicznie.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania. Zgiznik B.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roganmawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDParg¢zawa
1998.
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D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D-05.03.08 NAWIERZCHNIE PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO
UTRWALONE

1. Wstgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikaci svymagania dotycze wykonania i odbioru 2-krotnego
powierzchniowego ekologicznego utwardzenia w ramattvardzenia nawierzchni drogi
pomiedzy Hermanowem | i Hermanowem Il w technologii esyino grysowej w aigu drogi
gminnej 108023E.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot podwojnego powierzchniowego ugnia .

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robo6t zwzanych z

podwajnym powierzchniowym utrwaleniem obejmuj

- roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,

- dostarczenie spgu i materiatdw na miejsce wbudowania,

- mechaniczne oczyszczanie wykonanej podbudowy,

- przygotowanie lepiszcza (asfaltowej emulsji katwej szybkorozpadowej) i roztenie go

mechanicznie dwa razy,

- roztazenie na lepiszcze dwoch warstw kruszywa przy czymszywo drugiej warstwy
powinno by drobniejsze od kruszywa pierwszej.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SS4 agodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i ST
D.00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz SST, czscia
rysunkows dokumentagj kontraktowa oraz poleceniami kyniera.

Ogolne wymagania dotyaeze robot zawarteasv SST D.00.00.00 “Wymagania ogélne".

2. Materiaty

2.1. Do wykonania podwdjnego powierzchniowego ulewea naley stosowa grysy i
lepiszcza.

2.2. Grysy - do powierzchniowego utrwalenia aglstosowa grysy frakcji 5 + 81 6,3 + 10 mm
o wysokich frakcjach uziarnienia spetnieg¢ — w zalénosci od natzenia ruchu wymagania w
zakresie cech klasowych przewidziane npBN-84/6774-02. Stosowagrysy Il klasy.

Powinny spetni@one nasfpujace wtaciwosci:

-$cieralng¢ w bebnie kulowym, % ubytku masy nie gaej niz — 35%,

-$cieralnéd¢ w bebnie kulowym po 1,5 petnej liczbie obrotow % ubytikiasy w stosunku do
ubytku po petnej liczbie obrotéw nie geiej niz — 35%,

-nasakliwos¢ w stosunku do masy suchego kruszywa % nigsyiniz — 2,0%,

-mrozoodporné&, % ubytku masy nie wcej niz — 5,0%,

-mrozoodporné& wg. metody zmodyfikowane] % ubytku masy nieeaj niz — 30%,
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-zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm odsianych na mokro % masy niecej niz — 0,5%,
-zawarta¢ frakcji podstawowej, % masy nie geej niz — 85%,

-zawartd¢ nadziarna, % masy nie geej niz — 8%,

-zawartd¢ podziarna, % masy nie gaej niz — 10%,

-zawartd¢ zanieczyszczeobcych, % masy nie wiej niz — 0,2%,

-zawartdc¢ ziarn nieforemnych, % masy nieqeej nz — 25%,

-zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych: wg. PN-78/B-06714.

Dla zapewnienia dobrej przyczeguooaktywnej lepiszcza do kruszywa jego ziarna row/ipny
zawierd& drobnych casteczek, co praktycznie oznacza,w wikszaci przypadkow kruszywo
powinno by ptukane. Do powierzchniowego utrwalenia riglstosowé kruszywo o frakcjach:

- warstwa pierwsza 6,3 mm - 10 mm,

- warstwa druga 5 mm - 8 mm.

Przy czym wymiary ograniczgje frakcje oznaczaj wymiary oczek kwadratowych sit
kontrolnych stosowanych do oceny uziarnienia kruszy

2.4. Lepiszcza - asfaltowa emulsja kationowa szydgoadowa

Asfaltowa emulsja kationowa powinna speénwvaymagania zawarte w tablicy 3, opracowanej na
podstawie normy BN-71/6771-02 [2], i $wiadectwie dopuszczenia do stosowania emulgatora
dikamin R [8].

Tabela 1. Wymagania dla asfaltowej emulsji katioepszybkorozpadowe]

Wyszczegdlnienie wiasciwosci Wymagania
Barwa: bragzowa do ciemnobrazowej
Jednorodno$é: catkowita
Zawartos¢ asfaltu, % (m/m): 6512
Pozostatos¢ na sicie o boku oczka kwadratowego 0,6 mm, %, (m/m),
nie wiecej niz: 0,3
Lepkos¢ wg. Englera w temp. 20T, [ E]: 3-12
Kwasowos¢, pH: 3-5
Czas rozpadu, minut, nie wiecej niz: 5
Przyczepnos¢ do kruszywa asfaltu wydzielanego z emulsji, %, nie
wiecej niz: 70
Trwatos¢ emulsji, miesiecy, nie mniej niz: 3
Odpornos¢ na wstrzasy, godz., nie mniej niz: 3
Odpornos¢ na niskie temperatury - pozostatos¢ na sicie 0,6 mm, %
(m/m), nie wiecej niz: 0,1
Rozcienczalno$¢ wodg, dodatek wody nie powodujacy rozpadu , %
objetosciowo: 100

Badania asfaltowej emulsji kationowej ngtavykona zgodnie z normpBN-71/6771-02 [2].
3. Sprzt do powierzchniowego utrwalenia

3.1. Rodzaje spezu

Wykonawca powinien dysponowaastpujacym sprawnym technicznie sptem:

-szczotkami mechanicznymi - do oczyszczania nawfeizi usuwania nie zwzanych ziarn po
wykonaniu powierzchniowego utrwalenia,

-skrapiark lepiszcza - do rozienia lepiszcza na nhawierzchni,

-rozsypywarlg kruszywa - do rozigenia kruszywa na nawierzchni,

-walcem drogowym - do przywatowania rozémego kruszywa

Zaleca st stosowanie pneumatycznych anlzer do usuwania nie zwzanych z lepiszczem ziarn
kruszywa. Roboty naky wykonywa& mechanicznie. Spgz uzywany przez Wykonawgc
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powinien uzyska& akceptag Inzyniera. Sprgt powinien odpowiada wymaganiom
ST D.00.00.00.

3.2. Szczotka mechaniczna

Szczotka mechaniczna jest wykorzystywana podczageprchniowego utrwalania dwukrotnie:
-do oczyszczenia warstwy nawierzchni, na ktorejevylfe s¢ powierzchniowe utrwalenie

-do usuwania lgnych ziarn kruszywa (nie zwianego z lepiszczem) po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia

Wskazane jest stosowanie adzen dwuszczotkowych. Jedna ze szczotek powinna by
wykonana z twardych elementéw czysmyzxch i shiy¢ do zdrapywania oraz do usuwana
zanieczyszcze przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga powinna posiael@menty
czyszcace mkekkie i stuzy¢é do zamiatania, a po wykonaniu powierzchniowegwalnia, do
usuwania nie zwgzanych ziaren kruszywa.

3.3. Skrapiarka lepiszcza

W procesie wykonywania powierzchniowego utrwaleseazegodlny nacisk nalg potazy¢ na
rownomierne, w kierunku podiaym i poprzecznym, skrapianie jezdni przewidzialoscia
lepiszcza.

Nieprawidtowaci w dozowaniu lepiszcza w trakcie jego rozkladaskrapiania nawierzchnijs
w zasadzie trudno dostrzegalne, dlategost@apiarka musi kysprawna technicznie i powinna
by¢ wyposaona we wskaniki i mechanizmy regulacyjne pozwajeg na doktads kontrok
predkosci jazdy podczas skrapiania (w zakresie zwykleég&m/h).

Zbiornik na lepiszcze powinien byizolowany termicznie (termos) , tak aby bylo iive
zachowanie niezmiennej temperatury podczas zenia catej iléci lepiszcza.

Kolektory skrapiarek swyposaone na ogot w jeden z dwoch rodzajow dysz: dysaiketve
lub szczelinowe. Regulacja wysdko kolektora powinna pozwdlina takie jego umieszczenie
nad powierzchni jezdni, aby kady jej fragment byt pokryty lepiszczem z dwoch lubech
dysz (za wygtkiem skrajnych pasow).

Skrapiarka powinna posiaglaaktualne swiadectwo cechowania, w ktorym znajalupie
opracowane zahmosci pomidzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanychmpatrow,
takich jak: cénienie, obroty pompy, pdkos¢ jazdy skraplarki i temperatura lepiszcza.
Skraplark mazna oceni za przydata do wykonania powierzchniowego utrwaleniazeje
wiarygodnie ocenione (pomierzone) rzeczywistesclorozkladanego lepiszcza w kierunku
poprzecznym i podinym nie r&nia sie wiecej niz £10% w stosunku do ifkgi zatazone;.

3.4. Rozsypywarki kruszywa

Rozsypywarka kruszywa powinna pozwolna rozigenie kruszywa o zatonej frakcji i
wymaganej iléci na zataonej szerokéci, z prdkaoscia zblizam do pedkosci poruszania si
skraplarki.

Najwicksza doktadnd¢ dozowania zapewni@] rozsypywarki samojezdne. Rozsypywarki
doczepiane do skrzyni samochodu przewego kruszywo dozuaj kruszywo z mat
doktadndcia, co wyklucza ich przydatsé do wykonywania utrwalania powierzchniowego na
drogach o ruchu eikim.

Rozsypywark kruszywa meana uznéd za przydata do wykonania powierzchniowego
utrwalenia jeeli pomierzone odchylenia #oi dozowanego kruszywa od przewidzianegdio
wiecej niz o 1 kg/nf.

3.5. Walec drogowy

Do przywatowania kruszywa najbardziej przydatnyt jgalec ogumiony wypogany w opony
o gtadkim bieniku pozwalagcym na state utrzymaniesaienia do 0,6 MPa i obgieniu 15 kN
na koto. Dopuszcza eistosowanie lekkiego walca statycznego o stalowgebnach pod
warunkiemze nie lzda one powodowaty mialzenia ziarn kruszywa.
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4. Transport i sktadowanie
Transport i sktadowanie powinien odpowiadaymaganiom ST D.00.00.00.

4.1. Kruszywo naley przywozt w taki sposéb aby nie dofmi¢ do zanieczyszczenia |
zmieszania z kruszywem innego rodzaju, klasy czayrdai. Sktadowiska kruszywa powinny
by¢ zlokalizowane jak najbtej wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenia
Lokalizacg sktadowiska wykonawca powinien uzgoélri nadzorem. Naky zwrécié duza
uwag; aby podczas za- i wytadunkdéw, transportu i skiaaloia nie nagpito zanieczyszczenie
poszczegolnych frakcji kruszyw. Przy ustaleniu dklaisk naley wzia¢ pod uwag réwniez
mozliwos¢ dojazdu i wyjazdu z drogi gtdwnej, tak aby w maksynie maliwym stopniu
wyeliminowane zostaly zakidcenia transportu guag spowodowé niekorzystne przerwy w
wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia. Padicskladowiska powinno byréwne, dobrze
odwodnione, o twardej powierzchni zabezpiegzegj przed zanieczyszczeniem kruszywa w
czasie jego skltadowania i poboru. Dla zabezpieezpried zanieczyszczeniem “ z powietrza “
moze sk okaz& konieczne wykonanie zadaszenia lub oplandekowanyam kruszywa. Uktad
pryzm kruszywa i dogp do nich powinien zapewhiszybkie i dogodne ftadowanie je na
samochody. Nalg/ wyeliminowa& maozliwos¢ mieszania si wzajemnego poszczegoélnych
frakcji kruszywa podczas jego zatadunku.

4.2. Transport emulsji powinien dyglokonywany w cysternach samochodowych. Dopuszeza s
stosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowyClisterny samochodowe powinny dy
podzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsci nie wickszej niz 1nt, a kada
przegroda powinna miewykroje przy dnie, tak aby mbwy byt przeptyw emulsji. Cysterny,
pojemniki, zbiorniki przeznaczone do transportu sldladowania emulsji powinny byczyste i
nie powinny zawieraresztek innych lepiszczy.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady i oznakowanie robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M3AIDQWymagania ogdine™.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji ruchuganizacji robot i
harmonogram ich wykonywania uwegdhiajac wszystkie warunki, w jakich chzie
wykonywane podwojne powierzchniowe utrwalenie.

5.1. Rozkladane lepiszcza

Lepiszcze naley rozklad@& na suchej nawierzchni przy dobrej, bezdeszczowgpgzie i przy
temperaturach otoczenia niezseych nk +10°C w okresie od 1maja do 15 wéréa. Nie zaleca
si¢ rozpoczynania robot w zbyt wczesnych godzinactmyeln, gdy zwykle nawierzchnia jest
zimna i wilgotna. Rozpoegzie rob6t mae nasipi¢c po wykonaniu bada sprawdzajcych i
upewnieniu sj, ze nawierzchnia zostata przygotowana zgodnie z wgamiami, a Spkd
gwarantuje rozigenie przewidzianej ikxi lepiszcza i kruszywa. Rozkiladanie lepiszcze
bitumiczne powinno posiaddaemperatug min. otoczenia, a maks. 30.

Przy wykonaniu powierzchniowego utrwalenia podw@medrugie poteenie lepiszcza powinno
by¢ wykonane w kierunku przeciwnymmprzy pierwszym potzeniu. Zaleca siaby w tym
krotkim czasie lepiszcze (niejednorodnie jeszczeod@ne) wyptywato na arkusze papieru lub
folii roztozone na nawierzchni. W wkszaci skrapiarek, przy kragdziach pokrywanego pasa,
lepiszcze dozowane jest w mniejszegdiodlatego té przy wykonaniu drugiej potowy jezdni
nalezy lepiszcze rozktadana zaktadk (okoto 20 cm).

5.2. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane warstyvw ilosci ustalonej niniejszych OST né@wiezo
roztozonej warstwie lepiszcza, za pomamechanicznej rozsypywarki kruszywa gadj tuwz za
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skraplarl lepiszcza. Odlegks pomidzy skrapiark rozkladajcej lepiszcze a porusaaj sic za
nia rozsypywark kruszywa nie powinna ywicksza ni 40 m.

5.3. Watowanie

Bezpdrednio po rozigeniu kruszywa nalsy dokona jego watowania w celu wiiigcia ziarn w
lepiszcze i ich wgpnego utwardzenia w nawierzchni. Ostateczne utvesnidzziarn nagpuje
dopiero po kilku dniach pod wptywem ruchu. W celzyskania wiéciwego przywatowania
mozna przypé 3 - 4 krotne przégie walca ogumionego w tym samym miejscu przysteewo
duzej predkosci 8 - 10 km/h i przy najwyszym maliwym cisnieniu powietrza w oponach.
Przy wykonaniu podwojnego powierzchniowego utrwelepierwsz warstwe kruszywa watuje
si¢ tylko wskpnie (jedno przégie walca), a wigciwe utwardzenie przeprowadza siopiero po
utozeniu drugiej warstwy kruszywa.

5.4. Pietgnacja wykonanego powierzchniowego utrwalenia

Po zakaczeniu watowania ziarna kruszywa g/lko wskpnie utwierdzone w nawierzchni i
swiezo wykonane powierzchniowe utrwalenie feaulec szybkiemu i powaemu uszkodzeniu
pod wptywem ruchu. Mag to na uwadze, naviezo wykonanym nawierzchniowym utrwaleniu
nalezy ograniczy predkos¢ ruch do 40 km/h. Diugé okresu, w ktorym nawierzchnia powinna
by¢ chroniona zaley od istniejcych warunkéw. Mee to by kilka godzin, jeeli pogoda jest
sucha i gagca, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogodygethej lub chtodnej i diego
ruchu.

Swiezo wykonane powierzchniowe utrwalenie #eoby¢ oddane do ruchu niekontrolowanego
nie wczéniej, a wszystkie niezwizane ziarna zostanusungte z nawierzchni szczotkami
mechanicznymi.

6. Kontrola jakosci robot

Badania, pomiary i kontrole zwiane z wykonywaniem podwOjnego powierzchniowego
utrwalenia powinny b§wykonane w nagpujacych fazach.

* Badania kontrolne przed przgpteniem do wykonania robot,

* Badania, pomiary i kontrole wykonywane podczas @aamenia robot,

* Badania i pomiary wykonywane po zakaeniu robot.

Powyzsze nie dotyczy badanateriatow, ktére zostaty oméwione w p. 4.1 i 4.2.

7. Obmiar robo6t

Jednostl obmiaru wykonania powierzchniowego utrwalenia jest . Obmiar odnosi sido

zakresu oljtego dokumentagj projektows i uzgodnionego przez zgniera. Uwzgtdnia
wytacznie roboty okrdone dokumentagj projektowa badz zaakceptowane przezziymiera i

polega na okrdeniu faktycznego zakresu robdét oraz obliczeniu czgeiistych ilgci

wbudowanych materiatbw. Obmiar robét obejmuje rgbobjcte umows oraz dodatkowe i
nieprzewidziane, ktérych potrzelizgodniono w trakcie trwania robot pamuizy wykonawag i

nadzorem.

8. Odbiér robot

Odbiér robdét powierzchniowego utrwalenia powinig lokonany w dwoch etapach:

-odbior czsciowy - po zakaczeniu robot, jednale nie wczéniej niz po uptywie 24 dni po
oddaniu powierzchniowego utrwalenia do niekontr@oego ruchu,

-odbior gwarancyjny kcowy - po uptywie jednego roku.

Odbior odnosi & do zakresu objego dokumentagj projektows i uzgodnionego przez
Inzyniera. Uwzgtdnia wyhcznie roboty okrdone dokumentagj projektowa badz
zaakceptowane przezzyniera.
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9. Podstawa ptatnéci

Platng¢ za 1 mi wykonanego powierzchniowego utrwalenia zgodnie kmiarem i
dokumentagj oraz po sprawdzeniu jak@ robot.

Cena za wykonanie powierzchniowego utrwalenia obggm

-roboty przygotowawcze i oznakowanie robat,

-transport mieszanki oraz kruszywa do miejsca winahia,

-mechaniczne rozienie lepiszcza i kruszywa na oczyszczone] powieanzah grubdgcia,
niwelet i spadkami poprzecznymi, zgggczenie, obecie i posmarowanie bitumem kraszi,
-odwiezienie sprgu po zakaczonych robotach,

-przeprowadzenie nieztinych badai pomiardw,

-wszystkie inne nie wymienione &g prace i czynn&i (w tym osob i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakriowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Normy i inne materiaty

10.1 Normy
[1]. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kame do nawierzchni drogowych.
[2]. BN-71/6771-02 Masy bitumiczne. Asfaltowa enjalkationowa.
[3]. BN-70/8931-08 Oznaczenia aktywnej przyczejmntepiszcz bitumicznych do kruszyw.
[9]. Norma PN-65/S-96033 Drogi samochodowe. Powienmowe utrwalenie nawierzchni
drogowych.
[10]. Norma PN-71/S-96034 Drogi samochodowe. Naxglenie bitumiczne. Powierzchniowe
utrwalenie przy gyciu emulsji asfaltowej.
10.2 Inne dokumenty
[4]. Wytyczne techniczne oceny jakad grysOw i zwirdw kruszonych produkowanych z
naturalnego rozdrobnionego surowca skalnego preepngch do nawierzchni drogowych, MK-
CZDP 1984 .
[5]. Swiadectwa do stosowania w budownictwie drogowynostowym, wydane przez IBDi:

- nr. 103/86. Asfaltosmota drogowa

- nr. 126/91. Asfaltosmota drogo& 300/500,

Asfaltosmakagowa i AS 800/1400.

[6]. Wstpne zalecenia powierzchniowych utrwiglerzekazanych przez GeneralDyrekcg
Drog Publicznych do stosowania przy robotach wykesmych w 1991r. Przy finie GDDP-
11a-432/51/91 z dnia 1991-06-28.
[7]. Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie $dio rozktadanego lepiszcza i kruszywa.
Opracowanie zalecone przez GDDP do stosowania pis@BDP-5.3 a-551/5/92 z dnia 1992-
02-03.
[8]. Swiadectwo nr. 107/87 dopuszczenia do stosowania udownictwie drogowym i
mostowym, wydane przez IBDiM: dikamin R, emulgagonulsji asfaltowej krodek adhezyjny
asfaltu.
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D.06.00.00 ROBOTY WYKQ(ICZENIOW,E ) )
D-06.01.03 UMOCNIENIE ROWOW | SCIEKOW ELEMENTAMI
PREFABRYKOWANYMI

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrepsg/magania dotyege wykonania i odbioru
robot zwhzanych z umocnieniem rowowsciekéw elementami prefabrykowanymi w ramach
utwardzenia nawierzchni drogi pogdzy Hermanowem | i Hermanowem Il w technologii
emulsyjno grysowej w ggu drogi gminnej 108023E.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot oliych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych
Zz umocnieniem rowowsdciekOw elementami prefabrykowanymi i obejmiuj

a) umocnienie rowéw ptytkamizarowymi 58/58/7,

b) umocnienie rowdw ptytkami 50/50/7.

zgodnie ze szczegotami i lokalizaeyg Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Element prefabrykowanyscieku - cz$¢ konstrukcyjna, wykonana w zakiladzie
przemystowym, ktéra po zmontowaniu na budowie stagiumocnieniem rowu lubcieku.

1.4.2. Okrélenia podane w niniejszej S& ggodne z obowrzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.0Yymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotyaeze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. Materiaty
2.1. Ogoblne wymagania dotygz materiatow
Ogolne wymagania dotyaze materiatobw podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagargaloe”.

2.2. Materiatly do umocnienia rowowgiekow
Do umocnienia rowow isciekdw zgodnie z DokumentacjProjektows i niniejsz ST,
beda stosowane nagiujace materiaty:
— prefabrykaty,
- cement,
- piasek,
- woda,
— bitumiczna masa zalewowa
kruszywo naturalne na podbudepwod utazeniescieku.
2.2.1. Prefabrykaty
— Piyty betonowe - o wymiarach 50/50/7 z betonu kiBs30. odpowiadajcego wymaganiom
normy PN-88/B-06250.
- Piyty — &urowe, o wymiarach 58/58/7 z betonu klasy B-30,avdpdapcego wymaganiom
normy PN-88/B-06250.
Prefabrykaty powinny posiadatest producenta. Powierzchnie elementow powirydyblez rys,
peknie¢ i ubytkéw betonu. Krawedzie elementéw powinny Byrowne i proste. Dopuszczalne
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wady oraz uszkodzenia powierzchni i kegl@i elementdéw nie powinny przekraczavartasci
podanych w BN-80/6775-03/01.

2.2.2. Cement

Cement powinien spetniavymagania normy PN-EN-197-1.

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z wymaganiami normy BN-88/6731-08.

2.2.3. Materiaty na podsypk wypetnienia szczelin poruizy sciankami bocznymi

Nalezy stosow@ mieszank cementowo — piaskaw

- 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klasy53%,g PN-EN-197-1 i z piasku
naturalnego spetiagego wymagania PN-B-06712,

- 1:2 dla wypehienia szczelin z cementu portlandg&ieklasy 32,5 wg PN-EN-197-1
I z piasku wg PN-B-06711.

2.2.4. Woda

Woda powinna b ,odmiany 1” i spetnid wymagania normy PN-88/B-32250.

2.2.5. Zaprawa cementowo-piaskowa

Zaprawa cementowo-piaskowa 1:2, do wypetnienia eizczprzy uktadaniu prefabrykatow
»Sciekowych”, powinna odpowiadavymaganiom PN-90/B-14501.

2.2.6. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetniania spoin na styku prekdiu z nawierzchai - wg szczegotu
zamieszczonego w Dokumentacji Projektowej, powirodpowiadé wymaganiom normy
BN-74/6771-04.

Za zgod Inzyniera, mana stosowa inne zalewy bitumiczne z aprobatechniczia wydary
przez uprawniomjednosti.

2.2.7. Kruszywo naturalne na podbudaigieku

Kruszywo naturalne na wykonanie podbudoseieku prefabrykowanego powinno odpowiada
wymaganiom normy PN-B-11111.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogdlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzt do ukladanigciekdw

Roboty zwiazane z wykonaniem umocnienia, rowowciekow elementami prefabrykowanymi
beda wykonywane ¢cznie oraz przy zyciu drobnego spetu pomochiczego zaakceptowanego
przez Irxyniera.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalie”.

4.2. Transport materiatow

Prefabrykaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po egjnieciu przez beton
wytrzymataci min. 0,75 R. Prefabrykaty powinny iyzabezpieczone przed przemieszczaniem
sig W czasie transportu.

Kruszywo naley przewozé w warunkach zabezpieczaych je przed rozsypaniem,
rozpylaniem, zanieczyszczeniem oraz zmieszaniemymi kruszywami.

Przew0z cementu powinien odbytsie zgodnie z wymaganiami normy BN-88/6731-08.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”.
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5.2. Przygotowanie podia

Zgodnie z DokumentagijProjektova, podtaze pod utaenie prefabrykatéwdalzie stanowd:

- dla utazenia prefabrykatow wg pkt 1.3.a, grunt rodzimy wagh, wg ST D-02.01.01,

- dla utazenia prefabrykatu wg pkt 1.3.b, podém pod utageniescieku trojkatnego na tawie z
betonu, kdzie ulepszone podte zgodnie z ST D-04.05.01 lub pogon jest grunt nasypowy w
poboczu drogi, wg ST D-00.00.00,

5.3. Utazenie koryta betonowego (pkt 1.3. b)

Sposob wykonaniacieku betonowego wg szczegétow zamieszczonych w ubektac)i
Projektowej.

tawa z betonu B-15, ukona na uprzednio wykonanym wzmocnionym padtub na gruncie,
powinna odpowiadawymaganiom PN-B-06250.

Warstwa podsypki powinna bywyroéwnana i zagszczona. Wskanik zag:szczenia
oznaczony wg BN-77/8931-12, powinien wyrtoso najmniej 0,97.

Pochylenie podiine scieku powinno b§ zgodne z DokumentagcjProjektows. Odchylenia od
projektowanej niweletygciekdw w punktach zatamania niwelety rowu nie mbgé wicksze nk
+ 10 mm. Nierdbwng&é gornej powierzchni utmnych prefabrykatéw (dnécieku) sprawdzana
lata 3-metrowy nie powinna przekraczd cm.

Szczeliny stykowe mdzy betonowymi ptytamiciekowymi nie powinny b§ wigksze nk 1 cm i
nalezy je wypeint zaprawi cementowo-piaskoavl:2, na peta giebokas¢ prefabrykatu.
Pionowa spoirg szerokdci 1-2 cm pomgdzy krawedzia jezdni i prefabrykatami wypetéi
bitumiczra mas zalewow, zgodnie ze szczegoétem wg Dokumentacji Projektowe;j

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine

6.2. Kontrola jakéci materiatow

Przed przysipieniem do wykonywania rob6t Wykonawca przedstawaliceptacji Iaynierowi:
— atest na prefabrykatgiekowe wymienione w pkt 2.2.1.

— wyniki bada jakasci pozostatych materiatdow wymienionych w pkt 2.2:2.2.7.

6.3. Kontrola jakéci rob6t

Podsypka cementowo-piaskowa powinna ggrawdzona w zakresie:

— grubdci warstwy i jej zgodngéri z Dokumentagj Projektove, z tolerangi £1,0 cm,

- wskanika zagszczenia, w zgodroi z pkt 5.3.

Utozeniesciekdw w zgodnéci z pkt 5.3.

Ponadto naley skontrolowé:

— dopuszczalne odchylenie lidicieku w planie od linii projektowanej, z toleramdj cm,
— dopuszczalne odchylenia niweldtjieku, z tolerangjwg pkt. 5.3,

— dokladna¢ wypetnienia spoin poradzy prefabrykatami - na petrgiebokasé.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(V@ymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:

a) 1 m (metr) umocnienia rowow ptytkamiaowymi,
b) 1 m (metr) utgenia koryta betonowego,
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8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-000@Q0Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z ST, Dokumerjadprojektove i poleceniami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji vkg) ¢ daty wyniki pozytywne.

9. Podstawy ptatndci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy ptatrigi

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

a) Cena wykonanigcieku dla rowdw umocnionych, obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— wykonanie koryta o szeroka i na gkbokas¢ wg Dokumentacji Projektowej,

— zakup i dostarczenie materiatéw,

— utozenie podsypki cementowo — piaskowej wraz zgagzeniem,

- utozenie ptyt betonowych 50/50/7 przy wlotach i wyldtacprzepustow pod wjazdami,
— ufozenie piyt aurowych 58/58/7 cm, na dnie i skarpach rowu,

— przeprowadzenie nieztinych bada i pomiarow.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaln nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

2. PN-88/B-06250 Beton zwykty.

3. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

4. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.

5. PN-EN-197-1 Cement. € 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodwwodotyczice
cementu powszechnegaytku.

6. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétonzapraw.

7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drég,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne mvggania i badania.

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drég,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krasniki i obrzeza.

10. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

10.2. Inne dokumenty

11. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych” (KPED)ransprojekt-Warszawa,
19791i11982r.
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