Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robati@wlanych D.01.01.01

D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01. Odtworzenie i wyznaczenie trasy i punév wysokaciowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Ddbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiy&nia i Odbioru Robot Budowlanych wymagania dotycce
wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach ireaji zadania:,Naktadka asfaltowa na drodze gminnej
w Zytowicach od ujecia wody do posesji nr 62”

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robaid®wvlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymigmych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajgcymi i magcymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektmyarogi oraz pozostatych drog zgodnie z
Dokumentagj Projektov.
Zakres robot obejmuje:

- wyznaczenie trasy i punktéw wysalaiowych drég,

— odtworzenie i oznakowanie na podstawie przekazaeekjou i wspétrzdnych geodezyjnych punktéw

zalamania pasa drogowego
— odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej.

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punkitg/sokgciowych wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysalaiowe punktow gtdwnych osi trasy i punktow wységiowych (reperéw roboczych
zatazonych w terenie, dowranych do reperéw patwowych);

b) uzupemhienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

d) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdwiajscy
ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

€) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych;

f)  oznaczenie pikietai w sposOb trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonychkygwn na biggco do kaica okresu
gwarancyjnego,

g) sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojenia terenuekidw (w tym ich posadowig, skrajni na kadym etapie robot.

Po wykonaniu rob6t budowlanych najenvykona':
a) geodezyjn dokumentagj powykonawcaz.

1.4. Okréslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowazapoczatkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i definicjami
podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycce Robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,WymaganialDg”.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za zgoditaz Dokumentagj Projektovy, STWIORB i
poleceniami layniera.
Niezledne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0s6éb trzecich;

- ochronysrodowiska;

— warunkéw bezpieczsstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM. 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.
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1.6. Wspdlny Stownik Zamowidé (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspdélnego Stowanikamoéwi@ (CPV) dotyczcych przedmiotu zamowienia podano w
STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

2. Materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam STWIORB DM.00.00.00.
~Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtébwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégpokoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poaaigy rob6t ziemnych, w
sgsiedztwie punktéw zatamania trasy powinny éieednie 0,15 - 0,20 m i diugai 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy 0,05 - 0,08 m i dtugoi okoto 0,30 m, a
dla punktéw utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolce stalowesmednicy 5 mm i diugéci 0,04 - 0,05 m.

“Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostetay.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza graniqpasa robot stosowaale drewniane érednicy od 0,15 do 0,20 mi
dtugdéci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczelgodnit z Inzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej pglstosowa materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi G&-2.

3. Sprzet

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprat pomiarowy

Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktow wysolawych naley stosowa nas¢pujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki,

- ruletki,

— inny sprzt zaakceptowany przezdyniera.

Sprzt stosowany do wyznaczenia trasy drogowej i jejkpéw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrai pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagamgolne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzt i materialy do wyznaczenia trasy ama przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWIORB OIMD0.00 ,Wymagania ogolne”

5.2. Og0lIny zakres prac pomiarowych
Roboty obejmuj wykonanie:
a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:
— punktéw osi trasy,
— punktéw wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,
— reperdéw roboczych,
b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tyatzitkdw krzywych przejciowych i tukéw kotowych,
C) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczenieaatkowych przekrojow wg. potrzeb,
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d) stabilizacji punktéw w sposéb chrany je przed zniszczeniem,
e) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niegdbym zakresie.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboaviujgcymi Instrukcjami Gtownego Urdu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

Podstaw do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzomakitualizowana osnowa pomiarowa f{glavowa i
robocza).

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i pomiary
geodezyjne niezlline do szczegdtowego wytyczenia robét. Prace pomi@rpowinny by wykonane przez osoby
posiadajce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawhnzyniera o wszelkich ach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i reperéw roboczych.eBl te powinny by usungte na koszt Zamawigiego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowej ggodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #6ig sie od rzdnych okrélonych

w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadéma tym Irnzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajgce z r@nic rzdnych terenu podanych w Dokumentacji Projektowejrzednych rzeczywistych,
zaakceptowanych przezzyniera, zostag wykonane na koszt Zamawidapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazujpa pomiarach Wykonawcy nie mpyy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkpgérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wz6r tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez zyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclkromszystkich punktéw
pomiarowych i ich oznaciew czasie trwania robo6t. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamay@ejo zostan
zniszczone przez Wykonawdgwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji robét naig do obowyzkéw Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punkiw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pomy by zastabilizowane w sposob trwaly, przgyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zalkdowhzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegibpomiedzy punktami gldbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.
Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej a tak przy
kazdym obiekcie inynierskim. Maksymalna odlegié miedzy reperami roboczymi wzdturasy drogowej powinna by
nie wigksza nk 300 m.

Repery robocze natg zatlay¢é poza granicami robo6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespacze naley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowanych przezinera.
Rz¢dne reperéw roboczych naleokreila¢ z taky dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosag niwelacg podwdjrg w nawigzaniu do reperéw giagtwowych.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarofgziomej i pionowej) lub konieczié czstszej aktualizacji
osnowy, nk w okresach granicznych podanych w niniejszej STRBOnie mae powodowa roszczé Wykonawcy o
dodatkowy zaptat.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej naje wykona& w oparciu o DokumentagjProjektovs, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclirpdnich (kierunkowych) w odlegloi zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej, nico 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej ossyt w stosunku do Dokumentacji Projektowe] niezendy¢
wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doganych
niwelety okrélonych w Dokumentacji Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt.2.2.

Usunkcie punktow z osi trasy jest dopuszczalne tylko wras, gdy Wykonawca Robot zgstje odpowiednimi
punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszgzbrpoza granic Robét.

Punkty wyznaczage & trasy na krzywych powinny Bywyznaczone na tyleegto, aby odlegi& pozioma pomidzy
styczry z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieknaczata zatmnej tolerancji pomiarowej, to jest 3 cm.
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6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB 00.00.00 ,Wymagania ogtin

7. Obmiar Rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB DMO@O ,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiaru wyznaczenia trasy i wyznaczenia punktéwsakgiciowych jest kilometr (km) wyznaczonej
sytuacyjnie i wysoké&ciowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Kontrola Odbioru Robo6t

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogolne”

8.2. Sposob odbioru robot
Odbior robét zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@age na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriefre Wykonawca przedktadazynierowi.

9. Cena jednostki obmiarowej
Ptaci st za jeden kilometr (km) wyznaczenia trasy i wyzrada punktéw wysolk&iowych po dokonaniu odbioru robot
wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest censredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuije:
- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob@az Programu Zapewnienia Jé&io
- wykonanie wszystkich niezdnych czynnéci okreslonych w niniejszej STWIORB na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiarow geodezyjnych oraz tpkétéw kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdine”,
- pozyskanie niezisinych materiatéw geodezyjnych,
— zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych plawidlowego wykonania rob6t lub
wynikajacych z przygtej technologii rob6t;
— wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktéwsekaiciowych,
— wyznaczenie punktéw roboczego pikietdrasy,
— wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania robét,
— zakup i transport materiatow i spta,
- wykonanie wszystkich niezdnych pomiaréw, préb i sprawdze
- oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie
- odtworzenie zniszczonych lub uszkodzonych punktémoavy geodezyjnej
- wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecmilo osnowy geodezyjnej wraz z wszystkimi
niezkednymi projektami, zgtoszeniami itp.
— w przypadku zniszczenia lub uszkodzenia punktéovowsngeodezyjnej odtworzenie tych punktéw wraz
ze zgtoszeniem do wdeiwego dgrodka geodezyjnego.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

Nie wystpuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykanyw prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-I Geodezyjna osnowaqua, GUGIK, 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK, 1983
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7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{pegGiK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartagreé (Dz.U. Nr 3U, poz. 163 z po
Zmianami)

9. OST GG-00.01.02 Zatenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernjizadrog i

obiektow mostowych.
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