Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robati@wlanych D.04.01.02

D.04.00.00. PODBUDOWY
D.04.01.02. Wykonanie profilowania i zagszczenie podida

1.Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odboru Robo6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiy&nia i Odbioru Robo6t Budowlanych wymagania dotycce
wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramachireali zadania;,Naktadka asfaltowa na drodze gminnej
w Zytowicach od ujecia wody do posesji nr 62"

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargow§omtraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienych
wp.1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyazasad prowadzenia robot azwanych z wykonaniem profilowania i
zagszczenia podia w zakresie ustalonym w Dokumentacji Projektowe;j.
Zakres rzeczowy obejmuje:
- profilowanie i zagszczenie podia.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sgodne z obowzujacymi Polskimi Normami podanymi w STWIORB DM
00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.5.Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podane w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagani@Dg’.
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&kevykonanych robo6t oraz za ich zgodé@ Dokumentagj Projektova,
Specyfikacjami oraz z zaleceniamizymiera.
Niezkedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robét budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;

— ochronysrodowiska;

— warunkéw bezpieczsstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkoéw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6. WspOIny stownik zaméwia (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspdélnego Stowanikamoéwi@ (CPV) dotyczcych przedmiotu zamowienia podano w
STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.Materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam STWIORB DM 00.00.00.
~Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw
Materialy nie wyspuija.

3.Sprzet

3.1.0gdblne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

3.2.Sprzet do wykonania robét

Caly sprzt budowlany, maszyny, wdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie, zapewnigym uzyskanie
odpowiedniej jakéci robdt, w szczegoélrigi stosowany sprt nie mae spowodowd niekorzystnego wplywu na
wihasciwosci gruntu podtiaa.
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Sprzt budowlany powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w PZJ lub projekcie
organizacji rob6t, zaakceptowanym przezyhmera, lub w przypadku braku takich dokumentéw mien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.
Wykonawca powinien réwniedysponowdé sprawnym sprgem rezerwowym, unidiwiajacym prowadzenie robot w
przypadku awarii spgzu podstawowego.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urmzenia i nargdzia niegwarantgge zachowania wymadaakaosciowych rob6t zostan
przez Ireyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Transport

4.1.0go6lne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagagolne".

4.2. Transport materiatow

Grunt odspojony przy wykonywaniu podi naley przewozé w sposéb uniemidiwiajacy wysypywanie si
przewaonego materiatu na dredub nanoszenie gruntu na kotach samochodéw na dojazdowe.

W wypadku wysipienia zanieczyszczania drég dojazdowych przemgm materiatem Wykonawca podejndi@dki w
celu upratniecia materiatu oraz uniemtiwienia dalszego zanieczyszczania drég lub poeidsiszty tych czynnmi
wykonanych przez odpowiednie ghy lub innych Wykonawcéw wskazanych przezyiniera.

5.Wykonanie robot

5.1. 0gélne warunki wykonywania Robot

Og6lne wymagania dotygee wykonania robét podano w STWIORB DM 00.00.00 jWagania ogélne”.

Wykonawca przedstawi ignierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzentji Rob6t oraz Program Zapewnienia
Jakaci uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakicheolg wykonywane roboty.

5.2.Zasady ogélne

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania profilowania i zagzczenia podita bezpérednio przed rozpoeziem
robét zwhzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Waiejsze przysipienie do wykonania profilowania i
zag:szczania podia, jest maliwe wytacznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podizu nie mae odbywé sie ruch budowlany, niezwkany bezpgrednio z
wykonaniem nawierzchni.

5.3. Profilowanie podtoza

Przed przysipieniem do profilowania podie® powinno by oczyszczone z wszelkich zanieczyszczdalezry usuné
bfoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoceniu

Po oczyszczeniu powierzchni podén ktére ma b§ profilowane nalgy sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiéa. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly, o co najmniej 5 cm wgze ni projektowane rgdne podiga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystija zanizenia poziomu w podta przewidzianym do profilowania
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt
spetiajicy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania wymaganychdaych
wysokdciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wymaganychednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania wart&ci wymaganego wskaika zagszczenia podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartdci zag:szczania podtma (Is) dla gruntow G1.

Minimalna wartd¢ I, dla:
kategoria ruchu KR 1, KR 2  kategoria ruchu KR 3R K
Gorna warstwa o grulioi 20cm 1,00 1,03
Na gkbokasci od 20 do 50cm od powierzchni pogéo 0,97 1,00

Strefa korpusu

Dla kontroli nénosci podtaza nasypow naley stosowd procedug badawca wg PN-S-02205:1998, zat. B. Za zgod
Inzyniera mana prowadzi badania przy azyciu innych uradzei, mapcych maliwosé wyznaczania wskanika
zageszczenia i modutu wtérnega.E
Dla kontroli na podstawie porownania pierwotnegadrnego modutu odksztatcenia, wymagania dla padttasypow i
konstrukcji nawierzchnigsnasgpujace:

- dla gruntow sypkich le& 2,2,
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Dla wszystkich gruntéw wargé modutu wtérnego powinna spetdiwymagania zawarte w PN-S-02205:1998 zgodnie z
tabel 2.

Tablica 2. Wartasci wtérnego modutu odksztatcenia,fHlla gruntow G1.

Minimalna wartd¢ E, dla:
Strefa korpusu kategoria ruchu kategoria ruchu
KR1,KR2 KR3-KR4
Powierzchnia rob6t ziemnych 100 120

Dla gruntéw o kategorii innej 7iG1 wskanik zag:szczenia gornej warstwy gruntu rodzimego powinigié hie
mniejszy nk 1,0 (przy wilgotnéci optymalnej -2%, +0%).

W miejscach wysjpowania gruntéw spoistych pod konstrukzpstosowano stabilizackruszywa cementem zgodnie z
STWIORB D 04.04.02 oraz warsgwnrozoochrong zgodnie z D 04.02.03.

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego gaagzania powinna ldydostosowana do metody zagczania i
rodzaju stosowanego spta. Decydugcym kryterium jest madiwos¢ zagszczenia gruntu potrzebnego do uzyskania
wymaganego poziomu Bieosci. W przypadku zagszczania walcami statycznymi wilgotdopowinna by zblizona do
optymalnej, oznaczonej wg préby normalnej metbadlg PN-B-04481.

Odchylenia od wilgotn&i optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartdci:

- w gruntach niespoistych + 2%,
- w gruntach mato §rednio spoistych + 0%, - 2%,
5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymane w dobrym stanie.zédi po wykonaniu robot
zwigzanych z profilowaniem i zaggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie przyst
natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to ip@m on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyktad przez rozkenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezyiiera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone
podtaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawcaorofzany jest do wymiany gruntu naegbkas¢ min.
0,5 m. Usungty grunt naley zasgpi¢ gruntem spetnigcym wymagania D 02.03.01.

Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jako $ci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagani@iog".

6.2.Badania w czasie robét
6.2.1. Czestotliwosé oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych zagczenia wyprofilowanego podia

podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwoi¢ bada kontrolnych w czasie rob6t przy wykonaniu profilama i zagszczenia podti.

Lp. | WyszczegOdlnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

2 Rownd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu lub pasie poszerzenia

3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki porzeczne * 10 razy na 1 km

Rz¢dne wysokéciowe co 20 m w osi jezdni i na jej krasiziach, a na

5 . e
odcinkach krzywoliniowych co 10 m

6 Uksztattowanie osi w planid * co 25 m w osi jezdni i na jej krgadziach

7 Zaggszczenie, wilgotn& gruntu podiea w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, l€ez n
rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatatia osi w planie naky wykona w punktach

gtownych tukéw poziomych

uwaga: na zjazdach badania wykémay zalecé Inzyniera

6.2.2. Szerokd¢ profilowanego podiza
Szerokd¢ profilowanego podtza nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej wicej niz +10 cm i -5 cm.
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6.2.3. Réwnai¢ profilowanego podiza

Réwnas¢ podtuzng profilowanego podiza naley mierzy 4-metrovy tatg zgodnie z norm BN-68/8931-04.
Réwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tatg, a dla poszerzetaty dostosowamdo szerokéci koryta.
Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego padigowinny by zgodne z DokumentacProjektovg z tolerancj + 0,5 %.

6.2.5. Rzedne wysokéciowe
Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza-2 cm, +0 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mee by przesurgta w stosunku do osi projektowanej cceéj niz £5 cm.

6.2.7. Zagszczenie podia
Wskanik zagsszczenia wyprofilowanego podia okrglony wg BN-77/8931-12 nie powinien &ymniejszy od
podanego w tablicy 1.
Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporownanie wartei modutéw odksztalcenia, to wagtostosunku
wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, d&rgich zgodnie z nor;mPN-S-02205:1998, zat. B. nie powinna
by¢ wieksza od:
- dla gruntow sypkich le 2,2,
- dla gruntoéw spoistych ls 2,0,

Wartas¢ modutu wtérnego powinna spetbimymagania zawarte w STWiIORB.
Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego gemgzania powinna ldydostosowana do metody zagczania i
rodzaju stosowanego spta. Decydugcym kryterium jest madiwos¢ zagszczenia gruntu potrzebnego do uzyskania
wymaganego poziomu &aosci. W przypadku zagszczania walcami statycznymi wilgogopowinna by zblizona do
optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej mgtbalg PN-B-04481.
Odchylenia od wilgotnéi optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartgci:

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato §rednio spoistych + 0%, - 2%,
Wskaznik zagszczenia nalgy sprawdzé wedtug BN-77/8931-12, przynajmniej w dwoch punktawybranych losowo
na kadej dzialce roboczej. Zagzczenie nalgy kontrolowa na podstawie normalnej préby Proctora, wediug B8-S
04481 (metoda I).
Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naley bada przynajmniej dwukrotnie na keej dziatce roboczej.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowaneyo podtaza
Wszystkie powierzchnie, ktore wykagupicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gsarzenie.

7.0Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Og6lne wymagania dotygee obmiaru robét podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wygaaia ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy (f wyprofilowanego i zagszczonego podi@ zgodnie z Dokumentagi
Projektovs.

8.0dbioér robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Badania przy odbiorze polegaja sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnymtzaeprowadzeniu pomiaréw dla
sprawdzenia wymogéw podanych w punkcie 6.

W przypadku niezgoddoi, cha: jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty wensg za niezgodne z
Dokumentagcj Projektow i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wiasny koszt.
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9.Podstawa ptatnaci

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne wymagania okékajace podstaw ptatndgci podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi sé za jeden metr kwadratowy gnwyprofilowanego i zagszczonego podi@ po dokonaniu odbioru rob6t wg

punktu 8.

Cena jednostkowa jest censredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia Jé&sio

dostarczenie niezblnego spretu,

zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych plawidtowego wykonania robét Iub
wynikajacych z przygtej technologii rob6t;

profilowanie podtda,

zag:szczenie podi,

zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodnienie pdko

ewentualne osuszenie zawilgoconych wykopow,

odwoz nadmiaru ziemi na wysypisko wraz z utylizacj

uporzdkowanie terenu rob6t; wywoz odpadoéw na wysypiskezwz kosztami utylizacji lub na miejsce
przystosowane do skladowania poza terenem budowy,

wykonanie wszystkich niezdnych pomiaréw, préb i sprawdze

wykonanie pomiaréw inwentaryzacji geodezyjnej,

oznakowanie Robét i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwhzane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie wilgotndci

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat
4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu

5. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania.

10.2 Inne dokumenty

Nie wystpuja.
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