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D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \ylinia i Odbioru Robét Budowlanych s
wymagania dotycgce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramaeddizacii zadania:
Budowa chodnika przy drodze gminnej nr 108258E a@nku od érodka zdrowia w Petrykozach
do wiaduktu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat@&wlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaiop6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot oftiych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét zmanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajagcymi i mapcymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy
projektowanej drogi oraz pozostatych drog zgodni®akumentacj Projektows. Zakres robdét
obejmuje wyznaczenie trasy i punktow wysgdiowych drog.

W zakres rob6ét pomiarowych, zazianych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i puwkto
wysokasciowych wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe punktow gtdwnych osi trasy i punktow wysésiowych
(reperéw roboczych zatonych w terenie, dowkanych do reperow patwowych);

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposo6b utatwiagy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

€) wyznaczenie przekrojow poprzecznych;

f) wyznaczenie przekrojow porzecznych (co 20 m) dowpdrenia pomiarow kontrolnych
(geodezyjnych) kadej warstwy,

g) oznaczenie pikietar w sposob trwaty oraz odtwarzanie uszkodzonychkfiivm na biggaco
do kaaca okresu gwarancyjnego,

h) sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojeniaeter, obiektéw (w tym ich posadowuie skrajni na
kazdym etapie robot.

Po wykonaniu robét budowlanych najevykon&:

a) wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,

b) wyznaczenie i utrwalenie na gruncie nowych punkignanicznych znakami granicznymi,
wedtug zasad oksnych w przepisach dotygeych geodezji i kartografii.

c) okaz& granic wiascicielom nieruchomsxi przylegagcych do pasa drogowego,

d) protokoty.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowezopacatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.28wiadek punktu granicznego stupek z betonu B 25 zbrojonego 4etami d-10 mm,
pomalowany naotto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek amarach:

- przekrdj poprzeczny 12x10 cm,

- dtugas¢ 100 cm (w tym 50 cm wkopany w grunt).

1.4.3.Geodezyjne stupki graniczngbetonowe z betonu B 25) stabilizowane w punktach
granicznych pasa drogowego.

1.4.4. Pozostate oldlenia podstawowe gszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i definicjami podanymi w STWIORB DM 00.00.0Wymagania ogolne”.



1.5.0gdlne wymagania dotygz Robot
Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialbg".
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag)
Projektovg, STWIORB i poleceniami lryniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
Specyflkaqa Techniczna Wykonania i Odbioru Robdd®&wvlanych D.01.01.01
organizacji robot budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpiecastwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkow organizacji ruchu;
- zabezpieczenia jezdni, podano w STWIORB DM0O0OMO ,Wymagania Ogdlne".

1.6. Wspdlny Stownik Zamowie(CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego StowaniKamowié (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagabgolne".

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatdw
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan STWIORB
DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne".

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkeg okoto 0,50 m. Pale drewniane
umieszczone poza grapicobot ziemnych, wagsiedztwie punktow zatamania trasy powinny énie
srednic; 0,15 - 0,20 m i diugwi 1,5 -1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy 0,05 - 0,08 m i
diugasci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isjadej nawierzchni bolce stalowe o
srednicy 5 mm i dtuggei 0,04 - 0,05 m.

Do stabilizowania roboczego pikieta trasy, poza gramic pasa rob6t naky stosowa pale
drewniane grednicy od 0,15 do 0,20 m i diugm 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek
uzgodné z Inzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nglestosowa materialy zgodne z Instrukcjami
technicznymi G-1i G-2.

2.3. Wymagania wzgtlem materiatow

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasgaivego powinny by zaakceptowane przez
Inzyniera. Musz bye¢:

- wolne od spkan,

- wolne od wykrusz ubytkdw,

- powierzchnie powinny kiygtadkie, bezladéw po gcherzach powietrznych.

Wykonawca powinien wykortabadania probek betonu podanych z w/w elementérzedstand
wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu.
Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nglerzeprowadd z doktadnéciag do 1 mm (w
odniesieniu do wymiaréw podanych w p. 1.4.2) przyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego
lub tadmy. Sprawdzenie #O0w prostych w narach elementow wykonuje esprzez przytagenie
katownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadioty do 1 mm.



2.4. Beton i jego sktadniki

Do produkcji elementéw natg stosowd beton wg PN-88/B-06250, klasy B 25. Betaryty do
produkcji elementow, powinien charakteryz@vei:

- wytrzymatacia nasciskanie,

- nasgkliwoscig, ponizej 5%,

- mrozoodporngcia i wodoszczelngria, zgodnie z normPN-88/B-06250.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotygze sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

3.2. Spret pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysckmwych naley stosowa nastpujacy
sprzt:

-sprzt GPS,

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taémy stalowe, szpilki,

- ruletki,

- samochdod dostawczy,

- inny sprzt zaakceptowany przeziyniera.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadimo pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagamgolne".

4.2. Transport spetu | materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB M0.00 ,Wymagania ogolne”
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaaiji Robét oraz
Program Zapewnienia Jad@ uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakich ¢bla wykonywane
roboty.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmuj wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

- punktéw osi trasy,

- punktéw wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,

- reperow roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, yintpocatkoéw krzywych przejciowych i
tukéw kotowych,

c) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczenildatkowych przekrojéw wg. potrzeb,
d) stabilizacji punktéw w sposob chraay je przed zniszczeniem,
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e) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

f) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczbnyab uszkodzonych punktow osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspddnych, hcznie z ich zgtoszeniem do #wowego Zasobu
Geodezyjnego i Kartograficznego, ewentualne wyk@nadodatkowych punktéw osnowy
geodezyjnej (wykonanie Projektu i uzgodnienie gmpowiednimi wkadzami),

g) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w nigditym zakresie.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami Giéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Podstaw do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzaakiualizowana osnowa pomiarowa
(panstwowa i robocza).

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektoivppzyskane z Rastwowych Zasobow
Geodezyjnych i Kartograficznych Wykonawca powinipreeprowadzi obliczenia i pomiary
geodezyjne niezldne do szczegdtowego wytyczenia robo6t. Prace pomvarpowinny by
wykonane przez osoby posiagtg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawhzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych trasy i reperéw robadzyBkdy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowef s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie rinig sie od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vpno by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z
réznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowefz¢dnych rzeczywistych,
zaakceptowanych przez ziniera, zostap wykonane na koszt Zamawijapgo. Zaniechanie
powiadomienia Iayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku afzgi Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazpjna pomiarach Wykonawcy nie mpdoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdbwne trasy i pungigrednie osi trasy mugzdy¢ zaopatrzone w
oznaczenia ok#étajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktéw. Forma i wzor tych oznadgz@owinny by zaakceptowane przezzyniera. Wykonawca
jest odpowiedzialny za ochrenvszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zama@Ego zostan zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie piag@grace
pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robélezag do obowiazkéw Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktow gtébwnych osi trasy i pomkivysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidbwne pony by zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a z@kdowhzane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odlegto pomicdzy
punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie zm@rzekracza 600 m. Wykonawca powinien
zatazy¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuwosi trasy drogowej a tak przy
kazdym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegté6 migdzy reperami roboczymi wzdtutrasy
drogowej powinna biynie wicksza nk 300 m.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysgrych. Jako repery robocze wma wykorzysta punkty statle na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze naley
zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatidsdw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb wykluczgjy osiadanie, zaakceptowanych przezyimera. Rzdne reperéw
roboczych naley okresla¢ z talky doktadndcig, aby sredni bhd niwelacji po wyrownaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojrg w nawizaniu do reperow patwowych.
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Repery robocze powinny bBbywyposaone w dodatkowe tablice zawiejeg wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogadne;.

Dokladnag¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowigdadoktadndci osnowy pomiarowej
panstwowej lI-giej klasy. Osnowa realizacyjna powinbg dowigzana, co najmniej do dwéch
punktéw osnowy piastwowe] (poziomej i pionowej) klasy nie zszej ni ll-giej. Przed
dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowyngivowej Wykonawca dokona aktualizacji
wspotrzdnych punktéw osnowy patwowej, do ktdrej osnowa realizacyjna ma bipwigzana. Do
obowigzkdw Wykonawcy naley rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realjzac
Rob6t, w okresie gwaranciji ¢kojmi. Osnowe realizacyjm nalezy aktualizowa nie rzadziej ni:

a) w trakcie trwania Robo6t - co migsioraz w przypadku kalego naruszenia ktoregokolwiek
punktu osnowy poziomej lub pionowej, za naruszessaowy uznaje girowniez uzasadniom
obawe Wykonawcy lub layniera,ze takie naruszenie naptto,

b) w okresie gwarancji - wedtug wskazazyniera, lecz nie rzadziejhco 3 miesice,

c)  w okresiegkojmi - wedtug wskazalnzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiaro@ziomej i pionowej) lub konieczgé
czestszej aktualizacji osnowy, iw okresach granicznych podanych w niniejszej STRBOnie
moze powodowéa roszczé Wykonawcy o dodatkogvzaptat.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nale wykona& w oparciu o Dokumentagj Projektows, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowe].

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtownych i w punktackrpdnich (kierunkowych)
w odlegiaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayydecz nie rzadziej, uico
50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej asisyt w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie mee by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy
z dokfadnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w Dokumentaciji
Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatbw wymienionych w pkt.2.2.

Usunkcie punktéw z osi trasy jest dopuszczalne tylko woas, gdy Wykonawca Robot zgstje
odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach amieszczonych poza graniRobot.
Punkty wyznaczare & trasy na krzywych powinny Bywyznaczone na tyleggto, aby odlegks
pozioma pomidzy styczm z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieeknaczata
zalazonej tolerancji pomiarowej, to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okgéeenie granicy robdt), zgodnie z Dokumengadprojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeni®trd w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopdéw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopdéw gkbszych nt 1 metr. Odlegt&¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogow@glegi@¢é ta, co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Rzedne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 5 mm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowe;.

Na odcinkach, na ktérych wygtujg tuki pionowe odlegtéci pomidzy krzywymi powinny by
wyznaczone na tyleegto, aby odlegi® pozioma pomidzy styczm z poprzedniego punktu a
punktem na krzywej nie przekraczata zaoej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istgej nawierzchni, wyznaczenie przekrojow
poprzecznych obejmuje wyznaczenie kgdi projektowanych warstw nawierzchni w taki
sposoOb, aby przeprowadzone frezowanie nawiarzrhz wbudowywanie mieszanki mineralno -
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asfaltowej umgliwialo wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnyclz zachowaniem
wymaganych grubiwi oraz spadkéw zgodnych z Dokumeniajojektovy.

Dla sprawdzenia prawidtowoi pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpownilskazujce
pochylenie skarp.

Skarpowniki naley ustawig& w odlegt@ciach uzgodnionych z aynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiiwia¢ wykonanie nasypow, wykopow i
konstrukcji nawierzchni o ksztatcie zgodnym z Dolantacy Projektovy.

5.7. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do podmidcontrolnych)

Na etapie odtworzenia trasy, nalewyznaczy i zastabilizowa w terenie (na czas prowadzenia
robét) punkty przekrojéw poprzecznych, co 20 m vucdgokonywania pomiaréw ednych (w
przekroju poprzecznym jezdni) na etapie n/w ropot t

- pomiar stanu istniegego nawierzchni,

- pomiar stanu po frezowaniu warstw bitumicznych,

- pomiar rzdnych koryta pod nogvkonstrukcg hawierzchni,

- pomiar rzdnych po wykonaniu kalej nowej warstwy nawierzchni,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawczasdlpunktéw w przekroju poprzecznym okie
Inzynier.

6. Kontrola jako sci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB 00.00.00 ,Wymagania ogtln

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrkanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanynpkt. 5.

Sprawdzenie robot pomiarowych nalegprzeprowadz wedtug nasipujacych zasad:

- 08 drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,

- robocze punkty wysokciowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugo budowanego
obiektu.

7. Obmiar Robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w STWIORB DM@@O ,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktovwsekgsciowych jest kilometr (km)
wyznaczonej sytuacyjnie i wysokmowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Odbioru Rob6t

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru Robo6t podano w STWIORB DMO®@O ,Wymagania ogoélne”

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robét zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢mge na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktdore Wykonawca
przedktada laynierowi.

Czynnaci odbioru mog by¢ rozpoczte po przedstawieniu protokotu aktualizacjinp@vowej
osnowy pomiarowe;.
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W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu robot z wymaganiami, roboty werssj za
niezgodne z DokumentacProjektovs i Wykonawca zobowzany jest do ich poprawy na wtasny
koszt.

9. Podstawa pfatngci

9.1. Ogodlne ustalenia doty® podstawy platrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy pfatrgi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
0golne™

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci st za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyzrexa punktow wysokiiowych po
dokonaniu odbioru robét wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceasredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuije:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacjib@b oraz Programu Zapewnienia J&tp
wykonanie wszystkich niezddnych czynnéci okreslonych w niniejszej STWIORB na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiarow geodezyjnych zrprotokotéw kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne", zyskanie niezédnych
materiatbw geodezyjnych,

- zastosowanie materiatbw pomocniczych kamgch do prawidlowego wykonania robot
lub wynikajcych z przygtej technologii robét;

- wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punkigysokaciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiakéwntrolnych),

- wyznaczenie punktow roboczego pikiatdarasy,

- ustawienie skarpownikow z wyznaczeniem pochylskep,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochracl przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- odszukanie i oznakowanie punktoéw granicznych plegowego (przed rozpogzem robot) — na
podstawie przekazanych szkicéw wraz ze wspdirgmi,

- trwate zastabilizowanie punktow granicznych paisagowego (po zakazeniu budowy),

- operat techniczny dla pasa drogowego,

- wykonanie niezédnych zgtosze i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniegzijoosnowy geodezyjnej wraz z wszystkimi
niezlednymi projektami, zgtoszeniami itp.

- wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania mpbo

- zalazenie osnowy geodezyjnej,

- zakup i transport materiatow i sptua,

- wykonanie wszystkich niezdnych pomiaréw, préb i sprawdze

- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,

- wszystkie inne niewymienione w§j prace i czynnai (w tym o0soOb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10.Przepisy zwhzane

10.1. Normy
Nie wysepuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogdatasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK
1993.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geogflez obstuga inwestycji, Gtowny Usd Geodezji i
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Instrukcja techniczna G-1
Instrukcja techniczna G-2.
Instrukcja techniczna G-4.

Wytyczne techniczne G-3.2.
Wytyczne techniczne G-3.1.
. Ustawa z 17.05.1989

9. OST GG-00.01.02

10

Kartografii, Warszawa, 1980
Genyjlea osnowa pozioma, GUGIK, 1983
Wys@iowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
Panyisytuacyjne i wysokgiowe, GUGIK, 1979
Pomriaalizacyjne, GUGIK, 1983
Osnoealizacyjne, GUGIK, 1983.
wergeodezyjne i kartograficzne (Dz.U. 2005, nr
240, poz. 2077 z ppdejszymi zmianami).
Zalue osnowy realizacyjnej przy budowie i
modernizacji drég i obiektow mostowych.



D.01.02.02. USUNECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ (HUMUSU)
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiynia i Odbioru Robot Budowlanych s
wymagania dotycgce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramaelizacii zadania:
Budowa chodnika przy drodze gminnej nr 108258E a@nku od érodka zdrowia w Petrykozach
do wiaduktu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat@&wlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizd&pbét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot oftiych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét awanych z
usunegciem warstwy ziemi urodzajnej zgodnie z Dokumentaejojektova. Zakres rzeczowy
obejmuje usurcie warstwy ziemi urodzajnej (humus) nagogkebokas¢ jej zaleganiagr. 20 cm.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okredlenia podstawowe podane w niniejszej] STWiIOREgodne z zamieszczonymi w STWIORB
DM 00.00.00. "Wymagania ogolne".

1.5. Ogollne wymagania dotygze Robot

Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialbg".
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za j&ah wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektovg, STWIORB i poleceniami tiyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkow bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia jezdni, podano w STWIORB DMOMO ,Wymagania Ogolne”.

1.6 Wspdlny Stownik Zamowie(CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego StovaniKamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamowienia podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagangolne".

2. Materialy

2.1. Ogoblne wymagania dotygz materiatow
Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan STWIORB
DM 00.00.00. "Wymagania ogolne".

3. Sprzet

3.1. Ogoblne wymagania dotygz sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

3.2. Sprzt do wykonania robot
Do wykonania robot zwgzanych ze zdgiem warstwy humusu nadg stosowa:
- rowniarki,
11



- spycharki,

- lopaty, szpadle i inny spszdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclgzigd
prawidtowe wykonanie robot sptem zmechanizowanym nie jest diwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypaditansportu na odlegi6 wymagajca
zastosowania takiego spta,

- inny sprzt zaakceptowany przeziyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00. "Wynmaga
ogolne”.

4.2. Transport ziemi urodzajnej

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Ziemia urodzajgdzle sktadowana do dalszego wykorzystania.
Wykonawca przygotuje miejsce do sktadowania ziemodmajnej wraz z uzyskaniem wszelkich
pozwoler na sktadowanie. Transport ziemi urodzajnej na soejskladowania nie odbywa si¢
samochodami samowytadowczymi.

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania Roboét podano w STWIORB MM@.00 "Wymagania ogdlne".
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaaiji Robét oraz
Program Zapewnienia Jad@ uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakich ¢bla wykonywane
roboty.

5.2. Usungcie ziemi urodzajnej

Przed usugciem humusu oraz darniny Wykonawca jest zoheamy do wykonania
inwentaryzacji terenu stanu istrgeggo.

Warstwa ziemi urodzajnej powinna dydjcta z przeznaczeniem do Aejszego aycia przy
umacnianiu skarp i rekultywacji terenu po zagreniu wszystkich robét zezanych z budow
drogi.

Ziemie urodzajm nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych na goehkbokasci
faktycznego stanu zalegania lub wskazanzez Irkyniera (grubé¢ zdjetej darniny nie jest
wliczona do grubgci zdejmowanego humusu).

Stan faktyczny édzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrgi zwigzanych ze zdgiem ziemi
urodzajnej.

Ziemig¢ urodzajm przeznaczamndo dalszego wykorzystania, po zatadowanidrodki transportowe
naleey odwiez¢ na miejsce hatdowania. Na skiadowisku zigmrodzajm nalery sktadowg w
regularnych pryzmach, zabezpieczonych przed zayseczeniami.

Nie naley zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadéw i bémminio po nich, aby unilkggd
zanieczyszczenia ghfdub innym gruntem nieorganicznym.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zmane ze skladowaniem ziemi urodzajnej: tj. znafteeie
miejsca sktadowania, uzyskanie uzgodnasl odpowiednich wiadz, sktadowanie, doprowadzenie
terenu sktadowiska do stanu poprzedniego.

Nadmiar humusu pozosgapgo po wykorzystaniu przy robotach wykaeniowych jest wtasroig
Zamawiajcego.

Wykonawca jest zobowtany do odwiezienia nadmiaru humusu w miejsce wakazprzez
Inzyniera.

Po wykonaniu robot podée powinno by utrzymane w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia pothoprzed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztzenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezyinera. Jeeli podiaze

12



ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca zdbpany jest do wymiany gruntu na
gikebokas¢ min. 0,5 m. Usurty grunt naley zasipi¢ gruntem spetnigcym wymagania
D 00.00.00.

Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny
koszt.

6. Kontrola jako sci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganialog".

6.2. Kontroli podlega w szczegokw zgodnd¢ wykonania robot z Dokumentadprojektovy:

- powierzchnia zdgia ziemi urodzajnej,

- grubd¢ zdjetej warstwy ziemi urodzajnej,

- prawidtowa¢ spryzmowania humusu.

Kontrola jakdci robot lzdzie polegata na wizualnej ocenie prawidideiach wykonania.

Zdjety humus powinien zawie¢aco najmniej 2% cgci organicznych.

llos¢ zdjetej ziemi urodzajnej powinna zostaistalona na podstawie pomiaréw geodezyjnych
przeprowadzonych przed i po gdu ziemi urodzajne;j.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiaru metr szeienny (m) zdjctej warstwy ziemi urodzajnej (humusu) zgodnie z
Dokumentagj Projektovy.

8. Odbiér Robot

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB DMOM@O "Wymagania ogolne”.

W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu robot z wymaganiami, roboty werssj za
niezgodne z DokumentacProjektovs i Wykonawca zobowzany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

9. Podstawa ptatngci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyre podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci st za metr sz&ienny (nf) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej zgodnie z oi{emiem podanym
w p.7. Cena jednostkowa jest gaBredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i OrganizacjidRboraz Programu Zapewnienia J&ip
zakup i dostarczenie wszystkich niedhych materiatdbw na miejsce budowy,

zastosowanie materiatdbw pomocniczych koniecznych pdawidtowego wykonania rob6t lub
wynikajacych z przygtej technologii robot,

- zdjecie warstwy ziemi urodzajnej na projektowdnb ustalog przez Irzyniera gebokaic,

- zaladunek i transport ziemi urodzajnej na sktadkw przyobiektowe,

- sktadowanie ziemi urodzajnej wraz z zabezpieeamrzed zanieczyszczeniem,

- utrzymanie odktadu w nieztinym zakresie,

- rekultywacja terenu po likwidacji odktadu,

- koszt uzyskania pozwolenia na sktadowanie,
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- optaty za sktadowisko,

- zatadunek i transport nadmiaru humusu w miejssieazane przez hyniera,

- biezagce oczyszczanie drog dojazdowych z resztek przemggo humusu nanoszonego kotami
pojazdow,

- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,

- wykonanie niezédnych pomiardw, prob i sprawdze

- wszystkie inne niewymienione wgj prace i czynngi (W tym osob i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i caticiowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zieni¥ygmagania i badania
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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru Robo6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiynia i Odbioru Robo6t Budowlanych s
wymagania dotycgce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramaedlizacji zada:

Budowa chodnika przy drodze gminnej nr 108258E a@nku od érodka zdrowia w Petrykozach
do wiaduktu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat@&wlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacp6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét awanych z
rozbibrky elementow drog i ulic.

W zakres rob6t wchodzi rozbidrka:

a) materiaty Zamawiagego

- podbudowy z kruszywa tamanego grétio~ 15 cm wraz z drobnymi elementami wyposaa
drogi,

- przepusty,

- kostka brukowa,

- krawezniki,

- obrzea,

b) materiaty Wykonawcy

- $cianekzelbetowych przepustéw lub gtowic.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okredlenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB 2ggodne z obowrzujacymi
odpowiednimi Polskimi Normami i z definiclami podami w STWIORB DM 00.00.00
"Wymagania ogolne".

1.5. Ogélne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagani@log".
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkow bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia jezdni, podano w STWIORB DMO@O ,Wymagania ogoéine".

1.6. Wspolny Stownik Zamowie(CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspo6lnego Stovanikamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamowienia podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagalne".

2. Materialy

2.1. Ogoélne wymagania dotygz materiatow

Ogdlne wymagania, jakim powinny odpowigdaateriaty, sposob ich nabywania, przechowywania
oraz transport podano w STWiORB DM 00.00.00 ,Wynragabgolne™.
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Wszystkie elementy i materialy z rozbiorek staje wtasndciag Wykonawcy i powinny bg§
usunite z terenu budowy w sposob i terminie niekolidym z wykonaniem innych robot, za
wyjatkiem materiatéw nadagych s¢ do ponownego wbudowania.

O przydatnéci materiatbw do ponownego wbudowania decydujgrier.

Wszelkie materiaty stanowiwlasng¢ Zamawiagcego naley odwiezc w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Wszystkie koszty zvgzane z transportem, skladowaniem i utylizggynosi Wykonawca.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Sprzt powinien odpowiada pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w PZJ i
Projekcie Technologii i Organizacji Robot, zaakosydanym przez liyniera.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgge zachowania wymaga
jakosciowych zostag przez Irkyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyg= transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagamgolne".

4.2. Transport materiatu z rozbidrki
Materiaty z rozbiérki mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi
przez Irxyniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoblne warunki wykonywania rob6t

Wymagania ogolne dotygee wykonania robot podano w STWIORB DM 00.00.00.ysiagania
ogolne". Wykonawca przedstawi zZynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzendji

Rob6t oraz Program Zapewnienia Jakouwzgkdniagcy wszystkie warunki, w jakich elolg

wykonywane roboty.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drog obejmupunecie z Terenu Budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt.1.3, zgodnie z lokalizacjpodan w Dokumentacji Projektowej Iub
dodatkowo wg wskazalnzyniera.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drdg odcinkach wykopdw drogowych
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@noalery zapobiec gromadzeniuegsiv
nich wody opadowej. Doty w miejscach gdzie nie pricieije st wykonania wykopow nalsy
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem (piasek, mieszahkkaszywa naturalnego) do
poziomu terenu i zagci¢ (wskanik zagiszczenia gruntu Is > 1,0 w miejscu projektowanych
chodnikéw, oraz Is >I,03 w miejscu projektowanap@r20 cm od niwelety robot ziemnychzej
Is>1,0).

Warstwy nawierzchni nakly usuwa& przy zastosowaniu sgiti wymienionego w pkt. 3. lub w
sposOb zalecony przez zZyniera. Naley zwrdck uwag, aby krawdzie rozbieranych warstw
nawierzchni na styku z warstwami istaigymi byty pionowe, obeie pilg i oczyszczone.

Zatadunek gruzu narodki transportu nalg/ prowadz¢ za pomog koparki lub tadowarki. W
trakcie przewozu gruzu Wykonawca ma obgrek biezgcego utrzymania drég dojazdowych.
Pozostate z rozbiérki odpady nayeodwiez¢ do miejsca ich sktadowania na podstawie wskazania
odpowiedniego organu (trasa i miejsce zdeponowanidstawa Dz.U. nr 62 z 20.06.2001
r.poz.628).
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6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jada robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiaing".

6.2. Kontrola jakéci robot rozbiérkowych

Sprawdzenie jak@i robot rozbiorkowych polega na sprawdzeniu ichdrg¥ci z: Dokumentagj
Projektows w zakresie kompletrdoi wykonywanych rob6t, wymaganiami podanymi w pkt 5
niniejszej STWIORB.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne wymagania dotygeze obmiaru robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wgawia
0golne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiaru robét dokonuje gha budowie.

Jednostl obmiaru rob6t zwgzanych z rozbiérk elementdéw drog i ulic jest dla rozbidrki:

- podbudowa ttuczniowa, ptyty chodnikowe, ptykglbetowe i kostka brukowa - metr
kwadratowy (rf),

- rur przepustow, obrzgi kraweznikow - metr (m),

- $cianekzelbetowych - metr s#eienny (nf).

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Odbioru wykonanych robot rozbiorkowych dokonujeyinier na budowie na zasadach gksaych

w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne" jak dlabéd zanikajcych i ulegajcych
zakryciu.

W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu robot z wymaganiami, roboty ersgj za
niezgodne z DokumentacProjektows i Wykonawca zobowzany jest do ich poprawy na wtasny
koszt.

9. Podstawa ptatngci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyxre podstawy ptatrci
Ogodlne wymagania dotygee podstawy ptatrssi podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania
0golne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa za jednestbmiarovg okreslong w p.7 wg dokonanego
obmiaru i odbioru. Cena jednostkowa jest eceredniory dla podanego sposobu wykonania i
obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i OrganizacjidRboraz Programu Zapewnienia J&ip
wyznaczenie Robot w terenie,

- zakup i zastosowanie materiatbw pomocniczych é&mych do prawidtowego wykonania robét
wynikajacych z przygtej technologii robot; roboty przygotowawcze,

- rozbidrka wszystkich materiatdw wymienionych wtpk 3,

- zatadunek i odwéz materiatdw z rozbiorki pozaetetbudowy (materiaty stanawwitasnaé
Wykonawcy) do 10 km,

zatadunek i odwoz materiatéw z rozbiorki w miejseskazane przez hyniera (materiaty stanowi
wilasndg¢ Zamawiagcego) do 10 km,

- koszty utylizacji,
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- zasypanie i zagzczenie dotow po usutych elementach drég i ulic,

- wykonanie wszystkich niezbdnych pomiaréw, bada sprawdze,

- uporzdkowanie terenu rozbiorki,

- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

- wszystkie inne niewymienione g prace i czynngi (w tym osob i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i caticiowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczanie wahkika zagszczenia gruntu.
2. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Rphemne. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrénogowiska. (Dz. U. Nr 62, poz. 628),

2. Rozporzdzenie MinistreSrodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalodpanlow. (Dz. U.
Nr 112, poz. 1206),

3. Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzaj@paalow lub ich
ilosci, dla ktérych nie ma obowzku prowadzenia ewidencji odpadéw, oraz kategoatyeh i
srednich przedsbiorstw, ktdre mog prowadzé uproszczos ewidencg odpadow. (Dz. U. Nr 152,
poz. 1735),

4. Rozporzadzenie MinistraSrodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy @jdev odpadow,
ktére posiadacz odpaddéw weprzekazywéa osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym,
nie kedacym przedsibiorcami, do wykorzystania na ich wiasne potrz€bg. U. Nr 74, poz. 686),

5. Ustawa z dnia 27.07.2001 r. o wprowadzeniu ugtaWwrawo ochronyrodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw. (Dz. tJ100, poz. 1085),

6. Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obgxiiach przedgbiorcow w zakresie gospodarowania
niektorymi odpadami oraz o optacie produktowejtiagfe depozytowej. (Dz. U. Nr 63, poz. 639),
7. Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu czystoporzzdku w gminach. (Dz. U. Nr 132, poz.
622),

8. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/ sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanij@h U. Nr 47, poz. 401),
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D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE )
D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALIST YCH

1. Wstp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \ylinia i Odbioru Robét Budowlanych s
wymagania dotycgce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramaelizacji zadania:
Budowa chodnika przy drodze gminnej nr 108258E a@nku od érodka zdrowia w Petrykozach
do wiaduktu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robati@wlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizd®pbot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot oktych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy drég i obejmyj wykonanie wykopow pod projektowane drogi w gruhtaeskalistych
zgodnie z DokumentagpProjektows. Zakres robot obejmuje:

- wykonanie wykopow wraz z korytowaniem pod prog@kary drog; w gruntach nieskalistych z
przeznaczeniem do utylizacji.

Lokalizacja oraz ghbokas¢ wykopow zgodna z przekrojami poprzecznymi.

1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1.Budowla ziemna budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo robtionych odpadéw
przemystowych, spetnigga warunki stateczhoi i odwodnienia oraz przyjmaga obcizenia od
srodkow transportowych i uggdzen na i w korpusie drogowym.
1.4.2.Glebokas¢ wykopu- réznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
wykopu.
1.4.3. Wykop ptytki- wykop, ktorego gibokas¢ jest mniejsza @il m.
1.4.4.Wykopsredni - wykop, ktérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.5.Wykop gkboki - wykop, ktorego gibokas¢ przekracza 3 m.
1.4.6. Podice nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy 2ecy bezpérednio pod konstrukgj
nawierzchni do gbokasci przemarzania.
1.4.7. Podicge budowli ziemnej (nasypu i wykopu) strefa gruntu rodzimego paej spodu
budowli, w ktérej whdciwosci gruntu mag wpltyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacj
budowli.
1.4.8. Skarpa - zewretrzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub yyko ksztalcie i
nachyleniu dostosowanym do &avosci gruntu i lokalnych uwarunkowa
1.4.9.Wskainik zageszczenia gruntu wielkos¢ charakteryzujca zagszczenie gruntu, okéna
wg Wzoru:

Is = pd / pds.
w ktérym:
Is - wskenik zag:szczenia gruntu
pd - g:stas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu (Mgf
ds. - maksymalna ¢gtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&m optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B&M shiagca do oceny zagzczenia
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z adh77/8931-12 (Mg/r).

1.4.10.Wsk&nik roznoziarnistaici - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw, okrélona
Wg WzOru:

U = dso/ dio

w ktérym:
U - wska&nik réznoziarnistdci
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dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm),

dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.11. Wska&nik odksztatcenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

lo = E,
0 El

gdzie:

lo -wskanik odksztatcenia gruntu

E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsopogzeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205,

E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtdrnyrigieniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205.

1.4.12.Grunt nieskalisty- kazdy grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.13 jako grunt skalisty
1.4.13.Grunt skalisty- grunt rodzimy, lity lub sgkany o nie przesuetiych blokach, ktorego prébki

nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadaj sie pod dziataniem wody destylowanej: maj

wytrzymaldgé na sciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkow wybuchowych albo

narzdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.14. Pozostate oldlenia ¢ zgodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i z definicjami

podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdélne".

1.5. Ogdélne wymagania dotygz Robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiafg".
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkah wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektovg, STWIORB i poleceniami tiyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkow bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia jezdni, podano w STWIORB DM0O0OMO ,Wymagania Ogolne". Roboty
ziemne nalgy prowadz¢ pod nadzorem geotechnicznym.

1.6 Wspolny Stownik Zamowie(CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego StowaniKamowié (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagabgolne".

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatdw

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i1 skladowania padaw
STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogoélne".

Warstwa z kruszywa stabilizowanego cementem orastwa mrozoochronna zaliczang €do
gornych warstw nasypuatlz wykopu przy zachowaniu wymagapodanych w STWIiORB
D 02.01.01 oraz D 04.01.02.

2.2. Ogolne zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow (zgodn&ymaganiami D 00.00.00) powinny &y
przez Wykonawe wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy néeypub zasypek
wykopow.

Jezeli grunty przydatne uzyskane przy wykonywaniu wyew nielzdace nadmiarem objosci
robét ziemnych zostaty za zgpdinzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza plac budowy z
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przeznaczeniem innym:anbudowa nasypow lub wykonanie praceaipgh kontraktem, wykonawca
jest obowszany do dostarczenia rownoiveej obgtosci gruntéw przydatnych zerddet wiasnych,
zaakceptowanych przezzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyp@winny byt wywiezione przez Wykonawc
na odktad. Grunty i materialy nieprzydatne dodwwyg nasypow stanowwtasngé Wykonawcy

i powinny by wywiezione na skladowisko odpaddéw.zynier mae nakazé& pozostawienie
na placu budowy gruntéw, ktorych czasowepraydatné¢ wynika jedynie z powodu
zamarzngcia lub nadmiernej wilgotriai.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiagprzydatne, albo nie uwzglni
zastrzeen dotyczcych materiatdbw o ograniczonej przydatoip to wszelkie takie g&ci nasypow
zostam przez Wykonawg na jego koszt uswgte i wykonane powtdérnie z materialdw o
odpowiednich wigciwosciach.

Materiatl wystpujacy w podizu wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdrie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i potsztywnych
powinien charakteryzowsasi¢ grup nosnosci G1. Podiae nawierzchni zaklasyfikowane do innej
grupy nénosci, zostanie doprowadzone do grupymaci G1 w oparciu o zasady zamieszczone w
Dokumentacji Projektowej oraz warunki wykonania dbbzamieszczone w odpowiednich
STWIORB.

2.3. Podziat gruntow
Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowiei podaje tabela 1.

Tabela 1. Podziat gruntéw pod wadgm wysadzinowai wg PN-S-02205

Lp. | WyszczegOlnig Jednostk| Grupy gruntow
nie wiaciwosci
niewysadzing watpliwe wysadzinowe
We
1 | Rodzaj gruntu rumosz piasek pylasty | mato wysadzinowe gling
niegliniasty | zwietrzelina |piaszczysta zwrla, gling
zwir pospotkg gliniasta rumosz  zwigzia, glina pylasta
piasek gruby gliniastyzwir | zwigzia it, it piaszczysty
piaseksredni gliniasty it pylasty bardzo
piasek drobny pospotka wysadzinowe piasek
gliniasta gliniasty pyt, pyt
piaszczysty glina
piaszczysta, glina, glina
pylasta, it warwowy
2 Zawarte¢ % <15 od 15 do 30 >30 >10
czgstek < 0,075 <3 od3dol0
mm < 0,02 mn
3 Kapilarng¢ m <1,0 >1,0 >1,0
bierna Hkb
4 Wskanik >35 od 25 do 35 <25
piaskowy WP

Wykonawca ma obowkek wykonywania bigcej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w
trakcie wykonywania wykopéw celem potwierdzenia jichydatnéci do budowy nasypow zgodnie
z STWIORB D 00.00.00.
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3. Sprat

3.1. Ogdlne wymagania dotyce sprzta

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne".
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego rodzaju spta, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na widawosci gruntu zarbwno w miejscu jego naturalnego zaleggak te w
czasie odspajania, transportu, wbudowania kesagania. Spez uzywany w robotach ziemnych
powinien by zgodny z PTIOR Wykonawcy i uzyskakceptagj Inzyniera.

3.2. Sprzt do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wyazse mazliwoscia
korzystania z nagtujgcego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (réiza mechaniczne, zrywarki, koparki, tadowarki),itp

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczanigdgn{apycharki, zgarniarki, rowniarki, itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotkipshiody skrzyniowe, itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

- INnego spktu zaakceptowanego przezyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagasgdlne". Wybdrsrodkow
transportu oraz metod transportu powinien¢ byostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jegbjetosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odlggtaransportu. Wykonawca ma obeawek zorganizowania
transportu z uwzgtinieniem wymogow bezpiecistwa zardbwno w olgbie pasa drogowego, jak i poza nim.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonania Rob6t podano w STWIORB DNIIO00 ,\WWymagania ogolne™.

Wykonawca przedstawi hgnierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgeeji Robét (wraz z
projektem zabezpieczenia i odwodnienia wykopow} éteogram Zapewnienia Jdkd uwzgkdniagcy
wszystkie warunki, w jakichdoa wykonywane roboty.

Roboty ziemne naty prowadzt pod nadzorem geotechnicznym.

Warstwa z gruntu stabilizowanego cementem orazwrsirozoochronna zaliczangdo gérnych warstw
nasypu bdz wykopu przy zachowaniu wymagapodanych w STWIORB D 02.01.01 oraz
D04.01.02.

5.2. Wykonanie wykopow

5.2.1.Zasady ogolne

Wykopy naley wykonywa z zachowaniem wymagyalotyczcych doktadnéci okrelonych w niniejszej
STWIORB

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwaranéoela stateczni w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodezevynikajgcych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp wykojain,
podckcia lub innych odgpstw od dokumentacii olaga Wykonawe robot ziemnych.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowinogwby¢ bezpgrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. Odspajanie i transporttgmaprzydatnych, przewidzianych do budowy nasypu
53 dopuszczalne tylko wowczas, gdy w miejscu wbud@vaapewniono pracsprztu gwarantujcego
roztazenie i zagszczenie gruntu zgodnie z wymogami dokumentadWBRB. O ile Irzynier zezwoli
na czasowe sktadowanie gruntow male odpowiednio zabezpieczgrzed nadmiernym zawilgoceniem.
Jezeli grunt jest zamarzgty nie naley odspaja go do gtbokasci okoto 0,5 m powsej projektowanych
rzednych robét ziemnych.
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5.2.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy g wysokdciowych, zdgcie warstwy humusu, oraz
rozbiorki elementow drog nale wykona& zgodnie z Dokumentacj Projektovy oraz odpowiednimi
STWIORB.

Przed rozpocgxiem robot, wyznaczona zostanie trasa i punkty wg@mwowe wraz ze wszystkimi
zmianami, zatwierdzonymi przezzimiera, Przed rozpogziem robét Wykonawca dokona obmiaru terenu
po zdgciu warstwy humusu.

Przed rozpocezxiem rob6t naley wykona przekopy kontrolne, a w przypadku stwierdzeniazjat
istniegcymi sieciami uzbrojenia podziemnego maleabezpieczy kolidujgce uzbrojenie i usgh wszelkie
kolizje.

5.2.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonywania wykopu musi uzmia¢ jego prawidtiowe odwodnienie w catlym okresie
trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopow powinosgpowa w kierunku podnoszeniasiiwelety. W
czasie robot ziemnych najezachowda odpowiedni spadek podioy i nadé przekrojom poprzecznym
spadki umaliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczeypawinien by mniejszy nk
4% w przypadku gruntdw spoistych i 2% w przypadkungpw niespoistych. Natg uwzgkdnic
ewentualny wptyw kolejn@i i sposobu odspajania gruntéw oraz termin6w wyk@mia innych robét na
spetnienie wymageadotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasiegmostobot.

Niezalenie od budowy urmzer stanowicych elementy systeméw odwadp@jch ugtych w
Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinien wykénairzadzenia, ktére umidiwiaja
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza olyspét ziemnych tak, aby zabezpiecgyunty
przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.2.4. Wykonywanie wykopow sptem mechanicznym z przewiezieniem gruntu do bud@sypow albo na
odkiad. Wykopy powinny hiywykonane w takim okresie, aby po zagzeniu prac mma byto przysipic
bezzwiocznie do dalszych Robdt.

Odspojonego gruntu nie maa przewoz na nasyp, jeli Wykonawca nie zapewnit odpowiedniego
sprztu do ukifadania i zggzczania warstw nasypul.

W przypadku zamarzsiego gruntu mana go odspajatylkko do gebokaci 0,5 m powyej podica
gruntowego.

5.2.5. Wykonywanie wykopow sposobestznym Wykopy sposobergcznym naley wykonywa:

- w przypadkach wygtowania zinwentaryzowanych gdzexr podziemnych,

- w dolnej, strefie wykopow, dla ktérej zgodree Dokumentagj Projektovd, wymagana jest
nienaruszona struktura gruntu padio

Urobek wykopow wykonywanycleecznie naley odktad& na powierzchni terenu w odlegtbod kravedzi
wykopu zapewniagcej, ze wydobyty grunt nie zsypie ¢sponownie do wykopu. Wydobyty grunt
powinien stanowd zabezpieczenie przed prawdopodobnym splywem woaylowvej do wykopu. W
uzasadnionych przypadkach urobek z wykopurpalenieszczaw tyzce koparki, ktora dokona zatadunku na
skrzyne samochodu.

5.2.6. Skarpy wykopow

Sposob wykonania skarp wykopow i skarpy rowu p@mirgwarantow@ich stateczrié¢ w catym okresie
prowadzenia robdt, a naprawa uszkédmgnikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaghu,
podckcia lub innych odgpstw od Dokumentacji Projektowej alp@ \Wykonawe.

Pochylenia skarp wykopdw oraz nieréweciopowierzchni skarp nie powinny przekrac2aaartcci
podanych w Dokumentacji Projektowej oraz w ningj§pecyfikacji pkt. 5.2.8.

5.2.7. Zagszczenie gruntu w wykopach

Zag:szczenie gruntu w wykopach - w podgiacawierzchni, ok&ane jest na podstawie:

- wskanika zagszczenia Is,

- modutu odksztalcania,Ealbo innej metody zaakceptowanej przeyrirera.

Wskanik zagszczenia Is, dulzie wyznaczany na podstawie hadestcci obtosciowe] szkieletu gruntu
(Pd) wg BN-77/8931-12 na probkach pobranych z padiykopu oraz maksymalnejsicici objetosciowej
(Pds) szkieletu gruntu oktanej laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN- 834B88L1.

Przyjmuje s} wartg¢ wskanika odksztatcenia lo, wyznaczonego wg PN-S-0228czhik B, rownego
stosunkowi modutéw zagzczenia wtdrnego,lo pierwotnegal o wartdci tego stosunks 2,2.
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Modut odksztalcenia natg wyznaczy dla przyrostu obgienia od 0,05 MPa do 0,15 MPa przy
zastosowaniu pityty VSS @ednicy 300 mm. Kiicowe obcizenie powinno wynoéi0,25 MPa. Obliczenie
wynikow wg wzoru:

_3np,

E=
4As

D

w ktorym:

E - modut odksztatcenia

Ap - r@nica naciskow (MPa)

As - przyrost osiagieodpowiadajcy tej rénicy naciskéw (mm)

D - érednica ptyty (mm)
Wymagane wartai wskanika zagszczenia Is w podio wykopdw, zgodnie z nomrPN-S-02205 podano
w tabeli Nr 2.

Tabela 2 Wymagane waitbwskanika zagszczenia Is w wykopach (pogl) - dla kategorii gruntu G1

Strefa korpusu Minimalna wartéc Is dla:
kategoriaruchu KR 1| kategoria ruchu KR 3|  kategoria ruchu KR 6
KR2
Na gebokaci 20 cm od 1,00 1,00 1,03
powierzchni rob6t ziemnych
Na gkbokasci od 20 do 50 cm o¢ 0,97 1,00 1,00
powierzchni rob6t ziemnych

Dla gruntéw o kategorii innejhiGl (w tym wypadku G2, G3 oraz G4) wgkik zagszczenia gornej warstwy
gruntu rodzimego powinien byie mniejszy 1 1,0 (przy wilgotnéci optymalnej -2%, +0%).

Tablica 3Wartcsci wtornego modutu odksztatcenig)Edla kategorii gruntu G1

Strefa korpusu Minimalna warté¢ E, dla:
kategoria ruchu KR 1| kategoria ruchu KR 3| kategoria ruchu KR 6
KR2
Powierzchnia robét ziemny 10C 12C 12C
Na gkbokasci 20 cm od powierzchni robé 80 80 100
ziemnyct

Dla gruntow o kategorii innej hiGl (w tym wypadku G2, G3, G4) wasto wtdrnego modutu
odksztatcenia (B na powierzchni robot ziemnych nie powinné imniejsza ri 100 MPa.

Liczba bada wskanika zagszczeniadlub wtdrnego modutu odksztatcenig®winna by zgodna z tabghr
4.

Zalegajce grunty spoiste naile doprowadz do grupy néncéci G | poprzez wzmocnienie podi(warstwa
kruszywa stabilizowanego cementem, warstwa mroroamah) zgodnie z Dokumenta€jrojektove.

W niniejszym opracowaniu podie stanowg czesciowo grunty spoiste (grupasmmsci G2, G3, G4), dlatego
tez pod konstruke zastosowano stabilizagyruntu cementem zgodnie z STWIORB D.02D4.
Jeveli grunty rodzime niespoiste (o kategorii Gl) wdfmau wykonanego wykopu nie mayvymaganych
wartasci wskanika zagszczenia Is lub wtdornego modutu odksztatlcenja tB przed ut@eniem
warstwy konstrukcji nawierzchni, podenaley dog:scic.

Jereli wymagane zagzczenie nie mi@ by osignicte przez bezprednie zagszczanie gruntow rodzimych,
to naley podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu pogho zgodnie z rozwkzaniem zaproponowanym
przez Wykonawg, zaakceptowanym przezzimiera lub opisanym w Specyfikacji uzysiajwymagane
wartaci wskanika zagszczenia.

Ulepszenie gruntu podia naley do obowazku Wykonawcy w ramach kosztow wykonania wykopow.

Po wykonaniu rob6t podte powinno by utrzymane w dobrym stanie.
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Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia patHo przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezmiera. Jeeli wyprofilowane i
zag:szczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawcaozijzany jest do wymiany
gruntu na ghboka¢ min. 0,5 m. Usurty grunt naley zasiipic gruntem spetniagym wymagania
D 00.00.00.

Jereli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to nagrawykona on na wiasny koszt.
5.2.8. Doktadn& wykonywania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, opagektowane] nie powinny Bywieksze nk - 2 cm +
10 cm.

Rd&znica w stosunku do projektowanychdaych robét ziemnych nie meprzekracza-2 cm,+ 0 cm
Szerok&¢ gornej powierzchni korpusu nie aeor@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny ndi@vyraznych zatamaw planie.

Pochylenie skarp nie powinnozni¢ sie od projektowanego o wdej niz 10% jego warti wyrazonej
tangensemdta.

Maksymalne nieréwriei na powierzchni skarp nie powinny przekracza2 cm + 10 cm przy
pomiarze taf 3-metrowy, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nierdwnéci, wynikagce
ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Rowy

Rowy boczne powinny ldywykonane zgodnie z Dokumentadprojekiovd i odpowiada wymaganiom
okreslonym w tabeli 5. Szeroké dna rowu nie mie r&ni¢ sk od wymiardw projektowanych o gaej niz 5
cm, a poziom dna rowu nie aedawa réznic wigkszych nk -2 i +0 cm.

5.4. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gédhwarstwy gruntu (nadkladu) pows)
rzednych robot ziemnych jest mniejsza Qi3 m. Z chwi przyspienia do ostatecznego profilowania dna
wykopu dopuszczagspo nim jedynie ruch maszyn pragyjch.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikaych z niedotrzymania podanych paey
warunkow, obeizg Wykonawe.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jadad robo6t
Ogdlne zasady kontroli jakti Robo6t podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymaganiéliog'.

6.2. Zatlaenia ogolne
W czasie rob6t ziemnych Wykonawca powinien prowaslgstematycznie badania kontrolne i dostarcza
kopie ich wynikéw do layniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykeayw zakresie i z
czestotliwoscia gwarantujca zachowanie wymagadotyczcych jakdci robdt i wymaganych niniejsz
STWIORB i PZJ. Wyniki badai pomiarow kontrolnych w czasie wykonywania ragiery wpisywa do:

. dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

. protokotow odbiorow Rob6t zanikalych lub ulegajcych zakryciu.

Tabela 4. Ggtotliwas¢ oraz zakres bati@apomiarow wykonanych robét ziemnych

Lp. |Rodzajpomiaru lub bada Minimalna czstotliwosé¢ bada | pomiardv

1 Pomiar szerol&gi korpusu ziemne Pomiar témg, szablonem, tato dlugdci 3 m i poziomig lub

2 Pomiar szerolégi dna rowév niwelatorem, w odgpach, co 200 m na prostych, w punki

3 Pomiar pochylenia ske gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o R >100 m, carbfig

4 |Pomar rowngci powierzchni korpus lukach o R <100 m oraz w miejscach, ktére budtpliwosci

5 Pomiar rownéci skar

6 Pomiar rzdnych  powierzchni  korpu|Pomiar niwelatorem, w odgiach, co 20 m na prostych i corbp
Ziemnego nafukach

7 Pomiar spadku podhego powierzchiPomiar niwelatorem ednych w odspach, co 200 m oraz
korpusuub dna row punktach wtpliwyvch
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8 Badanie zagszczenia gruntu Wskanik zagszczenia okée¢ dla kadej ulzonej warstwy
lecz nie rzadziej aiw trzech punktach na 506 marstwy
9 Badanie nénasci VSS Badanie néncsci naley wykon& na powierzchni rob

ziemnych, co najmniej raz na 1000 gowierzchni i w
miejscach wipliwych wskazanych przezamiere

6.2. Sprawdzenie wykonania wykopow
W czasie kontroli szczegalnwag nalery zwroce na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogaiszagh wigciwosci,

b) zapewnienie statecZooskarp,
c) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania rolpotich zakéczeniu,

d) doktadné&t wykonania wykopow (usytuowanie i wyt@zenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aganokreslonych w pkt.5.2.7.

63. Doktadné¢ wykonania robét

Tabela 5. Dokladrdé wykonania budowli ziemnych:

Lp. Cz$¢ budowl Jednostk Dokladngé¢
1 |Podiae nawierzchni:
- nierbwndci powierzchni* cm +3
- pochylenie poprzeczne powierzchni % +0,5
- niweleta powierzchni cm +0,-2
2 Korpus ziemny (jeli bedzie na nim warstwa ulepszonego pzalio
@ korpusu drogowego cm 15
- szerok&t gornej powierzchni cm +10
- nieréwndci powierzchni*' cm 3
- pochylenie poprzeczne gérnej powierzchni % 1
- niweleta gornej powierzchni cm +0,-2
- pochylenie warstw gruntdw mato przepuszczainyc % 1
3 |Skarpy:
- pochylenia l:m % pochylenia +10
- nierowné¢ powierzchni pod warstyziemi urodzajnej cm -2,+10
- nieréwn@ci gornej powierzchni ziemi urodzajnej* cm 5
4 |Rowy:
- szerokéc cm +5
- rzedne profilu dna cm -2,+0

* Nierownaici mierzone fat3 m

7. Obmiar Robo6t

7.1. OgoIne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru Robo6t podano w STWIORB DIRXOO0 ,Wymagania ogoine™.

7.2. Jednostka obmiargw

Jednostl obmiarows Robét zwazanych z robotami ziemnymi jest jeden metsazany (nf) wykonania

wykopu w gruntach nieskalistych z przeznaczenientylaacji zgodnie z Dokumentadprojektovd.

8. Odbior Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w STWIORB DN®O0 ,Wymagania ogoine™.
Roboty ziemne uznaje¢sza wykonane zgodnie z Dokumentayojektovs, jezeli wszystkie wyniki

bada przeprowadzonych przy odbiorach okazatggodne z wymaganiami.
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Do odbioru Wykonawca powinien przedstawiszystkie dokumenty z bigcej kontroli jakdci robot.
Ponadto Wykonawca powinien przygot@warzedstawi tabelarycznie zestawienie wadbwskanika
zagszczenia lub pierwotnego i wtornego modutu odkseteé dla catego odbieranego odcinka.
Zestawienia powinny zawieraaty badai miejsca pobrania probek.

Wykonawca przedstawizginierowi dokumentagjpotwierdzajcg utylizacg gruntéw z wykopow.

W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty ersgj za
niezgodne z Dokumentadprojektovy i Wykonawca zobowrzany jest do ich poprawy na wiasny koszt

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogdine ustalenia dotye podstawy ptatrioi
Ogodline ustalenia dotygze podstawy platdoi podano w STWIORB DM 00.00.00 , Wymagania ogoéine™.

9.2. Cena jednostkowa
Placi sk za metr szeienny (nf) wykonanych wykopéw w gruntach nieskalistych weatransportem
gruntu, na podstawie odbioru i oceny jakdrobot w oparciu o wyniki pomiarow i badkboratoryjnych.
Cena jednostkowa jest earednior dla zataonego sposobu wykonania i obejmuje:
opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rofpdaz z projektem zabezpieczenia i odwodnienia
wykopdw) oraz Programu Zapewnienia 3ako
» roboty przygotowawcze,
* przekopy kontrolne,
» koszty nadzoru geotechnicznego,
» zakup i dostarczenie materiatow,
e zastosowanie materialbw pomocniczych koniecznychpdidtowego wykonania robot lub
wynikajacych z przygtej technologii robot;
* prace pomiarowe,
* wykonanie wykopu z transportem na wysypisko - gnignprzewidziany do dalszegayuia,
» profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z Dokumgatarojektovd,
e zagszczenie gruntu w wykopach,
» odwodnienie wykopu na czas jego wykonania,
» biezagce utrzymanie w czysto nawierzchni jezdni - usuwanie zanieczysacranoszonych
samochodami przevigcymi grunt,
* rekultywacja terenu odkiadu i wysypiska (lub jegs),
» uporzdkowanie terenu robat,
* wykonanie wszystkich niezbnych pomiaréw, prob i sprawdge
» oznakowanie i zabezpieczenie Robdt i jego utrzyenani
e wszystkie inne niewymienione vigj prace i czynnii (w tym osob i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i caticiowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1 Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podzipid gruntow.

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekigrun

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapdarbierne.

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ggmia i badania.

5. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.

6. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenieantiaapiaskowego

7. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieanieazagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
1. Normy i materialy wyszczegolnione w PN-S-02205
2. Katalog Typowych Nawierzchni Drogowych
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3.Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiepprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43ad14 maja 1999r.

4. Instrukcja badapodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDRyr8¥awa 1998.

5. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drég szghé ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
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D.02.03.01. WYKONANIE NASYPOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru Robo6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiynia i Odbioru Robot Budowlanych s
wymagania dotycice wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramaedlizacji zada:

Budowa chodnika przy drodze gminnej nr 108258E a@nku od érodka zdrowia w Petrykozach
do wiaduktu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat@&wlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacp6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t oftiych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem nasypow pod projektowane drogictebjopracowaniem zgodnie z Dokumenjac]
Projektovg. Zakres rzeczowy obejmuje wykonanie nasypow ztgrpozyskanego z dowozu.
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1.Budowla ziemna budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo robtionych odpadow
przemystowych, spetnigga warunki stateczioi i odwodnienia.
1.4.2.Korpus ziemny nasyp lub ta g&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.
1.4.3. Wysokaé¢ nasypu- roznica rzdnej terenu i rednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu.
1.4.4.Nasyp niski- nasyp, ktérego wysoké jest mniejsza il m.
1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktorego wysokoé jest zawarta w granicach oddé 3 m.
1.4.6.Nasyp wysoki nasyp, ktérego wysokoé przekracza 3 m.
1.4.7. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdmozone poza pasem roboét
drogowych.
1.4.8.Wsk&nik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca zagszczenie gruntu, okina
wg Wzoru:

Is = pd / pds.
w ktorym:
Is - wskanik zag:szczenia gruntu
pd - g:stas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mgf
ds. - maksymalna ¢gtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&md optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B&M shiagca do oceny zagzczenia
gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z adh+77/8931-12 (Mg/m).

1.4.9.Wsk&nik roznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntow, okrélona
Wg WZOru:
U = dso/ dho

w ktorym:
U - wskanik réznoziarnistgci
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm),
dio - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).
1.4.10. Wsk&nik odksztatcenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
o= =2
0= 2

El
gdzie:
lo -wskanik odksztatcenia gruntu
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E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsopoizeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205,

E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtornyroigieniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205.

1.4.11. Pozostate oldlenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB sgodne z
zamieszczonymi w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganialonga

1.5. Ogélne wymagania dotygz Robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiafg".
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektows, STWIORB i
poleceniami layniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkow bezpiecastwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkow organizacji ruchu;
zabezpieczenia chodnikéw i jezdni, podano WSJIRB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne".
Roboty ziemne naky prowadz¢ pod nadzorem geotechnicznym.

1.6 Wspolny Stownik Zamowie(CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego StowaniKamowié (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagabgolne".

2. Materiaty

2.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan STWIORB
DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".

Goérna warstwa nasypu z gruntu niewysadzinowego CBR30%, warstwa z kruszywa
stabilizowanego cementem oraz warstwa mrozoochraatiezane $ do gornych warstw nasypu
badZz wykopu przy zachowaniu wymaggodanych w STWIORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz
D 04.01.02.

2.2. Materiaty do budowy nasypéw i zasypek

Do budowy nasypow i zasypelkyde beda grunty pozyskane z wykopdéw oraz dokopow.
Dopuszcza siwznoszenie nasypow i zasypek wognie z gruntow i materiatéw przydatnych do
tego celu tzn. takich, ktore spetnjagzczegdtowe wymagania oklene ponkej i s3 zaakceptowane
przez Irzyniera. Akceptacja nagiuje na biegco w czasie trwania robét ziemnych na podstawie
przedktadanych przez Wykonagwwynikéw bada laboratoryjnych.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiagprzydatne, albo nie uwzglni
zastrzeen dotyczcych materiatdbw o ograniczonej przydatoip to wszelkie takie g&ci nasypow
zostam przez Wykonawg na jego koszt uswgte i wykonane powtdérnie z materialdw o
odpowiednich wigciwosciach.

Na dolne warstwy nasypow i zasypek pistrefy przemarzania nalezastosow&

- rozdrobnione grunty skaliste twarde oraz gruratsnleniste, zwietrzelinowe, rumosze i otoczaki,

- zwiry i pospétki, rownie gliniaste,

- piaski grubogrednio i drobnoziarniste, naturalne i tamane.

Na gorne warstwy nasypow i zasypek w strefie przearaa:

- zwiry i pospokki,

- piaski grubo &rednioziarniste.

Wyzej wymienione grunty do gérnych i dolnych warstveyaow i zasypek powinny spetdia
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- wymagania: zawarto czastek:

< 0,075 mm [%] <15
< 0,02 mm [%] <3
wskigk piaskowy WP > 30
- wskanik réznoziarnistdci:
dla dolnych warstw Uu>3
dla gérnych warstw Uu>5

- zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych  barwa nie ciemniejszawzorcowa
- wskanik wodoprzepuszczaldoi k" nie mniejszy nk 5 m/dolg (dla gérnych warstw)
- odchylenia od wilgotr&ei optymalnej nie powinny przekracza 2%,

- kapilarng¢ bierna [m] <1,0,
- wskanik CBR > 30% (gorna warstwa nasypu grgbio30 cm).
3. Sprzet

3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

3.2. Sprzt do robdét ziemnych

Wykonawca jest zobowrany do uywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu zaréwno w miejscach jego naturalnego gaaie,
jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania ¢szagania.

Do zagszczania nasypoéw nale uzywat walce gltadkie, walce wibracyjne Iub ubijaki
mechaniczne. Dobér stz zagszczagcego zaley od rodzaju gruntu i gruloi zag:szczanej
warstwy. Wywany sprzt powinien uzyskaakceptagj Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM.00.00.00. "Wynmga
ogolne". Transport gruntu powinien odbyise samochodami samowytadowczymi.

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonania Roboét podano w STWIORB MM@.00 "Wymagania ogoélne".
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaaiji Robét oraz
Program Zapewnienia Jad@ uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakich ¢bdla wykonywane
roboty.

Gérna warstwa nasypu z gruntu niewysadzinowego CBR30%, warstwa z kruszywa
stabilizowanego cementem oraz warstwa mrozoochraahiezane $ do goérnych warstw nasypu
badZz wykopu przy zachowaniu wymaggodanych w STWIORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz
D 04.01.02.

5.2. Wykonanie nasypow

5.2.1. Zasady ogolne

Przed przysipieniem do wykonywania nasypu nalew obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, okéone w Dokumentacji Projektowej. Wykonawca prziyyeiu widocznych
palikbw wyznaczy zarysy skarp nasypéw zgodnie zeNEIRB. Przed przygpieniem do
wykonywania nasypoéw Wykonawca dokona obmiaru tepmadgtej warstwie humusu.

Nasypy winny by wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podtwznego, ktore
zostaty okrélone w Dokumentaciji Projektowej z zachowaniem wyatagotyczcych doktadnéci
okreslonych w niniejszej STWIORB.
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W celu zapewnienia statec&eo nasypu i jego rOwnomiernego osiadania malerzestrzega
zasad:

- grunt przewieziony w miejsce wbudowania musi bgzzwitocznie wbudowany w nasyp,

- jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku donasipu jest wksze nk 1:5 naley dla
zabezpieczenia przed zsuwanieng siasypu, wykona w zboczu stopnie w spadku gornej
powierzchni 4% +1% i szeroka 1,0m,

- nasypy nalgy wykonywa metody warstwows, z gruntow przydatnych do budowy nasypéw.
Nasypy powinny b§ wznoszone rownomiernie na catej szekuko

- gruba¢ warstwy w stanie knym powinna b¥y odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju
gruntu i sprztu wzywanego do zagzczenia. Przygpienie do uktadania kolejnej warstwy nasypu
maoze nasipi¢ dopiero po stwierdzeniu prawidtowego wykonaniasiay poprzedniej,

- grunty o r@nych wigciwosciach naley uktada w oddzielnych warstwach o jednakowej grétio
na catej szeroki nasypu,

- gorne warstwy nasypow o grudmd co najmniej 0,50 m nalg wykona& z gruntow
niewysadzinowych, o wskaiku wodoprzepuszczalga k" nie mniejszym ni 5 m/dolg i
wskazniku réznoziarnistéci U > 5 (ponizej 50 cm w nasypie wskaik roznoziarnistéci maze mie
wartasé U> 3).

- styk dwoch przylegtych e#ci nasypu, zbudowany z mdorodnych gruntéw (styk nasypu starego
z nowym) wykonywd ze stopniami o wysokci od 0,5 do 1,0 m i szerokd do 1,0 m ze
spadkiem gornej powierzchni okoto 4% +1% w kieruagodnym z pochyleniem skarpy,

- skarpy wysokich nasypéw wykofiachodkowo tj. co 6 m wykokaaras szerok@i 1,0 m o
spadku 4%.

5.2.2. Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Nie zezwala si ha wbudowanie gruntow przewilgoconych, ktorycmataiemaliwia osiggniecie
wymaganego wskaika zagszczenia. Wykonywanie nasypéw nglerzerwa, jezeli wilgotnosé
gruntu przekracza waié dopuszczalyp tzn.w > woptz dopuszczakntolerancy.

Na warstwie gruntu spoistego, uplastycznionego kndek nadmiernego zawilgocenia przed jej
osuszeniem i powtornym zeggczeniem nie wolno uktadl@aastpnej warstwy gruntu.

W okresie deszczowym nie wolno zostaimme zagszczonej warstwy do dnia n@shego.

5.2.3. Wykonywanie nasypow w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypdéw w tempezai przy ktérej nie jest mtwe
osiggniecie w nasypie wymaganego wskiéka zagszczenia gruntow.

Nie wolno wbudowywé gruntéw spoistych zamarztych lub gruntow przemieszanych ze
sniegiem lub lodem.

W czasie diaych opaddw sniegu wykonywanie nasypow powinno dyprzerwane. Przed
wznowieniem robot naky usunyé snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu spoistego zamarzia, to niezngdég przed rozmarzgciem
zag:szcza lub uktad& na niej nasfpnych warstw.

5.3. Zagszczenie i ndNos¢ gruntu

5.3.1.Zagszczenie i néncs¢ gruntu w podtau nasypu

Zagszczanie i nénos¢ gruntu w podtau nasypow powinno liyzgodne z wymaganiami podanymi
w normie PN-S-02205.

Wykonawca powinien skontrolowawskanik zag:szczenia i wtérny modut odksztatcenia E
gruntéw rodzimych, zaleggjych w gornej strefie podia nasypu, do gbokdsci 0,5 m od
powierzchni terenu. Zeli wartaé¢ wskanika zagszczenia i k jest mniejsza i okreslona w
Tabeli 1, Wykonawca powinien degi¢ podiaze tak, aby powisze wymaganie zostato spetnione.
Jezeli wartas¢ wskanika zagszczenia okridona w Tabeli 1 nie mae by oshgnicta przez
bezpdrednie zagszczenie podim, to naley podpé¢ srodki w celu ulepszenia podia,
umazliwiajgce uzyskanie wymaganych waitowskanika zagszczenia i wtérnego modutu.
Ulepszenie gruntu podia naley do obowizku Wykonawcy w ramach kosztow wykonania
nasypow.

Wykonawca powinien zywa¢ szczegotowych rozwrzan zawartych w Dokumentacji Projektowej i
STWIORB.
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Tabela 1 Minimalne wartdci wskanika zagszczenia d dla podiga nasypow do gbokasci
0,5 m od powierzchni terenu.

Nasypy ¢Minimalna wartd¢ |s dla: Minimalna warté¢ E; dla:
WYSOKGCi
kategoriaruchukategoria ruch|kategoria  |kategoria  |kategoria |kategoria
KR1,KR2 KR 4, KR 3 ruchu KR 6 [ruchu ruchu KR 4|ruchu KR 6
chodniki, KR1,KR2 KR 3
Zjazdy chodniki,
zjazdy
do2m 0,95 0,95 0,97 30 40 40
ponad 2m |0,95 0,95 0,97

Alternatywnie jako kryterium oceny dobrego gmagpzenia gruntu stosuje ¢ gporéwnanie

wartosci

modutéw odksztalcenia, gdzie waitostosunku modutu wtérnego do pierwotnego

modutu odksztatcenia, okilenych zgodnie z nor;mPN-S-02205 Zatcznik B, nie powinna hy
wigksza od 2,2. Natomiast §rms¢ okresla s modutem wtornym. Ggstotliwos¢ bada wskaznika
zag:szczenia Is i wtérnego modutu odksztatcenigp&dano w D.02.01.01.
5.3.2. Zagszczenie gruntu w nasypie

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej

po jej

raeloiu powinna b§ zagszczona z

zastosowaniem spgtzi odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygacych warunkow.
Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcza od kravwedzi nasypu w kierunku jego osi.

Gruba¢ warstwy zagszczonej

powinna gy ustalona z uwzgtnieniem wspotczynnika

spulchnienia gruntu oraz zalmnej grubéci warstwy po ogignicCiu wymaganego zagzczenia.
Wykonawca powinien przeprowadzprobne zagszczenie gruntdw w celu oktenia grubdci
warstw i liczby przej¢ sprztu zagszczagcego. Odcinek prébny dla sprawdzenia ¢gagzenia
gruntu powinien b§ wykonany na terenie oczyszczonym z gleby. dditae roboty mog by¢
prowadzone dopiero po zatwierdzeniu wynikow liapliezez Irkyniera.
Wykonawca zaproponuje typ sptu do zagszczania nasypdéw w rejonie obiektéw i uzyska

akceptagj Inzyniera.

Wymagane wskaniki zagszczenia zawarto w tabeli nr 2.

Tabela 2

Minimalne wartdci wskanika zagszczenia gruntu Is oraz modutu wtérnegorEnasypach

Strefa nasypu Minimalna wartd¢ Is dla: Minimalna wartgé modutu
wtérnego Ekdla:
kategoria  |kategorigkategoria |kategoria  |kategorigkategoria
ruchu KR 1jruchu {ruchu KRruchu KR 1jruchu [ruchu KR 6
KR 2lIKR 4,6 KR 2IKR 4,
chodniki, KR 3 chodniki, KR 3
Zjazdy Zjazdy
Goérna warstwa o gruboi|1,0 1,0 1,03 100 120 120
20 cm
Nizej lezace  warstwy0,97 1,00 1,00 60 100 100
nasypu do g@bokasci od
powierzchni robg
ziemnych: 1,2 m
Warstwy nasypu a0,95 0,97 0,97 40 40 60
powierzchni robot ziemnycg
ponizej: 1,2 m
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Badanie zagszczenia i nénosci metody ptyty VSS dla nasypdw - alternatywnie.

W przypadku, gdy zagzczenie istnigcego nasypu nie spetnia powsgych wymaga nalezy
usurg¢ grunt do potowy gibokasci. Nastpnie odkryty nasyp natg dogscic do wymaganych
wartasci Is i ponownie zasygawvarstwami, po kolei zagzczanymi zgodnie z taletr 2.

Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu géabalo 20 cm powinna mée wskanik
zagszczenids > 0,95.

Z zag:szczania gruntu na skarpachzna zrezygnowapod warunkiem uktadania warstw nasypu z
poszerzeniem, o co najmniej 0,50 m, a ¢@@ske zebrania tego nadkiadu.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag, to Wykonawca
powinien spulchri warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie zagcic.
Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego #mgika zagszczenia
Wykonawca usunie warstw wbuduje nowy materiat.

5.3.3.Wilgotnos¢ zag:szczanego gruntu

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego gagzania powinna kBy dostosowana do
metody zagszczania i rodzaju stosowanego sz Decydugcym kryterium jest maiwosé
zagszczenia gruntu potrzebnego do uzyskania wymagapegomu neénosci. W przypadku
zag;szczania walcami statycznymi wilgotégpowinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej wg
préby normalnej metedl wg PN-B-04481. Odchylenia od wilgotim optymalnej nie powinny
przekraczé nastpujacych wartdci:

- w gruntach niespoistych * 2%,

W przypadku uycia sprztu wibracyjnego zalecana jest wilgoBdomniejsza od optymalnej,
ustalona na odcinku prébnym.z&& wilgotnas¢ gruntu przeznaczonego do zagczania jest
wieksza od wilgotnéci optymalnej o wart& wickszz od podanych odchye to grunt naley
osuszy w sposob naturalny lub przez zastosowanie dodsikiw.

Gdy wilgotnag¢ gruntu jest mniejsza, to zaleca $ej zwickszenie przez spryskiwanie wpd
Sprawdzenie wilgotriei gruntu naley przeprowadzi laboratoryjnie.

W przypadku wycia sprztu wibracyjnego zalecana jest wilgodomniejsza od optymalnej,
ustalona na odcinku prébnym.

Po wykonaniu robét podi@ powinno by utrzymane w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia poghoprzed nadmiernym zawilgoceniem, na
przykiad przez rozigenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezyivera. Jeeli
wyprofilowane 1 zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca
zobowgzany jest do wymiany gruntu naegbkas¢ min. 0,5 m. Usurty grunt naley zasgpi¢
gruntem spetniagcym wymagania D 02.03.01.

Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny
koszt.

5.4. Doktadné¢ wykonywania nasypow

Przy wykonywaniu nasypéw oboaviujg hastpujace wymagania:

Ostateczna szerokbnasypu nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm
a krawedzie korony nie powinny odbieg®d projektowanej geometrii.

Réznica w stosunku do projektowanychednych robot ziemnych nie me przekracza-2 cm,
+0 cm. Pochylenie skarp nasypu niezama&ni¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego
wartcsci wyrazonej tangensemgka.

Maksymalna gtbokas¢ lokalnych wkEksnie¢ na powierzchni skarp nie m® przekracza 10 cm
przy pomiarze tat3 m.

Z profilowanej powierzchni skarp nakeusura¢ kamienie wgksze nk 80 mm.

Pochylenie poprzeczne gérnej powierzchni nasymlezancy + 1%,

Ponizej przedstawiono w formie tabelarycznej wymagatéanasypow.
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Tabela Nr 3 Doktadnig wykonania hasypow:

Lp |Czes¢ budowli Jednostka Doktadna¢
1 |Podiaze nawierzchni:
- nieréwndci powierzchni*) cm +3
- pochylenie poprzeczne powierzchni % 10,5
- niweleta powierzchni cm -2;+0
2 |Korpus ziemny (jeeli bedzie na nim warstw
ulepszonego podia):
- 0§ korpusu drogowego cm +10
- szeroké¢ gornej powierzchni cm +10
- nierbwndci powierzchni cm 4
- pochylenie poprzeczne gérnej powierzchni % 1
- niweleta goérnej powierzchni cm -2;+0
-pochylenie warstw gruntow mg % 1
przepuszczalnych
3 |[Skarpy:
- pochylenia | m % pochylenia +10
- nierowna¢ powierzchni pod warstyv ziemi cm +10
urodzajnej
- nieréwndci gérnejpowierzchni ziemi urodzajn cm +10
*
)
4 |Rowy:
- szeroké¢ cm 5
- rzedne profilu dna cm -2;+0
) Nieréwndci mierzone taf 3 m

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jada robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganialog".

6.2. Zataenia ogolne

W czasie robot ziemnych Wykonawca powinien prowadistematycznie badania kontrolne i
dostarczé& kopie ich wynikbw do Iayniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywa w zakresie i z cmtotliwoscia gwarantugca zachowanie wymaga dotyczcych
jakosci robot i wymaganych niniejgzSTWIORB i PZJ. Wyniki badai pomiaréw kontrolnych w
czasie wykonywania robot nalewpisywa do:

- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- protokotéw odbioréw robét zanikajych lub ulegajcych zakryciu.

Czestotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow wykonanych robét ziemnych podano w
STWIORB D 02.01.01.

6.3. Sprawdzenie wykonania nasypow

W czasie kontroli szczeg@uwag nalery zwréci na:

a) badania przydatéa gruntéw do budowy nasypoéw,

b) badania prawidtowéai wykonania poszczegdélnych warstw nasypu,
c) badania zagzczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

6.3.1. Badania przydatéc gruntow do budowy nasypow
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Powinny by przeprowadzone na prébkach pobranych zd&p partii przeznaczonej do
wbudowania w korpus ziemny, pochadej z nowegarodia, jednak nie rzadziejnil raz na 300
m? gruntu. W kadym badaniu nalsy okresli¢é:

- sktad granulometryczny, wg PN-B-04481,

- zawartd@¢ czesci organicznych, metadchemiczig przez utlenianie za pomeawuchromianu
potasu,

- wilgotnos¢ natural, wg PN-B-04481,

- wilgotnaé¢ optymal i maksymalg gestaé¢ objetosciowg szkieletu gruntowego,
wg PN-B-04481,

- kapilarng¢ bierrg, wg PN-B-04493,

- wskanik piaskowy gruntu wg PN-EN 933-8,

- wskanik filtracji wg BN-76/8950-03,

- wskanik roznoziarnistdci,

- badanie CBR wg. PN-S 02205.

6.3.2. Badania prawidtovéoi wykonania poszczegolnych warstw Polegsag sprawdzeniu:

a) prawidtowdci rozmieszczenia gruntdw ozmdych wiaciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubdci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu, badania nale prowadzé nie
rzadziej nk raz na 1001

d) przestrzegania ogranigzdotyczcych wbudowania gruntow w okresie deszczow i mrazow
6.3.3. Badania z@gzczenia nasypu

Sprawdzenie polega na skontrolowaniu zgaddnowartgci wskanika zagszczenials z
wartasciami okrglonymi

wpkt5.3.

Zageszczenie naley kontrolowa nie rzadziej ni jeden raz w trzech punktach na 50warstwy.
Nosnaoéé¢ nalery badé na powierzchni robét ziemnych, co najmniej razLoa nf powierzchni i w
miejscach wtpliwych.

Wyniki kontroli naleey wpisywa do dokumentow kontrolnych. Prawidiogéo zag:szczenia
konkretnej warstwy nasypu lub podépod nasypem powinna dyotwierdzona przez hyniera
wpisem w Dzienniku Budowy.

6.3.4. Pomiary ksztattu nasypu Obejmkpntrok:

prawidtowaici wykonania skarp poprzez skontrolowanie zgddnav wymaganiami dotycymi
pochyle i doktadndci wykonania skarp,

szerokdci korony korpusu poprzez poréwnanie szekgkokorony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy gruntu z szerdgkty wynikajacg z wymiarOw geometrycznych korpusu
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

6.4. Doktadné¢ wykonania robot

Doktadna¢ wykonania robot podano w STWIORB D.02.01.01.

7. Obmiar Rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru Robdét podano w STWIORB DN@@O "Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostly obmiarows wykonanych Robét jest jeden metr &ienny (nf) formowania i
zag:szczania nasypu z gruntu z dowozu zgodnie z DoktanpgriProjektovy.

Objetos¢ nasypdéw bdzie mierzona w metrach Seeennych na podstawie obliazez
zatwierdzonych przez hyniera przekrojow poprzecznych.
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8. Odbior Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB DMIO@O "Wymagania ogoélne".

8.2. Sposo6b odbioru robét

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektovs i STWIORB, jezeli wszystkie
badania i pomiary wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Przy odbiorze sprawdzaggpochylenie poboczy i nachylenie skarp.

Pomiary w czasie odbioru powinny bprzeprowadzone przez Wykonawwe obecnéci Inzyniera
na zasadach okdlenych w STWIORB DM 00.00.00. ,Wymagania Ogolnea dbbdt zanikajcych

i ulegapcych zakryciu.

W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu robot z wymaganiami, roboty ersgj za
niezgodne z DokumentacProjektovs i Wykonawca zobowzany jest do ich poprawy na wtasny
koszt.

9. Podstawa ptatndgci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyre podstawy ptatrci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrgi podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania
ogolne".

9.2. Cena jednostkowa

Placi st za metr sz&ienny (n) wykonanych nasypéw wraz z transportem gruntupodstawie
odbioru i oceny jakii Robdt w oparciu o wyniki pomiaréw i batldaboratoryjnych. Cena
jednostkowa jest carusredniory dla zatl@onego sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i OrganizacjidRboraz Programu Zapewnienia J&kp

- roboty przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie wszystkich niedbych materiatéw,

- prace pomiarowe,

- zag:szczenie podta pod nasyp,

- wykonanie nasypow z gruntu z dowozu,

- zatadunek i dowdz gruntu do miejsca wbudowania,

- wbudowanie i zagszczenie gruntu dla nasypow,

- profilowanie powierzchni skarp nasypow,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i ialddoratoryjnych,

- oznakowanie i zabezpieczenie robot i jego utrayima

- wykonanie i utrzymanie odwodnienia nasypow podqaawadzenia robaot,

- biezace utrzymanie w czysfoi nawierzchni jezdni

- usuwanie zanieczyszazeanoszonych samochodami przewgymi grunt,

- wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

- wszystkie inne niewymienione g prace i czynngi (w tym osob i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i caticiowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Robotsnrnie. Wymagania i badania.

2. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodgiendg.

3. PN-B-02481 Geotechnika. Terminologiagiadiowa, symbole literowe i jednostki miar.
4. PN-B-02480 Grunty budowlane. SymboledZ?at i opis gruntow.

5. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badaniape!.

6. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanigbpkdgruntow.

7. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczéalarndci biernej.

37



8. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wyamga w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

9.BN-64/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczesicatmika piaskowego.

10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczasiegimika zagszczenia gruntu.

11.BN-88/8936-02 Drogi samochodowe. Odpraeat wod opadowych z drogi.
Warunki techune wykonania i odbioru.

12.BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Oblieeavspotczynnika filtracji gruntow sypkich

na podstawigauzienia i porowatsi.

10.2. Inne dokumenty

1. Normy i materiaty wyszczegolnione w PN-S-02205.

2. Katalog Typowych Nawierzchni Drogowych

3. Wykonanie i odbidr robét ziemnych dla drég sdglgo ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

4. Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDParg¢zawa
1998.

5. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43raal14 maja 1999r.
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D.04.00.00. PODBUDOWY
D.04.01.02. PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLO ZA

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru Robo6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiynia i Odbioru Robo6t Budowlanych s
wymagania dotycgce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramaelizacii zadania:
Budowa chodnika przy drodze gminnej nr 108258E a@nku od érodka zdrowia w Petrykozach
do wiaduktu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargow§omtraktowy przy zleceniu i realizacji
rob6t wymienionych wp.1.1.

1.3. Zakres robot oétiych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem profilowania i zagzczenia podima w zakresie ustalonym w Dokumentacji
Projektowej. Zakres rzeczowy obejmuije:

- profilowanie i zagszczenie podiaa.

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB; zgodne z obowgzujagcymi Polskimi Normami
podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogolne".

1.5. Ogélne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podane w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialog".
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdt oraz za ich zgodéoz
Dokumentagj Projektovs, Specyfikacjami oraz z zaleceniamiyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkéw bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia jezdni, podano w STWIORB DMOMO ,Wymagania ogoéine".

1.6. Wspolny stownik zamowie(CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspo6lnego StovaniKamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamowienia podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagalne".

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatdw
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan STWIORB

DM 00.00.00. ,Wymagania ogélne".

2.2. Rodzaje materiatow
Materiaty nie wystpuja.
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3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotygze sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne".

3.2. Sprzt do wykonania robot

Caty sprzt budowlany, maszyny, wdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie,
zapewniagcym uzyskanie odpowiedniej jas@ robot, w szczegolrigi stosowany spet nie mae
spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w
PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowarngreez Irzyniera, lub w przypadku braku
takich dokumentow powinien byuzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Sprzt powinien
by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

Wykonawca powinien rowniedysponowda sprawnym sprgem rezerwowym, uniiwiajacym
prowadzenie robot w przypadku awarii sgitzpodstawowego.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantyge zachowania wymaga
jakosciowych robot zostanprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4. Transport

4.1. Ogllne wymagania dotygz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaaagolne".

4.2. Transport materiatow

Grunt odspojony przy wykonywaniu pod# naley przewozé w sposob uniemaiwiajacy
wysypywanie s przewaonego materiatu na dredgub nanoszenie gruntu na kotach samochodow
na drogi dojazdowe. W wypadku wyptenia zanieczyszczania drég dojazdowych przemgm
materiatem Wykonawca podejmigodki w celu upratniecia materialu oraz uniemliwienia
dalszego zanieczyszczania drog lub poniesie kagekyczynnéci wykonanych przez odpowiednie
stuzby lub innych Wykonawcow wskazanych przezyiniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne warunki wykonywania Robot

Ogolne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 jégania
ogolne”. Wykonawca przedstawi zZynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzangji
Rob6t oraz Program Zapewnienia Jakouwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakich ¢ola
wykonywane roboty.

Gorna warstwa nasypu z gruntu niewysadzinowego €BR%, warstwa z gruntu stabilizowanego
cementem oraz warstwa mrozoochronna zaliczam® $ornych warstw nasypudy wykopu przy
zachowaniu wymagapodanych w STWIORB D 02.01.01 oraz D 04.01.02.

5.2. Zasady ogllne

Wykonawca powinien przyspi¢ do wykonania profilowania i zgagzczenia podtea bezpérednio
przed rozpooxiem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W&Eejsze
przysgpienie do wykonania profilowania i zgggczania podiea, jest maliwe wytgcznie za zgogl
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. wgprofilowanym i zagszczonym
podiczu nie mae odbywa& sie ruch budowlany, niezwzany bezpérednio z wykonaniem
nawierzchni.

5.3. Profilowanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone z wszelkich
zanieczyszcze Nalezy usuny¢ btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoaeni
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Po oczyszczeniu powierzchni pogdo ktore ma by profilowane naley sprawdzt, czy istniegce
rzedne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdaych podiga. Zaleca
si¢, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly, o co najmriegm wy:sze ni projektowane
rzedne podtaga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggstja zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien ulghnic podiaze na gtbokaic
zaakceptowan przez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace
dla goérnej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganych edizych
wysokaciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wymaganych ednych wysokéciowych i
zagscic warstwe do uzyskania warkgi wymaganego wskaika zagszczenia podanego w
tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei zag:szczania podta (k) dla gruntow G1.

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ | dla:
kategoria ruchu KR 1,KR2, dro¢ kategoria |kategoria ruch
ruchu KR 4, KR 6
KR 3
Goérna warstwa o gruloi 1,00 1,00 1,03
20cm
Na gkbokasci od 20 do 50cr 0,97 1,00 1,00
od powierzchni podia

Dla poboczy wskanik zag:szczenia nie ma by mniejszy ni I1s> 1,00.

Dla kontroli nagnosci podiaza nasypéw naley stosowa procedug badawcz wg PN-S-
02205:1998, zat. B. Za zgednzyniera mana prowadzi badania przy zyciu innych uradzen,
majcych maliwos$¢ wyznaczania wskaika zagszczenia i modutu wtornega.E

Dla kontroli na podstawie poréwnania pierwotnegetérnego modutu odksztatcenia, wymagania
dla poditaa nasypow gnastpujace:

- dla gruntow sypkich l& 2,2, Warté¢ modutu wtérnego powinna spetbiwymagania zawarte w
PN-S-02205:1998 zgodnie z tapel

Tablica 2. Wartéci wtornego modutu odksztatceniajHlla gruntéw G1.

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ E; dla:
kategoria ruchu KR1,KR2,| kategoria | kategoria ruchu
drogi ruchu KR 4 KR 6
KR 3
Powierzchnia robot ziemnyc 100 120 120

Dla gruntéw o kategorii innej AiG1 wskanik zag:szczenia gornej warstwy gruntu rodzimego
powinien by nie mniejszy ni 1,0 (przy wilgotnéci optymalnej -2%, +0%).

Zalegajce grunty spoiste nalg doprowadzi do grupy nénosci G1 poprzez wzmocnienie pode
(warstwa kruszywa stabilizowanego cementem, wznaogei podiga) zgodnie z Dokumentac)
Projektowvy.

W niniejszym opracowaniu podte stanowg czgsciowo grunty spoiste, dlategaztpod konstrukej
zastosowano stabilizacjgruntu cementem zgodnie z STWIORB D.04.05.01 avamocnienie
podtaza.

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego gagzania powinna By dostosowana do
metody zagszczania i rodzaju stosowanego sz Decydugcym kryterium jest maiwosé
zag:szczenia gruntu potrzebnego do uzyskania wymagapegomu neénosci. W przypadku
zag;szczania walcami statycznymi wilgotégpowinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej wg
préby normalnej metadl wg PN-B-04481.
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Odchylenia od wilgotn&ei optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartgci:

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato §rednio spoistych + 0%, - 2%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zegzczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu rob6t zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpawinien on
zabezpieczy podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad proekzenie folii lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto
nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca zokyany jest do wymiany gruntu nacghbkasé¢
min. 0,5 m. Usunrity grunt naley zasgpi¢ gruntem spetnigcym wymagania.

Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny
koszt.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jadad robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagani@log".

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycgcych cech geometrycznych zagczenia
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie robét przy wykonaniu profilamia i
zag:szczenia podia.

Lp. [Wyszczegolnienie bada pomiaréw | Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szerokdé¢ koryta 10 razy na 500 m

2 Réwna¢ podiuzna co 20 m na kadym pasie ruchu lub pasi€

poszerzenia

3 RoOwnai¢ poprzeczna 10 razy na 500 m

4  |Spadki porzeczne * 10 razy na 500 m

5 Rzedne wysokeéciowe co 10 m w osi jezdni i na jej kragziach

6 Uksztattowanie osi w planie * co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach

7 Zageszczenie, wilgotn&®  grunty w 2 punktach na dziennej dziatce roboczgj,
podiaza lecz nie rzadziej giraz na 200 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i zi&iowania osi w planie nale

wykona w punktach gtéwnych tukow poziomych uwaga: na dgch badania wykoi

wg zalecé Inzyniera

6.2.2. Szerok& profilowanego podtza

Szerokdé¢ profilowanego podiza nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej wicej niz
+10 cm i -0 cm.

6.2.3. ROwnéc profilowanego podiza

Réwna¢ podiuzng profilowanego podiza naley mierzy¢ 4-metrowy tatg zgodnie z normp BN-
68/8931-04. Rowrkmi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy fata, a dla poszerZe fatg
dostosowam do szerokéci koryta. Nierébwnéci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego padiopowinny by zgodne z DokumentagcjProjektovg z
tolerancy = 0,5 %.
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6.2.5. Rzdne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi  wysokdciowymi wyprofilowanego podiea i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz# cm, +0 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz £5 cm.

6.2.7. Zagszczenie podim

Wskaznik zag:szczenia wyprofilowanego podia okrglony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

J&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporownanie wartai modutdw odksztatcenia,
to warta¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@écekrélonych zgodnie z norm
PN-S-02205:1998, zat. B. nie powinnalwieksza od:

- dla gruntéw sypkich le 2,2,

- dla gruntéw spoistych lg 2,0,

Wartas¢ modutu wtérnego powinna spetdivymagania zawarte w STWIORB.

Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego ¢gagzania powinna lgy dostosowana do
metody zagszczania i rodzaju stosowanego sfuwz Decydugcym kryterium jest maiwosé
zagsszczenia gruntu potrzebnego do uzyskania wymagapegomu nénosci. W przypadku
zag:szczania walcami statycznymi wilgotégpowinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej wg
proby normalnej metad wg PN-B-04481.

Odchylenia od wilgotn&ei optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartgci:

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato §rednio spoistych + 0%, - 2%,

Wskanik zagsszczenia nalyy sprawdza wedlug BN-77/8931-12, przynajmniej w dwdch
punktach, wybranych losowo na ke dzialce roboczej. Zagzczenie naley kontrolowa& na
podstawie normalnej préby Proctora, wediug PN-834881 (metoda ). Wilgotr$é w czasie
zag:szczania naley bad& przynajmniej dwukrotnie na kdej dziatce roboczej.

6.3. Zasady pogpbowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowaoepodtaa

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuwyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny kiy naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtorne zggzczenie.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne wymagania dotygee obmiaru robot podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wgaia
ogllne".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowa jest metr kwadratowy (f) wyprofilowanego i zagszczonego podi@
zgodnie z Dokumentagprojektovy.

8. Odbidr robo6t

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru Robo6t podano w STWIORB DMOM@O ,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Badania przy odbiorze polegajna sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych
przeprowadzeniu pomiarow dla sprawdzenia wymogdslapgch w punkcie 6.

W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu robot z wymaganiami, roboty ersgj za
niezgodne z DokumentacProjektows i Wykonawca zobowzany jest do ich poprawy na wtasny
koszt.
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9. Podstawa pfatngci

9.1. Ogodlne ustalenia doty® podstawy platrici
Ogdlne wymagania ok§kjace podstaw ptatnégci podano w STWIORB DM 00.00.00
~Wymagania ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci st za jeden metr kwadratowy @nwyprofilowanego i zagszczonego podi@ po dokonaniu
odbioru robo6t wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceasredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuije:

- opracowanie Projektu Technologii i OrganizacjidRboraz Programu Zapewnienia J&ip
dostarczenie niezdnego spratu,

- zastosowanie materiatbw pomocniczych kamgch do prawidlowego wykonania robot
lub wynikagcych z przygtej technologii robat;

- profilowanie poditaa,

- zagszczenie podia,

- zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodnienki®pdw,

- ewentualne osuszenie zawilgoconych wykopow,

- 0dwOz nadmiaru ziemi na wysypisko wraz z utyljzac

- uporzzdkowanie terenu robot; wywoz odpadow na wysypiskazwz kosztami utylizacji lub na
miejsce przystosowane do sktadowania poza teremeiowy,

- wykonanie wszystkich niezdnych pomiarow, prob i sprawdze

- wykonanie pomiaréw inwentaryzacji geodezyjnej,

- oznakowanie robot i jego utrzymanie.

- wszystkie inne niewymienione w§j prace i czynni (w tym o0soOb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwhzane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. &aid probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. &ad. Oznaczenie wilgotia

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Romdwnaci nawierzchni planografem i tat
4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskka zagszczenia gruntu

5. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Rob@mne. Wymagania i badania.

10.2 Inne dokumenty
Nie wysepuja.

44



D.04.05.01 STABILIZACJA Z BETONIARKI

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaginméeznej wykonania odbioru robot budowlanych
(STWIORB) g wymagania dotyere wykonania i odbioru robot zyganych z wykonaniem stabilizacji
dowozu 5 MPa gr. 15 cm w ramach realizacji #aada

Budowa chodnika przy drodze gminnej nr 108258E a@nku od érodka zdrowia w Petrykozach
do wiaduktu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowgntraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionychwp . |

1.3. Zakres robét aliych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robot zwénych z
wykonywaniem warstw podbudowy - stabilizacji gruosementem - mieszanie wykonywane w betoniarce
pod wjazdy.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementej@dna lub dwie warstwy zaggczonej
mieszanki cementowo-gruntowej, ktora poagsiciu wiaciwej wytrzymatdci na sciskanie, stanowi
fragment nénej czsci nawierzchni drogowe.

1.4.2. Mieszanka cementowo-gruntowa - mieszankatgriwcementu i wody, a w razie potrzeby
rowniez dodatkow ulepszagych, np. popiotdéw lotnych lub chlorku wapniowedobranych w optymalnych
ilosciach.

1.4.3. Grunt stabilizowany cementem - mieszankaen@wo-gruntowa zg@gzczona i stwardniata w
wyniku ukaczenia procesu yzania cementu.

1.4.2. Pozostate oldlenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 , Wygaaia ogoéine™.

1.5. Ogolne wymagania dotyce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 , Wymagagjéalioe".

2. Materialy

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podan STWIORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Cement

Nalezy stosowa cementy powszechnegaytku: portlandzki CEM 1 klasy 32,5 N, cement portaki
wielosktadnikowy CEM Il klasy 32,5 N, cement huitycCEM Il klasy 32,5 N, cement pucolanowy CEM
IV klasy 32,5 N wedtug PN-EN 197-1:2012 [5].

Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla cementu

Lp. |Wihasciwosci Klasa cementu 32,5
1 |Wytrzymala¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniej ni 16
Whytrzymalai¢ nasciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniegj ni 325
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3 |Pocatek czasu wizania, (min) , nie wcZaiej nizZkoniec whzanie 60/12
po (h)
4  |Stalag¢ obgtosci, mm, nie wecej niz: 10

Przechowywanie cementu powinnpailbywa zgodnie z BN-88/6731-08 [22].

2.3. Grunty

Przydatné¢ gruntdow przeznaczonych do stabilizacji cementeiezynacené na podstawie wynikow badla
laboratoryjnych, wykonanych wedtug metod podany&NaS-96012 [17].

Do wykonania podbudow i ulepszonego padia gruntow stabilizowanych cementem maalstosowa
grunty spetniajce wymagania podane w tablicy 2.

Grunt mana uzna za przydatny do stabilizacji cementem wtedy, ggyi bada laboratoryjnych
wykazg, ze wytrzymatd¢ nasciskanie i mrozoodporné probek gruntu stabilizowanege sgodne
Z wymaganiami ok&onymi w p. 2.7 tablica 4.

Wymagania dla gruntéw przeznaczonych do stabilizagpentem wg PN-S-96012 [17]

Lp. |Wiasciwosci Wymagania |Badania wedtug
1 [Uziarnienie a) ziarmprzechodzcych przez sito # 40 mi

% (m/m), nie mniej 100

b) ziarn przechodgkych przez sito# 20 mm

% (m/m), powyej 85 PN-B-04481 [2]

c) ziarn przechodzacych przez sito # 4 mm, % (m/n

powyzej 50

d) castek mniejszych od 0,002 mm, % (m/m), @eni 20
2 |Granica ptynnéci, % (m/m), nie wgcej niz: 40 PN-B-04481 [2]
3  |Wskanik plastycznéci, % (m/m), nie wgcej niz: 15 PN-B-04481 [2]
4 |Odczyn pH od 5 do 8 | PN-B-04481 [2]
5 |Zawart@¢ czesci organicznych, % (m/m), nie gdej niz: 2 PN-B-04481 [2]
6 |Zawartg¢ siarczanow, w przeliczeniu na $@o (m/m), nig 1 PN-B-06714-28 [q]

wigcej niz:

Grunty nie spetniagre wymaga okreslonych w tablicy 2, mogby¢ poddane stabilizacji po uprzednim
ulepszeniu chlorkiem wapniowym, wapnem, popiotastmymi.

Grunty o granicy ptynngi od 40 do 60 % i wskaiku plastycznéci od 15 do 30 % megby¢
stabilizowane cementem dla podbudéw pomocniczyaliepszonego podia pod warunkiem
uzycia specjalnych maszyn, uahiaviajacych ich rozdrobnienie i przemieszanie z cementem.
Dodatkowe kryteria oceny przydageogruntu do stabilizacji cementem; zalegagicie gruntow o:

— wskatniku piaskowym od 20 do 50, wg BN-64/8931 -0 | [20]

— zawartéci ziarn pozostagych na sicie # 2 mm - co najmniej 30%,

— zawartéci ziarn przechodgeych przez sito 0,075 mm - niegagj niz 15%.

Decydujcym sprawdzianem przydagud gruntu do stabilizacji cementerg wyniki wytrzymataci na
sciskanie probek gruntu stabilizowanego cementem.

2.4, Kruszywa

Do stabilizacji cementem nipna stosowé piaski, mieszanki ¥wiry albo mieszank tych kruszyw,
spetiajce wymagania podane w tablicy 3.

Kruszywo mana uzna za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdynikv bada
laboratoryjnych wykzs, ze wytrzymatd¢ na sciskanie i mrozoodporsé probek kruszywa
stabilizowanego dgla zgodne z wymaganiami oktenymi w p. 2.7 tablica 4.
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Tablica 3. Wymagania dla kruszyw przeznaczonycstalailizacji cementem

Lp. |Wiasciwosci Wymagan{Badania wedtug
1 |Uziarnieniea) ziarn pozostagych na sicie # 2 mm, ¢
nie mniej nk: 30
b) ziarn przechodych przez sito 0,075 mm, %, PN-B-06714-15
wiecej ni: 15

2 |Zawart@¢ czesci organicznych, barwa cieczy 1 wzorcowaPN-B-067 14-26
kruszywem nie ciemniejszazni
3 |Zawarté¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej niz: 0,5 |[PN-B-06714-12

4 |[Zawartg¢ siarczanow, w przeliczeniu na $@b, ponkej: 1 PN-B-06714-28

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyesewbudowane bezgednio po dostarczeniu
na budow i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowanitemmie budowy, to powinno ®yno
skladowane w pryzmach, na utwardzonym i dobrze ddisaym placu, w warunkach zabezpiegzggh
przed zanieczyszczeniem i przed wymieszanienyah rodzajow kruszyw.

2.5. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszgementem i ewentualnie do pgghacji wykonanej
warstwy powinna odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [13]. Bez badéaboratoryjnych mina
stosowdé wodochgowg wock pitng. Gdy woda pochodzi z atpliwych zrédet nie mae by uzyta do
momentu jej przebadania, zgodnie zzeyypodag normy lub do momentu poréwnania wynikow
wytrzymaldgci na sciskanie prébek gruntowo-cementowych wykonanych athwwatpliwvg 1z wody
wodochgows. Brak ré@nic potwierdza przydatséwody do stabilizacji gruntu lub kruszywa cementem.

2.6. Dodatki ulepszage

Przy stabilizacji gruntdw cementem, w przypadkazhsadnionych, stosuje¢shastpujace dodatki
ulepszajce:

- wapno wg PN-B-30020 [12],

- popioty lotne wg PN-S-96035 [18],

- chlorek wapniowy wg PN-C-84127 [15].

Za zgod Inzyniera mog by¢ stosowane inne dodatki o sprawdzonym dziatanisiagejce aprobat
techniczg wydary przez uprawnianjednostk.

2.7. Grunt lub kruszywo stabilizowane cementem

W zaleznoéci od rodzaju warstwy w konstrukcji nawierzchni gloavej, wytrzymatéé gruntu lub
kruszywa stabilizowanego cementem wg PN-S-96012 HoWwinna speia wymagania okiédone w
tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla gruntow lub kruszyw staisanych cementem dla poszczegdlnych warstw
podbudowy i ulepszonego pozio

Lp. |Rodzaj warstwy w konstrukcji nawierzchni drogow| Wytrzymaia¢ na Wskanik
sciskanie prébek mMrozoodporngi
nasyconych wag(MPa)
po 7 dniach{po 28 dniach

1 |Podbudowa  zasadnicza  dla KR1 od 1,6 od25 0,7

podbudowa pomocnicza dla KR2 do KR6 do 22 do 5,0
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2 |Gérna ceé¢ warstwy ulepszonego podl] od 1,0 od 1,5 0,6
gruntowego @rubdaci co najmniej 10 cm dla KRy do 1,6 do25
KR6 lub gbérna eg¢ warstwy ulepszenia stabg
podiaza z gruntéw wtpliwych oraz wysadzinowych

3 |Dolna czs¢ warstwy ulepszonego podé
gruntowego w przypadku posadowier - od0,5do 1] 0,6
konstrukcji  nawierzchni  na podto z gruntow
watpliwych i wysadzinowych

3. Sprat

3.1. Ogdlne wymagania dotyce sprztu
Ogdine wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogoloie'3.

3.2. Sprzt do wykonywania podbudowy

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy- stabilizacji z betonjagowinien wykazé sk
mazliwoscia korzystania z nagiujgcego spratu:

- wytwoérni stacjonarnej lub mobilnej do wytwariemieszanki gruntowo-cementowej. Wytwornia
powinna by wyposaona w uradzenia do wagowego dozowania wszystkich skiadnilgivgrantujce
nastpujgce tolerancje dozowania, wymme w stosunku do masy poszczegolnych sktadnikdeszanka
gruntowa £ 3%, cement + 0,5%, woda + 2%yihier mae dopyci¢ obgtosciowe dozowanie wody,

- przewanych zbiornikéw na wag

- uktadanek albo réwniarek do rozktadania midgzgmintowo-cementowej,

- walcow wibracyjnych lub statycznych do gsagzania lub plyty wibracyjne,

- zagszczarek ptytowych, ubijakdbw mechanicznych lub iawalcow wibracyjnych do zagzczania
w miejscach trudno deginych.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycze transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 , Wynmegagoine”.

4.2. Transport materiatdw

Transport cementu powinien odbyivaic zgodnie z BN-88/6731-08 [22]. Cement luzem ngale
przewozt cementowozami, natomiast cement workowangrmagrzewozi dowolnymisrodkami transportu,

w sposoéb zabezpieczony przed zawilgoceniem.

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczah je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatzaavilgoceniem.

Woda mae by¢ dostarczana wodagiem lub przewgnymi zbiornikami wody,

Transport mieszanki chudego betonu powinien odbgwagodnie z PN-S-96013:1997 [20].

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWIORB DEMIO.00 ,Wymagania ogolne™.

5.2.Warunki przysipienia do robét

Podbudowa z gruntu lub kruszywa stabilizowanegoeotem nie mze by wykonywana wtedy, gdy
podiaze jest zamarzelie i podczas opaddéw deszczu. Nie haleozpoczynéa stabilizacji gruntu lub
kruszywa cementem,Zeli prognozy meteorologiczne wskazma maliwy spadek temperatury paey
5°C w czasie najlidszych 7 dni.
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5.3. Przygotowanie podia
Podtare powinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami gkveymi w dokumentacji projektowej i
STWIORB.

5.4. Sktad mieszanki cementowo-gruntowej i cemeotkruszywowej

Zawart@¢ cementu w mieszance nie maqrzekraczawartgci podanych w tablicy 5. Zaleca $aki dobor
mieszanki, aby spethiwymagania wytrzymakaiowe okrélone w p. 2.7 tablica 4, przy jak najmniejszej
zawartéci cementu.

Tablica 5. Maksymalna zawaitocementu w mieszance cementowo-gruntowej lub wzames kruszywa
stabilizowanego cementem dla poszczegdinych wastiwidowy | ulepszonego pozio

Lp. |Kategoria ruchu |Maksymalna zawaréé cementu, % w stosunku do m
suchego gruntu lub kruszywa
podbudowa podbudowa ulepszone podie
zasadnicza pomocnicza
1 |[KR2 do KR6 - 6 8
KR1 8 10 10

Zawart@g¢ wody w mieszance powinna odpowiadwailgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481z[&)lerancj +10%, -20% jej warkai.

Zaprojektowany sktad mieszanki powinien zapewniszymanie w czasie budowy avosci gruntu lub
kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych z wyniegaokrélonymi w tablicy 4.

5.6. Stabilizacja metgdnieszania w mieszarkach stacjonarnych

Skiadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki sleggice, powinny by dozowane w iléci okreslonej w
recepcie laboratoryjnej. Mieszarka stacjonarna powiby wyposaona w urzdzenia do wagowego
dozowania kruszywa lub gruntu i cementu oragtadgiowego dozowania wody.

Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie pewitiy krotszy od | minuty, o ile krétszy czas
mieszania nie zostanie dozwolony przezyinera po wsipnych prébach. W mieszarkach typu
ciggtego pedkas¢ podawania materiatow powinnadbystalona i na bigco kontrolowana w taki sposoéb,
aby zapewrdi jednorodné¢ mieszanki.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej z tolerangj+10% i -20% jej
wartaci.

Przed utéeniem mieszanki natg ustawgé prowadnice i podige zwikzy¢ wods.

Mieszanka dowieziona z wytworni powinnacbykladana przy pomocy uktadarek lub réwniarek.
Gruba¢ uktadania mieszanki powinnadtaka, aby zapewfiuzyskanie wymaganej grudmo warstwy
po zagszczeniul.

Przed zagszczeniem warstwa powinna dowvyprofilowana do wymaganych gdnych, spadkow
podtuznych i poprzecznych. Przyyciu rowniarek do rozktadania mieszanki pberykorzysta prowadnice,
w celu uzyskania odpowiedniej roweD profilu warstwy. Od #ycia prowadnic mana odsipic przy
zastosowaniu technologii gwaranttgj odpowiednj rownag¢ warstwy, po uzyskaniu zgodyzymiera. Po
wyprofilowaniu naley natychmiast przyspi¢ do zagszczania warstwy.

5.7. Grub&c¢ warstwy

Orientacyjna grubi@ poszczegolnych warstw podbudowy z gruntu lub Kknwsz stabilizowanego
cementem nie powinna przekracza

- 15 cm - przy mieszaniu na miejscu gf@m rolniczym,

- 18 cm - przy mieszaniu na miejscu gf@m specjalistycznym,

- 22 cm - przy mieszaniu w mieszarce stacjonarnej

Jezeli projektowana grukdo warstwy podbudowy jest wksza od maksymalnej, to stabilizagjalery
wykonywa w dwoch warstwach.
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Jereli stabilizacja bdzie wykonywana w dwoch lub wdej warstwach, to tylko najmj potazona
warstwa mee by wykonana przy zastosowaniu technologii mieszaaianrejscu. Wszystkie warstwy
lezace wyzej] powinny by wykonywane wedlug metody mieszania w mieszarkaciosarnych.

Warstwy podbudowy zasadniczej powinny¢ébwykonywane wedtug technologii mieszania w
mieszarkach stacjonarnych.

5.8. Zagszczanie

Zagszczanie warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanegmentem natg prowadzt przy wyciu
walcow gtadkich, wibracyjnych lub ogumionych, wiaege wskazanym w SST.

Zag:szczanie podbudowy oraz ulepszonego padi przekroju daszkowym powinno rozpgcsi od
krawedzi i przesuwé& pasami podienymi, czsciowo nakfadajcymi s w strorg osi jezdni.
Zagszczenie warstwy o jednostronnym spadku poprzeczyyninno rozpocg sk od nizej polazonej
krawedzi i przesuwépasami poditinymi, czsciowo naktadaicymi sk, w strorg wyzej potazonej kravgdzi.
Pojawiajice st w czasie zagszczania zamenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, mubgc
natychmiast naprawiane przez wymiamieszanki na pein gicbokas¢, wyréwnanie i ponowne
zagszczenie. Powierzchnia zsgczonej warstwy powinna niprawidtowy przekréj poprzeczny i jednolity
wyglad.

W przypadku technologii mieszania w mieszarkacltj@tarnych operacje zeggczania i obrobki
powierzchniowe] mugzbyt zakaczone przed uptywem dwdch godzin od chwili dodewaiey do mieszanki.
W przypadku technologii mieszania na miejscu, aperzagszczania i obrobki powierzchniowej masz
by¢ zakaiczone nie p#niej niz w ciagu 5 godzin, licgc od momentu rozpoezia mieszania gruntu z
cementem.

Zagszczanie nalgy kontynuowad do osagnigcia wskanika zagszczenia mieszanki oktenego wg BN-
77/8931-12 [25] nie mniejszego od podanego w PRER-B[17] i SST.

Specjalg uwag nalery pawiecic zagszczeniu mieszanki wasiedztwie spoin roboczych podhych i
poprzecznych oraz wszelkich goizer obcych.

Wszelkie miejsca ltne, rozsegregowane gkpne podczas zeggczania lub w inny sposéb wadliwe, musz
by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na peiubaé, wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim
skladzie i ponowne zasgczenie. Roboty tg svykonywane na koszt Wykonawcy.

5.9. Spoiny robocze

W miare maziwosci nalezy unikae podiuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwycataj
szerokéci.

Jeli jest to niemaliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach,garavykonaniem kolejnego pasa
nalery pionows krawedz wykonanego pasa zwjic woda. Przy warstwie wykonanej bez prowadnic w
utozonej i zagszczonej mieszance, ngleniezwtocznie obgt pionowg krawedz. Po zwikeniu jej wod
nalezy wbudowa kolejny pas. W podobny sposéb nglevykona& poprzecza spoire roboca na
polgczeniu dziatek roboczych. Od ofwia pionowej krawdzi w wykonanej mieszance vma odsipic
wtedy, gdy czas pomruzy zak@czeniem zagszczania jednego pasa, a rozpomam wbudowania
ssiedniego pasa, nie przekracza 60 minut.

Jezeli w nize] potazonej warstwie wyspujag spoiny robocze, to spoiny w warstwiezdee] wyzej
powinny by wzgkdem nich przeswgte o co najmniej 30 cm dla spoiny padltej i | m dla spoiny
poprzecznej.

5.10. Odcinek probny
Z uwagi ha zakres robot rezygnujesivykonania odcinka prébnego

5.11. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedzgioiem naspnej warstwy, powinny kyutrzymywane w dobrym
stanie.

Warstwa stabilizowana spoiwami hydraulicznymi pavanby przykryta przed zimp warstwg
nawierzchni lub zabezpieczona przed nigegm dziataniem czynnikdw atmosferycznych w inny
sposoOb zaakceptowany przezymiera.
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5.12. Pigjgnacja warstwy z gruntu stabilizowanego cementem

Piekgnacja powinna l#yprzeprowadzona wedtug jednego z¢magicych sposobow:

a) skropienie warstwy emuisisfaltove, albo asfaltem D200 lub D300 wétdod 0,5 do 1,0 kg/f

b) skropienie specjalnymi preparatami powtokotwynaiz posiadajcymi aprobai techniczg wydary
przez uprawnionjednostk, po uprzednim zaakceptowaniu iclycia przez layniera,

C) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakeogkrupianie waglw ciaggu dnia, w czasie co najmniej
7 dni,

d) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczédha z tworzywa sztucznego, uorg na zaktad o szeroko
co najmniej 30 cm i zabezpiecaquzed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,

e) przykrycie warsty piasku lub grubej widkniny technicznej i utrzymywajej w stanie wilgotnym w
czasie co najmniej 7 dni.

Inne sposoby piegnacji, zaproponowane przez Wykongwicinne materialy przeznaczone do
pielegnacji mog by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptagyrirera.

Nie naley dopuszcza zadnego ruchu pojazdow i maszyn po podbudowie wsikré dni po
wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technatogi mae odbywdé sk wytacznie za zgogl
Inzyniera.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jadad robot
Ogodlne zasady kontroli jakm rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagartgloe".

6.2. Badania przed przypieniem do robot
Przed przysgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonbadania spoiw, kruszyw i gruntow
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji.

6.3 Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwas¢ oraz zakres badapomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada i pomiardbw w czasie wykonywania podbudowy lukpsizonego
podiaza stabilizowanych spoiwami podano w tablicy I. i@bl. Czstotliwos¢ bada i pomiarow

Lp. |Wyszczegdlnienie bad Czestotliwos¢ bada
Minimalna |[Maksymalna
liczba bada|powierzchnia
na dzienngpodbudowy lu
dzialce ulepszonego pogd-
roboczej |loza przypadaca
na jedno badanie
1 |Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa
2 |Wilgotnos¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwem 1 100nt
3 |Zagszczenie warstwy
4 |Gruba¢ podbudowy lub ulepszonego paodito 1 100 nf
5 |Wytrzymald¢ nasciskanie
- 7128-dniowa przy stabilizacji cementem pwam 1 probka
- 14 42-dniowa przy stabilizacji popiotami lgini 1 probka 100nf
- 90-dniowa przy stabilizacjizlem granulowanym 1 prébka
6 |Mrozoodpornét przy  projektowaniu i v
przypadkach wtpliwych
7 |Badanie spoiwa: - cementu, przy  projektowaniu  skia(
mieszanki i przy kdej
Zmianie
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8 |Badanie wody dla kadego watpliwegozrodia

9 |Badanie wiéciwosci gruntu lub kruszywa dla kadej parti i przy kadej
zmianie rodzaju gruntu
kruszyw:

6.3.2. Uziarnienie gruntu lub kruszywa

Probki do bada nalezy pobierg z mieszarek lub z podia przed podaniem spoiwa. Uziarnienie
kruszywa lub gruntu powinno Byzgodne z wymaganiami podanymi w SST dafgyzh
poszczegoinych rodzajéw podbuddw i ulepszoneg@izndt

6.3.3. Wilgotné¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami

Wilgotnos¢ mieszanki powinna IByréwna wilgotnéci optymalnej, okrédonej w projekcie skiadu tej
mieszanki, z tolerangj+10% -20% jej warkei.

6.3.4. Rozdrobnienie gruntu, Jednoradnafcbokasi¢ wymieszania

Grunt powinien by rozdrobniony tak, aby wskaik rozdrobnienia byt co najmniej rowny 80% (praia o
srednicy 4 mm powinno przgj80% gruntu). Wymieszanie w mieszarce przy ustaforgasie mieszania jest
zapewnione.

6.3.5. Zagszczenie warstwy

Mieszanka powinna Byzagszczana do aginiecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00
0znaczonego zgodnie z BN-77/8931-12 [25].

6.3.6. Grub& podbudowy

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegkai co najmniej 0,5 m od
krawedzi. Grubg¢ warstwy nie mege r@nic¢ sic od projektowanej o wtej niz £ 0 cm.

6.3.7. Wytrzymatéc nasciskanie

Wytrzymalad¢ nasciskanie okréla se na probkach walcowych @ednicy i wysokéci 8 cm. Probki do
bada nalery pobierg z miejsc wybranych losowo, w warstwie razinej przed jej zagzczeniem. Probki
nalezy formowa i przechowywa zgodnie z normami dotygzymi poszczegdlnych rodzajow stabilizacii
spoiwami. Probki nafgy bada po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach paegtvania,

6.3.8. Mrozoodporrig

Wskanik mrozoodpoméxi okreslany przez spadek wytrzymésd na sciskanie probek poddawanych
cyklom zamraania i odmraania powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w SST
dotyczcych poszczegodlnych rodzajow podbudow i ulepszopediora.

6.3.9. Badanie spoiwa

Dla kazdej dostawy cementu, wapna, popiotdw lotnyalrla granulowanego, Wykonawca powinien
okresli ¢ wtasciwosci podane w SST dotygzych poszczegdlnych rodzajow podbuddw i ulepszopediaza.
6.3.10. Badanie wdaiwosci gruntu lub kruszywa

Wiasciwosci gruntu lub kruszywa natg bad& przy kadej zmianie rodzaju gruntu lub kruszywa.
Wiasciwosci  powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w STWIORB dodggzh
poszczegbinych rodzajéw podbuddw i ulepszonegmizndt

6.4. Wymagania dotygeze cech geometrycznych i wytrzymadowych podbudowy
6.4.1. Czstotliwas¢ oraz zakres badapomiarow
Czstotliwas¢ oraz zakres badapomiarow dotycgcych cech geometrycznych podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwas¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy lub ulepszonegdgiad
stabilizowanych spoiwami

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
pomiaréw

1 Szerokéc 20 razy
Rowna¢ podiwna co20m
ROwNG¢ poprzeczna 20 razy
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4 Spadki poprzeczre 20 razy

5 Rzedne wysokéciowe

6 Uksztaltowanie osi w planie co20m

7 Grubai¢ podbudowy w 15 punktach, lecz nie rzadziegmaz na
ulepszonego podia 50 nf

6.4.2. Szerok& podbudowy i stabilizacji podia

Szeroké¢ podbudowy i ulepszonego podionie mae r&nic¢ sie od szerokéri projektowanej o wicej
niz +10 cm, -0 cm.

6.43. Réwné¢ podbudowy

Nierownagci podhzne podbudowy i stabilizacji pod naley mierzy¥ 4-metrowy tai
Nieréwndaci poprzeczne podbudowy i stabilizacji podtanaley mierzye 4-metrowg tatg. Nierowndgci
nie powinny przekraczal0 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy i stabilizagitqra

Spadki poprzeczne podbudowy i stabilizacji padiopowinny by zgodne z dokumentac)
projektowg z tolerangj £ 0,5 %.

6.4.5. Redne wysokéciowe podbudowy i stabilizacji pocdia

Rdéznice pomedzy rzdnymi wykonanej podbudowy a gdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczé&+ | cm, -1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i stabilizagdiaza

Os$ podbudowy i ulepszonego pod& w planie nie mee by przesungta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubé podbudowy i stabilizacji podia

Grubai¢ podbudowy i ulepszonego pogiionie mae r&ni¢ sic od grubdci projektowanej o wcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej i stabilizacji pagitor10%, -15%.

7. Obmiar rob6t

7.1. OgoIne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M@00 , Wymagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosth obmiarowa jest f(metr kwadratowy) stabilizacji podta z gruntéw.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M30@O ,Wymagania ogolne”. Roboty uznaje
sie za zgodne z dokumentagrojektowg, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty Wypnzytywne.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotyre podstawy ptatroi
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatsoi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | i stabilizacji podiea z gruntéw obejmuje:

* w przypadku wytwarzania mieszanek kruszynowo vepei/ch w mieszarkach:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- dostarczenie materiatow, wyprodukowanie mideézgej transport na miejsce wbudowania,
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- dostarczenie, ustawienie, rozebranie odwiezienie prowadnic oraz innych mateviatd
urzadzer pomocniczych,

- rozlazenie i zagszczenie mieszanki,

- piekgnacja wykonanej warstwy

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techné,

- wszystkie inne niewymienione wgj prace i czynni (W tym o0soOb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
1. PN-EN 196-1:2005 Metody badania cementuaCramie wytrzymakai
2.PN-EN 196-2:2005 Metody badania cementulizsnehemiczna cementu
3. PN-EN 196-3:2005 Metody badania cementua€xamie czasu yzania i statéci objetosci
4. PN-EN 196-6:1996 Metody badania cementu. €zme stopnia zmielenia
5.PN-EN 197-1:2012 Cement. &z&: Sklad, wymagania i kryteria zgodoiodotyczce cementu
powszechnegyiku
6. PN-EN 480-11:2006 Domieszki do betonu, zaprexaczynu. Metody badaOznaczanie
charaysyki porow powietrznych w stwardniatym betonie
7. PN-EN 934-2:+A12012 Domieszki do betonu, zagiiaaczynu. Domieszki do betonu. Definicje i
wygBBia
8. PN-B-04481:1988  Grunty budowlane. Badabaratoryjne
9.PN-EN 933-1;2000 Kruszywa mineralne. Bed&wrnaczanie sktadu ziarnowego
10. PN-EN 1744-1;2000 Kruszywa mineralne. Bad&@raaczanie rozpadelazawego
11.PN-EN 13043;2004 Kruszywa mineralne. Krugzgraturalne do nawierzchni drogowyahir i
migsiza
12. PN-EN 13043;2004 Kruszywa mineralne. Knaszlamane do nawierzchni drogowych
13. PN-EN 13043;2004  Kruszywa mineralne. Kyws naturalne do nawierzchni drogowych;

plase

14. PN-EN 13043;2004 Kruszywa mineraln&ruszywa sztuczne. Kruszywa 2zuzla
Wagbiecowego kawatkowego

15. PN-EN 1008;2004 Materiaty budowlanedd/do betondw i zapraw

16. PN-B-04481 Grunty budowldsexlania prébek gruntu

17. BN-77/8931-12 Oznaczanie mslka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
24. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni pogatni potsztywnych, IBDIM, Warszawa, 1997
25. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztysim IBDiM, Warszawa,
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D.04.06.01. PODBUDOWA Z CHUDEGO BETONU
1.Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru Robot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] \by&nia i Odbioru Robo6t Budowlanychy svymagania
dotyczce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramadlizacji zada:

Budowa chodnika przy drodze gminnej nr 108258E a@nku od érodka zdrowia w Petrykozach
do wiaduktu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORSB jest stosowana jako Dokument Przetargé@piraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymi@mych
w pkt. 1.1.

1.3.Zakres Robdt afych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyezykonania Robdt wymienionych w p. 1.1. i obegmuj
wykonanie podbudowy z chudego betonu. Zakres mgatmejmuje:

- wykonanie podbudowy z chudego betonu C8/1iéril 5 cm — pod chodnik z kostki brukowe.

- wykonanie podbudowy z chudego betonu C8/1ri20 cm — pod wjazdy z kostki brukowe).

1.4.0krélenia podstawowe
1.4.1.0krélenia g zgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi Polskimi Normami i z definicjapodanymi
w STWIORB DM 00.00.00 ,\Wymagania ogoline".

1.5. OgoIne wymagania dotygze Robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiélia).
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j#kach wykonania oraz za zgodidoz Dokumentag
Projektovy,

STWIORB i poleceniami lryniera.

Niezlzdne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;

- ochronyrodowiska,

- warunkdw bezpiecastwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu,

- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni, podano w R DM 00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.6. Wspdlny Stownik Zamowie(CPV)
Kody grup, Klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stowanamowié (CPV) dotyczcych przedmiotu zamdwienia
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,\Wymagania Ogolne”.

2 Materialy

2.1.Wymagania ogoine
Og6lne wymagania dotygze materiatow, ich zakupu i sktadowania podano WWEIRB DM 00.00.00
,Wymagania ogdlne".

2.2.Cement

2.2.1 WWymagane vdewosci cementu

Nalezy stosowacement klasy 32,5 wediug PN-EN 197-1.
Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania dla cementu do chudego betonu

Lp. |Wiasciwosci Klasa cementu 32
1 |Wytrzymala¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniej ni 16

2  |Wytrzymala¢ nasciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mnigj ni 32,5

3 |Pocatek czasu vdzania, min., nie WCZniej niz: 75

4  |Staldg¢ obgtosci, mm, nie wgcej niz: 1C

2.2.2.Dostawy i przechowywanie cementu

Do podbudowy z betonu cementowegoayalywac cementu dostarczanego luzem lub w workach.
Rozpoczcie roziadunku z kalej dostawy jest nitwe po przedigeniu atestu producenta. Niezaie od
certyfikatu zgodnei producenta Wykonawca ma obgeek badania dla keej dostawy czasow gzania,
stalgci obgtosci 1 28-dniowej wytrzymaléci cementu wg norm podanych w specyfikacji i prizegienia
wynikOw Inzynierowi. Na budowie powinny znajdodvaie, co najmniej 2 silosy na cement izolowane od
dostpu wilgoci. Cement z kalego silosu mae by wzyty do produkcji po zaakceptowaniu przydatnprzez
Inzyniera. Pojemni@é siloséw zaléy od wymaganej wydajda wediug zasadyze dzienna produkcja re
odbywat sk tylko z jednego silosul.

Czas przechowywania cementu nie zendoy diwzszy od trzech miesty. W przypadku, gdy czas
przechowywania cementgdrie dhiszy od trzech miegty, mazna go stosowaza zgod Inzyniera tylko
wtedy, gdy badania laboratoryjne wikarzydatnét do robdt.

2.3.Kruszywo
Wymagania wobec kruszywa do warstwy podbudowydegmubetonu.
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Tablica 2. Wymagania dla kruszywa do podbudowy z chudego betonu

:;};;liz;avpunkt w Wiadciwosd Deklarowane kategorie | Odniesienie do
Sci - 242
PN-EN 13242 lub wartosci PN-EN 13
G80/20
431 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Gr80 Tablica 2
GA75
Ogdlne granice i tolerancje uziarnienia
432 kruszywa grubego na sitach posrednich GT-NR Tablica 3
wg PN-EN 933-1
Tolerancje typowego uziarnienia kruszywa GT.NR
433 drobnego i kruszywa o ciaglym uziarnienin wg GTFNR Tablica 4
PN-EN 933-1 Gl
Ksztalt kruszywa grubego — maksymalne
wartosci wskaznika plaskosci Flso Tablica 5
5 | wg PN-EN 933-3%)
' Ksztalt kruszywa grubego — maksymalne
wartosci wskaznika ksztaltu Siso Tablica 6
wg PN-EN 933-4*)
Kategorie procentowych zawartosci ziaren o
powierzchniach przekruszonych lub lamanych )
% oraz ziaren catkowicie zaokraglonych w Cim Tablies.7
kruszywie grubym wg PN-EN 933-5
Zawartos¢ pylow**) w kruszywie grubym wg :
8 PN-EN 933-1 Kiekiarowann Tablica®
Zawartosé pylow**) w kruszywie drobnym wg ]
4.6 PN-EN 9331 Eieviuiowsita Tablica 8
4.7 Jakos¢ pylow Brak wymagan -
Odpornos$¢ na rozdrabnianie kruszywa grubego .
e wg PN-EN 1097-2 LAs Thblioa
5.3 Odpornos¢ na cieranie wg PN-EN 1097-1 MpeNR Tablica 11
5.4 Gestos¢ wg PN-EN 1097-6, rozdzial 7, 8 albo 9 Deklarowana . -
55 Sab‘s;gldlmsc wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 T i
Siarczany rozpuszczalne w kwasie kruszywo kamienne s
Gl wg PN-EN 1744-1 AS0.2 Tablice 12
6.3 Calkowita zawartosc siarki wg PN-EN 1744-1 | Krusaywo kamienne [ 7 )5
Skladniki wplywajace na szybkos¢ wiazania i
6.4.1 twardnienia mieszanek zwigzanych Deklarowana -
hydraulicznie
Statos¢ objetosci zuzla stalowniczego wg PN- g
64.2.1 EN 1744-1 rozdziat 19.3 Vs Tablica 14
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Rozpad krzemianowy w zuzlu
6.4.2.2 wielkopiecowym kawatkowym wg PN-EN Brak rozpadu -
1744-1
Rozpad zelazawy w zuzlu wielkopiecowym -
6423 | kawalkowym wg PN-EN 1744-1p, 19.2 Beak rozpady ;
Brak substancji
6.43 Skiadniki rozpuszczalne w wodzie wg PN-EN szkodliwych dla
o 1744-3 srodowiska wg
odrgbnych przepisow
Brak cial obcych takich
jak drewno, szklo,
6.44 Zanieczyszczenia plastik, mogacych -
pogorszy¢ wyrob
koncowy
72 Zgorzel sloneczna bazaltu wg PN-EN 1367-3, SB
' wg PN-EN 1097-2 n
Nasigkliwos¢ wg PN-EN 1097-6, rozdzial 7
(Jesli kruszywo nie speli warunku WA,,2. to .
Les nalezy zbada¢ jego mrozoodpornos¢ wg p. Wiz Tablica 16
7.3.3 tablicy 1)
Mrozoodpornos¢ na kruszywa frakcji 8/16 wg
PN-EN 1367-1 (Badanie wykonywane tylko w :
.43 przypadku, gdy nasiakliwosyé krﬁszywa § B Tablzca 18
przekracza WA,,2)
?&?ﬁﬂfgi Sklad mineralogiczny Deklarowany -

*) Badaniem wzorcowym oznaczania ksztattu kruszywa grubego jest badanie wskaznika plaskosci

) Laczna zawarto$¢ pytow w mieszance powinna si¢ miescié w krzywych granicznych

2.4.\Woda

Do wytwarzania mieszanki betonowej jak i do pgglacji wykonanej podbudowy nale stosowé wod
odpowiadajca wymaganiom normy PN-EN 1008. Bez badaboratoryjnych mzna stosowé& wodocigows

wodk pitng.

2.5. Domieszki

Domieszki powinny b§zgodne z PN-EN 934-2.

Jeli w mieszance majbyc zastosowanérodki przyépieszajce lub opéniajace whzanie, nalgy to uwzgkdnic

przy projektowaniu sktadu mieszanki.

2.6. Materiaty do piegnacji podbudowy z chudego betonu

Do piefgnacji podbudowy z chudego betonu mdy¢ stosowane: preparaty pighacyjne posiadgge aprobat

technicza, folie z tworzyw sztucznych, widkniny, piasek, \&od

2.7. Mieszanka betonowa

2.7.1. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Sprawdzenie uziarnienia mieszanki mineralnejayalg/kona zgodnie z metagwg PN-EN 933-1.

Krzywa uziarnienia mieszanki powinna zawies w obszarze mdzy krzywymi granicznymi uziarnienia
przedstawionymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Uziarnienie mieszanki betonowej
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2.7.2. Lawarto$¢ spoiwa
Zawartos¢ spoiwa nie powinna by¢ mniejsza od minimalnych wartosci przedstawionych w tablicy 3.

Tablica 3. Minimalna zawartos¢ spoiwa w mieszance wg PN-EN 14227-1
Maksymalny nominalny wymiar kruszywa, mm Minimalna zawartosé
spoiwa, % m/m

>8.0do 31,5
2,0do 8.0
<20

=W

Ln

Dopuszczalne jest zastosowanie mniejszégiilgpoiwa ni podano w tablicy 2 §# podczas procesu
produkcyjnego stwierdzone zostaezachowana jest zgoda wymaganiami tablicy 4.

2.7.3. Zawart& wody

Zawartd¢ wody naley okreli¢ zgodnie z PN-EN 13286-2.

2.7.4. Warunki przygotowania i pighaciji probek

Probki walcowe, zagzczane ubijakiem Proctora, powinny pyzygotowane zgodnie z PN-EN 13286-50. Prébki
nalery przechowywé przez 14 dni w temperaturze pokojowej z zabezpieem przed wysychaniem (w
komorze o wilgotngei powyzej 95% - 100% lub w wilgotnym piasku) i ngstie zanurziyna 14 dni do wody o
temperaturze pokojowej. Nasycenie probekanatbywa s pod cénieniem normalnym i przy catkowitym
ich zanurzeniu w wodzie.

2.7.5. Badanie wytrzymdia

Badanie wytrzymakri na sciskanie (System 1) natg przeprowadZi na probkach walcowych
przygotowanychmetod; Proctora zgodnie z PN-EN 13286-50, przy wykoraystanetody badawczej zgodnej
z PN-EN 13286-41.

Prébki powinny by piekgnowane zgodnie z 2.7.4.

Wytrzymatag¢ na sciskanie okrélonej mieszanki powinna Byoznaczana zgodnie z PN-EN 13286-41 po 28

dniachpielegnacii.

2.7.6. Badanie mrozoodpornosci

Ws;Ef‘izmrk n?rozoodporluos'.ci _mieszanki zwigzane) cementem okreslany jest stosunkiem wytrzymaloéei na Sciskanie
RC’ ~ probki po 28 dniach pielegnacji i po 14 cyklach zamrazania i odmrazania do wytrzymalo$ci na sciskanie RC
probki po 28 dniach pielegnacji zgodnie z 2.7.4.

Wskaznik mrozoodpornosci = R.““/R.-

Probki do oznaczania wskaka mrozoodporriei nalezy przechowywa przez 28 dni w temperaturze pokojowej
z zabezpieczaniem przed wysychaniem (w komorze Igotmicsci 95% - 100% lub w wilgotnym piasku.
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Nastpnie zanurzy nalezy je catkowicie na | dapw wodzie, a nagpnie w cagu kolejnych 14 dni poddacyklom
zamraania i odmraania.

Jeden cykl zamrazania i odmrazania polega na zamrazaniu probki w temp. -23 + 2°C przez 8 godzin i odmrazania w
wodzie o temp. +18 + 2°C przez 16 godz.

Oznaczenie wskaznika mrozoodpornosci nalezy przeprowadza¢ na 3 probkach i do obliczen przyjmowaé $rednia.
Wynik badania rézniacy si¢ od sredniej o wigcej niz 20% nalezy odrzuci¢ a jako miarodajng warto$¢ wytrzymalosci na
Sciskanie R, Re nalezy przyjaé srednia obliczona z pozostatych dwdch wynikéw, z dokladnoscia 0,1,

2.8. Wymagania dla chudego betonu
Micszanka do warstwy podbudowy zasadniczej powinna spelnia¢ wymagania tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek zwigzanych cementem do warstwy podbudowy zasadniczej

L.p. Wiasciwoscé Wymagania Uwagi
1.0 | Skladniki
1.1 | Cement wg. PN-EN 197-1 -
1.2 | Kruszywo tablica 2 -
1.3 | Woda zarobowa pkt 2.4 -
2.0 | Mieszanka
2.1 | Uziarnienie: krzywe graniczne uziamienia
- mieszanka CBGM 0/31,5 mm rysunek 1 -
2.2 | Minimalna zawarto$¢ cementu tablica 3
23 Ustalenie na
Zawartosc wody pkt. 2.7.3 podstawie
PN-EN 13286-2
“H Wytrzymalo$¢ na sciskanie klasa Cgno ey
(system I) —klasa (nie wigcej niz PhREN 1355641
wytrzymalosci Re 20,0 MPa) po 28 quiach
§ piclegnacii
2.3 | Mromodponmont >0.7 Badanie
wg. pkt. 2.7.6
3.Sprzet

3.1.Wymagania ogolne dotyce sprztu
Ogdblne wymagania dotygze spretu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogoine".

3.2.Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z chudego betonu, powinigskaza sk
moazliwoscig korzystania z nagiujgcego sprtu:

o wytwomi stacjonarnej lub mobilnej do wytwarzanigesmanki betonowej. Wytwornia powinnacby
wyposaona W uradzenia do wagowego dozowania wszystkich skladnigdwayantuice nasfpujace
tolerancje dozowania, wyrane w stosunku do masy zarobu: kruszywo £3 %, desdeh%, woda
2 %. Inzynier mae dopuci¢ obgtosciowe dozowanie wody,

e przewanych zbiormikéw na wag

» ukladarek albo réwniarek do rozkladania mieszagtkiiowe),

»  walcow wibracyjnych lub statycznych do esgzenia lub pyty wibracyjne,

o zagszczarek ptytowych, ubijakdw mechanicznych lub ofetyalcow wibracyjnych do zeggczania w
miejscach trudno deginych,

* innego sprtu zaakceptowanego przezyniera.

4. Transport

4.1. Ogobine wymagania dotyce transportu
Ogdblne wymagania dotygeze transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymiagagoine".
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4.2. Transport speiul | materiatow

Cement luzem nalg przewozé cementowozami, natomiast cement workowanyznaoprzewoxz
dowolnymisrodkami transportu, w sposob zabezpieczony praetdjaeeniem.

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpigopgel je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiiedgtar, nadmiemym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Woda mae by dostarczana wodagiem lub przewnymi zbiornikami wody.

5.Wykonanie robét

5.1.0g0Ine zasady wykonania robét

Ogblne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB DRIOXO0 "Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Agnierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgagi Rob6t oraz Program
Zapewnienia Jako uwzgkdniagcy wszystkie warunki, w jakictetls wykonywane roboty.

5.2. Projektowanie mieszanki chudego betonu
Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy zimierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki chudego betmaa wyniki bada laboratoryjnych poszczegéinych sktadnikdw i
probki materiatdw pobrane w obedoo Inzyniera do wykonania badakontrolnych przez leyniera. Procedura
projektowa powinna ki oparta na probkach laboratoryjnych i/lub polowymzeprowadzonych na tych samych
sktadnikach, z tych samycinodet i o takich samych wdaiwosciach jak te, ktore dula zastosowane. Projektowanie
mieszanki chudego betonu polega na:

» doborze kruszywa do mieszanki,

» doborze iléci cementu,

» doborze iléci wody.
Sktad mieszanek projektujecsie wzgedu na wytrzymatéc nasciskanie probek (system ), zsgczanym meted
Proctora wg PN-EN 13286-50 w formach walcowych HID=
Wytrzymatai¢ nasciskanier: okreslonej mieszanki oznaczona zgodnie z PN-EN 1328@aldinna by réwna lub
wieksza od wytrzymakei nasciskanie wymaganej dla danej klasy wytrzyndato
Okreslone w badaniu progowe Hoi wody powinny uwzgldnia wiasciwe zagszczenie i oczekiwane parametry
mechaniczne mieszanki. Najeokresli¢ procentowy udziat sktadnikow w stosunku do catkepunasy mieszanki w
stanie suchym oraz uziarnienie gsgps¢ objetosciowa. Proporcg nalery okresli¢ laboratoryjnie i/lub na podstawie
praktycznych déwiadczeér z mieszankami wykonywanymi z tych samych sktadwikdv tych samych warunkach,
spetniajce wymagania STWIORB.

5.3. Widciwosci chudego betonu
Chudy beton powinien speltiarymagania ok&one w tablicy 4.

5.4. Warunki przygpienia do robét
Podbudowa z chudego betonu niezenoy¢ wykonywana wtedy, gdy temperatura powietrza jesta ni 5°C
oraz gdy podize jest zamarzete.

5.5. Przygotowanie podia
Podiore pod podbudogy z chudego betonu powinno dyprzygotowane zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej i odpowieglBiTWIORB.

5.6. Wytwarzanie mieszanki betonowej

Mieszank chudego betonudaisle okrglonym sktadzie zawartym w recepcie laboratoryjaégay wytwarza

w mieszarkach zapewnieych cagtos¢ produkcji | gwarantgiych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Skiadniki mieszanki chudego betonu powinny/digzowane wagowo lub efasciowo.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnatbyd razu transportowana na miejsce wbudowania, w
sposob zabezpieczony przed segrggaafimiemym wysychaniem.
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5.7. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki betonowej

Uktadanie podbudowy z chudego betonuzyaleykonywa uktadarkami mechanicznymi, poruszsimi sk
po prowadnicach.

Przy ukladaniu chudej mieszanki betonowej za pemdamniarek konieczne jest stosowanie prowadnic.
Whbudowanie za pomeaowniarek bez stosowania prowadnic,zex@dbywa sk tylko w wyjgtkowych
wypadkach, za zgadnzyniera.

Natychmiast po rozikeniu i wyprofilowaniu mieszanki nalg rozpocz¢ jej zagszczanie. Powierzchnia
zag:szczonej warstwy powinna raigrawidiowy przekrdj poprzeczny i jednolity wadl

Zagszczenie naly kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego zni0,98
maksymalnego zaggczenia okionego wedtug préby Proctora zgodnie z PN-EN 18PB6Zagszczanie
powinno by zakaczone przed rozpagaem czasu wrania cementu.

Wilgotnas¢ mieszanki betonowej podczas gagzania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej z
tolerancy +1% i -2% jej wartéci.

5.8. Nacinanie szczelin

W pocztkowej fazie twardnienia betonu nafewycigé szczeliny pozorne naelokas¢ okoto 1/3 jej
grubaci. Szeroké¢ nacktych szczelin pozornych powinna wyriosd 3 do 5 mm. Szczeliny te nglevyciac
tak, aby cala powierzchnia podbudowy byla podzeeloa kwadratowe lub prostgie piyty. Stosunek
dtugcici ptyt do ich szerokiai powinien by nie wikszy nzod 1,5 do 1,0.

5.9. Pietgnacja podbudowy

Podbudowa z chudego betonu powinné bgtychmiast po zagzczeniu poddana pighacji. Piejgnacja
powinna by przeprowadzona wedtug jednego zgpagicych sposobow:

a) skropienie preparatem pgglacyjnym nie wplywagrym negatywnie na waanie betonu

b) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszeztaiyg z tworzywa sztucznego, utg na zakiad co najmniej 30
cm i zabezpieczarprzed zerwaniem z powierzchni podbudowy przez,wiat

C) przykrycie matami lub widkninami i spryskinvamiod, przez okres 7 dni,

d) przykrycie warsta/piasku i utrzymanie jej w stanie wilgotnym przkees 7dni,

e) utrzymanie jej w stanie wilgotnym przez okireisi.

Stosowanie innycilrodkow do pielgnacii podbudowy wymagadorazowej zgody kryniera.

Nie naley dopuszcaszadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie vsiekfeini.

5.10. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedzetiem nagpnej warstwy, powinna bychroniona przed uszkodzeniami.
Jereli Wykonaweca bdzie wykorzystywat, za zggdnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
powinien naprawiwszelkie uszkodzenia podbudowy spowodowane @eath, na wiasny koszt.

Wykonawca jest zobogaany do przeprowadzenia A®ych napraw podbudowy, uszkodzonej
wskutek oddzialywania czynnikow atmosferycznydiicigak opady deszczimiegu i mréz.

Wykonawca jest zobowdany wstrzymé ruch budowlany po okresie intensywnych opadéwodasjeeli
wyshpi maziwos¢ uszkodzenia podbudowy.

Podbudowa z chudego betonu muéigozed zim przykryta co najmniej jedrwarstvy.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdine zasady kontroli jad@ robot
Kontrola i odbior robo6t oraz kontrola jakib materialtdw powinna ldyprowadzona zgodnie zasadami
0g6Inymi podanymi w STWIORB DM 00.00.00 , Wymagavigine".

6.2. Badania przed przypteniem do robot

Przed przygpieniem do robdét Wykonawca powinien wykénbadania cementu, kruszyw oraz w
przypadkach wipliwych wody i przedstadémwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacii.

Badania powinny obejmowavszystkie wiciwosci okreslone w pkt. 2 oraz plniniejszej STWIORB.
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6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bafiapomiarow

Czestotliwai¢ oraz zakres baflapomiarow w czasie wykonywania podbudowy z chadieionu podano w tablicy
5.

6.3.2. WHciwosci kruszywa

Wihasciwosci kruszywa natey okreilic przy kadej zmianie rodzaju kruszywa i dla zZkigj partii.
Wiasciwosci kruszywa powinny kiyzgodne z wymaganiami tablicy 2.

Tablica 5.Cestotliwas¢ oraz zakres batlapomiardw przy wykonywaniu podbudowy z chudedorie

Lp. |Wyszczegdnienie batla Czestotliwase bada
Minimalne lgscif Maksymalna
bada na dzienn¢powierzchnia
dzialce roboczej  |podbudowy na jedn

badanie

1 [Wiasciwosci kruszywa dla kadej parti kruszywa i przy kdej
Zmianie kruszywa

2 |Wiasciwosci wody dla kadego wtpliwegozrodie

3 [Wiadciwasci cement dla kerdei parti

4 |Uziamienie mieszanki mineralngj 2 600 nt

5  |Wilgotnas¢ mieszanki chudego betonu 2 600 nf

6 |Zagszczenie mieszanki chudego be 2 600

7 __|Grubdi¢ podbudowy z chudedo betc 2 600

8 |Oznaczenie wytrzymaibnasciskanie chudeqo betc 3 profki 600 n°

9  |Oznaczenie mrozoodposkaochudego betor 3 probk 600

6.3.3. Widciwasci wody

W przypadkach wipliwych naley przeprowadzibadania wody wediug PN-EN 1008.

6.3.4. Widciwasci cementu

Dla kazdej dostawy cementu najeokresli ¢ wiasciwosci podane w tablicy 1.

6.3.5. Uziarnienie mieszanki mineralngj

Prébki do badanalezy pobieré z wytworni po wymieszaniu kruszyw, a przed podantementu. Badanie
nalery

wykona zgodnie z norgPN-EN 933-1.

Krzywa uziarienia mieszanki mineralnej powinnaamodna z recept

6.3.6. Wilgotné¢ mieszanki chudego betonu

Wilgotnas¢ mieszanki chudego betonu powinna lb§wna wilgotnéci optymalnej, okrdonej w recepcie z
tolerancy +1%, -2% jej wartei.

6.3.7. Zagszczenie podbudowy z chudego betonu

Mieszanka chudego betonu powinna bggszczana do egjniccia wskanika zagszczenia nie mniejszega ni
0,98 maksymalnego zsgczenia laboratoryjnego oznaczonego zgodnie zprottora wg PN-EN 13286-41.
6.3.8. Grub&t podbudowy z chudego betonu

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu. Gruldg podbudowy powinna lyzgodna
z DokumentagjProjektovy z tolerancj | cm.

6.3.9. Wytrzymalix nasciskanie chudego betonu

Wytrzymala¢ nasciskanie naley badé zgodnie z pkt. 2.7.5.

Wyniki wytrzymataici nasciskanie powinny hyzgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 4.

6.3.10. Mrozoodpordé chudego betonu

Mrozoodporné¢ nalezry bad& zgodnie z pkt. 2.7.6.

Wyniki bada powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 4.

6.4. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy z chudego betonu
6.4.1. Cestotliwas¢ oraz zakres batiapomiarow
Czstotliwai¢ oraz zakres batiapomiaréw podaje tablica 6.
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Tablica 6. Castotliwas¢ oraz zakres bafiapomiaréw wykonanej podbudowy z chudego betonu

Lp. Wyszczegolnienie batlapomiardw Minimalna czstotliwaié bada i pomiaréw’

1 Szeroké¢ podbudow 10razynalki

2 Rowna¢ podiuzna w sposdb gqoty planografem albo co 20 m
kazdym pasie ruchu

3 ROwNG¢ poprzeczn 10razvnalk

4 Spadki poprzeczn 10razynalki

5 Rzedne wysokeriowe co25m

6 Uksztattowanie osi w plan?

7 Gruba¢ podbudowy w 3-ch punktach, lecz nie rzadziejzniaz né
100 v

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksetainie osi w planie nate wykona w punktach
gtdwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerokg podbudowy

Szeroké¢ podbudowy powinna Byzgodna z dokumentagrojektovy z tolerangj +10 cm, -0 cm.

Na jezdniach bez krawnikow szeroké& podbudowy powinna ldywieksza o co najmniej 25 cm od
szerokeéci warstwy na niej ukladanej lub o wattevskazag w Dokumentaciji Projektowe.

6.4.3. Rowné& podbudowy

Nieréwndci poditzne podbudowy natg mierzy¢ 4-metrovy faty lub planografem, zgodnie z neMaN-68/8931-
04. Nieréwnéci poprzeczne podbudowy nglemierzy 4-metrovy fals. Nierowndci podbudowy nie mag
przekracz&9 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy powinng/iyodne z Dokumentadprojektovy z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokeéciowe podbudowy

Rzedne wysokéciowe podbudowy powinny byzgodne z DokumentadProjektovy z tolerangj +0 cm, -l cm,
przy czym co najmniej 95% wykonanych pomiarow reeenprzekraczgprzedzialu dopuszczalnych odchyle
6.4.6. Uksztattowanie krazi w planie

KrawedZ podbudowy w planie powinnadsgodna z DokumentgdProjektovy z tolerang 3 cm.

6.4.7. Grub& podbudowy

Grubdi¢ podbudowy powinna yzgodna z Dokumentadprojektovy z tolerancj | cm.

7. Obmiar robot

7.1. OgoIne zasady obmiaru robét
Ogblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DBOI , Wymagania ogdlne™.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowa jest metr kwadratowy Jnwykonanej podbudowy z chudego betonu z wszystkimi
robotami

towarzysacymi zgodnie z Dokumentadprojektovy.

Obmiar nie powinien obejmowwaodatkowych powierzchni nie wykazanych w DokumgnRrojektowej

Z wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych przegiiera na gmie.

Nadmierna gruldg lub nadmierna powierzchnia podbudowy w stosunkDalaimentacji Projektowej wykonana
bez pisemnego upowaenia Irzyniera nie mge stanowd podstawy do roszaze dodatkowy zaptag.

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D00 ,\Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje siza zgodne z DokumentadProjektovy, STWIORB i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleaodanych w niniejszej STWIORB, daly wyniki pozytye.
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8.2. Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
Odbioru dokonuje leynier na podstawie wynikow batlaswoich i Wykonawcy oraz pomiarow
Wykonawcy kontrolowanych na bigo przez layniera.

9. Podstawa pfatnéci

9.1. Ogoline ustalenia dotyce podstawy platsoi
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platsa podano w STWIORB DM 00.00.00 ,WWymagania ogolne™.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Placi s¢ za jednostk obmiarowa wg p. 7 wykonanej i odebranej podbudawshudego betonu. Cena jednostkowa
wykonania nawierzchni betonowej obejmuije:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robi@z Programu Zapewnienia J&gio

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zakup, dostarczenie i skladowanie wszystkich nidapch materiatow,

zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych plawidtowego wykonania rob6t lub
wynikajacych zprzyjetej technologii robot;

opracowanie projektow recept oraz wykonanie (napgotstawie) zarobdw prébnych i przeprowadzenie
wszystkich badawskazanych w STWIORB,

przediczenie recept liynierowi wraz z niezédnymi zahcznikami oraz prébkami wszystkich materiatow
wsadowych (pobranych w obedieoinzyniera),

wyprodukowanie mieszanki betonowej,

transport mieszanki na miejsce wbudowania,

wykonanie odcinka prébnego wraz przeprowadzenieztednych bad&(rowniez przez Wykonawg),
oczyszczenie podia,

utazenie warstwy podbudowy wg pretgj technologii wraz z jej zaggczeniem i pienad,

uszczelnienie g bitumiczry samoprzylepn (grab. 10 mm. - na calej gruiod wykonywanej
podbudowy z chudego betonu) wszystkichagqaeh z uradzeniami infrastruktury technicznej
(np. studzienkami kanalizacyjnymi, telefonicznymaiworami wodnymi, kragiznikami, elementami
prefabrykowanymi itp.),

biezace utrzymanie warstwy po jej wykonaniu,

wykonanie szczelin,

wykonanie wszystkich niezbdnych bada, pomiaréw, préb i sprawdae

oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jego utanye)

wykonanie innych czynrigi niezlzdnych do realizacji Robét offych niniejsa STWIORB, zgodnie z
Dokumentagj Projektovs i STWIORB inwentaryzacja geodezyjna,

wszystkie inne niewymienione vigj prace i czynngei (w tym osoOb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.
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10.Przepisy zwigzane

16.1 Normy
PN-EN 197-1

PN-EN 933-1
PN-EN 933-3

PN-EN 933-4
PN-EN 933-5

PN-EN 1097-2
PN-EN 1367-3
PN-EN 1097-1
PN-EN 1097-6

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-3

PN-EN 1367-1

PN-EN 1008
PN-EN 934-2

PN-EN 14227-1
PN-EN 13286-2

PN-EN 13286-50
PN-EN 13286-41

BN-68/8931-04

Cement. Cze$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementéw powszechnego
Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczenie skladu ziarmnowego. Metoda
przesiewania.

Badania geometrycznych whasciwosci kruszyw. Oznaczenie ksztaltu ziarn za pomocg wskaznika
plaskosci.

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztaltu ziarn. Wskaznik ksztaltu.
Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawartosci ziam o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub lamania kruszyw grubych.

Badania mechanicznych i fizycznych wiladciwosci kruszyw. Metody oznaczania odpornosci na
rozdrabnianie.

Badania wlasciwosci ciepinych i odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikéw atmosferycznych.
Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metods gotowania.

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornoéci na scieranie
(mikro — Deval).

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosei kruszyw. Oznaczanie gestosci ziam i
nasigkliwosci.

Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna,

Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Przygotowanie wyciagdéw przez wymywanic
kruszyw,

Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikéw atmosferycznych.
Oznaczanie mrozoodpornosci.

Woda zarobowa do betonu.

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Domieszki do betonu. Definicje, wymagania,
zgodno$é, znakowanie i etykietowanie,

Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym. Mieszanki zwigzane cementem,

Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda sporzadzania probek
zwiazanych hydraulicznie za pomocg aparatu

Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda sporzadzania probek
zwigzanych hydraulicznie za pomocq aparatu Proctora lub zaggszczania na stole wibracyjnym.
Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda oznaczania wytrzymalosci
na sciskanie mieszanek zwiazanych spoiwem hydraulicznym.

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni fata i planografem.

10.2. Inne dokumenty

WT-5. Wymagania techniczne. Mieszankigaine spoiwem hydraulicznym do drég krajowychacZadik nr 4

do Zaradzenia nr 102 Generalnego Dyrektora Drog Krajowgettostrad z dnia 19 listopada 2010 .
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D.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru Robo6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiynia i Odbioru Robo6t Budowlanych s
wymagania dotycgce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramaelizacii zadania:
Budowa chodnika przy drodze gminnej nr 108258E a@nku od érodka zdrowia w Petrykozach
do wiaduktu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargow§omtraktowy przy zlecaniu i realizacji
Roba6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot oftiych STWIORB

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynnai umazliwiajgce i majce na
celu wykonanie, kontreli odbior kraveznikdw betonowych. Zakres rzeczowy obejmuije:

- ustawienie krawznikdw betonowych w pionie o wymiarach 15x30 cm awie betonowej z
oporem z betonu C16/20 i podsypce cementowo-pvaesko

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykat betonowy przeznaczony do oddzielgoaierzchni
znajdupcych sg na tym samym poziomie lub nazrych poziomach, stosowany:

- w celu ograniczenia albo wyznaczenia granicyzyetstej lub wizualnej,

- jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w peteniu z innymi krawznikami,

- jako oddzielenie poradzy powierzchniami poddanymizdym rodzajom ruchu drogowego.
1.4.2. Pozostate okilenia podane w niniejszej STWIORBg szgodne z obowizujgcymi
odpowiednimi normami i definicjami podanymi w STWRB8 DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

1.5. Ogdélne wymagania dotygz Robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialog".
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektovg, STWIORB i poleceniami tiyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkow bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni, podano W8JRB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne".

1.6. Wspolny Stownik Zamowie(CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspo6lnego StovaniKamoéwié (CPV) dotycacych przedmiotu
zamowienia podano w STWIORB DM 00.00.00. ,Wymagangolne".

2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotygz materiatow
Ogdlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav STWIORB
DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne".

2.2. Materiaty do wykonania robot
2.2.1. Zgodn& materiatow z dokumentagcprojektowg
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Materialy do wykonania robét powinny bygodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowej i
STWIORB.

2.2.2. Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kragznikdw na tawach nalg stosowa nastpujace materialy:

- krawezniki betonowe,

- beton na tawy,

piasek na podsyphk do zapraw, cement do podsypki i do zapraw, gvod

2.2.3. Krawgzniki betonowe

2.2.3.1. Wymagania ogolne wobec krgawikOw

Nalezy zastosowa krawezniki wibroprasowane z otulin zewretrzng deklarowan przez
producenta jako powierzchnwidoczry grubgci min. 8mm.

Zalecana dtugd& prostego odcinka kraynika wraz ze zczem wynosi 1000 mm, ptaszczyzny
czotowe krawznikbw mog by¢ proste lub uksztattowane w sposob utatudgj uktadanie lub
ryglowanie.

Na danym zadaniu natg stosowa krawezniki uliczne wg. poniszego rysunku.

2.2.3.2. Ksztatt i wymiary

a) Kraweznik typu ulicznego

..,..—-

ﬂLr’*‘%"“' | ;

I; "/:f’ = i

NG

AR )

I
b |22 1 o
Przyktadowe wymiary kragenikow
Typ Wymiary kraweznikow, cm
kraweznika |1 b h C d r
Uliczny 100 |20 30 min. 3 min. 12 |1,0
15 max. 15

2.2.3.3. Wymagania wobec wymiarow krganikow
Wymiary nominalne powinny &y zadeklarowane przez Producenta zgodnie z wymagania
STWIORB.

L.P. |Badana cecha Wymagania wg PN-EN 1340:2004
1. Dlugaosc¢ +1% nie mniej nt (-4mm) i nie wecej niz (+10mm)
2. Wymiary  powierzchn +3% nie mniej nt (-3mm) i nie wecej niz (+5)mm
za wyptkiem promienia
3. Pozostate wymiary +5% nie mniej nt (-3mm) i nie wecej niz (+10)mm
4. Plaskas¢ i| Dlugos¢ pomiarowa w mm|  Dopuszczalna odchytka
prostoliniowa¢ ptaskaci i prostoliniowdci w
mm
300 1,5
400 +2,0
500 2,5
800 14,0
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2.2.3.4. Wymagania techniczne
Wymagania wobec kraynika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do stosavamvarunkach
kontaktu z s@j odladzajca w warunkach mrozu przedstawia tablica 1.

Tablica 1.

Lp. |Cecha Klasa Oznaczeni¢Wymagania

1 |Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne

1.1 |Odpornd¢ ng 3 D Ubytek masy po badaniu: wastosrednia< 1,0
zamraanie/ rozmraanie kg/m2 , przy czyntaden pojedynczy wynik
z udziatem SO >1,5 kg/nf
odladzagcych

1.2 |Wytrzymatai¢ ng 3 U Charakterystyczna Minimalna
zginanie (Klas wytrzymatcé na zginanie,| wytrzymatacé
wytrzymalagci  ustalong MPa na zginanie, MP
w Dokumentac
Projektowej lu
przez Irxyniera)

6,0 4,8

1.3 |Trwatos¢ ze  wzgldu Krawezniki maj zadawalafa

na wytrzymatsc trwatos¢ (wytrzymatac) jesli spetnione s
wymagania punktu 1.2 oraz poddawage S
normalnej konserwacji

1.4 |Nasgkliwos¢ 2 B Wartasé srednia< 5,0

1.5 |Odporn@d¢ na scieranig 4 I Odporndg¢ przy pomiarze na tarczy Bohmeg
(Klasa odporngci wg zat. H normy PN-EN 1340 - metoda
ustalona w Dokumenta alternatywna
Projektowej Iub prze
Inzyniera)

< 18000 mn¥5000 mn
2  |Aspekty wizualne
2.1 (Wyglad J powierzchnia krawznika nie powinna mie
rys iodpryskéw, nie dopuszczae Si
rozwarstwié w kraweznikach
dwuwarstwowych.

2.2.3.5. Sktadowanie kragnikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,

pos@yvane

wedtug typdéw, rodzajow, ksztattdw, cech fizycznyechechanicznych, wiellkii, wygladu itp.
Krawezniki betonowe natey uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
wymiarach: grub& 2,5 cm, szerokdé 5 cm, dlugéci min. 5 cm wgksze] od szerokwmi
kraweznika.

2.2.4. Beton na fagvbetonovy
Do wykonania taw pod kragznik nalezy stosowé beton klasy C 16/20 wg. PN-EN 206-1.
2.2.5. Beton na kragzniki
Beton klasy C 30/37 powinien odpowi&daymaganiom normy PN-EN 206-1 pkt 5.2.
2.2.6. Piasek
Do podsypki cementowo- piaskowej (1:4) rnglestosowd piasek odpowiadagy wymaganiom
PN-EN 12620. Skiadowanie kruszywa, nie przeznagorao bezp&redniego wbudowania po
dostarczeniu na budew powinno odbywa sie na podtau rownym, utwardzonym i dobrze
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odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przedezagszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami kamiennymi.

2.2.7. Cement

Na podsypk cementowo-piaskoavnalezry stosowé cement 32,5 speiniggy wymagania PN-EN
197-1. Przechowywanie cementu powinnd bgodne z BN-88/6731-08.

2.2.8.Woda

Nalezy stosowa wode odmiany 1 odpowiadagej wymaganiom PN-EN 1008.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotygz sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orayguwtowania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakdéwecznych lub mechanicznych,

- innego spretu zaakceptowanego przezymiera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagamgolne".

4.2. Transport kragenikdw

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada naleey na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy. Kraganiki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem
si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warsie powinna wystawgozascianysrodka
transportowego wcej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinieresdbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa  mana  przewozi  dowolnym s$rodkiem  transportu, w  warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmymi materialami. Podczas
transportu kruszywa powinny byabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drelpreed
rozpyleniem.

Mas; zalewowg nalery pakowa w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odlysiaw
warunkach zabezpiecaajych przed uszkodzenienginoéw i beczek.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w STWIORB @M0.00 ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaaiji Robét oraz
Program Zapewnienia Jad@ uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakich ¢bdla wykonywane
roboty.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robdt powinien dygodny z Dokumentagj Projektowg i STWIORB. W
przypadku braku wystarczagych danych mina korzystd z ustalé podanych w niniejszej
specyfikacji oraz z informacji podanych w gz#nikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmalj

- roboty przygotowawcze,
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- wykonanie tawy,
- ustawienie krawznikow,
- roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robo6t naky, na podstawie Dokumentacji Projektowej, STWIORMB |
wskaza Inzyniera: ustali lokalizacg robot, ustali dane niezédne do szczegotowego wytyczenia
robo6t oraz ustalenia danych wyseégmwych, usuné przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy
drég, ogrodze itd. ustalt materiaty niezbdne do wykonania robot, okilet kolejnc¢, sposob i
termin wykonania robot.

5.4. Wykonanie tawy

5.4.1. Koryto pod taw

Wymiary wykopu, stanowcego koryto pod tag powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z
uwzgkdnieniem w szeroki dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod d¢a@owinien wynosi, co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.4.2. Lawa betonowa

tawe betonow z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton réezielony w szalowaniu lub
bezpgrednio w korycie powinien ky wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nale
wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, przy czymenpalstosowd, co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumigzmasg zalewowy.

5.5. Ustawienie kragznikdw betonowych

5.5.1.Zasady ustawiania kragnikow

Swiatto (odlegtdé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, tj.

- 3 cm na odcinku wjazdu,

- 10 cm na krawdzi przy poboczu.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dbypo ustawieniu kragznika
obsypana piaskiem starannie ubitym. Szefékgpoin przy ustawianiu kraxmika nie powinna
przekracz& 5 mm. Spoin nie naky wypetnia.

5.5.2. Ustawienie kragznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikOw na tawie betonowej wykonujeesha podsypce cementowo-piaskowej o
grubaci 5 cm po zagszczeniu.

5.6. Roboty wykaczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny by zgodne z DokumentacpProjektows i STWIORB. Do robot
wykonczeniowych naleg prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robo6t do istoyeh
warunkéw terenowych, takie jak:

- odtworzenie elementow czasowo ustyth,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiaiog".

6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien przegho Inzynierowi do akceptacji:

- wymagane dokumenty, dopuszceza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@y
deklaracje zgodrimi z dokumentem odniesienia, ew. badania materialdykonane przez
dostawcow itp.),

- wikasne badania wdaiwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robotedéne w pkt. 2
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- sprawozdanie z pomiaru cech zewnnych kravgznikow.

Ocere prefabrykatu do wbudowania zgodnie z pkt. 2, haleykon& jednorazowo dla kalej
dostarczonej na budewpartii materiatu.

Sprawdzenie wyghbu zewrtrznego krawznikOw naley przeprowadz na podstawie ogtizin
elementu przez pomiar i ocgruszkodzé wyskpujacych na powierzchniach i kradziach
elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i ustaleniPN-EN 1340.

Badania pozostatych materiatdw stosowanych pregwianiu kraveznikow betonowych powinny
obejmowa wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiadopkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod aw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiaa na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi = 2 cm. Zagzczenie podiea powinno by zgodne z
pkt. 5.4.1.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) zgodné¢ profilu podtwznego gornej powierzchni taw z Dokumentgeyojektovy.

Profil podtuzny goérnej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost + 1 cm na kade 100 m fawy,

b) wymiary taw.

Wymiary taw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nazét@ 100 m tawy.
Tolerancje wymiaréw wynogz

dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,

dla szerokéci £ 10% szeroksci projektowanej,

c) rowna¢ gornej powierzchni taw.

Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza gorzez przytaenie w dwéch punktach, na ide
100 m fawy, trzymetrowej taty. Pragit pomiedzy gorry powierzchm tawy i przylazong tatg nie
moze przekraczal cm,

d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowandgerunku nie mee przekracza+ 2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kegwikOw Przy ustawianiu kragznikOw nalery sprawdzé:

- dopuszczalne odchylenia linii kraanikbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1
cm na kade 100 m ustawionego kraanika,

- dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszoyykraweznika od niwelety projektowanej,
ktére wynosi = 1 cm na kde 100 m ustawionego krainika,

- rownas¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorr powierzchn
kraweznika i przytlazomg tatg nie mae przekraczal cm.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowg jest jeden metr (m) ustawionego kkgwika betonowego na tawie betonowej
Z oporem oraz podsypce cementowo-piaskowej zgadbiekumentagj Projektova.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB DMOMO ,Wymagania ogoélne".
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektowg, STWIORB i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tmeji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonanie koryta pod tayy

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki.

Odbior tych robot powinien ldy zgodny z wymaganiami pkt. 8.2 STWIORB DM 00.00.00
~Wymagania ogolne" oraz niniejszej STWIORB.

W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu robot z wymaganiami, roboty werssj za
niezgodne z DokumentacProjektows i Wykonawca zobowzany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

9. Podstawa ptatndgci

9.1. Ogodlne ustalenia dotya® podstawy platrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
0ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi st za jeden metr (m) ustawionego i odebranego &raika betonowego po dokonaniu
odbioru wg punktu 8. Cena jednostkowa jestacedtedniory dla podanego sposobu wykonania i
obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i OrganizacjidRboraz Programu Zapewnienia J&tp

zakup i dostarczenie wszystkich niedbych materiatow,

- zastosowanie materiatbw pomocniczych konieczngiohprawidtowego wykonania robét lub
wynikajacych z przygtej technologii robot,

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze,

- wykonanie wykopu pod tagy

- wykonanie szalunku pod tgwetonowy,

- wykonanie, dostarczenie i wbudowanie mieszantor@vej,

- przygotowanie, raxielenie i zagszczenie podsypki cementowo-piaskowej gigbd cm po
zag;szczeniu,

- ustawienie krawznikow,

- zalanie szczelin dylatacyjnych bitumigzmag zalewowy,

- oczyszczenie terenu robot z odpadow, stagowh witasnéé Wykonawcy i usunicie ich poza
pas drogowy,

- wykonanie wszystkich niezdnych pomiarow, prob i sprawdze

- prace towarzysze, ktére sniezledne do wykonania robot podstawowych, nie zaliez do
robét tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie rafodt

- oznakowanie miejsca robo6t i jego utrzymanie,

- wszystkie inne niewymienione wgj prace i czynngi (W tym osob i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i caticiowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10.Przepisy zwhpzane

10.1. Normy

PN-EN 197-1 Cement. &2 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodicodotyczce cementu
powszechneggtlu

PN-EN 206-1 Beton. €& 1: Wymagania, wkxiwosci, produkcja i zgodnit

PN-EN 1340 Kragzniki betonowe. Wymagania i metody bada

PN-EN 13369 Wspdlne wymagania dla prefasigi betonowych
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PN-63/B-06251 Roboty betonowgeibetowe

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu
PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu
BN-6731-08 Cement. Transport i przechoarie
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D.08.02.01. CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ
1.Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonan@dbioru Robo6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiynia i Odbioru Robot Budowlanych s
wymagania dotycgce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramaelizacii zadania:
Budowa chodnika przy drodze gminnej nr 108258E a@nku od érodka zdrowia w Petrykozach
do wiaduktu.

1.2.Zakres stosowania STWIORB
STWIORB stanowj czs¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i riglge stosowéa w
zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1

1.3.Zakres Robot ofiych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia robét awanych z

wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowgpdnie z lokalizagj wg Dokumentac;i

Projektowej. Zakres robot obejmuje:

- wykonanie chodnika z kostki brukowej betonowejokowej o grubéci 8 cm na podsypce
cementowo-piaskowej 1:4 grudm od 3 do 5 cm.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowaprefabrykat betonowy, stosowany jako materiatnktgpetnia
nastpujagce warunki:

- w odlegtaci 50 mm od krawdzi, zaden przekrdj poprzeczny nie powinien wykazgwa/miaru
poziomego mniejszegonb0mm

- catkowita dtugé¢ kostki podzielona przez jej gruiiopowinna by mniejsza lub rowna cztery.
1.4.2. Pozostate okienia podane w niniejszej STWIORBg szgodne z obowizujacymi

odpowiednimi normami i definicjami podanymi w STWRB DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne".

1.5.0g0lne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialbg".
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za j&kah wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektovy, STWIORB i poleceniami tryniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkow bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia chodnikow i jezdni, podano W8JIRB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne".

1.6 Wspolny Stownik Zamowie(CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego StowaniKamowié (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagabgolne".

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatdw

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pads&v STWIORB
DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne".
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2.2. Betonowa kostka brukowa

Nalezy wbudow& betonowy kostlke:

- 0 grubdgci 8cm,

- dwuwarstwow (z betonu warstwy spodniej konstrukcyjnej i wangteieralnej (gérnej) grubei
min. 4 mm,

- spetniagca wymagania normy EN-PN 1338.

Pazagdane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane mlmssbu ukiadania i siatki spoin oraz
umazliwiaty wykonanie warstwy o szeroko 1,0 m lub 1,5 m bez konieczw przecinania
elementow w trakcie ich wbudowywania w nawierzehni

Kostki nie mog by¢ produkowane z wypustkami dystansowymi na powiaraath bocznych oraz
z ukosowanymi krawdziami gérnymi.

2.2.1. Wymagania techniczne stawiane betonowynkkasbrukowym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwvym do stosowania na zegirznych
nawierzchniach, magych kontakt z sglodladzajca w warunkach mrozu wg. PN-EN 1338.
2.2.1.1. Aspekty wizualne

Aspekty wizualne
1 Wyglad J a) gérna  powierzchnia  kostk
nie powinna mié rys i odpryskoéw,
b)nie dopuszcza ¢si
rozwarstwié w kostkach
dwuwarstwowych, c) ewentualne
wykwity nie §3 uwazane za istotne
2 Tekstura J a) kostki z powierzchgio
specjalnej teksturze - producent
powinien opisarodzaj tekstury,

3 Zabarwienie (barwion b) tekstura lub  zabarwienie
maoze by warstwg kostki powinny by poréwnane
scieralna lub caty elemen Z proéblg producenta,

zatwierdzon  przez odbiokg
c) ewentualne tdice w
jednolitcici tekstury lub
zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami we
wiasciwosciach surowcow |
zmianach warunkoéw twardnienia
nie g uwazane za istotne

2.2.1.2 Ksztatt i wymiary
Dopuszczalne odchytki wymiaréw nominalnych dla kédbrukowych

Gruba¢  kostkilDlugos¢ mm  |Szeroké¢ mm |Gruba¢ mm
mm

<100 12 12 +3

>100 +3 +3 4

Rdéznica pomé¢dzy dwoma pomiarami grubci tej samej kosth
powinna by < 3mm

W przypadku kostek brukowych o ksztaicie nie prksttoym, odchyiki stosowane dla innych
wymiarow powinny by deklarowane przez producenta.
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2.2.1.3.Wytrzymatai¢ na zginanie

Oznaczenie Charakterystyczna Minimalna wytrzymaté¢ na zginani
wytrzymatasé naMPa
zginanie MPa

T >3,6 Zaden pojedynczy wynik n

powinien by mniejszy nk 2,9 MPa
nie powinien wykazywa obchzenig
niszcacego mniejszego fni 250
N/mm dtugaci roztupania

2.2.1.4. Odporn& na zamraanie /rozmraanie z udzialem soli odladzag]

Klasa |OznaczenigUbytek masy po Dbadaniu zamaaia
Irozmraania kg/mi

3 D Wartas¢  srednia <I,0 przy czym zader]
pojedynczy wynik > 1,5

2.2.1.5.Naspkliwosé

Klasa Oznaczenie Nasgkliwos¢ % masy

2 B Wartas¢ srednia< 5,0

2.2.1.6.0dporna¢ nascieranie

Klasa Oznaczenie Pomiar wykonany na Tarc
Bohmego
4 | <18 000mn¥5000mni

2.2.2. Sktadowanie kostek
Kostke zaleca si pakow& na paletach. Palety z kogtknogy by¢ sktadowane na otwartej
przestrzeni, przy czym podie powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. Beton na kostk
Beton klasy min. C 45/50 powinien odpowiad@ymaganiom normy PN-EN 206-1.

2.4. Materiaty na podsyghk do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jeli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB nie ustaladzej, to natey stosowé nastpujace
materiaty:

a) na podsypkcementowo-piaskoyvpod nawierzchgimieszank cementu i piasku w stosunku 1:4
z piasku naturalnego spetrjeggo wymagania wg PN-EN 12620, cementu powszechuggku
spetniajcego wymagania PN-EN 197-1 i wody odmiany 1 odpdejgej wymaganiom PN-EN
1008.

b) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypementowo-piaskowej nalg stosowa piasek
wg PN-EN 12620. Skltadowanie kruszywa, nie przezoaego do bezpoedniego wbudowania po
dostarczeniu na budew powinno odbywé sie na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze
odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przedezagszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnatlmgodne z BN-88/6731-08.
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3. Sprzet

3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne".

3.2. Spret do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyk@nsk recznie.

J&li powierzchnie g duze, a kostki brukowe majjednolity ksztatt i kolor, mina stosowa
mechaniczne ugdzenia ukfadace. Urzdzenie sktada siz wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, st#gcego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngogéch utaenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Mozna stosowarowniez inny sprzt zaakceptowany przezAyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagamgolne".

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukdael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataci betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na stanowisko,
gdzie specjalne ugdzenie pakuje je w faji i spina tdma stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie. Kostki betonovana réwnie przewozé samochodami
na paletach transportowych producenta.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB M0.00 ,Wymagania ogdlne".
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Robot oraz
Program Zapewnienia Jad@ uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakich ¢bdla wykonywane
Roboty.

5.2. Podtae i koryto

Grunty podiga powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i é§me oraz zabezpieczone przed
nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przeraaia, zgodnie z Dokumentacj
Projektovy.

Koryto powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamazomprzygotowane
zgodnie z wymaganiami STWIORBD 04.01.02.

Koryto musi mi€ skuteczne odwodnienie.

5.3. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej gruldd powinny by zgodne z DokumentacProjektova i STWIORB.
Zgodnie z DokumentagjProjektowg gruba¢ podsypki wynosi 3 cm po zeggczeniu.
Dopuszczalne odchyiki od zaprojektowanej giadopodsypki nie powinny przekracza 1 cm.
Podsyplk cementowo-piaskoyvprzygotowuje si w betoniarkach, a nagnie roZciela s¢ na
uprzednio zwitonej podbudowie, przy zachowaniu wspétczynnika wwedementowego od 0,25
do 0,35.

W praktyce, wilgotné¢ uktadanej podsypki powinna éyaka, aby pacisnieciu podsypki w dtoni
podsypka nie rozsypywatagsi nie byto na dtongladéw wody, a po nagicciu palcami podsypka
rozsypywata si.. RoZcielenie podsypki cementowo- piaskowej powinno vegpizg uktadanie
nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Roelona podsypka powinna bywyprofilowana i
zag;szczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (npecanymi) Ilub zagszczarkami
wibracyjnymi.
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Jeli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemeoHpiaskowej to po zawatowaniu
Rozcielenie podsypki z suchej zaprawy reonvyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto
20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoin peang musi by zakaczone przed

rozpoczciem wigzania cementu w podsypce.

5.4. Utazenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinnadwykonana z elementow o jednakowej grétioNa
wickszym fragmencie robot zaleca sitosowa kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w
ktérej niedopuszczalneg sdzne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mzna wykonywa recznie lub mechanicznie.

Ukladanie eczne zaleca i wykonywa na mniejszych powierzchniach, zwilaszcza
skomplikowanych pod wzgllem ksztaltu Ilub wymaggych kompozycji kolorystycznej
ukltadanych deseni oraz adych wymiaréw i ksztaltdw kostek. Uktadanie kostglowinni
wykonywa przyuczeni brukarze.

Powierzchnia kostek patonych obok urzdzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wkazéw
itp.) powinna trwale wystawtaod 3 mm do 5 mm powgj powierzchni tych ugdzen oraz od 3
mm do 10 mm powaej koryteksciekowych gciekdw).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krawikach, obrzeach i studzienkach moa wywaé elementy
kostkowe wykaczeniowe w postaci tzw. potéwek i dziepek, magcych wszystkie krawdzie
rowne i odpowiednio fazowane. W przypadku potrzkéstattek o nietypowych wymiarach, waln
przestrzé uzupetnia si kostly cieta, przycinam na budowie specjalnymi ngdziami trgcymi
(przycinarkami, szlifierkami z targatp.).

Dzienry dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowe] aakeczakaczyt
prowizorycznie okoto potmetrowym pasem nawierzchma podsypce piaskowe] w celu
wytworzenia oporu dla ubicia kostki wonej na state. Przed dalszym wznowieniem robot,
prowizorycznie utaong nawierzchng na podsypce piaskowej najerozebra i usuryé wraz z
podsyplk. Szczeliny mgdzy kostkami powinny wyno&iod 2 do 3 mm. Na tukach o promieniu
ponad 3 Om, kostki natg uktada, tak zeby spoiny rozszerzatygsivachlarzowo. Kostki magby¢
przycinane. Przy promieniach paej 30m, kostka powinna byuktadana w odcinkach prostych
taczacych sk przy wyciu trojkatow lub trapezéw wykonanych z kostek odpowiednicidanych.
Na prze§ciach dla pieszych nalg obnizy¢ chodnik tworac pochylnie dla niepetnosprawnych.
Kostke nalezry uktada& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdw czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po ulaeniu kostki, szczeliny nalg wypelnic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng
utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i przysi¢ do ubijania
nawierzchni chodnika.

5.4.1 Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni naleg przeprowadzi za pomog zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z osten

z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nignmarzywac walca.

Ubijanie nawierzchni naky prowadzt od krawdzi powierzchni w kierunku jej srodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualnerdwnaci powierzchniowe mag
by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzame eknicte) naley wymieni na kostki cate.
Nawierzchnia nie wymaga pignacji - mae by zaraz oddana dazytkowania.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganiaiog".
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6.2. Badania przed przyglieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzySkiaprzediay¢ Inzynierowi: a) w

zakresie betonowej kostki brukowej

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw w czasie rob6t nawierzchniowych z kogtkdaje

deklaragj zgodndci dostawcy oraz wyniki badacech charakterystycznych kostek,
wyniki sprawdzenia przez Wykonagvecech zewstrznych kostek wg pkt 2.2.1.2,

ponizsza tablica. Ggtotliwosé oraz zakres bada pomiarow w czasie robot.

Lp.

Wyszczegolnienie bada i

pomiarow

Czestotliwos¢ bada

Wartasci
dopuszczalng

1 |[Sprawdzenie podia i koryta wg STWIORB D 04.01.02.
2 |Sprawdzenie podbudowy wg STWIORB D 04.04.02.
3 |Sprawdzenie obramowar wg STWIORB D 08.03.01
nawierzchni
4 |Sprawdzenie podsyp Biezaca kontrolaw 10| Wg pkt 5.4;
(przymiarem liniowym lul punktach dziennej dziall odchytki od
metod niwelaciji) roboczej: grubgci, projektowanej
spadkow i cech grubaci +1 cm
konstrukcyjnych w
poréwnaniu z
dokumentagj projektowg
i STWIORB
5 Badania wykonywania nawierzchni z kostki
a) zgodn&¢ z dokumentag] Sukcesywnie na -
projektowg kazdej dziatce roboczej
b) potazenie osi w plani Co 100 m i we Przesunjcie
(sprawdzone geodezyjnie) wszystkich punktach od osi
charakterystycznych | projektowanej
do 2 cm
C) rzzdne wysokéciowe| Co 25 m w osiiprzy |Odchylenia: +]
(pomierzone instrumentg  krawedziach oraz we cm; -1 cm
pomiarowym) wszystkich punktach
charakterystycznych
d réwnad¢ w  profilu Jw. Nieréwnaci
podiznym (wg BN-68/8931 do 8 mm
04 tay czterometrow)
e) rownd¢ w przekrojy Jw. Prz&wity
poprzecznym (spradzong micdzy tah a
latg profilowa z poziomnigq i powierzchng
pomiarze przevitu klinem do 8 mm
cechowanym oraz przymiare
liniowym wzglednie metod
niwelacji)
f) spadki poprzeczt Jw. Odchyiki od
(sprawdzone metaq dokumentacji
niwelacji) projektowej da
0,3%
g) szeroké& nawierzchn Jw. Odchytki od
(sprawdzona przymiare szerokdci
liniowym) projektowanej
do
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+5cm

6.4. Badania wykonanych robot
Zakres bad@ai pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kobtkikowej podano w ponszej
tablicy. Badania i pomiary po ukozeniu budowy nawierzchni.

Lp. |WyszczegOdlnienie bada i|Sposob sprawdzenia
pomiarow
1 |Sprawdzenie wygbu|Wizualne sprawdzenie

zewretrznego nawierzchni kostki|jednorodnéci wygladu,
prawidtowasci desenia, kolorow
kostek, spkan, plam, deformacji,
wykrusze, spoin i szczelin

2 |Badanie potgenia osi nawierzchiGeodezyjne sprawdzenie pgémia
w planie osi co 25 m i w punktach
charakterystycznych (dopuszczalne
przesungcia dom 2cm.)

3 |Rzedne wysokéciowe, rowng¢|Co 25 m i we wszystkich
podiwzna 1 poprzeczna, spadpunktach charakterystycznych
poprzeczne i szeroké (wg metod idopuszczalnych
wartasci podanych w tab. wej
- Ip. od 5¢ do 5g)

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy (fin wykonanej i odebranej nawierzchni z betonowej
kostki brukowej zgodnie z Dokumentadjrojektovy.

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB DMOMO ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentaBrojektovg, STWIORB i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tmeji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu robot z wymaganiami, roboty werssj za
niezgodne z DokumentacProjektovs i Wykonawca zobowzany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

9. Podstawa ptatndgci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyre podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci st za jeden metr kwadratowy @nwykonanej i odebranej nawierzchni chodnika z kiost
brukowej betonowej po dokonaniu odbioru wg punktu 8

Cena jednostkowa jest ceaéredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i OrganizacjidRboraz Programu Zapewnienia J&tp
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- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie miejsca Robot,

- przygotowanie podia,

- zakup i dostarczenie wszystkich niedbych materiatéw na plac budowy,

- zastosowanie materiatbw pomocniczych konieczngiohprawidtowego wykonania robét lub
wynikajacych z przygtej technologii robot;

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

- utozenie i ubicie kostki,

- wypetnienie spoin,

- przeprowadzenie bafia pomiaréw wymaganych w STWIORB,

- uporadkowanie terenu robot,

- wszystkie inne niewymienione wgj prace i czynngi (W tym osob i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i caticiowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-EN 197-1 Cement. €& 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodwwodotyczce
cementu poachnego iytku

PN-EN 1338 Betonowe kostki bruko¥&/magania i metody bada

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu

BN-6731-08 Cement. Transport igotzowywanie

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pormdamasci nawierzchni planografem i tat

PN-S-02205 Roboty ziemne. Wymagariadania.

PN-EN 206-1 Beton. &2 1. Wymagania ,wkxiwosci ,produkcja i zgodnit
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D.08.03.01. OBRZEZE BETONOWE
1. Wskp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonafiidibiog Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \bhania i Odbioru Robét Budowlanych wsymagania
dotyczce wykonania i odbioru Roboét budowlanych w ramaeltizacji zadé:

Budowa chodnika przy drodze gminnej nr 108258E a@nku od érodka zdrowia w Petrykozach
do wiaduktu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargow§ontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robdt afych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyeasad prowadzenia robot zaanych z ustawieniem
obrzery betonowych.

Zakres rzeczowgbejmuije:

- ustawienie obrzg betonowych 8x30 cm na podsypce piaskowej gaildacm.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Obramowanie chodnikbw — umocnienie badzniravedzi chodnika wykonane z obize
betonowych lub innych materiatow.

1.4.2. Podsypka — warstwa wyrownawczaana bezp@ednio na podiau.

1.4.3. Pozostate oltenia § zgodne z obowkrujacymi odpowiednimi normami i z definicjami
podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne wymagania dotyce Robot
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w STWIORB DM 00.00.00 , WymaganialQej.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za fgkach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag)
Projektova, STWIORB i poleceniami ftyniera.
Niezlxdne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkoéw bezpiecastwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu,

- zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogolne".

1.6. Wspélny Stownik Zamowie(CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdéinego Stovendamaowié (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania Ogolne".

2. Materiaty

2.1. Ogdllne wymagania dotyce materialow

Ogolne wymagaia dotycace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan STWIORB
DM 00.00.00. ,Wymagania ogolne".
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2.2. Podstawowe wymagania dotymz materiatow

Wszystkie materialy ayte do budowy powinny pochodzitylko ze zrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez gniera. Zrodta materialdow powinny Iy wybrane przez wykonawc z

wyprzedzeniem przed rozpgciem robot nie piniej niz 3 tygodnie.

Do kazdej ilosci jednorazowo wysytanego materiatu (olgzbetonowych, piasku) dmzony powinien b§

dokument potwierdzagy jego jaké¢ na podstawie przeprowadzonych kiad@referowaneaswyroby i

wytwornie posiadage Aprobat Techniczg IBDIM.

2.3.0brzea betonowe
2.3.1. Wymagania wobec wymiaroéw obiye
Wymiary nominalne powinny ldyzadeklarowane przez Producenta zgodnie z wymagaS&aWiORB

LP Badana cecl Wymagania wg P-EN 1340:200
1. Dlugosé +1% nie mnigj ni (-4mm) i nie weécej niz (+10mm
2. Wymiary powierzchni 3% nie mniej ni (-3mm) i nie wgcej niz (+5)mm
zawyjatkiem promieni:
3. Pozostate wymia +5% nie mniej i (~3mm) i nie wgcej niz (+10)mn
4. Plaskd¢ i prostoliniowag¢ | Dlugos¢ pomiarowa w mm Dopuszczalna odchyika ptagkdi
prostoliniowgci w mir
30C +1E
40C 2
50C 25
800 4,0

2 2.2. Wymagania techniczne
Wymagania wobec obrzg betonowych, ustalone w PN-EN 1340 przedstawicali.

Tablica 1.
Lp. |Cecha Klasa Oznaczenie Wymagania
1. Wiasciwosci fizyczne i mechanicz
1.1 [Odporng¢ na zamrzanie|3 D Ubytek masy po badaniu: waftosrednia < 1,0 kg/m!
rozmraarie z udzialem so przy czym kady pojedynczy wynik >1,5 kg/m2
odladzaicvck
1.2 [Wytrzymald¢ na zginani(3 U Charakterystycznavytrzymala¢,| Kazdy — pojedyncz
(Klasa wytrzymatéci ustalons MPa wynik, MPa
w dokumentacji projektow,
lub przez Imyniera) 6,0 >4,8
1.3 |[Trwales¢ ze wzgbdu ne Obrzeza maj zadawalajca trwalos¢ (wytrzymalac)
wytrzymala¢ jesli  spelnione s wymagania punktu 1.2 o
poddawanegsnormalnej konserwaciji
1.4 |Nasikliwos¢ 2 B Wartai¢ srednia <5,0
1.5 |[Odporng¢ nascieranie (Klas|4 I Odpomé¢ przy pomiarze na tarcohmego, wg zal,
odporndci ustalona ! normy - badanie alternatywne
dokumentacji projektowej IU
przez |riyniera) < 18000 mm 3/5000 mm2
2. |Aspekty wizualn
2.1 |Wyglad J powierzchnia krawznika nie powinna mie rys i
odpryskéw, nie dopuszcza esirozwarstwia w
kraweznikach dwuwarstwowych .
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2.3.3. Skiadowanie obize

Obrzea betonowe magby przechowywane na skladowiskach otwartych, posegesete wediug typow,
rodzajow, ksztatow, cech fizycznych i mechanichnygelkaici, wygladu itp.

Obrzea betonowe nalyg ukladg z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniaoyeymiarach: grulsg 2,5
cm, szeroké 5 cm, dlugéci min. 5 cm wekszej od szerokoi obrzea.

2.3.4 Beton na obrze
Beton klasy C 30/37 powinien odpowiégda/maganiom normy PN-EN 206-1;2000 pkt 5.2.

2.35. Piasek

Do podsypki piaskowej nakestosowa piasek odpowiadggy wymaganiom PN-86/B-06712.

Skitadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do kezjmiego wbudowania po dostarczeniu na bggdow
powinno odbywa sie na podtau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniemneszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Obrzeza powinny by sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przest, na podiu
wyroéwnanym i odwodnionym z zastosowaniem podkiagekektadek lub na paletach transportowych.
Piasek naley gromadz w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkach
zabezpieczaggych go przed zanieczyszczeniem i przed wymieszarganych rodzajow i frakciji.

Cement ména przechowyw@anie diwej nz 3 miesace. Przechowywanie i transport cementu wg BN-
88/6731-08.

3. Sprat

3.1. Ogdlne wymagania dotyce sprztu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 , Wymagania ogolne".

3.2. Sprzt do wykonania rob6t
Roboty wykonuje sir¢cznie przy pomocy drobnego sgite

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w STWiIORB DM 00.00.00 , Wymagagolne".

4.2. Transport materiatdw
Elementy betonowe magdy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po @gjnicciu przez beton
wytrzymatladci minimum 75% wytrzymakai gwarantowanej; w trakcie transportu powinny¢ by
zabezpieczone przed przemieszczaniegni diszkodzeniem. Naty je uklad& na podktadach i
przektadkach drewnianych diugig w kierunku osi podiinej srodka transportowego. Sposob ich
zatadunku narodki transportowe i zabezpieczenie przed przesigmn w czasie jazdy powinny by
zgodne z obowzujacymi przepisami.
Wszystkie elementy powinny Byznaczone. Dane powinny dymieszczone na ich opakowaniu
lub palecie transportowej. W przypadku przegvoa luzem nalgy oznaczé w sposob trwaty, co
najmniej, co 50 sztyk Oznaczenie na palecie powinno zavdeca najmniej:

* 0znaczenie (okékenie) wyrobu,

e znak wytworni,

» dat produkcji. Zasady transportu cementu wg BN-88/6731

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogoine warunki wykonywania Robot
Ogodlne zasady wykonywania Rob6t podano w STWIORB@N0.00 ,Wymagania ogolne".

85



Wykonawca przedstawi #gnierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaagji Robot oraz Program
Zapewnienia Jakoi uwzgkdniagcy wszystkie warunki, w jakicheda wykonywane roboty.

5.2. Koryto

Koryto pod podsypk naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny
odpowiada wymiarom fawy w planie. Wskaik zagszczenia gruntu w korycie powinien wyngsto
najmniej Is > 0,97.

5.3. Ustawienie obrzg

Pod obrzea betonowe naly wykona podsypk piaskows o grubdci zgodnej z Dokumentag]
Projektows, roZcielapc podsypk bezpsrednio w wykopie. Podsypk zagsci¢ ubijakiem
mechanicznym lukecznym.

Spoiny megdzy obrzeami powinny mié szeroké¢ ok. 5 mm.

Swiatto obrzey od strony chodnika powinno wynés§ cm. Tylm sciare obrzezy nalezy obsypé gruntem
i ubic.

6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jadad robo6t
Ogolne zasady kontroli jaka Robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialog'".

6.2. Badania w czasie wykonywania roboét
Wszystkie materialy powinny posigdadokumenty potwierdzgge ich jaké¢ na podstawie
przeprowadzonych baglagodnie z punktem 2.1 niniejszej STWIORB.

6.3. Kontrola materiatow

Nalezy sprawdzt:

a) obrzea:
- wyglad zewrtrzny,
- ksztalt i wymiary,
- Aprobaty Techniczne,
- komplet badé& laboratoryjnych przedstawionych przez Wykonawc

b) materiaty do podsypek i wypetnienia spoin:
- piasek: uziarnienie (wg PN-91/B-06714/15), aaw¢ zanieczyszczeobcych (wg PN-B-
06714/12), zawarté pytdw mineralnych dla piasku do zaprawy (wg PN@&-D4/13),
zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych (wg PN-78/B-06714/26) - | raz przedypgpieniem
do robat dla partii nie wkszej ni ISOOMg i kadorazowo przy zmianigddia dostawy,
- wiasciwosci cementu klasy 32,5N - zgoditojego widciwosci podanych w deklaracji
producenta z wymogami odpowiednich norm,

6.4. Kontrola ut@enia obrzey

Nalezry sprawdat:

a) wykonanie podsypki w 5 punktach dzienngtkizioboczej, dopuszczalne odchyiki grétaa1 cm,

b) swiatlo obrzey od strony chodnika — co 20 mb, dopuszczalne dkicligm na kaxde 100 mb,

C) usytuowanie w planie - co 20 mb, odchyhimiog przekraczé+ | cm na kade 100 mb,

d) réwnda¢ gornej powierzchni obrzg tatg 3 m - minimum w dwoch punktach nazke 100 mb - nie
maze przekraczal cm.

7. Obmiar Rob6t

7.1. Wymagania ogolne dotygze obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru Robét podano w STWIORB DIX00 ,Wymagania ogolne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowa jest jeden metr (m) ustawionych i od®ymh obrzey betonowych na podsypce
piaskowej zgodnie z DokumentaEjrojektovy.

8. Odbidr Robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru Robét podano w STWIORB DM®O0 ,Wymagania ogdine”.

8.2. Spostb odbioru robot

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumenidejojektovd i STWIORB, jeeli wszystkie badania i
pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty iiymozytywne.

W przypadku niezgodsoi, cha: jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty rssj za
niezgodne z Dokumentadprojektovd i Wykonawca zobowrany jest do ich poprawy na wkasny koszt

9. Podstawa pfatnéci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyce podstawy ptatrsoi
Ogdine ustalenia dotygze podstawy pfatoi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,\WWymagania ogélne".

9.2. Cena jednostkowa
Ptaci s¢ za jeden metr (m) ustawionego i odebranego ahrbetonowego na podsypce piaskowej 0
okreslonegj
grubgci po dokonaniu odbioru wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest earednior dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
» opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Ravéz Programu Zapewnienia Jako
» zakup i dostarczenie wszystkich nigditych materiatow,
e zastosowanie materiatdbw pomocniczych koniecznych pdawidtowego wykonania robét Ilub
wynikajacych z przygtej technologii robot,
* prace pomiarowe,
* roboty przygotowawcze,
* wykonanie koryta,
* wykonanie podsypki piaskowej,
* ustawienie obrzsy,
* obsypanie zewgtrznejsciany obrzey ziemi wraz z jej ubiciem,
e oczyszczenie terenu Robét z odpaddw, stasgoh wiasnét Wykonawcy i usurcie ich poza pas
drogowy, wykonanie wszystkich niezimych pomiardw, prob i sprawadlze
* o0znakowanie miejsca Robdt i jego utrzymanie,
» wszystkie inne niewymienione vigj prace i czynniei (W tym osoOb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwgzane

PN-EN 197-1:2002 Cement. €z 1. Sklad, wymagania i kryteria zgodamodotyczce
cerogpowszechnegaytku

PN-EN 206-1:2003 Beton. &2 I: Wymagania, wigciwosci, produkcja i zgodrio

PN-EN 1340:2003 Kraimiki betonowe. Wymagania i metody bada

PN-EN 13369:2004 Wspdlne wymaganigaifabrykatow betonowych

PN-88/B-06250 Beton zwykly

PN-63/B-06251 Roboty betonowedhetowe

PN-B-06712:1986 Kruszywa mineralodetonu

PN-B-32250 1988 Materiaty budowlaMeda do betonéw i zapraw

BN-6731 -08: 1988 Cement. Transparzéchowywanie
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D.10.12.02 ZABEZPIECZENIE LINIl KABLOWYCH U ZYTKU PUBLICZNEGO
POPRZEZ ULOZENIE RUR OSLONOWYCH

1.Wsiep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Gyania i Odbioru Robot (ST svymagania
dotyczce zabezpieczenia linii kablowychytku publicznego poprzez uenie rur ostonowych w ramach
realizacji zada

Budowa chodnika przy drodze gminnej nr 108258E a@nku od érodka zdrowia w Petrykozach
do wiaduktu.

1.2.Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosavest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w gaie 1.1.

1.3.Zakres robot oktiych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczasad wykonania i odbioru robot zwanych z
zabezpieczeniem sieci gdzer uzytku publicznego, i obejmayjzabezpieczenie kabli energetycznych
rurami ostonowymi, i obejmag

- kopanie rowow dla kablecznie w gruncie kat. 11111,

- utozenie rur ostonowych dwudzielnychirednicy wewgtrznej 200 mm na istnigjych kablach.

1.4.Podstawowe okdlenia.

1.4.1. SK (studnie kablowe) - pomieszczenia podzgewbudowane riilzy cihgi kanalizacji kablowej w
celu umaliwienia wciggania, montau i konserwacji kabli. Okéenia dotyczce studni zgodne z nogm
BN- 85/8984-01.

1.4.2. Kanalizacja kablowa - zespdt rurowychgéiv podziemnych z wbudowanymi studniami
przeznaczony do prowadzenia kabli telekomunikaciiny

1.4.3. Okrélenia i wymagania dotygze budowy kanalizacji teletechnicznej przedstawama
BN-73/8984-05. Pozostale okikenia podstawowe gszgodne z obowkujgcymi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,\WWymaganiélog'".

1.5.0g6Ine wymagania dotygz robot.
Ogolone wymagania dotygze robot podano w D-00.00.00 'Wymagania ogoine”.

2. Materialy

2.1.0go6lne wymagania dotygze materiatow.
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan D-00.00.00
'Wymagania ogolne”.

2.2 .Materiaty.
Rury: Rury ostonowe dwudzielnesieednicy wewstrznej 200 mm.
Piasek: Piasek do uktadania kabli w gruncie powiagpowiadawymaganiom BN-87/6774-04.

3. Sprat

3.1.0gdbIne wymagania dotygz sprztu.

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w D-00.00.00 'Wymagania ogolne” pkt 3.
Wykonawca przygpujacy do ukladania rur ostonowych powinien wykagia mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spreu:

- samochdd skrzyniowy do 3.5 tony,

- ubijak spalinowy,
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- spezarka powietrza.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spitel, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych roladt fez przy wykonywaniu
czynn@ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadismitadunku materiatow, spgt itp.

4. Transport

4.1.0gd6Ine wymagania dotygz transportu.
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w D-00.00.00 'Wymagania ogdine

4.2. Transport materiatow i elementow.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktdre nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot. Liczbdrodkow transportu powinna gwarantava
prowadzenie robot zgodnie z zasadamiddngmi w dokumentacji projektowej i wskazaniamiyniera, w
terminie przewidzianym kontraktem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdbine wymagania dotyce robot.

Ogdlne wymagania dotygze robot podano w D-00.00.00 'Wymagania ogolne”.

Wykonanie robot.

Technologia zabezpieczenia uzalena jest od warunkéw technicznych wydawanychzazgtkownika

linii, ktory w sposéb ogoéiny okéa sposdb zabezpieczenia.

Wykonanie robot polega na zdaiu rur ostonowych dwudzielnych na &gaych kablach
telefonicznych i energetycznych o diégach i w miejscach wskazanych w dokumentacji Rtoyee).

Roboty naley wykon& zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpigsteea i higieny pracy. Roboty
nalezy wykonywa zgodnie z wydanymi warunkami gestora przebudowgygeci, pod jego nadzorem.

5.2. Zabezpieczenie istraeych kabli.

Zabezpieczenie istniglych kabli polega na:

- kopaniu rowow dla kablecznie w gruncie kat. 1111,

- utozeniu rur ostonowych dwudzielnychéi@dnicy wewstrznej 200 mm na istniggych kablach,
- zasypaniu rowow dla kabligznie wraz z zagzczeniem warstwami gruntu w wykopie.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jadad robét.

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolnet ok

Celem kontroli jest stwierdzenie ggiiccia zatagonej jakdci wykonywanych robot przy zabezpieczeniu
istniegcych kabli rurami ostonowymi.

Wykonawca ma obowzek wykonania petnego zakresu iada budowie w celu wskazaniaynierowi
zgodndci dostarczonych materiatdw z dokumentaopjektovg oraz z wymaganiami SST.

Zastosowane materiaty i gdzenia musgposiada odpowiednigwiadectwa jakeci i certyfikaty. Ponadto
urzagdzenia stosowane w instalacjach pos@jah styk z siegiuzytku publicznego powinny posiatla
wazneswiadectwa homologacii.

Roboty kablowe i instalacyjne myday¢ zgodne z norgnBN-84/8984-10 oraz innymi normami podanymi
w spisie.

Przed przyspieniem do badania. Wykonawca powinien powiaaddmiyniera o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawiasnaigoivyniki bada do akceptacii tiyniera.
Wykonawca powiadamia pisemniezymiera o zakaczeniu kadej roboty zanikajcej, ktéra mae
kontynuowa dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przegriieria.

Kontrola jakdci robot telekomunikacyjnych oraz energetycznyclwipoa odbywa sii w obecnéci
przedstawicieli gestora danej sieci.
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Jakd¢ robot musi uzyskeakceptagj tej instytucii.
Elementy robot, ktére w wyniku przeprowadzonychddaatrzymaty ocea ujemry, powinny by
wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszonedimaru.

7. Obmiar robot

7.1. Obmiar robot

Ogdine wymagania dotygze obmiaru robot podano w D-00.00.00 , Wymaganidnaegd

Obmiaru robot dokordéanalezry w oparciu o dokumentagprojektovg ewentualnie dodatkowe ustalenia,
wynikle w czasie budowy, akceptowane przeyrirera.

Jednosti obmiarove zabezpieczenia kabli telefonicznych i energetydzigst [m] (metr).

8. Odbidr robot

Ogoblne wymagania dotygze odbioru robot podano w D-00.00.00 ,Wymaganidrago

Po wykonaniu robot objych niniejsa SST Wykonawca zobowiany jest dostarczy

Zamawiajcemu

nastpujace dokumenty:

- protokoty z dokonanych pomiaréw,

- protokoty odbioru robot zanikggych,

- protokdét odbioru robot przez gestoréw sieci.

Przyjecie robot mae nasipic¢ tylko po pozytywnym wyniku przeprowadzenia prdiomiarow, jak

rowniez wykonania prac zgodnie z dokumengapjojektovs, obowhzujgcymi normami i przepisami
oraz D-00.00.00 ,Wymagania ogoine".

9. Podstawa ptatnéci

Podstaw ptatngci stanowi cena jednostkowa | [m] wykonanego zaleezpnia kabli rurami
ostonowymi.

Cena obejmuje koszt zakupu i dostarczenie materiadazenie rur ostonowych, odtworzenie
oznakowania kabli tag ostrzegawcg wykonanie pomiarow wgbnych i kaicowych, roboty ziemne
oraz oczyszczenie terenm odpadéw powstatych z robot moimtavych oraz wszystkie inne
niewymienione wyej prace i czynriei (w tym oséb i sprgu) gwarantujce rzeczowe i cakgiowe
wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

BN-89/8984-18 Telekomunikacyjne linie kablowe dakzne. Ogdlne wymagania i badania.
BN-88/8984-19 Telekomunikacyjne sieci wegtnazaktadowe. Linie kablowe. Ogo6lne wymagania i
badania.

BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscokwaie kablowe. Ogdlne wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-002 Telekomunikacyjne linie kablovadakos¢zne. Linie optotelekomunikacyjne.
Ogolne wymagdaizhniczne.

ZN-96/TP S.A.-004 Zbfienia i skrzgowania z innymi urgdzeniami uzbrojenia terenowego.
Ogolne wymagartiadania.

ZN-96/TP S.A.-005 Kable optotelekomunikacyjne. Wyganaia i badania.

ZN-96/TP S.A.-006 Acza spajanéwiattowoddw jednodomowych. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-008 Ostony g¢zowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-010 Ospet do instalowania kabli telekomunikacyjnych na peddwie stupowej

telekomunikmey i energetycznej do | kV. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-011 Telekomunikacyjna kanalizacjal&ala. Ogolne wymagania techniczne.

ZN-967TP S.A.-012 Kanalizacja pierwotna. Wymagabadania.

ZN-96/TP S.A.-013 Kanalizacja wtorna i rurggii kablowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-023 Studnie kablowe. Wymagania i bada

90



ZN-96/TP S.A.-041 Zabezpieczenie pokryw studni&algth, dodatkowe (wewgirzne).

BN-84/8984-10 Zakladowe sieci telekomunikaeyjprzewodowe. Instalacje atnzowe.
Ogolne wymagania.

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlovknylu. Wymiary.

PN-87/E-90054 Przewody elektroenergetyczne ogolpexgznaczenia do ukladania na state.

Przewody jedytmwe o izolacji polwinitowe;.
PN-74/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogolpeggznaczenia do ukladania na state. Przewody
0 izolacji i powtocelpmitowej okragte.

PN-92/T-90321 Telekomunikacyjne kable stacyjne peatsstotliwasci izolacji i powtoce polwinitowe.

PN-H-74200; 1998 Rury stalowe ze szwem, gwintowane.

PN-EN.206-1 Beton G#¢ 1: Wymagania, wkgiwosci, produkcja i zgodnig.

PN-EN 197-1 Cement- €& 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodonodotyczce cementow
powszechneggtku.

PN-EN 197-2 Cement - €& 2: Ocena zgodroi.

PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapravoldahych.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-D-96000 Tarcica iglasta powszechnego przezniaczen

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.

PN-EN 124:2000 Zwigczenie wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eaehni dla ruchu pieszego
i kotlowego. Zasadynktrukcji, badania typu, znakowanie, sterowarkies{aa.
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