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SPIS SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH

Nr STWiORB

ST-S 00 Wymagania ogdine.
ST-S01 Roboty przygotowawcze.
ST-S 01.01 Roboty przygotowawcze. Rozbiorki.
ST-S 01.02 Roboty przygotowawcze. Odtworzenie trasy i punktow
wysokoSciowych.
ST-S 02 Roboty ziemne.
ST-S 02.01 Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.
ST-S 02.02 Wykonanie wykopow.
ST-S 02.03 Wykonanie nasypow.
ST-S 03 Roboty budowlane w zakresie budowy kanalizacji sanitarne;.
ST-S 04 Przepompownie.

ST-S 05 Odtworzenie nawierzchni.



Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru

Robét Budowlanych

Kody CPV

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggéw i rurociggéw do
odprowadzania sciekow

45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drog



ST-S 00.00
WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robdét budowlanych zwigzanych z realizacjg zadania pn.: Budowa kanalizaciji
sanitarnej w Pigtkowisku gmina Pabianice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wskazanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspdine dla robét objetych
specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentéw robot. W przypadku braku ogéinych
specyfikacji technicznych ustalenia dotyczg réwniez dla ST sporzgdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

e Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen
i innej korespondenciji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i
projektantem.

o Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

e Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

o Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt 2z
ponumerowanymi stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
robot w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw
podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

e Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng
jakosci materiatéw oraz robét.

e Materiatly - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

o Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzenh
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

1. Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikdow atmosferycznych.

2. Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg $cieralng a podbudows,
zapewniajgca lepsze roziozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

3. Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.

4. Podbudowa - dolna czesé nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sktadaé sie z podbudowy =zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

5. Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje no$ne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona skfadac sie z jednej lub dwdch warstw.



6. Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek
poditoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajgcg lub odcinajgca.

7. Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej glébwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

8. Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyze;.

9. Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do
nawierzchni.

e Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - 2zgodno$¢ wykonywanych robdét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych.

o Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

e Podloze ulepszone nawierzchni - goérna warstwa podioza, lezgca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego
wykonania nawierzchni.

e Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

e Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;j.

e Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i
przekroju podtuznym) istniejgcego potgczenia.

e Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

e Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurocigg, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

e Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktdra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robaét.

e Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

e Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

e Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim roboét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes¢ terenu budowy.

e Zadanie budowlane - czes$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg, ST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentaciji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
i utrwali na wiasny koszt.



1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowa:

e Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowg dokumentacje projektowg oraz
projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

o Wykonawcy; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktérg Wykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos$¢ robét z dokumentacjg projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich
sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentac;ji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” (,0gdinych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedoéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacijg projektowg i ST.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementéw budowli muszg wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mogg przekraczac dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST i
wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

1. Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektow
(jezdnie, Sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzgdzenia odwodnienia
itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robdot.

Przed przystgpieniem do rob6ot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzagdem drogi i organem zarzgdzajgcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb i postepu
robot projekt organizacji ruchu powinien byé na biezgco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajgc w ten sposdb bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakoéw, dla kiérych jest
to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktoérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
cene kontraktowa.



2. Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robaét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w
tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony roboét, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajgcych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:
1. utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

2. podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdiny wzglad na:
1. lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,
2. s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
3. zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
4. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
5. mozliwoscig powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robdét bedg miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
Srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
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technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od witasciwych organéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wtascicielami tych urzgdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzeh podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowg mieszkaniowg, Wykonawca bedzie realizowaé
roboty w sposéb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i dotyczgcych korzystania z witasnosci i drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowat w
takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczeh naciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia i uzgodnienia od witasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajgce tych warunkéw zostaty usuniete
z terenu budowy. Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byc¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.
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1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzgdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia
robaot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w
sposoéb ciggly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc
kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki
wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z
wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniaé
majg materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa
panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Roznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza byc¢
doktadnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wtasnosc
Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystgpig opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajgcym i
Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysokosé kwoty, o ktérg nalezy zwiekszy¢
cene kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢é Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet,
transport oraz inne urzadzenia towarzyszace.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacije dotyczgce proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatdéw jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danego zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego Zrodta w sposéb ciggty spetniajg wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materiatdw ze zrodet miejscowych wigczajgc w to zrodita wskazane przez Zamawiajgcego i jest

zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta.
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Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgca
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i
selekcji, uwzgledniajagc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i
samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okaza sie
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robaét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza tymi, kiére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacja zrédet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materialtdw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunigeciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika
projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robdt,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci i byty dostepne
do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skiadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow
Wytwornie materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatbw mogg byc¢

pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstawe do
akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, muszg byé
spetnione nastepujgce warunki:

1. Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatéw w czasie przeprowadzania inspekc;ji,

2. Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytwérni, gdzie odbywa sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji robét,
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3. Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych
miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny
z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST,
PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w
przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedgcy witasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badah okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac¢ sprzet jak réwniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wkasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spetniajgce tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami ST , PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéow robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, usuniete przez
Wykonawce na witasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btagd okaze sie skutkiem btedu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.
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Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowej i w
ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni
wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkciji i przy badaniach
materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z
tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic,
zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét
gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjag projektowg, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) czes¢ ogoing opisujaca:
e organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia robdét,
e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,
e sposbb zapewnienia bhp.,
o wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

e wykaz os6éb odpowiedzialnych za jakosc¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoélnych elementéw
robot,

e system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium witasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badanh),

e sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacgji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegodtowg opisujgcyg dla kazdego asortymentu robdt:

e wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

e sposob i procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw robaét,

e sposbb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc

zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlgczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robdét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.
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Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgcq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sg okreslone w ST , normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczgcych urzadzeh laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptyngc
ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych
materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé z jednakowym
prawdopodobiehAstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktdre budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST , stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatdw powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatéw i robot z
wymaganiami ST na podstawie wynikdw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.
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Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ prébki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wytgcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci
materiatdw i robot z dokumentacjg projektowg i ST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W
takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione
zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
e Polskg Norma lub

e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1

i ktdre spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedag
czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:
e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
o date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentac;ji projektowe;j,

e date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow robot,

e terminy rozpoczecia i zakohczenia poszczegdlnych elementéw robot,

e przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

e uwagii polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
e daty zarzgdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

e zgloszenia i daty odbiorow robo6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbioréw robot,
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e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentaciji projektowe;j,

e dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

e dane dotyczagce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,

e dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badanh z
podaniem, kto je przeprowadzat,

e wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
¢ inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robaét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatdéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:
1. pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robot,

o > 0D

protokoty z narad i ustalen,
6. korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokumentacjg
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
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Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek bigd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw
Ditugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jesli ST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m? jako
dtugos¢ pomnozona przez $redni przekrgj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST .

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom ST

Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajgc w sposob cigglty zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w
formie oddzielnego =zatgcznika do ksigzki obmiaréw, kitérego wzér zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
1. odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
2. odbiorowi cze$ciowemu,
3. odbiorowi ostatecznemu,
4. odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjg projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robo6t. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przediozonych dokumentdéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowg i ST .

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniajgcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokédt odbioru
ostatecznego roboét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,
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dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdbw zgodnie z ST i ew.
PzJ,

7. opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzgdzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedag
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania skfadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST iw
dokumentaciji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:
e robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

o warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,

o warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
e podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne ST-S 00.00
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w ST-S 00.00 i

poszczegdlnych specyfikacjach branzowych obejmuje wszystkie warunki okre$lone w ww.
dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

1. opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
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6.

Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych
z postepu robot,

ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

optaty/dzierzawy terenu,
przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdw, barier, oznakowan i
drenazu,

tymczasowg przebudowe urzgdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

1.

2.

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,

utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

1.
2.

usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi
zmianami).

Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi
zmianami).
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ST-S 01.01
Roboty przygotowawcze. Rozbiérki.
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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamdwienia
Budowa kanalizacji sanitarnej w Pigtkowisku gmina Pabianice.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajagce i majgce na celu
wykonanie rozbidrek istniejgcych sieci biegngcych pod ziemig i urzadzen na sieciach oraz :

a) kanalizacyjnych

b) wodociggowych

C) gazowych

d) studzienek kanalizacyjnych
e) przepompowniach sciekow

oraz rozbidrek istniejgcych nawierzchni drogowych po trasie przebiegu kanalizaciji.
1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

- przekopy kontrolne,

- zabezpieczenia urzgdzen podziemnych,

- przygotowanie terenu pod wykonywanie robdt,
- wykopow, zasypek

1.4. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podane sg w dokumentacji projektowe;.
1.5. Nazwy i kody robot

Nazwy i kody roboét budowlanych objetych niniejszg specyfikacjg techniczng zgodne sg z ,Wspdolnym
Stownikiem Zamowien”.

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej STWIORB sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych.

2. MATERIALY

Nowe materiaty nie wystepujg. Wykonawca robé6t bedacy posiadaczem odpaddéw zobowigzany jest
posiadac¢ pozwolenie na prowadzenie gospodarki odpadami (Ustawa z dnia 27.04.2001r o odpadach —
Dz. U. Nr 62 poz. 628 z pdzniejszymi zmianami).

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania rozbiérek powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
niezbednego sprzetu do w/w robét.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢é wymagania
techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

Materiaty powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu, zgodnie
z przepisami BHP oraz przepisami o ruchu drogowym. Srodki transportu wykorzystywane przez
Wykonawce powinny byé sprawne technicznie. Gruz z rozbiérek oraz wigksze elementy stalowe i
betonowe przewozone na samochodach ciezarowych nalezy umiesci¢ réwnomiernie na catej
powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

Wszelkie zanieczyszczenia drdg publicznych Wykonawca bedzie usuwat na biezgco i na wtasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogoine

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajgcy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty zwigzane z rozbiérkg, w tym etapowanie robét
rozbiorkowych. Projekt bedzie uwzgledniat réwniez planowany termin rozpoczecia i zakohczenia robét,
wraz z podaniem miejsca sktadowania materiatow rozbiérkowych i sposobu ich wykorzystania lub
wywozu. Rozebrane nawierzchnie utwardzone w rejonie wykonywania robdt ziemnych nalezy
doprowadzi¢ do stanu sprzed przebudowy.
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5.2. Prace przygotowawcze i wykonanie robét

Roboty zwigzane z wykonaniem rozbidrek nalezy poprzedzi¢ wykonaniem przekopdw kontrolnych w
celu zlokalizowania infrastruktury podziemnej w rejonie prowadzonych robét. Urzgdzenia usytuowane w
najblizszym sasiedztwie robdt nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Sposéb zabezpieczenia
powinien by¢é zaakceptowany przez Inzyniera. Teren, na ktérym prowadzona jest rozbiorka nalezy
oznakowa¢ i ogrodzi¢ zgodnie z wymaganiami BHP oraz przepisami o ruchu drogowym i kolejowym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogoéine

Kontrola jakosci wykonania robdét zwigzanych z rozbiérkg polega na sprawdzeniu zgodnosci z
dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami podanymi w niniejszej STWIORB.

Wszystkie roboty ujete w STWIORB podlegajg odbiorowi, a ocena poszczegdlnych etapéw robot
potwierdzona jest wpisem do Dziennika Budowy.

6.2 Zakres kontroli i badan

Sprawdzenie polega na oczyszczeniu terenu z odpadkéw powstatych podczas robét rozbiérkowych.
Roboty ziemne nalezy kontrolowaé¢ zgodnie z STWIORB dotyczagcg wykonania robét i dotyczacyg
wykonania zasypek.

7. OBMIAR ROBOT

- dla demontowanych elementéw stalowych i zeliwnych jednostkg obmiarowagjest 1kg

- dla demontowanych studzienek jednostkg obmiarowg jest jedna sztuka i (1m~) powstatego gruzu
- dla demontowanych rurociggéw i kanatéw jednostkg obmiarowi jest metr ( m).

- dla rozbieranej nawierzchni drogowej jednostkg obmiaru jest metr kwadratowy (m2)

8. ODBIOR ROBOT

Rozbiérki uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, niniejsza STWIORB
i wymaganiami Inzyniera, jesli wszystkie roboty i badania przewidziane w punktach 2, 5 i 6 niniejszej
STWIORB daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi cena:

- za kilogram rozebranych cze$ci stalowych i zeliwnych i z tworzyw sztucznych

- zam® gruzu,

- za m zdemontowanego rurociggu lub kanatu
Cena obejmuje rozbiérke, zatadunek, wytadunek rozebranych materiatéw oraz ich segregacje po
zakonhczeniu roboty a takze odlegto$¢ odwozu do miejsca ustalonego przez Wykonawce. Oczyszczenie
terenu z odpadkow powstatych podczas robot rozbiérkowych z doprowadzeniem terenu do stanu
sprzed wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1  Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i budownictwa
z dnia 1 pazdziernika 1993r ( Dz. U. Nr 96, poz.437) w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy eksploatacji, remontach i konserwaciji sieci kanalizacyjnej.

2 Ustawa o odpadach z dnia 27.04.2001r o odpadach (Dz. U. 2007 Nr 35 poz. 251 z
pozniejszymi zmianami)

3 Rozporzgdzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001r w sprawie katalogu odpadéw (Dz.
U. Nr 112 poz. 1206)
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ST-S 01.02
Roboty przygotowawcze.
Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych.
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1. WSTEP

1.1. Nazwa zamdwienia
Budowa kanalizacji sanitarnej w Pigtkowisku gmina Pabianice.

1.2. Przedmiot i zakres stosowania ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy sieci
kanalizacyjnej oraz potozenia obiektow inzynierskich.

1.3 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysoko$ciowych wchodza:

1. sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtdéwnych osi trasy i
punktow wysokosciowych,

uzupefnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

a r 0N

zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST-S 00.00,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatébw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST-S
00.00,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dtlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-S 00.00,Wymagania ogoélne” pkt 3.
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3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac¢ nastepujgcy sprzet:
o teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-S 00.00,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST-S 00.00,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przejgé od Zamawiajgcego dane zawierajgce
lokalizacje i wspétrzedne punktoéw gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzic¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperdw roboczych. Btedy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych
terenu podanych w dokumentac;ji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
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Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtosé miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami roboét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdiluz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w
sposob wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okre$laé z takg dokladnoscig, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okres$lenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne

przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Os$ trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne
niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatébw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach

wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych
przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypdw o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopdéw
gtebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢é ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi
kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopdéw o ksztatcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wyznaczenie potozenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
1. wytyczenie osi obiektu,

2. wytyczenie punktéw okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci przyczotkow
i filarow mostéw i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawieraé opis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscig okreslong w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodine zasady kontroli jakosci robét podano w ST-S 00.00,Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢é wedtug ogdinych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robé6t podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru robét mostowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru roboét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiarow geodezyjnych Iub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedkiada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cenajednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
—  sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatnosc¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie robot
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1) Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3) Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
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ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru liniowych robét ziemnych zwigzanych z realizacjg zadania pn.: Budowa kanalizaciji
sanitarnej w Pigtkowisku gmina Pabianice.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegétowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych.

1.3. Zakres robo6t objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmuija:

a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,

b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.3. Wysokos$¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gtebokosé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o matej nosnosci, charakteryzujagcy sie znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktérego prébki nie
wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymatos¢
na sciskanie R, ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych
lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone w obrebie pasa robaét.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone poza pasem robot.

1.4.15. Odkfad - miejsce wbudowania lub skfadowania (odwiezienia) gruntdow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z
trasg drogows.

1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
Pa

Pds

okreslona wg wzoru: | =

gdzie:
pe - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m®),
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pds - Mmaksymalna gestos¢ objeto$ciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie
z PN-B-04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m®).

1.4.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalnos$¢ gruntéow niespoistych,

. d
okreslona wg wzoru:U = dﬂ
10

gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 60% gruntu, (mm),
dip - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkoS¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,

. E,
okreslona wg wzoru: 1, = —=

El
gdzie:
E: - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z

PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19. Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany 2z wysoko
polimeryzowanych witdkien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych,
polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzujgcy sie miedzy innymi duzg wytrzymatoscig oraz
wodoprzepuszczalnoscia, zgodny z PN-1SO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmujg: geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty,
geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.20. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST-S 00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczgce robét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-S 00.00
»~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w ST-S 02.02 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypdéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw mogg byc
wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za
zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie bedgc nadmiarem objetosci robét
ziemnych, zostaty za zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze zrédet wiasnych,
zaakceptowanych przez Inzyniera. Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw, okreslone w
ST-S 02.02 pkt 2.4, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terenéw na
odktad nalezy do obowigzkéw Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier
moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatnos¢ wynika
jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.
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Lp. | Wyszczegolnienie Jed- Grupy gruntéw

wiasciwosci nostki niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu —  rumosz — piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty —  zwietrzelina — glina piasz- czysta
- Zwir gliniasta zwigzta, glina zwigzta,
— pospotka — rumosz glina pylasta zwigzta
— piasek gruby gliniasty — i, it piaszczys-ty, it
— piasek $redni — zwir gliniasty pylasty )
— piasek drobny — pospotka bard.zo Wys§q2|nowe
_ suzel gliniasta — piasek gI!nlasty
nierozpadowy —  pyt, pyt piasz-czysty
— glina piasz- czysta,
glina, glina pylasta
— it warwowy
2 | Zawartosc¢ czgstek
<0,075 mm %
<0,02 mm <15 od 15 do 30 > 30
<3 od 3do 10 > 10
3 | Kapilarnos¢ bierna
Hib m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowos$ci wg PN-S-02205:1998 [4]

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu do:

4

odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzgdzenia do hydromechanizaciji itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢
srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty
wczesdniej zaakceptowane na pisSmie przez Inzyniera.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania roboét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Doktadnos$¢ wykonania wykopoéw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny byc¢
wieksze niz £ 10 cm. Rdznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze
przekracza¢ + 1 cm i -3 cm.

Szerokos$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £
10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm
przy pomiarze fatg 3-metrowg, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczgce nierdwnosci,
wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczgce réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentaciji projektowej i ST .

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzgadzen, stanowigcych elementy systemoéw odwadniajgcych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonaé
urzgdzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych
tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek
takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie
trwania robot spadki, zapewniajgce prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrwatg
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te
czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie woéd do istniejgcych zbiornikéw naturalnych i urzgdzen odwadniajgcych musi byc
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowa¢ w kierunku podnoszenia sig
niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wdd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku
gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzglednic
ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robot
na spetnienie wymagan dotyczgcych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét
ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujgé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robo6t podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnos$ci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacjg projektows.

Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wéd opadowych,

- wtasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekdéw wodnych i wod gruntowych.
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6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robét

Czynnosci wchodzgce w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robét okreslono w pkcie 6 ST-S 02.02

oraz ST-S 02.03.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robo6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw
1 | Pomiar szerokosci korpusu Pomiar tasmg, szablonem, fatg o dtugosci 3 m i
ziemnego poziomicg lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na
2 | Pomiar szerokosci dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
rowow tukach o R > 100 m co 50 m na fukach o R <100 m

3 | Pomiar rzednych powierzchni
korpusu ziemnego

oraz w miejscach, ktére budzag watpliwosci

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar rownosci powierzchni
korpusu

6 | Pomiar rownosci skarp

7 | Pomiar spadku podituznego
powierzchni korpusu lub dna

Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
oraz w punktach watpliwych

rowu
8 | Badanie zageszczenia | Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej
gruntu warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na

1000 m” warstwy

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm.
6.3.3. Szerokos¢ dna rowow

Szeroko$¢ dna rowdw nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz = 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozni¢ sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nieroéwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowg, nie mogg przekracza¢ 3 cm.
6.3.7. Rownos¢ skarp

Nierownosci skarp, mierzone tatg 3-metrowg, nie mogqg przekracza¢ + 10 cm.

6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawac¢ rdéznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okre$lony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien byé zgodny z
zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktorych nie mozna okresli¢
wskaznika zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia |y, zgodnie z normg PN-S-02205:1998

[4].
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6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykdw w robotach ziemnych, Wykonawca powinien przedstawic
Inzynierowi swiadectwa stwierdzajgce, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom norm,
aprobaty technicznej i zachowa swoje wiasciwosci w kontakcie z materiatami, ktére bedzie oddzielaé
lub wzmacnia¢ przez okres czasu nie krétszy od podanego w dokumentacji projektowej i ST.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie speiniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to
na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech od okre$lonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢é ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majgcg zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowg jest m® (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
Zakres czynnos$ci objetych ceng jednostkowg podano w ST-S 02.02 oraz ST-S 02.03.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i

badania

5. PN-1S010318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podfoza przez obcigzenie ptytg

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

1. Wykonanie i odbidr robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

2. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
3. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

4. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

36



ST-S 02.02

WYKONANIE WYKOPOW
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamowienia

Budowa kanalizacji sanitarnej w Pigtkowisku gmina Pabianice.

1.2 Przedmiot i zakres robét budowlanych

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie wykopow zwigzanych z budowa, i rozbidrkg sieci podziemnych.
W zakres robét wchodzi:

-wykonanie wykopow nieobudowanych,

-wykonanie wykopow obudowanych,

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Przed przystgpieniem do robét ziemnych Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w
terenie za pomocag kotkdw osiowych, kotkéw Swiadkow i kotkéw krawedziowych. W przypadku
niedostatecznej ilosci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi
sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekazane
Inzynierowi.
Wykonanie robét podstawowych zwigzane jest z wykonaniem:

- przekopow kontrolnych,

- zabezpieczeniem istniejgcych urzadzen podziemnych,

- przygotowaniem terenu pod wykonanie robdét,

- odwodnieniem wykopow

1.4. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podane sg w dokumentacji projektowe;j.
15. Nazwy i kody robét

Nazwy i kody robot budowlanych objetych niniejszg specyfikacjg techniczng zgodne sg z ,Wspdolnym
Stownikiem Zamoéwien”.

1.6. Okreslenia podstawowe

- budowla ziemna - budowla wykonana gruncie spetniajgca warunki statecznosci i
odwodnienia.

- gteboko$¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robé6t ziemnych,
wyznaczonych w osi wykopu.

- wykop ptytki - wykop, ktérego gtebokosc¢ jest mniejsza niz 1 m.

- wykop sredni - wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach
od1do3m.

- wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokosc¢ przekracza 3 m.

- odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw

pozyskanych w czasie wykonywania wykopow.
2. MATERIAL

2.1. Wymagania ogolne

Wszystkie materialy stosowane do wykonania rob6t muszg by¢ zgodne z wymaganiami i dokumentacjg
projektowg.
Do wykonania robot mogag by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki okreslone w:
- Ustawie z dnia 07.07 1994r Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. Z 2003r Nr 207 poz.
2016; z pézniejszymi zmianami)
- Ustawie z dnia 30.08.2002r o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002r Nr 166, poz. 1360
z pOzniejszymi zmianami)
Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez
w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

2.2. Wymagania szczego6towe

Przy wykonywaniu robét ziemnych materiaty nie wystepujg poza wykonaniem obuddéw wykopow oraz
jako elementy odwodnienia.
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Do umocnienia $cian wykopow nalezy stosowac nastepujgce materiaty:
(1) szalowanie z gotowych elementéw
(2) inne elementy jak umocnienie wykopu wypraskami
Do odwodnienia wykopow nalezy stosowac nastepujgce materiaty:
- agregaty pompowe,
- ighofiltry i drenaz do odwadniania

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do zasypania wykopéw. Grunty przydatne do wbudowania mogg by¢
wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych za
zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedgc nadmiarem objetosci robot
ziemnych, zostaty za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz wykorzystanie do zasypki wykopu lub wykonanie prac objetych kontraktem,
Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rownowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze zrddet
wiasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Inzynier moze nakazac¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatnosé
wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

Wykonawca ustali miejsce odwozu nadmiaru ziemi z wykopu we wiasnym zakresie.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z niezbednego sprzetu do nastepujgcych robaét:

e odspajania wydobywania gruntow,
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw,
transportu mas ziemnych,
sprzetu zageszczajacego,
igtofiltrow do odwadniania wykopow,
agregatéow pompowych,

e innego sprzetu niezbednego do wykonania odwodnienia wykopu.
Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany, uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry
techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem. Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich
eksploatacii.

4. TRANSPORT

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objeto$¢, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wydajnoé¢ Srodkoéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Stosowane srodki i urzgdzenia transportowe winny spetnia¢ warunek ustawy o transporcie drogowym.
Wszelkie zanieczyszczenia lub uszkodzenia drog publicznych i dojazdéw do terenu budowy
Wykonawca bedzie usuwat na biezgco i na wtasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdéine

Wykopy pod roboty ziemne wykonaé jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania roboét -
wykopu, recznie lub mechanicznie powinny byé dostosowane do gtebokosci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego zgodnie z normami BN-83/8836-02, PN-
68/B-06050.

5.2, Sprawdzenie zgodnosci warunkoéw terenowych z projektowymi

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopdéw, nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych terenu z
danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy.
W trakcie realizacji wykopow konieczne jest kontrolowanie warunkéw gruntowych w nawigzaniu do
badan geologicznych.

W  przypadku wystgpienia odmiennych warunkéw gruntowych od uwidocznionych w projekcie
budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inzyniera i Projektanta oraz wstrzymac
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prowadzenie robdt, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wptyng¢ na bezpieczenstwo robét. Zgode na
wznowienie robét wydaje Inzynier na wniosek Wykonawcy po przedtozeniu przez Wykonawce:
- opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia robot oraz wprowadzenia
ewentualnych zmian robot,
- skutkéw finansowych wynikajgcych z wykonania dalszych rob6t w sposéb i w zakresie
odmiennym od pierwotnego.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z budowa, lub rozbiorkg istniejgcych instalacji podziemnych
powinno by¢ wykonane przygotowanie terenu pod budowe.

Sposéb wykonania dojazdu do obiektu powinien zawiera¢ projekt organizacji robét opracowany przez
Wykonawce i zaakceptowany przez Inzyniera

Roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem wykopéw nalezy poprzedzi¢ wykonaniem przekopow
kontrolnych w celu zlokalizowania infrastruktury podziemnej w rejonie prowadzonych robét. Urzgdzenia
usytuowane w najblizszym sgsiedztwie wykopdw nalezy zabezpieczyé przed uszkodzeniem. Sposéb
zabezpieczenia powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa, a jezeli dokumentacja projektowa
nie zawiera takiej informacji to sposéb zabezpieczenia powinien byé zaakceptowany przez Inzyniera.
Projektowana 0$ kanatu powinna by¢ oznaczona w terenie przez geodete z uprawnieniami. O$
przewodu wyznaczy¢ w sposoéb trwaly i widoczny, z zatozeniem ciggdéw reperdw roboczych.

Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomocg drewnianych palikow, tzw. kotkéw osiowych z
gwozdziami. Kotki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy, a na odcinkach prostych co okoto
30-50m.na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty. Kotki swiadki wbija sie po
dwu stronach wykopu, tak aby istniata mozliwos¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robot.
Ciag reperdéw roboczych nalezy nawigza¢ do reperéw panstwowych.

Przed przystgpieniem do robét ziemnych nalezy wykonaé¢ urzadzenie odwadniajgce, zabezpieczajgce
wykopy przed wodami opadowymi , powierzchniowymi i gruntowymi. Urzgdzenie odprowadzajgce wode
nalezy kontrolowac i konserwowac przez caty czas trwania robot.

Przed przystgpieniem do budowy sieci kanalizacyjnej nalezy udroznic¢ istniejgce odcinki kanalizacji, do
ktérych przewidziano podtgczenie projektowanych kanatéw i odprowadzenie wody z wykopow.

Przed rozpoczeciem i w trakcie wykonywania wykopow nalezy wykonywa¢ pomiary geodezyjne
zwigzane z:

-niwelacjg kontrolng robdt ziemnych i dna wykopu,

-pomiarem nachylenia skarp wykopu.

5.4, Zasady wykonywania wykopow

W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ ochrone
Srodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczegodlnosci ochrone gleby, zieleni, naturalnego
uksztattowania terenu i stosunkéw wodnych (Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska —
Dz. U. Nr 62 poz.627 z pdzniejszymi zmianami).

Spod wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2 do 5 cm w
gruncie suchym, a w gruncie nawodnionym okoto 20 cm. Wykopy nalezy wykona¢ bez naruszenia
naturalnej struktury gruntu. Pogtebienie wykopu do projektowanej rzednej nalezy wykonac
bezposrednio przed utozeniem podsypki. Sciany wykopéw nalezy tak ksztattowaé lub obudowaé aby
nie nastgpito obsuniecie sie gruntu.

5.4.1. Rodzaje wykopow

Dla potrzeb budowy sieci mogg by¢ stosowane wykopy ciggte — waskoprzestrzenne, o Scianach
pionowych odeskowanych i rozpartych oraz o $cianach skarpowych bez obudowy, jednak do
okreslonego poziomu. Wybdr rodzaju wykopu i zabezpieczenia $Scian jest zalezny od warunkow
lokacyjnych, gtebokosci wykopu i warunkow hydrogeologicznych. Generalng zasadg w nawigzaniu do
wymagan bhp jest, aby przy gtebokosciach wiekszych niz 1m, niezaleznie od rodzaju gruntu i
nawodnienia wszystkie wykopy waskoprzestrzenne posiadaty pionowe Sciany odeskowane i rozparte.
Wyijscie (zejscie) po drabinie do i z wykopu powinno by¢ wykonane z chwilg osiggniecia gtebokosci
wiekszej niz 1m od poziomu terenu, w odlegtosci nie przekraczajgcej co 20 m.

Wykonanie wykopdéw powinno postepowa¢ w kierunku podnoszenia sie niwelety, tak aby byt
umozliwiony odptyw wody od miejsca wykonywania robot, przy jednoczesnym zachowaniu wymaganej
projektem doktadno$ci robaét.

5.4.2. Rozktadanie wykopow

Przed przystgpieniem do rozktadania wykopu nalezy dokfadnie rozpozna¢ catg trase wzdtuz wytyczonej
osi, przygotowa¢ punkty wysokosciowe, a kotki wyznaczajgce o$ kanatu zabezpieczy¢ swiadkami
umieszczonymi poza gabarytem wykopu i odktadem urobku. Rozktadanie nalezy rozpoczgé od
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wykopdw tzw. jamistych, przeznaczonych na budowanie obiektéw specjalnych np. studni dla weztéw z
zasuwami czy studzienek rewizyjnych ( w przypadku sieci kanalizacyjnych). Wykopy nalezy rozktadac¢
od strony potgczenia z istniejgcg siecig. Rozktadanie wykopu ciggtego waskoprzestrzennego odbywa
sie poprzez utozenie bali lub wyprasek stalowych po obydwu stronach osi kanatu w ustalonych
uprzednio odlegtosciach, stanowigcych wyrobisko wykopu.

5.4.3. Szerokos¢ wykopow

Roboty ziemne nalezy wykonywac¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami branzowymi, stosowanymi
normami oraz przepisami BHP. Szerokos¢ dna wykopu powinna by¢ dostosowana do s$rednicy
przewodu i technologii stosowanej przy robotach pod wykopy.

5.4.4. Zabezpieczenie wykopu

Przed przystgpieniem do robét ziemnych konieczne jest zbadanie terenu, (probne przekopy czy nie ma
w miejscach wykopow przewodow sieci wodnej, kanalizacyjnej, gazowej, sieci cieplnych, kabli

elektrycznych, teletechnicznych, zabezpieczenia ruchu | innych).
W wypadku ich istnienia nalezy przedsiewzig¢ odpowiednie srodki ich zabezpieczenia: zaniecha¢ pracy
koparkami, tomami, kilofami itp., zwigkszy¢ nadzor i ostrozno$¢ pracy.

W miejscach ruchliwych wykopy zabezpieczy¢ barierami o wysokosci 1,0 m. Dla przejs¢ wykonac
mostki o szerokosci 0,7m z poreczami i oswietli¢ z niezaleznego zrddta Swiatta.

5.4.5. Odspajanie i transport urobku

Odspajanie gruntu w wykopie moze by¢ wykonane recznie lub mechanicznie, przy czym odspajanie
reczne moze by¢ potgczone z recznym transportem pionowym albo tez z zastosowaniem zurawikow
lub urzadzen do mechanicznego wydobycia urobku. Wybér metod odspajania jest zalezny od
warunkéw lokalnych na ktére skfadajg sie warunki geologiczne oraz bedacy w dyspozycji sprzet
mechaniczny. Odlegto$¢ przerzutu nie powinna by¢ wigksza niz 2,0 m. Odktad urobku powinien by¢
dokonywany tylko z jednej strony wykopu, w odlegtosci co najmniej 1,0 m od krawedzi wykopu aby
umozliwi¢ przejscie wzdtuz wykopu. Przejscie to powinno byc¢ stale oczyszczane z wyrzucanej ziemi.
Ziemie nalezy odspaja¢ w sposob ciggly i w ilosci potrzebnej dla pézniejszej zasypki skladowac wzdtuz
wykopu w sposoéb i w odlegtosci umozliwiajgcej bezpieczny dostep do wykopu, a takze nie powodujgcy
obcigzenia i uszkodzenia $cian wykopu oraz zaktéceh ruchu.

5.4.6. Odwodnienie wykopow

Roboty montazowe - ukfadka sieci sanitarnych musi by¢ wykonywana w wykopach o podfozu
odwodnionym. Odwodniony stan podioza, pozwala na uformowanie zagtebienia pod rure, montaz ztgcz
jak tez utrzymanie przewidzianych spadkiem kanatéw.
Zgodnie z wykonanymi badaniami hydrogeologicznymi w rejonie budowanych obiektéw nie powinna
wystgpi¢ woda gruntowa. W przypadku nieoczekiwanego pojawienia sie wody gruntowej wykopy nalezy
odwodni¢.
W budowie sieci sanitarnych w zaleznosci od gtebokosci wykopu, rodzaju gruntu i wysokosci depresii,
mogg wystepowaé dwie metody odwadniania:
e metoda powierzchniowa
odwodnienie powierzchniowe - dla wszystkich wykopow liniowych,
(ujmowanie wody gruntowej) mozna stosowac przy maksymalnej depresiji dla gruntow:
a) piasek sredni-dook. 1,0 m
b) piasek drobny - do ok. 0,70 m
c) piasek pylasty - do ok. 0,50 m
Metoda powierzchniowa polega na odprowadzeniu powierzchniowym wody w miare gtebokosci
wykopu. Metoda ta nie wymaga montazu skomplikowanych urzgdzen i czesto wystarczajg
ustawione na powierzchni terenu reczne lub spalinowe pompy membranowe.
Igtofiltry  wyposazyé w samozasysajgce agregaty pompowe. Aby zapobiec powstawaniu
Zjawiska kurzawki nalezy spetni¢ dwa podstawowe warunki:
pompowanie wody winno by¢ tak prowadzone aby nigdy nie mogto nastgpi¢ uptynnienie gruntu
na dnie wykopu i nie nastgpit przetom gruntu
o Metoda wgtebna ma zastosowanie w przypadku duzego nawadniania gruntu, dla osiggniecia
wiekszych gtebokosci odwodnienia..
W gruntach spoistych przewiduje sie odwodnienie polegajgce na utozeniu pod strefg kanatowg
drenazu poziomego $100 mm w obsypce zwirowej z doprowadzeniem wody do studzienek
czerpalnych zlokalizowanych obok trasy kanatu, skad woda bedzie odpompowywana do
istniejgcej kanalizacji miejskiej. W gruntach niespoistych odwodnienie prowadzi¢ za pomoca
iglofiltrow ¢51mm wplukiwanych w rozstawie co 2,0m. Rozstaw nalezy dostosowac¢ do
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rzeczywistego naptywu wody w trakcie prowadzonych prac. Oprowadzenie wody do studzienek
czerpalnych i odpompowanie wody do istniejgcego kanalu deszczowego pompami
przeponowymi. llo§¢ motogodzin do szczegdtowego rozliczenia na podstawie rzeczywistego
czasu pracy pomp, potwierdzonego przez inspektora nadzoru. Aby zapobiec powstawaniu
zjawiska kurzawki nalezy spetni¢ dwa podstawowe warunki:

- pompowanie wody winno by¢ tak prowadzone aby nigdy nie mogto nastgpi¢ uptynnienie gruntu

na dnie wykopu

- nie nastgpit przetom gruntu.

Zakres robot odwadniajgcych nalezy dostosowac do rzeczywistych warunkéw gruntowo wodnych
w trakcie wykonywania robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Kontrole jakosci robot nalezy prowadzi¢ zgodnie z normami i przepisami wtasciwymi dla danego
rodzaju robot .

6.1.1. Kontrola i badania w czasie roboét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét
w szczegolnosci kontrola powinna obejmowac sprawdzenie zgodnosci budowy z projektem:

— wytyczenie osi przewodu,

—  szerokos¢ wykopu,

— gtebokos$é wykopu,

— odwadnianie wykopu,

— zabezpieczenie od obcigzen ruchu kotowego,

— zabezpieczenie innych przewodoéw w wykopie

— odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno wynosi¢ wigecej niz £5¢cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1m,

— usytuowanie poczatku i konca wykopu oraz lokalizacji studni

— dtugosé ciggu

—  réownos¢ dna wykopu

— spadki dna

— rodzaj i jako$¢ wykonanego zabezpieczenia $cian wykopow.

— sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
punktow wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,

— sprawdzenie droznosci istniejgcej kanalizacji do ktérej odprowadzane bedg wody z
projektowanych kanatéw,

— badanie wykopéw otwartych obejmujg badania materiatéw i elementéw obudowy,
zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg z opaddw atmosferycznych,
zachowaniem warunkéw bezpieczenstwa pracy, a ponadto obejmujg sprawdzenie metod
wykonania wykopow.

Badania podtoza naturalnego przeprowadza sie dla stwierdzenia czy grunt podtoza stanowi
nienaruszalny rodzimy grunt sypki, ma naturalna wilgotno$¢é, nie zostat podebrany, jest zgodny z
okreslonymi warunkami w dokumentacji Projektowej i odpowiada wymaganiom normy PN-86/B-02480.
w przypadku niezgodnosci z warunkami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej nalezy
przeprowadzi¢ dodatkowe badania wg normy PN-81/B-03020 rodzaju i stopnia agresywnosci
Srodowiska i wprowadzi¢ korekte w Dokumentacji Projektowej oraz przedstawi¢ do akceptacji
InZyniera.

Ocena poszczegoélnych etapdw robét potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

6.1.2 Dopuszczalne tolerancje i wymagania

e odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wiecej niz+ 5 cm

e odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

e odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm
odchylenie szerokosci warstwy podfoza nie powinno przekracza¢ + 5 cm
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m® (metr szescienny) wykonanych wykopow.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne zwigzane 2z wykonaniem wykopéw uznaje sie za wykonane zgodnie
z dokumentacjg projektowa, niniejszg ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji podanych w dokumentaciji projektowej lub w punktach 5 i 6 niniejszej ST daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi cena wykonania 1 m® wykopéw w gruncie, w stanie rodzimym i 1m
udroznionej istniejgcej kanalizaciji.
Cena jednostkowa obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e o0znakowanie robot,

e Wwyznhaczenie zarysu wykopu,

e wykonanie umocnienia scian wykopu palami szalunkowymi lub innymi elementami do
umochienia $cian wykopow wraz z elementami usztywniajgcymi i rozpierajgcymi oraz ich
wyciagnieciem,

e odspojenie gruntu ze ztozeniem na odktad Ilub zaladowaniem na samochody
i odwiezieniem na miejsce odwozenia mas ziemnych,

¢ odwodnienie wykopu i utrzymanie wykopu,

e przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan wymaganych ST Ilub zleconych przez
Inzyniera,

e wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,

e oczyszczenie i uporzgdkowanie terenu robot.

¢ udroznienie istniejgcej kanalizacji

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:

1.PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.
2.PN-68/B —-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania i badania przy odbiorze
3.PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

4.PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
5.PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Scianki szczelne.
6.PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.

Obliczenia statyczne i projektowe.

7.PN-EN 10248-1:1999  Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych. Techniczne warunki
dostawy.

8.PN-EN 12048-2:1999  Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Tolerancje ksztattu i
wymiaréw.

9.PN-EN 10249-1:2000  Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Techniczne warunki
dostawy.

10.PN-EN 10249-2:2000 Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Tolerancje ksztattu i
wymiaréw. ]

11.PN-B-11111:199 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka.

10.2. Inne dokumenty:

1 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U.2006., Nr156, poz.1118; z
pozniejszymi zmianami),

2 Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),

3 Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2004 r., Nr204, poz.2087, z
pozniejszymi zmianami),

4  Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2007 r, Nr35, poz.251; z pézniejszymi zmianami),

5 Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. 2008., Nr25, poz.150; z p6zniejszymi
Zmianami),

6 Ustawa z dnia 3.10.2008r Udostepnianie informacji o srodowisku i jego ochronie, udziat spoteczenstwa w
ochronie srodowiska oraz oceny oddziatywania na srodowisko (Dz.U.2008 Nr199 poz.1227z p6zniejszymi
Zmianami)
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ST-S 02.03
WYKONANIE NASYPOW
(Podsypka, zasypka, obsypka i zageszczenie gruntu)
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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamoéwienia
Budowa kanalizacji sanitarnej w Pigtkowisku gmina Pabianice.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie robot ziemnych zwigzanych z wykonaniem podsypek, obsypek, zasypek i zageszczenia
gruntu sieci podziemnych.

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Wykonanie robot podstawowych zwigzane jest z przygotowania terenu pod utozenie i zasypanie
rurociggow.

1.4. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podane sg w dokumentaciji projektowe;j.

1.5. Nazwy i kody robot

Nazwy i kody robot budowlanych objetych niniejszg specyfikacjg techniczng zgodne sg z ,Wspolnym
Stownikiem Zamowien”.

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i
wytycznych.

1.7. 0Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, bezpieczenstwo oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIAL

2.1. Wymagania ogéine

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania rob6t muszg by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej ST i

dokumentacjg projektows.

Do wykonania rob6t mogg by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki okreslone w:

- Ustawie z dnia 07.07 1994r Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. Z 2003r Nr 207 poz. 2016; z
pozniejszymi zmianami)

- Ustawie z dnia 16.04.2004r o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r Nr 92, poz. 881)

- Ustawie z dnia 30.08.2002r o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002r Nr 166, poz. 1360, z
pozniejszymi zmianami)

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez

w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

2.2. Wymagania szczegélowe

2.2.1. Kruszywa do wykonania podsypek

Do wykonania podsypek dla rur petnych i posadowienia dna studni nalezy stosowa¢ mieszanki zwirowo
— piaskowe i pospodtki zgodnie z normg PN-B-11111:1996.

Mieszanki zwirowo — piaskowe i pospotki przeznaczone do wykonania podsypek powinny spetniaé¢
nastepujgce wymagania:

- uziarnienie do 16mm,

- fgczna zawartosc frakcji kamiennej i zwirowej do 50%,

- zawarto$¢ frakcji pytowej do 2%,

- zawarto$¢ czgstek organicznych do 2%

Podsypke dla rurek drenarskich nalezy wykona¢ z piasku grubosci 10cm, ktéra odpowiadac¢ bedzie
normie PN-B-11113:1996.
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2.2.2. Kruszywa i grunt dla zasypek rur peinych

Do wykonania zasypek nalezy stosowac¢ mieszanki zwirowo — piaskowe, pospotki zgodnie z normg PN-
B-11111:1996 oraz grunty zgodne z normami BN-88/8932-02 i PN-s-02205:1998.

Mieszanki zwirowo-piaskowe, pospofki i inne grunty przeznaczone do wykonania zasypek rur petnych
powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:

- uziarnienie do 16mm,

- wskaznik ro6znorodnosci U>3,

- wspotczynnik filtracji przy zageszczeniu |5 =1,0 powinien byé¢ wiekszy do 5m/d (k>5m/d0

- zawarto$¢ czesci organicznych 1<2%

- pecznienie pod wptywem wody P<5%

- mrozoodporny po 25 cyklach zamarzania — ubytek masy <10%

- grunt powinien by¢ niewysadzinowy

- grunt powinien umozliwi¢ uzyskanie wymaganego wskaznika zageszczenia

- odpornos¢ na rozpad<10%.

2.2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odcinajgcych powinny spetnia¢ nastepujgce warunki:

a) szczelnosci, okreslony zalezno$cig
D15 <5
85
gdzie:
e Djs5 —wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% warstwy odcinajgcej lub
odsaczajacej
e dgs —wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscig
U=—D6°25U=—D6°25
10 10
gdzie:
e U — wskaznik roznoziarnistosci
e Dgo — wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe
odcinajaca,
e djp —wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe
odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajgcych i odcinajgcych powinien spetniaé¢
wymagania normy PN-B-11113:1996 dla gatunku 1 i 2. Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania
warstw odsgczajgcych i odcinajgcych powinny spetnia¢ wymagania normy PN-B-11111:1996 dla klasy
I'i Il. Miat kamienny do warstw odsgczajgcych i odcinajgcych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-
B-11112:1996.

3. SPRZET

Roboty ziemne mogg byé wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu
przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot.

Sprzet wykorzystywany przez wykonawce powinien byé sprawny technicznie i spetniaé wymagania
techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

Materialy mogg byé przewozone dowolnymi srodkami transportu ciezarowego dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych roboét. Kruszywa, grunty i inne materialy nalezy umiesci¢ rownomiernie na
catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczyé przed spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie
zanieczyszczenia lub uszkodzenia drég publicznych i dojazdéw do terenu budowy wykonawca bedzie
usuwat na biezgco i na wtasny koszt.

Srodki transportu wykorzystywane przez wykonawce powinny byé sprawne technicznie i spetnia¢
wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Wykonanie robot powinno by¢ zgodne z normami PN-B-06050:1999, PN-S-02205:1998

i BN-88/8932-02.

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania podsypek, zasypek, warstw filtracyjnych po uzyskaniu
zezwolenia Inzyniera, potwierdzonego wpisem do Dziennika Budowy.

5.2. Warunki wykonania podsypek
Ukfadanie podsypek powinno nastgpi¢ bezposrednio po zakohczeniu prac w wykopie.
Przed rozpoczeciem wykonania podsypek dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkéw
materiatéw budowlanych.
Do wykonania podsypek nalezy stosowa¢ mieszanki zwirowo — piaskowe i pospétki zgodnie z normg
PN-B-11111:1996.
Mieszanki zwirowo — piaskowe i pospofki przeznaczone do wykonania podsypek powinny spetniac¢
nastepujgce wymagania:
- uziarnienie do 16mm
- zawartos¢ frakcji pytowej do 2%
- zawartos¢ czgstek organicznych do 2%
Uktadke sieci czy dno studni poprzedzajg czynno$ci zwigzane z wykonaniem odpowiedniego rodzaju
wykopu dostosowanego do warunkéw wymaganych dla rur, rodzaju sieci, posadowienia studni, dna
studni. Uktadka sieci sanitarnych wymaga uprzedniego dostosowania poditoza z zachowaniem
warunkéw nienaruszalnosci struktury gruntu rodzimego w strefie obsypki ochronnej rury.
Podtoze stanowi w zasadzie dolng czes¢ obsypki strefy ochronnej. W zaleznosci od rodzaju gruntu na
poziomie posadowienia majg zastosowanie trzy rodzaje podtoza:
rodzaj A — podfoze naturalne o ile stanowig go grunty suche piaszczyste — piaski grube, $rednie i
drobne o $rednicy zastepczej ziarna 2>d>0,05mm nie zawierajgce kamieni. W tych
warunkach rury mogg by¢ posadowione bezposrednio na wyréwnanym podiozu rodzimym z
wyprofilowaniem dna stanowigcym fozysko nosne rury.
rodzaj B — dno wykopu stanowig rumosze, piaski pylaste i grunty spoiste jak gliny lub ity. Warunki
obsypki rury wymagajg poditoza z zageszczonego piasku o minimalnej wysokosci 20cm.
rodzaj C — dno wykopu stanowig grunty o niskiej nosnosci jak torfy i inne, o niezbyt gtebokim
zaleganiu. Warunki stabilnosci obsybki ochronnej rury wymagajg usuniecia w/w gruntu i
wymienienia go na zageszczony piasek do poziomu posadowienia rury.
Dno wykopu pod podtoze w normalnych warunkach gruntowych suchych i luznych lub $rednio
zwartych, powinien by¢ wykonany z doktadnoscig +2cm -+5cm w zaleznosci od sposobdw gtebienia —
w stosunku do projektowanych rzednych. W przypadku nastgpienia tzw. przekopu — nadmiernego
wybrania gruntu rodzimego, przekop nalezy wypetni¢ ubitym piaskiem. W przypadku wystepowania
wody gruntowej, wykop ponizej podtoza musi podlega¢ odwodnieniu.
Powierzchnia podtoza tak naturalnego jak i sztucznego wykonana z ubitego zageszczonego piasku,
powinna byé zgodna z projektem. Dla wszystkich rodzajow podioza wymagane jest podituzne
wyprofilowanie dna w obrebie kata 90°iz zaprojektowanym spadkiem, stanowigce tozysko nosne rury.
Ewentualne ubytki w wysokosci podifoza nalezy wyréwnaé wytgcznie piaskiem, niedopuszczalne jest
wyrownanie podtoza ziemig z urobku lub podkfadanie pod rury kawatkéw drewna, kamieni lub gruzu.
Grubos¢ warstwy podsypki powinna wynosi¢ co najmniej 15cm.
Wzmocnienie podtoza na odcinkach pod zigczami rur powinno by¢ wykonane po prébie szczelnosci
odcinka kanatu.
Podtoze powinno byé tak wyprofilowane, aby rura spoczywala na nim jedng czwartg swojej
powierzchni. Dopuszczalne odchylenie w planie krawedzi wykonanego podtoza wzmocnionego od
ustalonego na fawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powinno przekraczac:
- dla przewodow PVC, PE, PE-HD 10cm
- dla pozostatych 5cm.
Dopuszczalne zmniejszenie grubosci podioza od przewidzianej w Dokumentacji Projektowej nie
powinno by¢ wieksze niz 10%.
Dopuszczalne odchylenie rzednych podtoza od rzednych przewidzianych w Dokumentacji Projektowej
nie powinno przekracza¢ w zadnym jego punkcie +-1cm.
Badanie podtoza naturalnego i umocnionego zgodnie z wymaganiami normy PN-81/B-10735.
Wskaznik zageszczenia podsypki powinien by¢ zgodny z Dokumentacjg Projektowsg, ale nie mniejszy
niz | s=0.95 wedtug préby normalnej Proctora. Wilgotnos¢ gruntu w czasie jego zageszczenia powinna
by¢ zblizona do optymalnej. Jezeli wilgotnos¢ wynosi mniej niz 80% wilgotnosci optymalnej grunt
nalezy polewaé woda, natomiast gdy przekracza 120% grunt nalezy przesuszyé naturalnie lub
sztucznie. Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ laboratoryjnie zgodnie z normg PN-88-B-04481.
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Robdt nie nalezy prowadzi¢ jezeli grunt jest zamarzniety lub nawodniony po opadach

5.2.1. Kruszywa i grunt do wykonania zasypek i obsypek

Uzyty materiat i sposdb zasypania przewodu nie moze spowodowaé uszkodzenia utozonego przewodu
i obiektdow na przewodzie oraz izolacji wodoszczelnej. Grubosé warstwy ochronnej zasypu strefy
niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢ co najmniej 30cm dla rur PVC,PE,PE-HD i
50cm dla rur zeliwnych.
Zasypanie kanatu przeprowadza sie w trzech etapach:

etap | — wykonanie warstwy ochronnej rury kanatowej z wytgczeniem odcinkéw na ztgczach,

etap Il — po prébie szczelnosci ztgcz rur kanatowych, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach
pofgczen
etap Il — zasyp wykopu gruntem rodzimym, w przypadku rur petnych, natomiast dla rur

drenarskich i perforowanych warstwami filtracyjnymi.
Materiatem zasypu rur petnych w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty, bez grud
i kamieni, mineralny, sypki, drobno lub $rednioziarnisty wg PN-86/B-02480.
Do wykonania zasypek nalezy stosowac¢ mieszanki zwirowo — piaskowe, pospotki zgodnie z normg PN-
B-11111:1996 oraz grunty zgodne z normami BN-88/8932-02 i PN-s-02205:1998.
Mieszanki zwirowo-piaskowe, pospdiki i inne grunty przeznaczone do wykonania zasypek rur petnych
powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:
- uziarnienie do 16mm,
- wskaznik roznorodnosci U>3,
- wspotczynnik filtracji przy zageszczeniu Is =1,0 powinien by¢ wiekszy do 5m/d (k>5m/d0
- zawarto$¢ czesci organicznych 1<2%
- pecznienie pod wptywem wody P<5%
- mrozoodporny po 25 cyklach zamarzania — ubytek masy <10%
- grunt powinien by¢ niewysadzinowy
- grunt powinien umozliwi¢ uzyskanie wymaganego wskaznika zageszczenia
- odpornos¢ na rozpad<10%.
Wskaznik zageszczenia kruszywa lub gruntu zasypki powinien by¢ zgodny z Dokumentacjg
Projektowsa, ale nie mniejszy niz | ;=0.98, a pod drogami 1,0 wedtug préby normalnej Proctora.
Wilgotnosé gruntu w czasie jego zageszczenia powinna by¢ zblizona do optymalnej. Jezeli wilgotnosé
wynosi mniej niz 80% wilgotnosci optymalnej grunt nalezy polewa¢ wodg, natomiast gdy przekracza
120% grunt nalezy przesuszy¢ naturalnie lub sztucznie. Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ laboratoryjnie
zgodnie z normg PN-88-B-04481.
Robdt nie nalezy prowadzi¢ jezeli grunt jest zamarzniety lub nawodniony po opadach

5.3. Tolerancje wykonywania warstw podsypek, zasypek i warstw filtracyjnych

Dopuszczalne odchytki w wykonaniu warstw podsypek, zasypek i warstw filtracyjnych wynosza:
1+ 3 cm - dla wymiaréw podsypki w planie

+ 2 cm - dla ostatecznej rzednej wierzchu podsypki

1 10 cm- dla wymiardw zasypek w planie

1+ 2 cm — dla ostatecznej rzednej wierzchu zasypki

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosciowe i odbidr robot powinien by¢ wykonany zgodnie z normami wyszczegolnionymi
w punkcie 10.
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowac:
- sprawdzenie materiatéw uzytych na wykonanie podsypek, zasypek i warstw filtracyjnych
- kontrole grubosci i rGwnomiernosci utozonych warstw kruszywa
- kontrole sposobu i jakosci zageszczenia,
- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3cm,
- odchylenie szerokos$ci warstwy podtoza nie powinno przekraczac + 5 cm,
- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony winien byé w trzech miejscach na diugoéci
100m,
- badania zasypu przewodu sprowadza sie do badania warstwy ochronnej zasypu, zasypu
przewodu do powierzchni terenu
- badanie warstwy ochronnej zasypu nalezy wykonac¢ poprzez pomiar jego wysokosci nad
wierzchem kanatu, zbadanie dotykiem sypkosci materiatu uzytego do zasypu, skontrolowac
ubicie ziemi. Pomiar nalezy wykonac¢ z doktadnoscig do 10cm w miejscach odlegtych od siebie
nie wiecej niz 50m.
Ocena poszczegoélnych etapdw robot potwierdzona jest wpisem do Dziennika budowy.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest m® (metr szescienny) wykonanych podsypek, zasypek i warstw filtracyjnych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem podsypek, zasypek i warstw filtracyjnych uznaje sie za
wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, niniejszg ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w Dokumentacji Projektowej lub w punkcie 5 i 6
niniejszg ST daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi cena wykonania 1 m? warstw podsypki, zasypki i warstwy filtracyjnej po
zageszczeniu.

Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw z przywiezieniem,

- uformowanie i zageszczenie podsypki z wyréwnaniem powierzchni,

- uformowanie i zageszczenie zasypki z uksztatltowaniem i wyréwnaniem,

- przeprowadzenie niezbednych badanh i pomiaréw wymaganych ST lub zleconych przez Inzyniera,

- oczyszczenia i uporzadkowania terenu robot.

10.
10.1.

10.2.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntéw.
PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogodine.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-EN 13251:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wtasciwosci wymagane w odniesieniu do
wyrobow stosowanych w robotach ziemnych, fundamentowych i konstrukcjach oporowych.
PN-EN 13252:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wtasciwosci wymagane w odniesieniu do
wyrobow stosowanych w systemach drenarskich.

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka.

BN-71/B-8932-01 Zageszczenie zasypki.

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN91-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN86-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

BN-84/6774-05 Kruszywo mineralne.

Inne dokumenty:
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz.U.z 2006r., Nr156,
poz.1118; z pdzniejszymi zmianami),
Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz.
881),
Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2004 r., Nr204,
poz.2087, z pdzniejszymi zmianami),
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ST-S 03
Roboty budowlane w zakresie budowy

kanalizacji sanitarne;.
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamoéwienia

Budowa kanalizacji sanitarnej w Pigtkowisku gmina Pabianice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét zwigzanych z realizacjg zadania wskazanego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem kanalizacji sanitarnej i deszczowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekow
sanitarnych.

1.4.2. Kanaty

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania Sciekéw.

1.4.2.2. Kanat sanitarny - kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekdw sanitarnych.

1.4.2.3. Rurocigg ttoczny / cisnieniowy - odcinek kanalizacji transportujgcy scieki pod cisnieniem .

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania sciekoéw z co najmniej dwdch kanatow
bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony do zbierania Sciekéw z kanatéw oraz kanatéw
zbiorczych i odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zamkniety o wysoko$ci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.
1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej réwnej lub wigkszej niz 1,0 m.
1.4.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w
planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

1.4.3.3. Studzienka potgczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia co najmniej
dwdch kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kanalizacyjna majgca dodatkowy przewdd
pionowy umozliwiajgcy wytragcenie nadmiaru energii Sciekdw, sptywajgcych z wyzej potozonego kanatu
doptywowego do nizej potozonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwlazowa - Slepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu
wlazowego, spetniajgca funkcje studzienki potgczeniowe;.

1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna na kanale przetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.7. Komora potgczeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia co najmniej dwdch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komora majgca pochylnie i zagtebienie dna umozliwiajgce
wytrgcenie nadmiaru energii Sciekdw sptywajgcych z wyzej potozonego kanatu doptywowego.

1.4.3.9. Wylot Sciekéw - element na koncu kanatu odprowadzajgcego Scieki do odbiornika.
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1.4.3.10. Przejscie syfonowe - jeden lub wiecej zamknietych przewoddw kanalizacyjnych z rur
zeliwnych, stalowych lub Zelbetowych pracujgcych pod cisnieniem, przeznaczonych do przeptywu
Sciekéw pod przeszkodg na trasie kanatu.

1.4.3.11. Zbiornik retencyjny - obiekt budowlany na sieci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowego
zatrzymania czesci sciekéw opadowych i zredukowania maksymalnego natezenia przeptywu.

1.4.3.12. Przepompownia $ciekdéw - obiekt budowlany wyposazony w zespoty pompowe, instalacje i
pomocnicze urzgdzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywania sciekéw z poziomu nizszego

na wyzszy.
1.4.3.13. Wpust deszczowy - urzgdzenie do odbioru $ciekéw opadowych, sptywajgcych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4. Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadnicza cze$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysoko$¢ komory roboczej jest to odlegtosé pomiedzy rzedng dolnej powierzchni
pityty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzedng spocznika.

1.4.4.2. Komin wtazowy - szyb potgczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do
zejscia obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Ptyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajgca komore roboczg.

1.4.4.4. Witaz kanatowy - element Zzeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajgcy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a Sciang komory
roboczej.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

2. MATERIALY
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w ST-S .00.00

Materiaty stosowane przy budowie kanalizac;ji:

2.1. Rury do budowy kanalizacji grawitacyjnej

Kanaly grawitacyjne kanalizacji DN 160-200mm (kolektory gtéwne, boczne i przykanaliki do granic
dziatek) projektuje sie z rur, ksztattek z PVC-U SN8 i SN12 wykonanych z litego materiatu. System rur i
ksztattek musi by¢ wyposazony w gumowg uszczelke wargowg zintegrowang w kielichu z pierscieniem
z polipropylenu, olejoodporng montowang przez producenta. Szczelnos¢ rur i ksztattek min. 2,5 bara.
System o $rednicach i grubosci Scianek: DN/OD 200x6,6 — rury bezkielichowe, tgczone na zigczki
dwukielichowe produkowane metodg wirysku bezposredniego. Sztywno$¢ rur i ksztattek SN 12kN/m?;
SDR 34; SLW 60. UWAGA!. Ksztattki od DN/OD 160 do DN/OD 200 muszg by¢ produkowane metoda
wtrysku bezposredniego. Rury i ksztattki muszg posiada¢ Aprobate Techniczng ITB. Zastosowane rury
i ksztaltki muszg by¢ ze sobg kompatybilne, a wiec stanowi¢ jeden system i by¢ produkowane przez
jednego producenta (ze wzgledu na réznice w tolerancji wykonania).

W celu umozliwienia docelowego przytgczenia poprzez przytgcza kanalizacyjne istniejgcej zabudowy
do projektowanej kanalizacji sanitarnej zaprojektowano przykanaliki z rur spetniajgcych wymagania jak
okreslono powyzej (PVC-U SN8 DN160). Przykanaliki zaprojektowano od studzienki na kanale
gtébwnym lub bocznym w kierunku budynku/dziatki budowlanej i zaslepiono korkiem systemowym.

2.2.  Rury do budowy kanalizacji cisnieniowej

Sie¢ cisnieniowa - rury i ksztattki ciSnieniowe z polietylenu klasy PE100 SDR17 PN10.

Budowe rurociggdw czesciowo przewidziano do realizacji metodg bezwykopowg. Miejsca
poprzecznych przekroczeh drog zaprojektowano w rurach ostonowych SDR11 zgrzewanych doczotowo
z wktadkg metaliczng. Dla odcinkow bezwykopowych i bez RO nalezy stosowa¢ przewody typu RC z
wkitadkg metaliczng, natomiast dla realizowanych w wykopie otwartym nalezy stosowacC tas$me
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ostrzegawczg uktadang na obsypce. Systemy ostrzegawcze nalezy potgczy¢ z metalowymi elementami
armatury.

2.3. Studnie betonowe

wg PN-EN 1917:2004 oraz PN-EN 1917, PN-EN 476, PN-EN 1610, PN-EN 12063, PN-B-10729, PN-B-

10736, PN-EN752 wg ponizszych podstawowych wymagan:

- wszystkie elementy betonowe studzienek w tym kinety wykonaé z wodoszczelnego W-4 i
mrozoodpornego F-150 betonu o klasie nie nizszej niz C40/45,

- otwory dla rur przewodowych i przejscia szczelne (systemowe, materiat identyczny jak dla
zaprojektowanej sieci) wyposazone w odpowiednie uszczelki ~montowa¢ w warunkach
fabrycznych,

- stopnie ztazowe zabezpieczone antykorozyjnie powtokg z tworzywa sztucznego montowacé w
trakcie produkciji, minimalna sita wyrywajgca stopien nie powinna by¢ mniejsza od 5 kN,

- grunt pod podstawg studzienki nalezy zagesci¢ do wskaznika Is 0.98, modut odksztatcenia
wtornego do pierwotnego dla tego gruntu nie moze by¢ wiekszy od 2.

- dla $ciekéw sanitarnych stosowac nalezy uszczelki wykonane z elastomeru SBR lub EPDM
spetniajgce wymagania EN 681-1.

Nalezy stosowa¢ wiazy zeliwne o klasie min. D400, zgodnie z dokumentacjg techniczng.

2.4. Piasek —wymaganiajak w PN-B-11113:1996.

2.5. lzolacja

Do izolacji zewnetrznych $cian studzienek betonowych, komér wylewanych i murowanych stosowaé
o ile w dokumentaciji projektowej nie okreslono inaczej: bitizol R+P, R+2P, lepik asfaltowy stosowany
na gorgco wg PN-C-96177, kompozyt na bazie zywicy epoksydowej, materiat powtokotwodrczy na
bazie epoksydu i oleju smotowego.

2.6. Beton wg PN-EN 206

2.6.1. Cement
Do betonu nalezy zastosowac cement kl. 32,5, 42,5 lub 52,5 wg PN-EN 197-1.

2.6.2. Kruszywo

Do betonu nalezy zastosowac¢ kruszywo zgodne z normg PN-EN 12620:2004 ,Kruszywa do betonu”.
2.6.3. Beton hydrotechniczny

Beton hydrotechniczny powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 206-1.

2.7. Rury ochronne

Nalezy zastosowac rury ochronne PEHD SDR11 zgrzewane doczotowo zakornczone manszetami
uszczelniajgcymi. Powierzchnie $cianek powinny by¢é od wewnatrz i z zewnatrz odpowiednio
zaizolowane z uwzglednieniem oddziatywania na materiat rury przewodowe;j.

2.7.1. Materiat rury ochronnej

Nalezy stosowac:

- rury z polietylenu (PE) wg PN-EN 12201,

- rury stalowe, bez szwu walcowane na gorgco ogodlnego zastosowania wg PN-80/H-74219
zabezpieczone izolacjg zewnetrzng i wewnetrzna,

Zakonczenie rury ochronnej w zaleznosci od kategorii drogi nalezy wykona¢ za pomocg studzienek,
komér wodociggowych lub specjalnych uszczelnien.

2.7.2. Uszczelnienia rur ochronnych

Do uszczelnienia kohcowek rur ochronnych nalezy stosowac:

tancuchy uszczelniajagce z  elastomeru i Srub ze stali nierdzewnej, kotnierze uszczelniajgce z
elastomeru, odpowiednie do materiatu rur masy uszczelniajgce, manszety elastomerowe typu N lub U z
opaskami zaciskowymi ze stali nierdzewnej.
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2.7.3. Centryczne utozenie rur

Centryczne utozenie rury przewodowej w ochronnej zapewni¢ poprzez stosowanie odpowiednich ptéz
dystansowych z tworzywa sztucznego umieszczanych na rurze przewodowej w odlegtosci co 1,5m i
0,15 m od koncéw rury ochronne;j.

2.8. Armatura odcinajgca

Jako armature odcinajgcg na sieciach nalezy stosowacd, zasuwy kotnierzowe Hawle z Zeliwa
sferoidalnego z miekkim uszczelnieniem, owalne, bezdlawikowe z elastycznym zamknieciem,
emaliowane lub epoksydowane, o diugosci zabudowy F4, na cisnienie PN16.

Wszystkie zasuwy bedg wyposazone w obudowy teleskopowe z gtéwkg z zeliwa sferoidalnego,
zabezpieczong $rubg ocynkowang przed wysunieciem sie z trzpienia zasuwy oraz duze skrzynki
uliczne. Skrzynki uliczne nalezy zabezpieczy¢ przed osiadaniem krgzkami zelbetowymi i przed
przesunieciem przez obetonowanie. Dla podparcia zasuw montowanych na rurociggach z PE nalezy
stosowac¢ podparcia z betonu C16/20.

2.9. Armatura odpowietrzajgco-napowietrzajgca oraz armatura do ptukania sieci.

Zgodnie z dokumentacjg projektowa.

2.10. Elementy montazowe rur przewodowych

Jako elementy montazowe nalezy stosowac:
- ksztaltki i ztagczki z materiatu identycznego jak zastosowany system rur przewodowych oraz w tej
samej klasie wytrzymatosci i szczelnosci

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogélne” .

3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji

Wykonawca przystepujgcy do wykonania kanalizacji sanitarnej powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu: zurawi budowlanych samochodowych, koparek przedsiebiernych,
spycharek kotowych lub gagsienicowych, sprzetu do zageszczania gruntu, wciggarek mechanicznych,
beczkowozow.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport rur kanatowych

Zatadunek i roztadunek rur w paletach nalezy wykonywac¢ przy uzyciu wézkéw widtowych o gtadkich
widtach. Palety powinny by¢ nieuszkodzone i na tyle mocne, aby podczas podnoszenia nie
stwarzaty zagrozenia dla pracownikow.

Rury tadowane pojedynczo muszg byé przenoszone przy uzyciu miekkich zawiesi - typu pasy
poliestrowe o odpowiedniej wytrzymatosci. Prety, haki, tancuchy metalowe mogg doprowadzi¢ do
uszkodzenia w przypadku nieodpowiedniego obchodzenia sie z rurg.

Do celéw transportowych powinny by¢ stosowane ciezaréwki o ptaskiej platformie lub specjalne
pojazdy do transportu rur. Na platformie nie powinny znajdowa¢ sie zadne gwozdzie badz inne
wystajgce elementy. Wszelkie burty boczne powinny by¢ ptaskie i pozbawione ostrych krawedzi.
Rury o najwigkszej srednicy powinny by¢ utozone na spodzie stosu transportowego bezposrednio
na platformie ciezaréwki. Uktadane pojedynczo rury powinny by¢ przektadane listwami drewnianymi
tak, aby mozna bylo przeciggng¢ pomiedzy nimi zawiesia do ich roztadunku. W przypadku
zatadunku rur kielichowych, nalezy tak utozyé stos rur, aby nie nastepowat bezposredni kontakt
miedzy kielichami poszczegodlnych rur. Rury nalezy mocno zwigzaé, aby unikng¢ przesuwania
podczas transportu. Rury nie powinny byé przewieszone poza platforme pojazdu na dlugos¢ nie
wiekszg niz pieciokrotnos¢ ich nominalnej $rednicy i nie wiecej niz 2m (mniejsza wartosé
miarodajna).

Rur nie wolno zrzucaé na miejsce sktadowania w sposéb niekontrolowany. Rury powinny byé
przenoszone na skfad. Zrzucanie rur moze powodowaé ich mechaniczne uszkodzenia.
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Wytrzymato$¢ na uderzenia rur tworzywowych maleje wraz ze spadkiem temperatury otoczenia, co
wigze sie z koniecznoscig zachowania szczegdlnej ostroznosci podczas roztadunku w niskich
temperaturach.

Do roztadunku recznego mozna wykorzystaé zawiesia poliestrowe. Rury roztadowywane recznie nie
mogg swoim ciezarem powodowaé zagrozenia dla pracownikow. W przypadku rur ciezkich do
roztadunku nalezy stosowaC dzwig i odpowiednie zawiesia. Podczas roztadunku nie wolno
dopuscic¢, aby ktokolwiek znajdowat sie pod rurg lub na drodze jej przenoszenia.

4.3. Transport kregéw

Transport kregéw powinien odbywaé¢ sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do
pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporéw i klinbw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatow.

Podnoszenie i opuszczanie kregéw o srednicach 1,2 m i 1,4 m nalezy wykonywaé za pomocg
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.4, Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktére nie
spowodujg segregacji skfadnikow, zmiany skladu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i
obnizenia temperatury przekraczajgcej granic okreslonych w wymaganiach technologicznych.

4.5. Transport kruszyw
Kruszywa mogag by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposdb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.6. Transport cementu i jego przechowywanie

Przewdz cementu powinien odbywaé¢ sie dostosowanymi do tego celu srodkami transportu w
warunkach zabezpieczajgcych go przed opadami atmosferycznymi, zawilgoceniem, uszkodzeniem
opakowania i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogolne” .

5.2. Zakres wykonywania robét
5.2.1.Sktadowanie materiatow.

Skfad rur powinien by¢ dostepny dla pracownikéw np. kontroli jakosci. Sktad powinien by¢ réwniez
dostepny dla celéw tatwego dalszego transportu. Rur tworzywowych nie sktadowac¢ w poblizu ognia,
zrddet ciepta lub niebezpiecznych substanciji typu: paliwa, rozpuszczalniki, oleje, lakiery itd.

Rury powinny byé sktadowane w taki sposéb jak podczas transportu z przektadkami drewnianymi.
Przekfadki drewniane powinny by¢ ptaskie i odpowiednio szerokie, aby nie powodowaty deformacji
rury. Rury o najwiekszych srednicach nalezy sktadowac najnizej.

W przypadku rur kielichowych, kielichy nalezy ukfada¢ tak, aby nie ulegaty deformacji (utozenie na
przemian).

Rury nie powinny by¢ skladowane bezposrednio na podtozu. W tym celu nalezy zastosowac¢ podktadki
analogicznie jak te stosowane pomiedzy rurami. Odstepy pomiedzy podktadkami nie powinny
przekraczaé¢ 2,5m. Podtoze skfadu powinno by¢ ptaskie i pozbawione ostrych przedmiotéw. Wysokosé
sktadowanych rur nie powinna przekracza¢ 3-4m.

Kregi nalezy sktadowaé w pozycji wbudowania, wysoko$¢ sktadowania nie powinna przekraczaé 1,8 m
i nacisk przekazywany na grunt ponizej 0,5 MPA.

Wiazy i stopnie - odbywacC sie moze na przestrzeni otwartej z dala od substancji korodujgcych.

Wpusty zeliwne mogg by¢ przechowywane na wolnym powietrzu na paletach w stosach do wysoko$ci
maksimum 1,5 m.
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5.2.2. Wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe miejsc wykonania kanalizacji.
Projektowana trasa przebiegu powinna by¢ trwale i widocznie oznakowana w terenie za pomocg
kotkéw osiowych. Nalezy ustali¢ state repery.

5.2.3. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym

Oznakowanie robot zgodnie z ,Instrukcjg oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym”. W
miejscach, gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkéw, budowe nalezy prowizorycznie
ogrodzi¢ od strony ruchu (a na noc dodatkowo oznaczy¢ swiattami).

5.2.4. Wykonanie wykopow pod elementy kanalizacji

Wykop nalezy rozpoczgé od najnizszego punktu budowanego kanatu i prowadzi¢ w kierunku
przeciwnym do spadku kanatu. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem, przy czym
dno wykopu wykonanego recznie nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o
2 5 cm, a w gruntach nawodnionych o 20 cm. Przy wykopie mechanicznym dno wykopu ustala sie na
poziomie o 20 cm wyzszym od projektowanego. Wykop nalezy wykona¢ o $cianach pionowych,
odpowiednio wzmocnionych za pomocg obudowy drewnianej lub  szalunkéw  systemowych.
Napotkanie w obrebie wewnetrznym wykopu przewody i kable nalezy zabezpieczy¢ wedtug wymagan
uzytkownikéw tych urzadzen.

5.2.5. Wykonanie kanatow.

W trakcie robét montazowych nalezy stosowac zapisy norm przytoczonych w p. 10.

Do robot montazowych przystgpi¢ po starannym recznym przygotowaniu podfoza, wykonaniu zgodnie
z zaprojektowanym spadkiem podsypek piaszczystych i taw betonowych na odcinkach kanatéw
przewidzianych do obetonowania . Do montazu nalezy stosowac tylko rury i ksztattki pozbawione
wad.

W miejscu zlgczy kielichowych wybraé piasek na glebokos¢ okoto 5,0 cm, w celu
dokonania potaczenia.

Nalezy zwréci¢ uwage na sposéb umieszczenia uszczelki we wgtebieniu kielicha rury, sprawdzajgc
czystos¢ wgtebienia i Scistos¢ przylegania uszczelki.

Przed montazem rur kielichowych bosy koniec rury posmarowa¢ srodkiem poslizgowym zalecanym
przez producenta, stosowanie olejéw i smardw jest niedopuszczalne.

Nalezy przestrzegaé okreslonej przez producenta gtebokosci wcisku bosego konca w kielich i
technologii fgczenia rur.

Skracanie rur wymaga ciecia w ptaszczyznie prostopadtej do osi rury i fazowania przycietego konca.

Przewody PE nalezy montowaé w umocnionym i odwodnionym wykopie, o zaprojektowanym
spadku, na podsypce o grubosci 0,10 m wykonanej z piasku. W przypadku stwierdzenia gruntu
rodzimego nadajgcego sie do wykorzystania dla podsypki i zasypki rur PEHD typu RC (zgodnie z
informacjami producenta) mozna go wykorzysta¢. Lgczenie rur i ksztattek o $rednicach =2 D 90mm
wykonywaé metodg zgrzewania doczotowego lub elektrooporowego, srednic <90 metodg zgrzewania
elektrooporowego.

Zgrzewane doczotowo mogg by¢ tylko materialy tego samego rodzaju, o tej samej klasie cisnienia i
tej samej grubosci scianek.

Strefe zgrzewania nalezy chroni¢ przed niekorzystnym wplywem czynnikéw atmosferycznych takich
jak mgta, deszcz, wiatr. Nie prowadzi¢ zgrzewania w temperaturze ponizej 0 st C. Proces zgrzewania
prowadzi¢ scisle wedtug instrukcji producenta rur i urzadzeh zgrzewajgcych przestrzegajgc czasu
nagrzania, czasu przestawienia, sity docisku i czasu chtodzenia. Chiodzenie musi nastepowaé w
warunkach otoczenia. Nie wolno przyspiesza¢ tego procesu np. wentylatorem lub woda.

Potgczenia rur PE z istniejgcymi przewodami stalowymi, zeliwnymi i PVC nalezy wykonywaé za
pomocg specjalnych ztgczek zaciskowych lub ztgczek kotnierzowych.

Zmiane kierunku sieci wykona¢ za pomocg tukéw segmentowych i kolan lub wykorzystujgc gietkosé
rur.

Nalezy przestrzega¢ promieni ugiecia zalecanych przez producenta dla aktualnej w czasie montazu
temperatury otoczenia.

Promienie giecia powinny by¢ nie mniejsze niz:

- 20 x $rednica nominalna (D) rury przewodowej przy temperaturze otoczenia = +20 °C,

- 35 x $rednica nominalna (D) rury przewodowej przy temperaturze otoczenia 10-20°C,

- 50 x $rednica nominalna (D) rury przewodowej przy temperaturze 0 - 10) °C.
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5.2.6. Wykonanie przytaczy
Przytagcza grawitacyjne od budynku do przepompowni przydomowej nalezy wykona¢ w wykopie
otwartym. Montaz przykanalikdw i przytaczy wg zasad jak w p. 5.2.5

5.2.7. Montaz studzienek betonowych, separatorow i osadnikow.

Montaz prowadzi¢ wg ponizszych ogdlnych zasad:

- element denny studzienki posadowi¢ w odwodnionym wykopie na podtozu ze Zwiru
stabilizowanego cementem zmieszanym w proporcjach 100 kg cementu na 1 m3 Zwiru,
oraz wypoziomowag,

- naciggng¢ uszczelke na zamek goérny elementu, uszczelke oraz zamek dolny nastepnego
kregu posmarowac specjalnym srodkiem poslizgowym,

- na zewnetrzng krawedz zamka gérnego elementu dolnego przed zamontowaniem
nastepnego kregu natozy¢ warstwe zaprawy z dodatkiem polimeru,

- po zamontowaniu kregu goérnego nalezy wyspoinowaé zaprawg potgczenie kregow od
wewnatrz studni, warstwa zaprawy powoduje réwnomierne przenoszenie naprezen i
zabezpiecza przed ewentualnym wystgpieniem spekan $cian, ktére mogg pojawia¢ sie w
wyniku nieréwnomiernego osiadania elementéw studni,

- po wykonaniu wyzej wymienionych czynnosci mozna montowaé nastepnie elementy
nadbudowy,

- do montazu dennic, kregow oraz zwezek nalezy stosowaé zawiesia linowe, dzieki ktorym
mozliwy jest transport poziomy oraz prawidtowe fgczenie poszczegoinych elementéw,

- zewnetrzne Sciany kregow i elementu dennego zabezpieczyC izolacjg bitumiczng przed
montazem w wykopie,

- zwienczenie studzienek betonowych wykonaé za pomoca piyty Zelbetowej z betonu KI.
C20/25 zbrojonego stalg St0S z otworem, pierscieni dystansowych i wlazu z zeliwa
sferoidalnego zgodne z normg PN-EN 124; 2000,

- nalezy zapewnic¢ dylatacje poziomg pokrywa — studnia i poziomg studnia — pierscien.

- witaz studzienek w terenach zielonych i gruntach rolniczych wyprowadzi¢ 10 cm ponad
rzedng terenu.

5.2.8. Wykonanie izolacji

Elementy betonowe kanalizacji w razie potrzeby zabezpieczy¢ sie z zewnatrz izolacjg bitumiczna.
Studzienki, o ile w dokumentac;ji projektowej nie okreslono inaczej, zabezpieczy¢ przez zagruntowanie
bitizolem R oraz trzykrotnie posmarowanie lepikiem asfaltowym na gorgco wg PN-C-96177.

5.2.9. Rury ochronne

Rury ochronne nalezy uktada¢ w wykopie otwartym lub metodami bezwykopowymi: przewiertu,
przecisku, mikrotunelowania. Wprowadzenie rury przewodowej do poziomej rury ochronnej nalezy
wykona¢ za pomocg ptéz pierscieniowych lub w przypadkach uzasadnionych technologig robét bez
ptéz.

Konce rur ochronnych uszczelni¢ zgodnie z p. 2.7.2.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdine”
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

wykona¢ badania materiatdw do betonu i zapraw i ustali¢ recepte, uzyskaé wymagane dokumenty,
dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnoé$ci, deklaracje
zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.), Wszystkie dokumenty oraz wyniki
badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptac;ji.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdét w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszych ST i zaakceptowang przez Inzyniera. W szczegdlnosci kontrola
powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
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punktéw wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z
kruszywa mineralnego lub betonu,

- badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg zatozenia przewoddw i studzienek,
-badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

- sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow, -
sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania
przewodoéw,

- badanie wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek sciekowych (kratek) i pokryw wtazowych, -
sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

-odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wiecej niz 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

-odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ 3 cm,

-odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac¢ 5 cm,

-odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ 5 mm,

-odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekracza¢ -
5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy
zwiekszonym spadku),

-wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100 m
powinien by¢ zgodny z pkt 5.2.10,

-rzedne kratek sciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podane sg w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdélne”

8.1. Odbioru robét nalezy dokonac¢ zgodnie z PN-EN 1610: 2002, PN-EN 1610: 2002/Ap1.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegajg:
- roboty montazowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
- wykonane studzienki sciekowe i kanalizacyjne,
- wykonane komory,
- wykonana izolacja,

- zasypany zageszczony wykop.
Odbidr robédt zanikajgcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogodlnego postepu robot. Diugosé odcinka robot ziemnych poddana
odbiorowi nie powinna by¢é mniejsza od 50 m.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:

- oznakowanie robot,

- dostawe materiatow,

- wykonanie robét przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
- przygotowanie podfoza i fundamentu,

- wigczenia do istniejgcych sieci, przetgczenia istniejgcych kanatéw do nowoprojektowanych sieci oraz
likwidacje istniejgcych wylotéw przewidzianych do demontazu,

- wykonanie wylotu kolektora,

- utozenie przewoddéw kanalizacyjnych, przykanalikow, studni, studzienek sciekowych,
- wykonanie izolacji rur i studzienek,

- zasypanie i zageszczenie wykopu,

- przeprowadzenie inspekcji TV wykonanych kanatéw, pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

- PN-EN 1610: 2002, PN-EN 1610: 2002/Ap1 Budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych,

- PN-EN 476:200 Wymagania ogdlne dotyczgce elementéw stosowanych w systemach
kanalizacji grawitacyjnej.

- PN-EN 752-1 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogdlne i definicje,

- PN-EN 752-2 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania,

- PN-EN 752-3 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Planowanie,

- PN-EN 752-4 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Obliczenia hydrauliczne i oddziatywania na
Srodowisko,

- PN-EN 752-5 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Modernizacja,

- PN-EN 752-7 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Eksploatacja i uzytkowanie,

- PN-EN 1401-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe
systemy przewodowe z niezmiekczonego polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i
kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu.

- PN-ENV 1046:2002 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych.

- PN-EN 13476-1:2007 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do bezcisnieniowe;j
podziemnej kanalizacji deszczowej i sanitarnej -- Systemy przewodéw rurowych o $ciankach
strukturalnych z nieplastyfikowanego poli(chlorku winylu) (PVC- U), polipropylenu (PP) i
polietylenu (PE) -- Czes$¢ 1: Ogdine wymagania i wkasciwosci uzytkowe

- PN-EN 1916 Rury i ksztaltki z betonu niezbrojnego, betonu zbrojnego widknem
stalowym i zelbetowe

- PN-EN 1917:2004 Studzienki wlazowe i niewtazowe z betonu niezbrojonego , z
betonu zbrojonego widknem stalowym i zelbetowe.

- PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
kotowego i pieszego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia.

- PN-EN 12063 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Scianki szczelne,

- PN-EN 13508-1 Stan zewnetrznych systeméw kanalizacyjnych. Wymagania ogoine,

- PN-EN 13508-2 Stan zewnetrznych systemoéw kanalizacyjnych. System kodowania inspekcji
wizualnej,

- PN-EN 295:2002 Rury i ksztattki kamionkowe i ich pofgczenia w sieci drenazowej i
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kanalizacyjnej

PN-EN 1115:2002 Systemy przewodoéw rurowych z tworzyw sztucznych do kanalizacji
cisnieniowej deszczowej i Sciekowej. Utwardzalne tworzywa sztuczne na bazie nienasyconej
zywicy poliestrowej (UP) wzmocnione wiéknem szklanym (GRP)

PN-EN 13244:2004 Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do cisnieniowych
rurociggow do wody uzytkowej i kanalizacji deszczowej oraz sanitarnej, uktadane pod ziemig i
nad ziemig -- Polietylen (PE)

PN-EN 858-1:2005/A1:2005 (U) Instalacje oddzielaczy cieczy lekkich (np. olej i benzyna).
Czes¢ 1: Zasady projektowania, wiasciwosci uzytkowe i badania, znakowanie i sterowanie
jakoscia.

PN-EN 858-2:2005 Instalacje oddzielaczy cieczy lekkich (np. olej i benzyna). Czes¢ 2: Dobor
wielkosci nominalnych, instalowanie, uzytkowanie i eksploatacja.

PN-EN 12050-1:2002 Przepompownie sciekéw w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy i
badania. Czes$¢ 1: Przepompownie $ciekéw zawierajgcych fekalia

PN-EN 12050-2:2002 Przepompownie sciekéw w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy i
badania. Cze$¢ 2: Przepompownie $ciekéw bez fekalidow.

PN-EN 12050-3:2002 Przepompownie $ciekdw w budynkach i ich otoczeniu -- Zasady budowy i
badania. Czes$¢ 3: Przepompownie $ciekdw zawierajgcych fekalia do ograniczonego zakresu
zastosowania.

PN-EN 12050-4:2002 Przepompownie sciekdw w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy i
badania. Czes¢ 4: Zawory zwrotne do przepompowni sciekow bez fekaliow i z fekaliami.

PN-EN 206-1:2000 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé

PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce
cementu powszechnego uzytku

PN-B-06250:1988 Beton zwykly

PN-B-06712:1986 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-01070 Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia.
Terminologia.

PN-B-10735  Kanalizacja/ Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
BN-83/8971-06 Rury i ksztattki bezcisnieniowe. Ogélne wymagania i badania.

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe. PN-H-74086
Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych.

PN-B-14501  Zaprawy budowlane zwykte.

PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na gorgco.

PN-B-12037  Cegta petna wypalana z gliny — kanalizacyjna.

PN-H-84023/06 Stal okreslonego zastosowania. Stal do zbrojenia betonu. Gatunki.
KB.4-3.3.1.10(1) Studzienki $ciekowe do odwodnienia drog 1983 r.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

KB.1.-22.26.(6) Kregi betonowe srednicy 50 cm, wysokosci 30 lub 60 cm.

Warunki techniczne i odbioru rurociggéw z tworzyw wydane w 1994r przez Polskg Korporacje
techniki Sanitarnej, grzewczej, Gazowej i Kliamtyzaciji.

Ptéciennik S., Wilbik J: Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych,
zalecane do stosowania przez Ministerstwo Infrastruktury, zeszyt 9, COBRTI Instal 2003,
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ST-S 04

Przepompownie.
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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamoéwienia
Budowa kanalizacji sanitarnej w Pigtkowisku gmina Pabianice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét zwigzanych z realizacjg zadania wskazanego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg dostawy i realizacji zadania wskazanego w pkt. 1.1.

1.4. Wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczgce robét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

Wymagania szczegodlne odnoszace sie do poszczegolnych roboét branzowych okreslono w projekcie
technicznym oraz oddzielnych specyfikacjach technicznych, ktérych zapisy nalezy traktowac jako
obowigzujgce przy realizacji robot zwigzanych z budowg przepompowni.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEPOMPOWNI STREFOWYCH

2.1. Ogrodzenie

Wykonane z siatki ocynkowanej na linkach stalowych o wys. do 1,5m, stupki narozne z rur stalowych o
przekroju 88.9/8 mm, stupki posrednie z teownika 100/8 mm. Ogrodzenie osadzone na podmuréwce
betonowej. Brama wjazdowa typowa, stalowa, dwuskrzydtowa o szer. ok. 3,0m.

Brame oraz stupki nalezy zabezpieczy¢ malowaniem ochronnym farbami podktadowymi i
nawierzchniowymi. Teren przepompowni nalezy utwardzi¢ kostkg betonowg typu Polbruk o grubosci 8
cm, miejscami nalezy wyréwnac teren i nasadzic zieleh zgodnie z planem zagospodarowania terenu.

2.2. Powierzchnia komunikacyjna
Zaprojektowana z kostki betonowej, wolne przestrzenie projektuje sie umocni¢ tluczniem. Konstrukcje
drogi zaprojektowano w nastepujgcy sposob:

- kostka betonowa gr. 8cm;
- podsypka z miatu kamiennego 0/5 gr. 3cm;
- podbudowa z kruszywa famanego 0/31,5 gr. 20 cm;
stabilizowanego mechanicznie gr.15cm

- grunt stabilizowany cementem Rm=2,5MPa

3 46 cm.
Grunt nalezy dogesci¢ do wskaznika zageszczenia Is = 1,00 na gtebokosci do 1,20m i Is = 0,97 na

gtebokosci ponizej 1,20m. Jednoczesnie zasypywac warstwami wykop (zageszczajac kazdg warstwe)
do momentu osiggniecia rzednej spodu konstrukciji.

Wykonawca powinien dogesci¢ podioze tak, aby powyzsze wymaganie zostato spetnione. Jezeli
wartosci wskaznika zageszczenia nie mogg by¢ osiggniete przez bezposrednie zageszczenie podtoza
to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajgce uzyskanie wymaganych
wartosci wskaznika zageszczenia.

Wody opadowe z jezdni zostang odprowadzone spadkiem poprzecznym na pobliski teren.

Droge obramowano kraweznikiem betonowym wtopionym 15x30x100 na tawie betonowej C15/20.
Teren projektowanych przepompowni $ciekéw nalezy uksztattowaé poprzez zepchnigcie spycharkg z
terenu robodt ziemi roslinnej (gleby) warstwe gr. 0,2 m i tymczasowe spryzmowanie jej uksztattowanie
terenu przy pomocy spycharki i koparki z gruntu pochodzgcego z wykopu pod przepompownie.
Nastepnie zageszczaé nasyp warstwami gr. 20 — 25 cm i splantowac¢ powierzchnie placu (nasypu i
skarp).

Ziemie rodlinng (humus+gleba) wywiez¢ na miejsce wskazane przez Inwestora. Roboty drogowe o
nawierzchni docelowej z polbruku oraz ogrodzenie z bramg i furtkg stanowi¢ winny ostatni etap budowy
przepompowni.

Teren pod przepompownie uksztattowa¢ nadajgc odpowiedni spadek zapewniajgcy odwodnienie
powierzchniowe. Droga do Ps-2 z ptyt bet. typu Jomb utozonych $ladowo.
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2.3. Przepompownia Ps-1 , Tytanowa”

Warunki eksploatacyjne pomp

Moc pompy typu vortex powinna wynosi¢ 3,7 kW, $rednica wirnika 124,02 mm, zasilanie 3-fazowe
400V 50Hz, predko$é obrotowa 2900 obr./min. Pompa powinna mieé wydajnosé 25,3m*h przy
catkowitej wysokosci strat 13,1 m i sprawnosci pompy min. 40% oraz maksymalnym poborze mocy
2,07kW. Wymagany minimalny wolny przelot wirnika pompy to 2” (50,8mm).

2.4. Przepompownia Ps-2 ,,Szkota”

Warunki eksploatacyjne pomp

Moc pompy typu vortex powinna wynosi¢ 3,7 kW, $rednica wirnika 124,02 mm, zasilanie 3-fazowe
400V 50Hz, predkosé obrotowa 2900 obr./min. Pompa powinna mie¢ wydajno$é 18,41 m*h przy
catkowitej wysokosci strat 14,7 m i sprawnosci pompy min. 37% oraz maksymalnym poborze mocy
1,85kW. Wymagany minimalny wolny przelot wirnika pompy to 3” (76,2mm).

2.5. Zbiorniki przepompowni

Zaprojektowano zbiorniki przepompowni prefabrykowane z polimerobetonu DN1500 posadowione na
plycie zelbetowej 2300 x 250mm (dopuszcza sie zastosowanie ptyty 2300x2300x250mm), zbrojone;j
podwadjng siatkg zbrojeniowg z pretéw zebrowanych ze stali St3SY-b-500 wg AT-15-2498/97, rozmiar
oczek 100/100mm, beton klasy min. C35/45. Ptyte nalezy posadowi¢ na przygotowanym podtozu z
piasku grub. 0,15m i chudego betonu o grub 0,15m. Zbiornik polimerobetonowy przepompowni nalezy
zakotwi¢ w ptycie zelbetowej zgodnie z wytycznymi producenta zbiornika.

Elementy zbiornika winny by¢ opatrzone znakiem CE na potwierdzenie zgodnosci produkcji wg norm
zharmonizowanych z dyrektywg 89/106/EWG, winny posiadaé aprobate techniczng oraz by¢
przystosowane do montazu w $rodowisku stabo agresywnym bez dodatkowego zabezpieczenia
antykorozyjnego. Zbiorniki przepompowni muszg spetnia¢ normy wytrzymatosciowe dla zbiornikow
catkowicie posadowionych w gruncie.

Przejscia kroccow ttocznych przez sciany zbiornika powinny by¢ zaopatrzone w uszczelnienia gumowe i
elastyczne tak, aby nie nastgpita utrata szczelnosci czy uszkodzenie rurociggu w przypadku
nierownomiernego osiadania studni i rurociggu.

Przepust w $cianach dla kabli o srednicy 110mm.

Dno przepompowni powinno byé¢ tak wyprofilowane, aby w Zzadnym jego miejscu nie nastepowato
gromadzenie sie piasku i zawiesin - dno zbiornika wyposazone w skosy.

Obudowe przepompowni nalezy wyposazy¢ w uchwyty dla zamocowania sondy hydrostatycznej (ciggty
pomiar poziomu $ciekdéw) oraz 2 ptywakowe sygnalizatory poziomu (zabezpieczenie pomp przed pracg
na sucho i poziom max.). Sonda hydrostatyczna i sygnalizatory poziomu winny wspétpracowaé z szafg
sterowniczg. Pokrywy wlazowe ze stali nierdzewnej spetniajgce nastepujgce wymagania: szczelne,
zabezpieczajgce przed dostaniem sie piasku i zanieczyszczen do zbiornika.

Przykrycie przepompowni winno (po otwarciu) zapewnia¢ swobodne wycigganie pomp -uchwyty gérne
prowadnic pompy powinny znajdowac sie w swietle wiazu.

Pokrywa wtazowa powinna by¢ zabezpieczona przed mozliwoscig wpadnigcia do komory pompowni
(mocowane na zawiasach) oraz zabezpieczone przed otwarciem przez osoby niepowotane przy
pomocy zamka.

Zawias pokrywy nalezy wyposazy¢ w blokade zabezpieczajgcg przed samoczynnym zamknieciem. Kat
petnego otwarcia pokrywy w pozycji zablokowanej winien wynosi¢ min. 60° do powierzchni terenu.
Otwarta pokrywa nie moze wspieraC sie na ogrodzeniu lub nadziemnych urzgdzeniach
technologicznych zwigzanych z przepompownig.

Zamek przykrycia powinien byé nietypowy (dla utrudnienia wtamania), odporny na zanieczyszczenia,
uszkodzenia i warunki atmosferyczne.

Zbiornik przepompowni powinien byé wyposazony w przewody wentylacyjne zakonczone tak, aby
uniemozliwi¢ wrzucanie do przepompowni przedmiotéw oraz dodatkowo przewod wywiewny nalezy
zakonczy¢ antyodorowym kominkiem rurkowym typu KF-110/3/PE/B z wypetnieniem filtracyjnym.
Zbiornik przepompowni musi by¢ wyposazony w podest uchylany umozliwiajgcy wycigganie pomp (dla
zbiornikéw, ktérych wysokos¢ przekracza 3m) i drabinki zejSciowe ze stali kwasoodpornej. Drabinka
powinna umozliwi¢ zejscie na dno zbiornika i posiada¢ szerokosé zgodng z normg PN-80 M-49060 (co
najmniej 30 cm).

Do mocowania wyposazenia statego w zbiornikach (konstrukcje nosne lub wsporcze) nalezy stosowaé
kotwy ze stali kwasoodpornej mocowane zgodnie z wytycznymi producenta zbiornika.
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2.6.

2.7.

Przepompownie strefowe projektuje sie jako dwupompowe, z pompami zatapialnymi pracujgcymi

Armatura i podstawowe wyposazenie przepompowni

Srednice rurociggéw (pionéw tlocznych) wewnatrz pompowni powinny byé zgodne z
projektem i muszg by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej wg PN — EN 10088-1 oraz
taczone przy wykorzystaniu kotnierzy ze stali kwasoodpornej,

Wszystkie spoiny powinny by¢ wykonane w technologii wtasciwej dla stali kwasoodpornej
(metodg TIG, przy uzyciu glowicy zamknietej do spawania orbitalnego w ostonie argonowe;j
lub automatu CNC).

Elementy wyposazenia przepompowni wykona¢ z materiatdw odpornych na dziatanie
srodowiska agresywnego. Rury, ksztattki nalezy potgczyé z armaturg na kotnierze, sruby z
nakretkami i podkfadkami — stal kwasoodporna AISI 304. Uszczelki miedzy kotnierzami
NBR.

Do potgczenia rurociggdw ttocznych pomp powinien by¢ zastosowany trojnik spawany
dajgcy niewielkie straty cisnienia przy przeptywie sciekow.

Do potgczen kotnierzowych nalezy stosowac kotnierze luzne, odporne na warunki panujgce
w przepompowni 0 owierceniu PN10. Kotnierze luzne montowac na fabrycznie wykonanych
wywijkach wykonanych ze stali kwasoodpornej.

Armatura zwrotna - zawory zwrotne kulowe zeliwne lub mosiezne - kula powleczona guma,
obudowa z zeliwa GG25, zabezpieczone antykorozyjne o petnym otwarciu przelotu przy
predkosci 0,7 m/s zgodnie z PN-EN 12050-4,

Armatura odcinajgca - zasuwy odcinajgce zeliwne lub mosiezne klinowe kotnierzowe
miekkouszczelnione z klinem gumowanym, pokryte trwatg farbg epoksydowg odporng na
dziatanie sciekdw — w celu umozliwienia obstugi z powierzchni terenu — przeznaczone do
montazu doziemnego tuz za zbiornikiem pompowni — na kazdym kréécu ttocznym,
Armatura zwrotna i odcinajgca powinna by¢ tak umiejscowiona, aby mozliwe byto jej
otwieranie i zamykanie z poziomu podestu lub bez koniecznosci wchodzenia do komory
pompowni, studzienki przy wykorzystaniu standardowego klucza do zasuw,

W celu uniemozliwienia pojawienia sie réoznych potencjatéw i niebezpiecznych napie¢ na
przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikéw pomp), nalezy
zastosowac potgczenia wyrbwnawcze,

Przewdd wyréwnawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z kohcowym podigczeniem
do gtéwnej szyny ekwipotencjalne;j.

Nalezy przewidzie¢ mozliwos¢é montazu i demontazu zainstalowanej armatury w przypadku
koniecznosci jej wymiany.

Pompy

naprzemiennie o swobodnym przelocie typu vortex.
Minimalne wymagania stawiane zastosowanym pompom:

pompa musi by¢ nieprzecigzalna w catym zakresie swojej pracy wraz z uwzglednieniem
wspotczynnika (SF) rezerwy mocy silnika pompy, umozliwiajgcym okresowe zwiekszenie
obcigzenia pompy, przy ktérym jej silnik moze dziata¢ bez przecigzenia lub uszkodzenia.
Wymagana minimalna warto$¢ wspoétczynnika SF wynosi 1,2.

wszystkie zewnetrzne potgczenia muszg posiada¢ uszczelnienia o-ringowe NBR uktadane na
fazowanych brzegach. Nie dopuszcza sie stosowania innego rodzaju uszczelek.

pompa musi posiada¢ wodoszczelny wlot kablowy z minimum dwoma barierami
epoksydowymi, zaciskowe potgczenia przewodow, zdjets izolacje z zyt przewoddw zasilajgcych
i zabudowanie ich w ztgczu kablowym w barierach epoksydowych w celu zapewnienia
diugoletniej szczelnosci poprzez uniemozliwienie przeciekow kapilarnych wewnatrz
przewoddéw. Nie dopuszcza sie stosowania listew zaciskowych.

sruby, zawiesie i inne elementy stalowe pompy majgce kontakt z medium - stal
kwasoodporna,

silnik i pompa musi mie¢ mozliwos¢ naprawy (bez uzycia specjalistycznych narzedzi) i
przewiniecia poza fabrykg pomp. Zastosowanie pompy, ktéra moze by¢ naprawiana wytgcznie
w fabryce pomp jest niedopuszczalne,
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e pompa musi by¢ wyposazona w bimetaliczne czujniki temperatury montowane bezposrednio w
statorze (stojanie) wylgczajace pompe przy temperaturze 120°C i zatgczajgce jg przy roznicy
temperatury 30-35°C,

o wat ze stali kwasoodpornej umozliwiajgcy tatwe zdejmowanie wirnika,

e na wale dwa niezalezne uszczelnienia mechaniczne przedzielone komorg olejowa,

¢ silnik pompy napetniany olejem zapewniajgcym witasciwe chtodzenie oraz ciggte smarowanie
tozysk, co skraca czestotliwos¢ konserwacji i przedtuza zywotnos¢ urzgdzenia,

e wypetnienie komory olejowej musi by¢ olejem niegroznym dla srodowiska,

e zastosowane tozyska muszg by¢ smarowane olejem z komory olejowej silnika, co zapewnia
state smarowanie i wydtuza czas ich eksploatacji, minimalna trwato$¢ tozysk B-10: 50 tys.
godzin pracy,

¢ silnik pompy musi by¢ wyposazony w potrdjne zabezpieczenie szczelnosci uniemozliwiajgce
przedostawanie sie do niego wilgoci,

e pompa musi byé wyposazona standardowo w min. 2 wewnetrzne czujniki wilgoci w komorze
olejowej, ktére sg elektrycznie izolowane i wyposazone w potgczenia i sondy wykonane ze stali
nierdzewnej

e pompa musi by¢ wyposazona w fabryczny system stopy sprzegajacej z systemem autoztgcza
oraz szyny prowadzace typu M-T-M (lub réwnowazne) umozliwiajgce szybkie odtgczenie i
wyjecie pompy ze zbiornika bez uzycia narzedzi i bez koniecznosci schodzenia do zbiornika.

Konstrukcja pomp

e Srednica wylotu — 3”

e Min. swobodny przelot wirnika — 2”

e Wirnik: pétotwarty typu VORTEX, utrzymywany w rownowadze, wbudowany o podwyzszonej
odpornosci na zatykanie, 8-topatkowy.

Korpus pompy: zeliwo (ASTM A-48 CLASS 30)

Obudowa silnika: zeliwo (ASTM A-48 CLASS 30)

Materiat wirnika: zeliwo sferoidalne (ASTM A-536)

Wat silnika: stal nierdzewna (ASTM 416)

Maksymalna temperatura ttoczonej cieczy: 60°C

Maksymalna temperatura silnika: 155°C

Minimalna temperatura zaptonu oleju: 199°C

Czujniki temperatury:

- Otwarcie: 125°C MAX./115°C MIN.

- Zamkniecie: 90°C MAX./48°C MIN.

Przyktadowa pompa spetniajgca wymagania specyfikacji to SSBHRCY firmy Hydromatic.

2.8. WYTYCZNE BHP PRZY OBSLUDZE PRZEPOMPOWNI

Przepompownia jest wyposazona w nastepujgce elementy umozliwiajgce jej bezpieczng prace:

- wiaz montazowo — obstugowy dostosowany do wymiaréw pomp i zapewniajgcy tatwy

dostep do wnetrza studni
- pompy zatapialne, ktérych zasprzeglenie i rozsprzeglenie hydrauliczne mozna
prowadzi¢ z powierzchni terenu (bez koniecznosci schodzenia do studni)

- wentylacje grawitacyjna.
Pracownicy zatrudnieni przy obstudze przepompowni poza przeszkoleniem w zakresie ogoélnych
przepisow BHP, powinni zosta¢ przeszkoleni w zakresie ratownictwa i udzielania pierwszej pomocy w
razie wypadku. Niedopuszczalne jest przystepowanie do pracy bez odziezy ochronnej i sprzetu ochrony
osobistej w zbiorniku czerpalnym przepompowni.
Pracownicy obstugi przepompowni powinni by¢ wyposazeni w:

- szelkowe pasy bezpieczenstwa z linkami asekuracyjnymi,

- przenosng lampe gazoszczelng i wodoodporna,

- maske z doprowadzeniem powietrza z zewnatrz,

- aparat tlenowy lub aparat powietrzny,

- wykrywacz wystepowania szkodliwych i palnych gazéw,

- przewozny agregat wentylacyjny o wydajnosci 10 wymian/godz.,

- apteczke pierwszej pomocy.
Prowadzenie prac konserwacyjnych w przepompowni $ciekow musi odbywac sie z zachowaniem
wszystkich wymogow bezpieczehstwa, ze szczegdlnym zwrdceniem uwagi na:
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- koniecznos¢ mechanicznego przewentylowania przepompowni przed kazdorazowym
wejsciem cztowieka (nadmuch powietrza kierowa¢ na dno komory za pomocag
elastycznego weza, minimalny czas wietrzenia 30 min.,

- sprawdzenie po zakonczeniu wietrzenia — lampg Davy'ego albo innym
specjalistycznym przyrzgdem, braku wystepowania w zbiorniku duszacych lub
palnych gazow,

- stosowanie przez pracownikow schodzgcych do wnetrza zbiornika — szelkowych
paséw bezpieczenstwa, zaleca sie opuszczanie pracownika do studni z
wykorzystaniem tréjnoga,

- bezwzgledna koniecznos¢ asekuracji pracownika przebywajgcego w studni przez co
najmniej dwie osoby znajdujgce sie przy wiazie studni i utrzymujgce z pracownikiem
przebywajgcym w studni tgcznos¢ glosowg; jeden z pracownikdw musi byc
przeszkolony w zakresie obstugi aparatu powietrznego’

wyposazenie pracownika pracujgcego w zbiorniku w wykrywacz gazéw szkodliwych lub palnych, w
przypadku stwierdzenia obecnosci w/w gazéw w stezeniach niedopuszczalnych, nalezy natychmiast
opusci¢ studzienke.

2.9. Sterowanie i monitoring

Praca pomp bedzie naprzemienna, sterowana automatycznie zaleznie od poziomu Sciekdw w
zbiorniku. Szafki sterownicze beda dostarczane przez producenta pomp; nalezy w nich przewidzie¢
miejsce do montazu uktadu monitorowania w systemie GPRS. Informacje o pracy przepompowni bedg
przekazywane na telefony komoérkowe eksploatatora oraz do komputera w centralnej dyspozytorni.
Ukfad monitorowania powinien posiada¢ zabezpieczenie zasilania w postaci np. urzgdzenia typu UPS
lub akumulatora aby w przypadku zaniku napiecia zasilania podstawowego, informacja o awarii zostata
skutecznie przekazana do odbiornika. Na przepompowniach przewidziano montaz soft-startow.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEPOMPOWNI PRZYDOMOWYCH

Wymaga sie, aby Wykonawca dostarczyt kompletne przepompownie $ciekéw tj. zbiornik, pompa z
rozdrabniaczem, elastyczny system rurociggéw z wsuwanym przytagczem tlocznym umozliwiajgcym
tatwg instalacje i wyjmowanie pompy bez wchodzenia do zbiornika przepompowni oraz skrzynka
zasilajgco-sterujgcg wg ponizszej podstawowej specyfikacji, ktéra okresla minimalne wymagane
parametry eksploatacyjne i konstrukcyjne pompy oraz reszty w/w wyposazenia. Z uwagi na krotkie
przytgcza grawitacyjne do przepompowni przydomowych i w zwigzku z tym doptyw niewychtodzonych
Sciekdw wymagane jest zastosowanie pomp spetniajgcych warunek pracy min. 10 min w temperaturze
powyzej 50°C. Przyktadowa pompa spetniajgca wymagania specyfikacji to HPGY 150 wraz z systemem
mocujgcym TG-Pro firmy Hydromatic.

3.1. Zbiornik

Zbiornik monolityczny wykonany z polietylenu zapewniajgcy szczelno$¢ eliminujgc infiltracje wod
przypadkowych, z  usztywnieniami  pierscieniowymi  wzmacniajgcymi  konstrukcje = oraz
zabezpieczajgcymi przed wyptynieciem zbiornika przy wysokich wodach gruntowych, dno zbiornika ze
spadkiem min.15° w kierunku kré¢ca wlotowego pompy.

3.2. Pompa
Minimalne wymagania stawiane zastosowanym pompom gwarantujgce prawidiowg prace
zaprojektowanego systemu kanalizacji ci$nieniowej:
¢ mechanizm rozdrabniajgcy pompy musi zapewnia¢ dwustopniowe ciecie — drugie prostopadte
do pierwszego w celu maksymalnego rozdrobnienia i zabezpieczenia przed zapychaniem
pompy poprzez zastosowanie rozdrabniaczy obrotowych z systemem podwdjnych nozy
tngcych, tj. nozem promieniowym dokonujgcym pierwszego ciecia oraz drugim osiowym, ktéry
dokonuje cigcia prostopadtego wzgledem noza promieniowego,
o wszystkie zewnetrzne potgczenia muszg posiada¢ uszczelnienia o-ringowe NBR uktadane na
fazowanych brzegach. Nie dopuszcza sie stosowania innego rodzaju uszczelek,
e pompa musi posiada¢ wodoszczelny wlot kablowy z minimum jedng barierg epoksydowg, w
ktérej zabudowano przewody zasilajgce ze zdjetg izolacjg zyt w celu zapewnienia dtugoletniej
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szczelnosci poprzez uniemozliwienie przeciekéw kapilarnych wewnatrz przewoddéw oraz
szczelne potgczenia zaciskowe przewoddw zasilajgcych,

Sruby, zawiesie i inne elementy stalowe pompy majgce kontakt z medium - stal kwasoodporna,
silnik i pompa musi mie¢ mozliwosé naprawy (bez uzycia specjalistycznych narzedzi) i
przewiniecia poza fabrykg pomp. Zastosowanie pompy, ktéra moze by¢ naprawiana wytgcznie
w fabryce pomp jest niedopuszczalne,

pompa musi byé wyposazona w bimetaliczne czujniki (jeden w przypadku silnikow
jednofazowych Ilub dwa w przypadku silnikéw trojfazowych) temperatury montowane
bezposrednio w statorze (stojanie), wylgczajgce pompe przy temperaturze 120°C i zalgczajgce
ja przy roznicy temperatury 30-35°C,

wirnik pototwarty, 5-topatkowy, niemetaliczny z tworzywa termoplastycznego z wkiadkg z
brazu,

Ostrze nieruchome i osiowe (gérne) powinny by¢ odwracalne i umozliwiaé ponowne uzycie, co
wydiuza ich zywotnos$¢é dwukrotnie. Muszg one zosta¢ wykonane ze stali min. 440C hartowanej
do twardosci 55-60 HRC,

pompa musi bez problemu rozdrabnia¢ odpady powszechnie spotykanie w s$ciekach
komunalnych, jak np.: plastik, guma, materiaty drewniane czy pieluchy, na czastki o Srednicy
nie wiekszej niz 6,4 mm,

wypetnienie komory olejowej musi by¢ olejem niegroznym dla Srodowiska,

zastosowane tozyska muszag by¢ przystosowane do pracy w ciezkich warunkach — minimalna
trwatos¢ tozysk B-10: 50 tys. godzin pracy,

na wale dwa niezalezne uszczelnienia mechaniczne przedzielone komorg olejowa,

pompa musi by¢ wyposazona standardowo w min. 1 wewnetrzny czujnik wilgoci w komorze
olejowej.

- Konstrukcja pompy:

Srednica wylotu — 1,25
Wirnik: pototwarty, 5-topatkowy (materiat VALOX® 420 SEO z wktadka z brgzu).
Korpus pompy: zeliwo (ASTM A-48 CLASS 30)
Obudowa silnika: zeliwo (ASTM A-48 CLASS 30)
Predkosc¢ obrotowa: 2900 obr../min.,
Wat silnika: stal nierdzewna (ASTM 416)
Mechanizm rozdrabniajgcy dwustopniowy (stal nierdzewna 440C zahartowana do 55-60 HRC)
Maksymalna temperatura ttoczonej cieczy: 60°C
Maksymalna temperatura silnika: 130°C
Minimalna temperatura zaptonu oleju: 199°C
Czujniki temperatury:
o Otwarcie: 125°C MAX./115°C MIN.
o Zamkniecie: 90°C MAX./65°C MIN.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Zasady kontroli jakosci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-S  00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6 oraz
poszczegolnych specyfikacjach branzowych.

5. OBMIAR ROBOT

5.1. Zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6 oraz poszczegdinych
specyfikacjach branzowych.
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5.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 kpl. przepompowni $ciekdw wraz z zagospodarowaniem terenu
przylegtego.

6. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru roboét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8 oraz poszczegdinych
specyfikacjach branzowych.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.
7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

7.2. Cenajednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 kpl. przepompowni $ciekdw wraz z zagospodarowaniem terenu przylegtego zawiera
wszelkie elementy zwigzane z realizacjg wymagan okreslonych w przedmiotowej ST.
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ST-S 05

Odtworzenie nawierzchni.
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamoéwienia
Budowa kanalizacji sanitarnej w Pigtkowisku gmina Pabianice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robét zwigzanych z realizacjg zadania wskazanego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z trwatym
umochnieniem nawierzchni uszkodzonej lub wymagajgcej odbudowy zgodnie z warunkami technicznymi
administratoréow drég i ich wtascicieli.

Odtworzenie dotyczy:

- asfaltowej drogi powiatowej nr 4911E - odtworzenie dla ruchu kat. KR3-KR4
- asfaltowych drég gminnych - odtworzenie dla ruchu kat. KR2

- gruntowych drég gminnych

- odwodnieniowych rowow przydroznych

- chodnikéw betonowych i kostki betonowej

- ogrodzenia

1.4. Wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5. Szczegodtowe
wymagania okreslono w dokumentaciji projektowe;j.

W pozostatych obszarach teren nalezy przywréci¢ do stanu pierwotnego.

Przy realizacji robo6t zwigzanych z odtworzeniem nawierzchni nalezy bezwzglednie stosowaé wytyczne
okredlone w Ogélnych specyfikacjach technicznych (OST) opracowanych na zlecenie Generalnej
Dyrekcji Drég Publicznych przez Branzowy Zaktad Doswiadczalny Budownictwa Drogowego i
Mostowego, Sp. z 0.0.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-S 00.00
~Wymagania ogdélne” pkt 2., natomiast szczegdtowe w projekcie wykonawczym oraz w Ogdlnych
specyfikacjach technicznych (OST) opracowanych na zlecenie Generalnej Dyrekcji Drog Publicznych
przez Branzowy Zaktad Doswiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego, Sp. z 0.0.

3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
3.1. Zasady kontroli jakosci roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6, natomiast
szczegotowe w Ogoélnych specyfikacjach technicznych (OST) opracowanych na zlecenie Generalnej

Dyrekcji Drég Publicznych przez Branzowy Zaktad Doswiadczalny Budownictwa Drogowego i
Mostowego, Sp. z o.0.
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4. OBMIAR ROBOT

4.1. Zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7, natomiast
szczegotowe w Ogodlinych specyfikacjach technicznych (OST) opracowanych na zlecenie Generalnej
Dyrekcji Drég Publicznych przez Branzowy Zakfad Doswiadczalny Budownictwa Drogowego i
Mostowego, Sp. z 0.0.

4.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest:
. m? (metr kwadratowy) nawierzchni.

5. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.

6. PODSTAWA PLATNOSCI
6.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST-S 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

6.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania/odbudowy 1m? nawierzchni zawiera wszelkie elementy zwigzane z realizacja
wymagan okreslonych w przedmiotowej ST.

7. PRZEPISY ZWIAZANE ORAZ INNE DOKUMENTY

Ogdlne specyfikacje techniczne (OST) opracowane na zlecenie Generalnej Dyrekcji Drog Publicznych
przez Branzowy Zaktad Doswiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego, Sp. z 0.0. (wraz z
uaktualnionymi na dzien opracowania przedmiotowej ST przepisami i normami).
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