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D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1.Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonantadbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiy&nia i Odbioru Rob6t Budowlanych s
wymagania techniczne dotygze wykonania i odbioru robot w zgwku z wykonaniem
podwdjnego powierzchniowego utrwalenia nawierzcjezidni drogi gminnej nr 108263E na
odcinku od skrzzowania za kéciotem do skrzyowania w Gorzewie.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdid&wlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecannealizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.1.

1.3.Zakres Robot oktlych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB obejmuj

D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktéw wysgdiowych oraz wznowienie i stabilizacja pasa
drogowego.
D.05.03.08. Powierzchniowe utrwalenie nawierzchogdwych — podwdjne.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, nie dolacy budynkiem, stanowcy cata¢
techniczno - aytkowa (drog;) albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2.Jezdnia- cze$¢ drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.3. Droga - budowla wraz z drogowymi obiektami zynierskimi, uradzeniami oraz
instalacjami, stanowca cald¢ techniczno-gytkowa, przeznaczan do prowadzenia ruchu
drogowego, zlokalizowarw pasie drogowym.

1.4.4. Destrukt- materiat uzyskany w czasie frezowania nawierzbitmimicznej.
1.4.5Frezowanie- kontrolowany proces skrawania gérnej warstwy manéhni bitumicznej bez
jej ogrzania na ok&bona glebokas¢.

1.4.6.Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.7. Korona drogi - jezdnie z poboczami, pasami awaryjnego postajb basami
przeznaczonymi do ruchu pieszych, zatokami autolwso lub postojowymi, a przy drogach
dwujezdniowych — rowniez pasem dziatym jezdnie.

1.4.8.Konstrukcja nawierzchni uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.
1.4.9. Korpus drogowy- nasyp lub ta e&é wykopu, ktéra jest ograniczona korpomirogi

i skarpami rowow.

1.4.10. Koleina - odksztalcenie przekroju poprzecznego pasa jemduituz kierunku ruchu
pojazdow, w sladach najcgstszych przejazdow kot samochodowych, spowodowane
odksztatceniem lepko-plastycznym warstwy lub wardtwtumicznych lub odksztatlceniem
warstw nédnych nawierzchni lub obydwoma rodzajami tych odidszh.

1.4.11.Kosztorys ofertowy wyceniony kompletny kosztorygepy.

1.4.12. Kosztorysslepy- opis rob6t w kolejnéci technologicznej ich wykonania.

1.4.13. Ksigga obmiarow- akceptowany przez hyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonanych robo6t w formie wylicze
szkicow i ewentualnie dodatkowych aednikéw. Wpisy w ksidze obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakoemhe przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadaprob zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.
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1.4.15.Materialy - wszelkie tworzywa niezfgine do wykonania rob6t zgodne z dokumentacj
projektowy i specyfikacjami, zaakceptowane przezyimera.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgod®é - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddowvlanych.

1.4.17. Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewow.

Pas drogowy mee réwniez obejmowé teren przewidziany do rozbudowy drogi i agzen
chroniacych ludzi isrodowisko przed ugizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.18.Pobocze cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzyma pojazdow,
umieszczenia usdzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystania do ruchu pieszych,zgia
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.19.InzZynier - petnomocny przedstawiciel Zamawieggo, ktérego uprawnienia i obawki

w stosunkach z Wykonawav procesie realizacji robot okiteno w umowie.

Inzynier = Inspektor koordynator(prawo budowlane, Ustawa z dn. 7 lipca 1994 r 2rtz
pdézniejszymi zmianami).

1.4.20.Polecenie Iryniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera w
formie pisemnej, dotyeare sposobu realizacji rob6t lub innych spraw szanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.21. Zadanie budowlane cz$¢ przedstwziecia budowlanego, stanoyza odebng catasé¢
konstrukcyjn, lub technologiczsp zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywaryoRcji
techniczno - gytkowych. Zadanie mie polegéd na wykonywaniu robét zwkanych z budow
modernizacj, odnows, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.4.22. Wszystkie inne okilenia podane w niniejszej specyfikacji zgodne z obowizujacymi
normami, specyfikacjami technicznymi, szczegotowygolnymi warunkami umowy.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

1.5.1. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za fgkich wykonania oraz zgodiod ze
specyfikacjami technicznymi na poszczegdlne asarhsnrob6t oraz poleceniamidyniera.

1.5.2. Wykonawca przed rozpeckem robot w terminie ustalonym w Warunkach Umowy
przedstawi laynierowi do akceptaciji:

a) wszystkie potrzebne receptury opracowane w opargwmagania okrdone w SST,

b) szczego6towy harmonogram robét,

C) orzeczenia o jakwi, aprobaty, aktualnéwiadectwa dopuszczenia wymagane w SST na
zastosowane materiaty,

d) program zapewnienia jakad,

e) polisy oraz dokumenty ubezpieczeniowe.

1.5.3. Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren Budowy w terminie okienym

w Warunkach Umowy.

a) W okresie od przekazania Terenu Budowy/Robo6idkgo dnia a do potwierdzenia przez
Zamawiajcego ostatecznego Odbioru Rob6t, Wykonawca odpawiagh utrzymanie
oznakowania oraz bezpiedatwa ruchu w olgbie budowy.

b) Wykonawca kdzie prowadzit roboty przy zachowaniu istamggo ruchu.

c) Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabody zaptacie i jest wEzony w cen
umowy.

2. Materiaty

2.1. Zrodla uzyskania wszystkich materiatéw powinnyébwybrane przez Wykonawc
Z wyprzedzeniem, przed rozpecem Robot.

Zatwierdzeniezrodta materiatdbw nie oznaczze wszystkie materiaty z tegoddia keda przez
Inzyniera dopuszczone do wbudowania.



2.1.1.Wykonawca przedstawi do akceptacjylmerowi na wszystkie dostarczone na bugaow
przeznaczone do robo6t materiaty ( kruszywo, legiszcwypetniacz,srodki adhezyjne)
dokumenty wymienione w pkt. 1.5.2.e niniejszej SST

2.1.2.Materialy przeznaczone do wykonania robo6t ipow odpowiadd wymaganiom
specyfikacji technicznych na poszczegolne asortyynesb6t z uwzgidnieniem zalenosci od
kategorii ruchu na drodze i stanu technicznegoidrog

2.1.3.Ireynier ma prawo nie wyrazi zgody na zastosowanie materialdbw niezgodnych z
wymaganiami oraz przedstawionymi dokumentami.

W przypadku zastosowania przez Wykonawtateriatow innych i uzgodniono z laynierem,
roboty nie zostanodebrane.

2.2. Sktadowanie materiatéw

Wykonawca we wilasnym zakresie zabezpiecza miejsiegl@vania materiatdbw zapewriap
zachowanie ich jaki i przydatndci do robot.

Lokalizacg skladowisk Wykonawca powinien uzgodniz Inzynierem. Powinny b
zlokalizowane jak najhtiej wykonywanych rob6t (do 5 km). Sktadowanie povarodbywd sie
w warunkach zabezpiecaaych przed zanieczyszczeniem i mieszaniem mateariatdnnymi
rodzajami i frakcjami (utwardzone podts zadaszenie).

Powierzchnie do skladowania poza pasem drogowym inmyw by pozyskane przez
Wykonawe na jego koszt.

Na sktadowiskach natg wyznaczy drogi zapewniaice swobodny zatadunek i transport oraz
inspekcg materiatow.

2.3. Inspekcja wytwdrni materiatdw

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Inspektora Nadzoru w
celu sprawdzenia zgodém stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébateriatow
moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych kontroli keda stanowt
podstaw do akceptacji ok&onej partii materiatow pod wzellem jakgci.

W przypadku, gdy laynier bedzie przeprowadzat inspekej wytworni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

- Inzynier/Inspektor Nadzoruchlizie miat zapewnian wspoétprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdbw w czasie przeprowadzaniakgp

- Inzynier/Inspektor Nadzorucbizie miat wolny dos{p, w dowolnym czasie, do tych @zi
wytworni, gdzie odbywa sgiprodukcja materiatéw przeznaczonych do realizatjot,

- Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/inspektora Nadzoru zezwolenie dla przepraead inspekcji i bada w tych
miejscach.

3. Sprazt

3.1.Wykonawca jest zobowdany do aywania jedynie takiego spgi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spek uzywany do robét powinien ldy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i iléci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ Iub projekcie organizacji robd&taakceptowanym przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalevymienionych wyej dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Inspektora Nadzoru. Liczba i
wydajnag¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiaozyniera/Inspektora Nadzoru.
Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochronyodowiska i
przepisami dotycgymi jego uytkowania.



3.2.Wykonawca dostarczy d4pnierowi/Inspektorowi  Nadzoru kopie  dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie spta do uzytkowania i badéa okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

3.3.Wykonawca ¢&dzie konserwowa sprzt jak rOowniez naprawig lub wymienig& sprzt
niesprawny.

3.4.Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwos¢ wariantowego zycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmiyniera/Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptaprzed uyciem sprztu. Wybrany spr&, po
akceptacji Inyniera/Inspektora Nadzoru, nie aeoby pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantdge zachowania warunkéow
umowy, zostas przez Irkyniera/Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i n@pdszczone do
robot.

4. Transport

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniaz@bchzenia na é przy transporcie
materiatéw, sprgu na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie niglrie zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposéhgbi bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat liayniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takighodkoéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkaiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie robdét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazamidozyniera/Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym umay

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydd spetni@ wymagania dotycge przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychskéw na & i innych parametrow
technicznych Srodki transportu nie spetnigje tych warunkéw magbyé¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrégestanu pierwotnegozytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé& na bigaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogabhcpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. Ogollne zasady wykonywania robét

5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeoi®t zgodnie z Warunkami Umowy oraz
za jakd¢ i zgodnad¢ z wymaganiami SST oraz poleceniamiyiniera.

5.2. Wspotpraca ltyniera i Wykonawcy.

5.2.1.Irzynier kedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawachyzaniych z jakécia robot,
postpem robdt oraz we wszystkich sprawach azanych z interpretagj SST i Warunkow
Umowy.

5.3. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzea®t zgodnie z warunkami umowy oraz
za jakaé¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych roboétjadazgodné¢ z dokumentagj
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji roljiracowanym przez
Wykonawe oraz poleceniami kryniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogionywania robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie izngczenie wysokai wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ednymi okréglonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Inspektora Nadzoru.



Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zossamsungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wykiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem btdu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/Inspektora Nadzoru.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysck@rzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Irzyniera/Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i
elementow robdt dWa oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier uwzgedni wyniki bada materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wyptijace
przy produkcji i przy badaniach materiatow, sdeadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzam kwestt.

Polecenia layniera/inspektora Nadzoru powinnydwykonywane przez Wykonawav czasie
okreslonym przez layniera, pod gréba zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

Inzynier/Inspektor Nadzoru podejmie decyzje we wszghtlsprawach zwazanych z jakécia
robot, ocen jakasci stosowanych materiatdw i pepem robot, a tate we wszystkich sprawach
zwiazanych z interpretacfi Dokumentacji Projektowej i SST oraz dotycych akceptacji
wypetnienia warunkéw Kontraktu przez Wykonawc

Inzynier/Inspektor Nadzoru jest upowaony do kontroli wszystkich robét oraz materiatdw
dostarczonych na budewub na jej terenie produkowanych, astapc w to przygotowanie i
produkcg materiatow. laynier/Inspektora Nadzoru powiadomi Wykonawo wykrytych
wadach i odrzuci wszystkie materiaty i roboty, ktdie spetniaj wymaga jakasciowych.

Jesli wystapi taka potrzeba zgtoszona przez Zamaweego, Wykonawca dolzie prowadzit
roboty w systemie dwuzmianowym. Wykonawca powineapewnt odpowiedni potencijat
sprztowy, a take wykwalifikowana kady techniczna oraz zespoty robocze do realizacji
kontraktu w tym systemie.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Wykonawca opracuje Program Zapewnienia §ak&obot, uwzgidniajpc w nim prae
sprztu, Kadry Technicznej i Zespotéw Roboczych w syseedwuzmianowym (wykaz spgidl,
Kadry Technicznej i Zespotdbw Roboczych dlazd@ zmiany). [dotyczy to gdycdla dwie
zmiany].

Program zapewnienia jakm powinien zawier&

a) cze$¢ 0golm opisupca:

- organizac} wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenoibot,

- organizacg} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- Sposob zapewnienia BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz 0sOb odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw
robot,

- system (sposoOb i procedirproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych
robot,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaahego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zigoowadzenie bad,

- sposob oraz forgn gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmdwsterujcych, a take wycaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposobi  ferm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru;

b) cze$¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
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- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeshuth wiasciwosci w czasie transportu,

- sposoéb i proceddrpomiardéw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwaytania mieszanek
i wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagtajmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakai robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatazomg jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtrontrok robot i jakgci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i
wszystkie uradzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatdw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Inspektor Nadzoru mie za&adat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowaniae poziom ich wykonywania
jest zadowalagy.

Wykonawca bkdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robét zatatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Irzynier/Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Inspektorowi Nadzorgwiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgejacych procedury bada

Inzynier/Inspektor Nadzorugdlzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych,
w celu ich inspekciji.

Inzynier/Inspektor Nadzoru cdlzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyidieli niedocagniccia te leda tak
powazne, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Inspektor Nadzoru natychmiast
wstrzyma uaycie do rob6t badanych materiatow i dépiuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiansungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatdw.

Wszystkie koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem lBadaaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecag sstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla Inzynier/Inspektor Nadzoru coizie mie
zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonagé zatwierdzone przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Prébki dostarczone pk¥gkonawe do bada wykonywanych
przez Irzyniera/inspektora Nadzoruetts odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob
zaakceptowany przeziayniera/Inspektora Nadzoru.

Na zlecenie Iayniera/lnspektora Nadzoru Wykonawcadbie przeprowadza dodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty
nie zostaa przez Wykonawe usuntte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich
bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdeuek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

Pojemniki do pobierania prébekedsa dostarczane prze Wykonagvd zatwierdzane przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Probki dostarczane pY¥gkonawe do bada wykonywanych
przez Irzyniera/Inspektora Nadzoruedla odpowiednio opisane i oznakowane w sposob
zaakceptowany przeziyniera/Inspektora Nadzoru.
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepi® przez Ilayniera/lnspektora
Nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiarow lub baflaWykonawca powiadomi fyniera/Inspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru l@aénia. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji kryniera/Inspektora Nadzoru.

6.5.Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi/Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wiaumi
bada jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakaosci.

Wyniki bada (kopie) lxda przekazywane lrynierowi/Inspektorowi Nadzoru na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngcrez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przezyniera/Inspektora Nadzoru

Inzynier/Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokongigakontroli, pobierania probek i
badania materiatbw w miejscu ich wytwarzania/poayskia, a Wykonawca i producent
materiatdbw powinien udziglimu niezlgdnej pomocy. Iaynier/Inspektor Nadzoru, dokorugj
weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego ggANykonawe, poprzez mydzy innymi
swoje badania, dulzie ocenid zgodnd¢ materiatow i robdt z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikdéw badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Inspektor Nadzoru powinien pobiérgorobki materiatdw i prowadgi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swodj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to tiynier/Inspektor Nadzoru oprzegsivytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodobmateriatdw i robot z dokumentagjprojektows i SST. Mae
réwniez zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych
bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgspowtérnych Iub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zostamzez Wykonawg, chybaze okae
sig, ze badania, materiaty/roboty spetni@jwymagania i w takim przypadku koszty bada
poniesie Zamawiagy.

6.7. Badania i pomiary Zamawisgggo.

Laboratorium Zamawiagego wykonuje nagpujace badania zlecone przezyniera/Inspektora
Nadzoru.

1) przed rozpocexiem robot:

- badania materiatéw przewidzianych do wbudowania,

2) w trakcie robot:

- badania jakéci stosowanych materiatéw i wykonanych robot,

- badania sprawdzgje do odbioru robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- badania i pomiary do odbioru ostatecznego w zdéirpodanym w poszczegollnych SST na
dany asortyment robat.

W czasie trwania robét prébki naledostarcza sukcesywnie w miarpostpu robot.

6.8. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Inspektor Nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

- certyfikat na znak bezpieargwa wykazujacy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

- deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z Polslke Norma lub aprobat techniczia, w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Rigjs Normy, jeeli nie @ objte
certyfikacp okreslona w pkt. 1 i ktGre spetniajwymogi SST.
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W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumensyveymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robotethzie posiada te dokumenty, okétajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®da
dostarczone przez Wykonagvdnzynierowi/Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek matéyja
ktGre nie spetniajtych wymagé beda odrzucone.

6.9.Dokumenty budowy

a). Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwagdgjna rozliczenie faktycznego peggt kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przepre@ase w sposob eigty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

b). Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia
0 jakadsci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lkeda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia fgkoDokumenty te stanowizahczniki do
odbioru robot. Winny b§ udostpnione na kade zyczenie Irzyniera/Inspektora Nadzoru.

c). Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsobprocz wyej wymienionych nagpujace dokumenty:

- pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robat,

- protokoty z narad i ustale

- korespondengjna budowie.

6.10. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawwed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenwyddwy lkeda zawsze dogpne dla
Inzyniera/Inspektora Nadzoru i przedstawiane dadginazyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot

Obmiar rob6t bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera/Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminienialou, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru Ikeda wpisane do kgiki obmiarow. Jakikolwiek hid lub przeoczenie
(opuszczenie) w ikeiach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvialn
Wykonawcy od obowazku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Inspektora Nadzoru namiie.

Obmiar gotowych robét dolzie przeprowadzony z eztaécia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawei Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

7.1. Zasady okgtania ilosci robot | materiatow

Dlugosci i odlegtagci pomidzy wyszczegdllnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej. Jéli SST wiaciwe dla danych robdt nie wymagdggo inaczej,
objetosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przezredni przekro;.
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llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo,cda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

Kazdy samochod powinien By oznakowany w sposéb czytelny, urhwiajacy jego
identyfikacg. Obmiar winien nagpowa w punkcie dostawy.

Za zgod Inzyniera/lInspektora Nadzoru Wykonawca zaodokonéd wazenia pojazdow w
publicznych punktach wania na uradzeniach wagowych posiadagych wane swiadectwa
legalizacji.

7.2. Uradzenia i spret pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdgdab
zaakceptowane przezzyniera//Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli

urzadzenia te lub spez wymagaja bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne
swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia pomiarowedola przez Wykonawe utrzymywane
w dobrym stanie, w catym okresie trwania robat.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary teda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a
takze w przypadku wyspowania diaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikgih
przeprowadza i w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlagggh zakryciu
przeprowadza ei przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiamazonieodzowne
obliczenia leda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie &dii obmiaréw. W razie braku miejsca szkice radyy¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiarow, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z laynierem/Inspektorem Nadzoru.

7.4. Obmiar rob6t obejmuje roboty etg umowa, ktorych zakres wykonania uzgodniono na
pismie w trakcie trwania umowy, poruzy Wykonawg i Zamawiagcym.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca z udziatem Nadzoamawiajcego, ktory zatwierdza
wyniki obmiaru.

Dodatkowe Roboty wykonane przez Wykonavwez pisemnej zgody Zamawieggo nie mog
stanow¢ podstawy do roszcaeo dodatkow zaptat.

Jednostki obmiaru poszczegolnych elementéw robdajedkosztorys ofertowy.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbiorowi czsciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reaiz ulegra zakryciu. Odbiér robot
zanikapcych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogneos¢pu robot. Odbioru robot
dokonuje Irzynier/Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem denmlzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Inspektora Nadzoru. Odbidgdzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pfiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/inspektora Nadzoru. Jakoi ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia
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Inzynier/Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentowieagcych komplet wynikow bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomjiawv konfrontacji z dokumentagi
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbiobot
dokonuje Irzynier/Inspektor Nadzoru.

8.4.0dbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci. Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowe® do odbioru
ostatecznego ddlzie stwierdzona przez Wykonagvz bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie layniera/Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez hyniera zakéczenia robét i przycia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzmzez Zamawiagego w obecriwi
Inzyniera/Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja @thpca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrioi wykonania robot z dokumentagprojektows i SST. Badania i ustalone
pomiary do odbioru ostatecznego wykonuje LaboratoriZamawiaicego na prébkach
pobranych przez Wykonawcw obecnéci Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Aynier/Inspektor
Nadzoru wskazuje miejsca poboru prébek. Proby ddabaodbiorczych dostarcza do
Laboratorium Zamawiagego Irzynier/Inspektor Nadzoru.

Podstaw do odbioru ostatecznego robat przede wszystkim wyniki badalaboratorium
Zamawiajcego. Odbierary dokonuje odbioru ostatecznego roboteleich jakas¢ i ilos¢ w
poszczegoblnych asortymentach jest zgodna

z warunkami Kontraktu, SST oraz ustaleniami i pefeami Irzyniera/Inspektora Nadzoru.
Roboty z wadami niedola podlegaty odbiorowi.

Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowe] na podstawie przedionych
dokumentow, wynikéw badai pomiarow wykonanych przez Awniera/Inspektora Nadzoru,
ocenie wizualnej oraz zgodiw wykonania robot z Dokumentadprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapofia sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwilaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pekoavych lub robot uzupetniagych
komisja przerwie swoje czynid i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

Komisja dokonuje odbioru ostatecznego robételieich ilos¢ i jakos¢ w poszczegdlnych
asortymentach jest zgodna z wymaganiami Dokumentagjektowej, SST i poleceniami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jakad¢ wykonywanych robét w poszczegéinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndeRtacy projektowa i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pater, oceniagc pomniejszon wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégo robdt jest protokoét odbioru
ostatecznego robdt spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobgg@iny przygotowanastpujace dokumenty:

-dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,
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-szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekumentow umowy i ew. uzupetmap
lub zamienne),

-recepty i ustalenia technologiczne,

- ksiazki obmiaréw (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
- deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i ew.
PZJ,

- opinie technologicza sporadzormm na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw
zakczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrsS7 i PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaragych oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wieicielom uradzen,

- niwelacg warstwy podtaa i po wykonaniu kolejnej warstwy nawierzchni,

- wykaz numeryczny wykonanych tat z oleniem lokalizacji.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaimai z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiigggo.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk
obmiarowa ustalora dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptave ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawav danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kogaowej ledzie uwzgédniat wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST
I w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa w szczegolni:

- robocizre bezpadredni wraz z towarzysscymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosygewentualnych ubytkéw
I transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie agle
wliczy¢ podatek VAT.

W ramach wymagaogoélnych Wykonawca uwzgnia:

- koszt dostosowaniagsilo warunkéw kontraktu - ryczatt;

- biezace utrzymanie i konserwacja przystani tadunkowejgzas uytkowania - ryczat.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkédw umowy i wymaga ogélnych zawartych w
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki omme w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy przejazdy i organizacja ruchu.

Wykonawca jest zobowtany do wykonania Projektu Organizacji Ruchu nasczadowy i
uzyskanie zatwierdzenia go przez $davy Organ i Administratora drogi. Koszty Projekiu
wykonania Organizacji Ruchu na czas budowy ponogidfawca. Po stronie Wykonawcyzje
rowniez spetnienie roszcaeosob i podmiotow, ktére w zazku z prowadzeniem Organizacji
Ruchu na czas budowy i prowadzeniem robo6t dazaijegokolwiek uszczerbku.

13



Koszt organizacji ruchu obejmuje ¢dizy innymi:

a) opracowanie oraz uzgodnienie zzyimierem/Inspektorem Nadzoru zmian projektu i
odpowiednimi instytucjami projektu organizacji rwchna czas trwania budowy wraz z
dostarczeniem kopii projektudpnierowi/Inspektorowi Nadzoru i wprowadzeniem dgtdz

zmian i uzgodnig wynikajacych z posipu robat,

b) ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu.

Koszt utrzymania organizacji ruchu obejmujezday innymi:

a) oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i ugtiai tymczasowych oznakowgpionowych,
poziomych, barier §wiatet wraz z ewentualnym zasilaniem engrgjektryczma,

b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego,

c) sprawdzenie poprawfm oznakowania w czasie realizacji Kontraktu oraz okresie
ewentualnych przerw w realizacji rob6t wymageych wprowadzenia tymczasowej organizacji
ruchu.

Koszt likwidacji organizacji ruchu obejmuje gdzy innymi:

a) usungcie znakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwazane
Szczegbtowe Specyfikacje Techniczne wyszczegolniongunkcie 1.3. niniejszej SST i
wymienione w nich obowzujace normy i przepisy zwzane.

Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawa budowlane (Dz.NU 89 poz. 414 z piejszymi
Zmianami).

14



D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH ORAZ
WZNOWIENIE | STABILIZACJA PASA DROGOWEGO

1. Wstgp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonantadbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiy&nia i Odbioru Rob6t Budowlanych s
wymagania dotycge wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramamhot zwazanych z
wykonaniem podwdjnego powierzchniowego utrwalergavierzchni jezdni drogi gminnej nr
108263E na odcinku od skraywania za kéciotem do skrzyowania w Gorzewie.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdid&wlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniedlizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robot oltiych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej] STWIORB dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy
projektowanej drogi oraz pozostatych drog zgodnibakumentagj Projektova. Zakres robot
obejmuje:

- wyznaczenie trasy,

- stabilizacja oraz odtworzenie i oznakowanie gramasa drogowego.

W zakres robo6t pomiarowych, zazianych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowe osi trasy i punktéw wysokcowych (reperéw
roboczych zateonych w terenie, dowkanych do reperéw patwowych);

b) odtwarzanie uszkodzonych punktéw nazhm do kaica okresu gwarancyjnego,

c) sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojeniaeter, obiektéw (w tym ich posadowije skrajni na
kazdym etapie robot.

Po wykonaniu robot budowlanych najevykonat:

a) wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,

b) wyznaczenie i utrwalenie na gruncie nowych punkgranicznych znakami granicznymi,
wedtug zasad oksnych w przepisach dotyseych geodezji i kartografii.

c) okaza& granie wiascicielom nieruchomgxi przylegajcych do pasa drogowego,

d) protokoty.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdbwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowezopacatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.28wiadek punktu granicznege stupek z betonu B 25 zbrojonego 4tpmi d-10 mm,
pomalowany nadéto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek onigrach:

- przekroj poprzeczny 12x10 cm,

- dtugas¢ 100 cm (w tym 50 cm wkopany w grunt).

1.4.3.Geodezyjne stupki graniczn¢betonowe z betonu B 25) stabilizowane w punktach
granicznych pasa drogowego.

1.4.4. Pozostale okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i definicjami podanymi w STWIORB DM 00.00.0Wymagania ogolne".

1.5.0go6Ine wymagania dotygze Robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialg".
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkizh wykonania oraz za zgoditaz Dokumentagj
Projektova, STWIORB i poleceniami lryniera.

Niezledne dane istotne z punktu widzenia:

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robat@&wvlanych D.01.01.01

- organizacji robét budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0s0b trzecich;
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- ochronysrodowiska;

- warunkdéw bezpiecastwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni, podano WVEIRB DM. 00.00.00 ,Wymagania
Ogdlne".

1.6. Wspolny Stownik Zamowie(CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego StowaikZamoéwi@ (CPV) dotycacych
przedmiotu zamowienia podano w STWIORB DM.00.00\¥magania Ogolne”.

2. Materiaty

2.1. Ogoélne wymagania dotygz materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTWiORB
DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne".

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia trasy naty stosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégo okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poza
grania robot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy powinny éndeednic 0,15 -
0,20 mi dhugéci 1,5 -1,7 m.

"Swiadki" powinny mig& diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatqy.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej aglstosowa materiaty zgodne z Instrukcjami
technicznymi G-1i G-2.

Do trwalej stabilizacji punktéw granicznych pasagbwego naley uzy¢ elementow:
zelbetowych znakoéw granicznych z napisem czdarba ,PD" od strony wewegtrznej pasa,
geodezyjnych granicznikow betonowych z kizsn na gérnej poziomégiance.

2.3. Wymagania wzgtlem materiatéw

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasgaivego powinny by zaakceptowane
przez Irzyniera. Musz byc:

- wolne od spkan,

- wolne od wykruszg ubytkéw,

- powierzchnie powinny kiygtadkie, bezladéw po pcherzach powietrznych.

Wykonawca powinien wykorta badania probek betonu podanych z w/w elementow i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu.
Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw aglprzeprowad# z doktadnécia do 1 mm (w
odniesieniu do wymiarow podanych w p. 1.4.2) przyyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tany. Sprawdzenie gtdw prostych w nargach elementéw wykonujecsprzez
przytozenie katownika do badanego na@i zmierzenia odchytek z doktadiom do 1 mm.

2.4. Beton i jego sktadniki

Do produkcji elementéw natg stosowd beton wg PN-88/B-06250, klasy B 25. Betatyty do
produkcji elementow, powinien charakteryz@vei:

- wytrzymatacia nasciskanie,

- nasikliwoscia, ponizej 5%,

- mrozoodporngcia i wodoszczelngria, zgodnie z normPN-88/B-06250.

3. Sprzet

3.1. Ogdblne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogoine".
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3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy ngistosowd nastpujacy sprzt:
- sprat GPS,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taSmy stalowe, szpilki,

- ruletki,

- samochdéd dostawczy,

- inny sprzt zaakceptowany przezAyniera.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej powirgemarantowa uzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagan
0golne™.

4.2. Transport spetu | materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Rob6t

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB IM)0.00 ,Wymagania ogoélne”
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaaiji Robét oraz
Program Zapewnienia Jada@ uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakicheda wykonywane
roboty.

5.2. Ogélny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmuj wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

- przebiegu trasy,

- pasa drogowego,

b) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczbnit uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspd&dnych, hcznie z ich zgtoszeniem do f&wowego Zasobu
Geodezyjnego i Kartograficznego, ewentualne wyk@atgodatkowych punktéw osnowy
geodezyjnej (wykonanie Projektu i uzgodnienie go odlpowiednimi wiladzami), h)
utrzymywanie zastabilizowanych punktow w niedbym zakresie.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami Giéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Podstaw do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzonaaktualizowana osnowa
pomiarowa (pastwowa i robocza).

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowmpzyskane z Rastwowych Zasobow
Geodezyjnych i Kartograficznych Wykonawca powinierzeprowadz obliczenia i pomiary
geodezyjne niezluine do szczego6towego wytyczenia robot. Prace pom@rpowinny by
wykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

5.4. Wyznaczenie punktéw gtownych osi trasy i pomkivysokagciowych
Punkty wierzchotkowe trasy w sposéb trwaly, prziyaiu pali drewnianych lub stupkéw
betonowych, a tatle downzane do punktow pomochiczych
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5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nale wykona& w oparciu o DokumentagjProjektova, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowe;j.

Do utrwalenia trasy w terenie najeuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt.2.2.

5.6. Wznowienie punktow granicznych pasa drogowego

Wznowienie granic jak i stabilizacja granic musé byykonana przez geodetiprawnionego. W
ramach zamdéwienia nalg wykonat:

- stabilizacg oraz wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego

- wyznaczenie i utrwalenie na gruncie wznowionycluinigéw granicznych znakami
granicznymi, wedtug zasad oklenych w przepisach dotyazych geodezji i kartografii,

- okaz& granig wiascicielom nieruchomgxi przylegajacych do pasa drogowego,

- protokoty zawierajce:

a) oznaczenie nieruchosw wedtug danych z katastru nieruchaiticoraz kstgi wieczystej, a
w razie jej braku - wedlug innych dokumentéw ckagcych stan prawny nieruchorwm,
oznaczenie i datwydania decyzji zatwierdzgjej podziat nieruchonigi, informacje o sposobie

utrwalenia punktéw granicznych, oznaczenie wyznagzla i utrwalanych punktow
granicznych,
b) listt i podpisy o0sO0b obecnych przy czy$omch wyznaczenia | utrwalenia

punktow granicznych,

c) dat sporadzenia protokotu oraz imii nazwisko, numer uprawniezawodowych i podpis
osoby, ktéra wykonata protokot.

Podstaw prawra do wykonania powiszych czynngci jest Ustawa z dn. 17.05.1989 r Prawo
geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 240) orazUD2004 nr 268, poz. 2663.

Stabilizacg punktow granicznych natg wykona stupkami geodezyjnymi betonowymi (z
krzyzem). W linii granicznej (w odlegkei do 1m) naley przy stupku granicznym wkopa
swiadka punktu granicznegos (p g) (okrélonego w p. 1.4.2). w ogpach do 200m, z
zachowaniem wizury mdzy sisiednimi punktamigp g). W przypadkach, gdy jest nieaiwva
trwata stabilizacja punktu stupkiem granicznym, eapl zasgpic go innym elementem
zamocowanym w podin (np. pet stalowy, rurka). Taki punkt nalg opis& oraz sporzdzi¢
szkic topograficzny ok&ajacy jego potaenie.

Przed rozpocxiem rob6t na drodze, Wykonawca musi odtwémgs drogowy i zastabilizowa
go kotkami drewnianymi, do czasu zakaenia robot.

Po zrealizowaniu rob6t drogowych, na etapie wykomya inwentaryzacji geodezyjnej
Wykonawca musi dokoiatrwatej stabilizacji punktéw granicznych pasa. go celu naley
uzy¢ znakéw wyej opisanych.

Znaki naley wkopa& w miejscach geodezyjnie ustalonych. Geodezyjneigzaiki betonowe po
wkopaniu winny wystaw@ponad powierzchripodtaza do 10 cm.

5.7 Operat do stabilizacji granicy pasa drogowego

Operat musi by wykonany przez geodgtiprawnionego.

5.7.1 Opis

Opis powinien zawieka

- tytut,

- hazwe i nr. drogi,

- dat wykonania,

- kto wykonat,

- Opis obiektu,

- problemy.

5.7.2. Zakczniki (cz&¢ mapowa)

wykaz wspotrezdnych punktow granicznych zastabilizowanych wraagpotrzdnymiswiadka
punktu granicznego, mapy wgbwe z: wrysowaq grani@, zaznaczonymi punktami
granicznymi iswiadkami punktu granicznego, rodzaje punktéw, gkétp z okazania punktow
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granicznych wiécicielom nieruchomgci przylegtych do pasa drogowego z axaiikami
graficznymi (szkice).

6. Kontrola jako $ci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB 00.00.00 ,Wymagania ogtln

6.2. Wytyczenie trasy drogowej

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z wyznaczeniem trasy drogi rgl@rowadzé
wedlug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. Obmiar Robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru Robé6t podano w STWIORB DM@@O ,Wymagania ogolne™

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktowsekgsciowych jest kilometr
(km) wyznaczonej sytuacyjnie i wysadaowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Odbioru Robo6t

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robo6t podano w STWIORB DMO®@O ,Wymagania ogolne”

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robdt zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢age na podstawie szkicOw i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu mkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

Czynndaci odbioru mog by¢ rozpoczte po przedstawieniu protokotu aktualizacjinp@vowej
osnowy pomiarowe;.

W przypadku niezgodnrici, cha jednego elementu robot z wymaganiami, roboty wesgjza
niezgodne z DokumentacjProjektovy i Wykonawca zobowazany jest do ich poprawy na
wiasny koszt.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
0golne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci st za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyzrea punktow wysokaiowych po
dokonaniu odbioru robét wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest censredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuije:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacjibi@boraz Programu Zapewnienia J&kp
wykonanie wszystkich niezldnych czynnéci okreslonych w niniejszej STWIORB na
podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodeygh oraz protokétow kontroli zgodnie
z zasadami okéonymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne",

- pozyskanie niezjsinych materiatdbw geodezyjnych,

- zastosowanie materiatbw pomocniczych kamgch do prawidlowego wykonania
robot lub wynikaicych z przygtej technologii robot;
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- wyznaczenie punktow trasy,

- odszukanie i oznakowanie punktow granicznych piegowego (przed rozpogzem robot) —
na podstawie przekazanych szkicéw wraz ze wsgadirgmi,

- trwate zastabilizowanie punktow granicznych paisagowego (po zakazeniu budowy),

- operat techniczny dla pasa drogowego,

- okazanie granic wiaicielom nieruchomgxi przylegagcych do pasa drogowego,

- wykonanie niez&dnych zgtosz& i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi
przepisami, wyznaczenie lub odtworzenie (w eakoniecznéci) osnowy geodezyjnej wraz
z wszystkimi niezdnymi projektami, zgtoszeniami itp.

- wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania rpbo

- zakup i transport materiatow i spta,

- wykonanie wszystkich niezdnych pomiarow, prob i sprawdze

- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10.Przepisy zwhzane

10.1. Normy

Nie wyskpuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogdtasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK
1993.

2. Instrukcja techniczna G-3. Gegflez obstuga inwestycji, Gtéwny Usd Geodezji i
Kartografii, Warszawa, 1980

3. Instrukcja techniczna G-1 Genyjlea osnowa pozioma, GUGIK, 1983

4. Instrukcja techniczna G-2. Wys@iowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pamyisytuacyjne i wysokgiowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomraalizacyjne, GUGIK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnoealizacyjne, GUGIK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 wergeodezyjne i kartograficzne (Dz.U. 2005, nr
240, poz. 2077 z réejszymi zmianami).

9. OST GG-00.01.02 Zalue osnowy realizacyjnej przy budowie i

modernizacji drég i obiektéw mostowych.
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D-05.03.08 NAWIERZCHNIA PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO UT RWALANA
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonantadbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiy&nia i Odbioru Rob6t Budowlanych s
wymagania techniczne dotygz wykonania i odbioru robot zgzanych z wykonaniem
podwdjnego powierzchniowego utrwalenia nawierzcjezidni drogi gminnej nr 108263E na
odcinku od skrzzowania za kéciotem do skrzyowania w Gorzewie.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdid&wlanych jest stosowana jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecenib@bwymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Podwdéjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Podwadjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jggiiegiem utrzymaniowym polegaym
na kolejnym roztaeniu:

- warstwy lepiszcza,

- warstwy kruszywa,

- drugiej warstwy lepiszcza,

- warstwy drobniejszego kruszywa.

1.3.2. Pozostate okdlenia podstawoweaszgodne z obowaizujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i definicjami podanymi w STWIORB DM 00.00.0Wymagania ogolne".

1.4.0gdblne wymagania dotygz Robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialg".

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyaze materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSTWiIORB
DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne".

2.2. Kruszywo

2.2.1 Wymagania dotycice kruszyw

Zgodnie z tabel 1 str. 22 ,Wymagane wiaiwosci kruszywa grubego do powierzchniowych
utrwaler” z Wymaga Technicznych WT-1 ,Kruszywa do mieszanek mineratasfaltowych i
powierzchniowych utrwalena drogach krajowych”

21



Tablical. Wymagane wlasciwosci kruszywa grubego do powierzchniowych utrwalei

Wymagania w zaleznosci od kategorii

Wiasciwosel kruszywa ruchu

KR1+KR2 KR3+KR6
Uziarnicnie wedlug PN-EN 933-1, kategoria nie nizsza niz; GCQO/ZO“’ G90/109
Tolerancja uziatnienia, odchylenia nie wigksze niz wedlug kategorii: Gaons Gasis
Zawarloéé pytéw wediug PN-EN 933-1, kategoria nic wyzsza niz: h ﬁ),s
Ksztalt kiuszywa wedtug PN-EN 933-3 lub wedlug PN-EN 933-4, kategoria nie wyZsza niz: Fls ub Siys FlLylub Sk
Procentowa zawartosé ziaren o powierzehni przekruszonej i lamanej w kruszywie grubym wedtug PN-EN Coor Croon
933.5, kategoria nie nizsza niz:
Odpornod¢ kruszywa na rozdrabnianie wedlug normy PN-EN 1097-2, badana na kiuszywie o wymiarze LAy LAy,

10/14 , rozdziat 5; kategoria nic wy2sza niz:

Odporno$é na polerowanic kruszywa (badana na normowej frakeji kruszywa do mieszanki mineralno-

asfaltowej) wedlug PN-EN 1097-8, kategoria nie nizsza niz: PSVu PSVs0
Gestosé ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdzial 7, 8 lub 9: deklarowana przez producenta
Nasiakliwosé wediug PN-EN 1097-6, rozdz. 7.8 lub 9 WAz peklacowans
Gestosé nasypowa wedlug normy PN-EN 1097-3: deklarowana przez producenta
Mrozoodpomo$é wedlug PN-EN 1367-6 w 1% NaCl, kategoria nie wyzsza niz: Fracl?
,Zgorzel sloneczna” bazaliu wedlug PN-EN 1367-3, wymagana kategoria: SBra
Sklad chemiczny - uproszezony opis petrograficzny wedtug PN-EN 932-3: deklarowany przez producenta
Grube zanicczyszezenia lekkie wedlug PN-EN 1744-1 p.14.2, kategoria nie wyzsza niz My pc0, 1

Rozpad krzemianu dwuwapniowego w kruszywie z  zu7la wielkopiecowego chlodzonego powietrzem

wymagana odporno$é
wedlug PN-EN 1744-1, p. 19.1: ymag P

Rozpad zwigzkdw zelaza w kruszywie z zuzla wielkopiecowego chlodzoncgo powietrzem wedtug PN-EN

wymagana odpornosé
1744-1, p. 19.2: ymag P

Stalose objetodei kruszywa z 2uzla stalowniczego wedtug PN-EN 1744-1, p. 19.3; kategoria nie wy2sza niz: Vis

DA < 4

2.2.2 Skiadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni sktadowanie kruszyw na skladoagbkzlokalizowanych jak najbkj
wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwaleniaezd¢ rodzaj i frakcja kruszywa
powinna by sktadowana oddzielnie.

2.3. Lepiszcza

Do powierzchniowego utrwalenia naje zastosowa emulsg kationows szybkorozpadow
modyfikowary C69 BP3 PU zgodnie z wymogami ,Wymagania TectmecWT-3 2009

- Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publichiyc
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Tablica 2. Wymagania dotyczace kationowych emulsji asfaltowych modyfikowanych
polimerami, stosowanych do powierzchniowych utrwalen

C69 BP3 PU lub | Cé5 BP3 PU lub

Wymagania Metoda badania | s C69 BP4 PU C65 BP4 PU
techniczne wedtug normy Zakres Zakres
; Klasa ~. | Klasa ..
o wartosci wartosci
3 50 do 100 50 do 100
Indeks rozpadu PN-EN 13075-1 - lub lub 3 lub
4 70 do 130 70 do 130

Zawarto$c lepiszcza | PN-EN 1428 %(m/m) 8 67 do 71 6 63 do 67

Czas wyplywu ™

dla @ 2 mm w 40°C PN-EN 12846 s 0 NPD 1 TBR

Czas wyplywu )

dla @ 4 mm w 40°C PN-EN 12846 s 1 TBR 0 NPD

Pozostalos¢ na sicie PN-EN 1429 %(m/m) 3 <02 3 <0,2

0,5 mm

Trwalos¢ po 7‘dmach PN-EN 1429 %(m/m) 4 <0,5 4 <0,5

magazynowania

Sedymentacja PN-EN 12847 %(m/m) 1 TBR 1 TBR
PN-EN 13614 % 1 TBR 1 TBR

. ) pokrycia

Achesy gt 3" powierz- 3 290 3 >90

zatacznik 2 chni

Wymagania techniczne dotyczace lepiszczy odzyskanych z kationowych emulsji asfaltowych
przez odparowanie, zgodnie z PN-EN 13074

Penctracaw 25°C  |PN-EN 1426 | O,mm | 4 <150 4 < 150
e PN-EN 1427 °C 4 > 43 4 > 43
mieknienia
NawrGt spreysty  |PN-EN13398 | % 4 | 250 | 4 | =250
w 25°C

3.Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyge sprztu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogoine".

3.2. Rodzaje sprgu do wykonywania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przyspujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia, poemivykaza sig
moazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- szczotek mechanicznych do czyszczenia nawierzchni,

- skrapiarki lepiszcza i rozsypywarki kruszywa lulz@stawie typu kombajn,

- walcow drogowych.

Zaleca st stosowanie pneumatycznych aolizen do usuwania nie zwkanych z lepiszczem ziarn
kruszywa. Roboty naky wykonywa& mechanicznie. Spgz uzywany przez Wykonawgc
powinien uzyska& akceptag Inzyniera. Sprgzt powinien odpowiada wymaganiom
STWIORB DM.00.00.00.

3.2. Szczotka mechaniczna

Szczotka mechaniczna jest wykorzystywana podczaseprchniowego utrwalania dwukrotnie:
-do oczyszczenia warstwy nawierzchni, na ktorejovyke s¢ powierzchniowe utrwalenie
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-do usuwania lgnych ziarn kruszywa (nie zwianego z lepiszczem) po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia

Wskazane jest stosowanie adzen dwuszczotkowych. Jedna ze szczotek powinna by
wykonana z twardych elementéw czysmyzxch i shiy¢ do zdrapywania oraz do usuwana
zanieczyszcze przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga powinna posiael@menty
czyszcace mkkkie i stuzy¢é do zamiatania, a po wykonaniu powierzchniowegwalnia, do
usuwania nie zwgzanych ziaren kruszywa.

3.3. Skrapiarka lepiszcza

W procesie wykonywania powierzchniowego utrwalesgazegolny nacisk nalg potazy¢ na
rownomierne, w kierunku podtaym i poprzecznym, skrapianie jezdni przewidzidloscia
lepiszcza.

Nieprawidtowdaci w dozowaniu lepiszcza w trakcie jego rozktadgskrapiania nawierzchnijs
w zasadzie trudno dostrzegalne, dlategost@apiarka musi kiysprawna technicznie i powinna
by¢ wyposaona we wskaniki i mechanizmy regulacyjne pozwaleg na doktadsy kontrok
predkosci jazdy podczas skrapiania (w zakresie zwyklegXkm/h).

Zbiornik na lepiszcze powinien byizolowany termicznie (termos), tak aby byto #we
zachowanie niezmiennej temperatury podczas zenia catej iléci lepiszcza.

Kolektory skrapiarek swyposaone na ogot w jeden z dwoch rodzajow dysz: dysaiketve
lub szczelinowe. Regulacja wysako kolektora powinna pozwdlina takie jego umieszczenie
nad powierzchni jezdni, aby kady jej fragment byt pokryty lepiszczem z dwoéch lubech
dysz (za wygtkiem skrajnych pasow).

Skrapiarka powinna posiatflaaktualne swiadectwo cechowania, w ktérym znajaupie
opracowane zakmosci pomidzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanychrpatrow,
takich jak: cénienie, obroty pompy, pdkos¢ jazdy skraplarki i temperatura lepiszcza.
Skraplarkk maozna ocent za przydata do wykonania powierzchniowego utrwaleniazeje
wiarygodnie ocenione (pomierzone) rzeczywistesclorozkltadanego lepiszcza w kierunku
poprzecznym i podinym nie r&nia sie wigcej niz £10% w stosunku do ikei zatazone.

3.4. Rozsypywarki kruszywa

Rozsypywarka kruszywa powinna pozwolha roziaenie kruszywa o zakone] frakcji i
wymaganej iléci na zataonej szerokéci, z prdkoscia zblizama do pedkosci poruszania si
skraplarki.

Najwicksza doktadnd¢ dozowania zapewni@j rozsypywarki samojezdne. Rozsypywarki
doczepiane do skrzyni samochodu przewego kruszywo dozyj kruszywo z mat
doktadndcia, co wyklucza ich przydatsé do wykonywania utrwalania powierzchniowego na
drogach o ruchu etkim.

Rozsypywark kruszywa meana uznéd za przydata do wykonania powierzchniowego
utrwalenia jeeli pomierzone odchylenia Hoi dozowanego kruszywa od przewidzianegadio
wiecej niz o 1 kg/nf.

3.5. Walec drogowy

Do przywatowania kruszywa najbardziej przydatny jgalec ogumiony wypogany w opony
o gtadkim bieniku pozwalagcym na state utrzymaniesaienia do 0,6 MPa i obgieniu 15 kN
na koto. Dopuszcza eistosowanie lekkiego walca statycznego o stalowiebnach pod
warunkiemze nie leda one powodowaty mialzenia ziarn kruszywa.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagan
0golne”.

4.2. Kruszywo natey przywozt w taki sposéb aby nie dofmic do zanieczyszczenia i
zmieszania z kruszywem innego rodzaju, klasy czaurdal. Sktadowiska kruszywa powinny
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by¢ zlokalizowane jak najbtej wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenia
Lokalizacg sktadowiska wykonawca powinien uzgoélri nadzorem. Naky zwrécié duza
uwag; aby podczas za- i wytadunkéw, transportu i skiaaloia nie nagpito zanieczyszczenie
poszczegolnych frakcji kruszyw. Przy ustaleniu diiaisk naley wzia¢ pod uwag rowniez
mozliwos¢ dojazdu i wyjazdu z drogi gtownej, tak aby w maksynie maliwym stopniu
wyeliminowane zostaly zakidcenia transportu poey spowodowa niekorzystne przerwy w
wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia. Pagicsktadowiska powinno Byréwne, dobrze
odwodnione, o twardej powierzchni zabezpiegzgj przed zanieczyszczeniem kruszywa w
czasie jego sktadowania i poboru. Dla zabezpieezpried zanieczyszczeniem “ z powietrza “
moze sk okaz& konieczne wykonanie zadaszenia lub oplandekowanyiam kruszywa. Uktad
pryzm kruszywa i dogp do nich powinien zapewhiszybkie i dogodne ftadowanie je na
samochody. Nalgy wyeliminowa& maozliwos¢ mieszania si wzajemnego poszczegoélnych
frakcji kruszywa podczas jego zatadunku.

4.3. Transport emulsji powinien dyglokonywany w cysternach samochodowych. Dopuszeza s
stosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowyClisterny samochodowe powinny dy
podzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemioi nie wickszej niz 1nt, a kada
przegroda powinna miewykroje przy dnie, tak aby mbwy byt przeptyw emulsji. Cysterny,
pojemniki, zbiorniki przeznaczone do transportu sldladowania emulsji powinny byczyste i
nie powinny zawieraresztek innych lepiszczy.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady i oznakowanie robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB IM)0.00 ,Wymagania ogélne"
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji ruchuganizacji robot i
harmonogram ich wykonywania uwgdhiajac wszystkie warunki, w jakich chlzie
wykonywane podwojne powierzchniowe utrwalenie.

5.2. Zatozenia ogolne

Przed przysipieniem do wykonywania powierzchniowego utrwalenmawierzchng nalezy
wyremontow&, nad& odpowiedni profil podhany i poprzeczny oraz dokladnie oézi¢; w
przypadku di@ego zanieczyszczenia, nawierzchmalery sptuk& woda pod cénieniem.
Powierzchniowe utrwalenie pozwala na uszczelniesimiejpcej nawierzchni i popragv
wiasciwosci przeciwpdglizgowych warstwyscieralnej.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
Dobdr ilcsci kruszywa i lepiszcza powinien dydokonany wg zasad podanych w STWIORB
DM 00.00.00

5.4. Przyczepnét aktywna lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia ina przysipi¢ tylko wowczas, gdy
przyczepné¢ aktywna kruszywa do wybranego lepiszcza (emulsk)eslona wg PN-84/B-
06714/22 bdzie wiksza od 85 %.

5.5. Warunki przysipienia do robot

Lepiszcze naley rozklad@ na suchej nawierzchni przy dobrej, bezdeszczowgpgzie i przy
temperaturach otoczenia niezseych nk +10°C w okresie od 1maja do 15 wéréa. Nie zaleca
si¢ rozpoczynania robot w zbyt wczesnych godzinactmyeln, gdy zwykle nawierzchnia jest
zimna i wilgotna. Rozpoegzie rob6t mae nasipi¢c po wykonaniu bada sprawdzajcych i
upewnieniu sj, ze nawierzchnia zostata przygotowana zgodnie z wgamiami, a Spkg
gwarantuje rozigenie przewidzianej ikxi lepiszcza i kruszywa. Rozkiladanie lepiszcze
bitumiczne powinno posiaddemperatug min. otoczenia, a maks. 30.
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Nie dopuszcza i wykonywania powierzchniowego utrwalenia w czasigaddw
atmosferycznych.

5.6. Oznakowanie robot

Roboty powinny by oznakowane zgodnie z zatwierdzonym projektem cawakia, z tymze w
okresie min. 18 godzin od chwili wykonania powidramwego utrwalenia. Wykonawca
ograniczy pgdkos¢ do 30 — 40 km/h.

5.7. Rozkladane lepiszcza

Lepiszcze powinno kiyrozktadane rownomieanwarstwy w ilosci przewidzianej w projekcie.
Temperatura emulsji powinna wyné&0 — 66C.

Przy wykonaniu powierzchniowego utrwalenia podw@medrugie poteenie lepiszcza powinno
by¢ wykonane w kierunku przeciwnymmprzy pierwszym potzeniu. Zaleca siaby w tym
krotkim czasie lepiszcze (niejednorodnie jeszczeod@ne) wyptywato na arkusze papieru lub
folii roztozone na nawierzchni. W wkszaici skrapiarek, przy kragdziach pokrywanego pasa,
lepiszcze dozowane jest w mniejszegdiodlatego te przy wykonaniu drugiej potowy jezdni
nalezy lepiszcze rozktadana zaktadk (okoto 20 cm).

5.8. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane warstyvw ilosci ustalonej w projekcie i niniejszej mi
przewiduje to STWIORB nawiezo rozia@onej warstwie lepiszcza, za pomomechanicznej
rozsypywarki kruszywa jagej tw za skraplark lepiszcza. Odlegkd pomigdzy skrapiark
rozktadajcej lepiszcze a porusaaj Sic za ni rozsypywark kruszywa nie powinna gy
wieksza nk 40 m.

5.9. Watowanie

Bezpdrednio po roztaeniu kruszywa nalgy dokon# jego watowania w celu wianigcia ziarn w
lepiszcze i ich wgpnego utwardzenia w nawierzchni. Ostateczne utvesnidzziarn nagpuje
dopiero po Kkilku dniach pod wptywem ruchu. W ceizyskania wtéciwego przywatowania
maozna przypé 3 - 4 krotne przégie walca ogumionego w tym samym miejscu przywsikewo
dwzej predkosci 8 - 10 km/h i przy najwsszym maliwym cisnieniu powietrza w oponach.
Przy wykonaniu podwojnego powierzchniowego utrwelepierwsz warstwe kruszywa watuje
si¢ tylko wskpnie (jedno przégie walca), a wigciwe utwardzenie przeprowadza siopiero po
utozeniu drugiej warstwy kruszywa.

5.10. Pie¢gnacja wykonanego powierzchniowego utrwalenia

Po zakaczeniu watowania ziarna kruszywa g/lko wskpnie utwierdzone w nawierzchni i
swiezo wykonane powierzchniowe utrwalenie feaulec szybkiemu i powaemu uszkodzeniu
pod wptywem ruchu. Mag to na uwadze, naviezo wykonanym nawierzchniowym utrwaleniu
nalezy ograniczy predkos¢ ruch do 40 km/h. Diugié okresu, w ktorym nawierzchnia powinna
by¢ chroniona zaley od istniejcych warunkéw. Mee to by kilka godzin, jeeli pogoda jest
sucha i gagca, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogodygethej lub chtodnej i diego
ruchu.

Swiezo wykonane powierzchniowe utrwalenie #eoby¢ oddane do ruchu niekontrolowanego
nie wczaniej, a wszystkie niezwizane ziarna zostanusungte z nawierzchni szczotkami
mechanicznymi.

6. Kontrola jakosci robot

Badania, pomiary i kontrole zwiane z wykonywaniem podwOjnego powierzchniowego
utrwalenia powinny b§wykonane w nagpujacych fazach.

* Badania kontrolne przed przypteniem do wykonania robot,

* Badania, pomiary i kontrole wykonywane podczas @aamenia robot,

* Badania i pomiary wykonywane po zakaeniu robot.
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Kontrola jakdci robot powinna b§ prowadzona wg zasad podanych w STWIORB
DM 00.00.00.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogollne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB DN@@O ,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego podwdéjnego powierzotugigo
utrwalenia.

8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWIORB DMO®O ,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbior odnosi & do zakresu objego dokumentagj projektows i uzgodnionego przez
Inzyniera. Uwzgtdnia wyhcznie roboty okrdone dokumentagj projektowa badz
zaakceptowane przezzyniera.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
0golne”

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fifiednego metra kwadratowego) podwéjnego powierashego utrwalenia
nawierzchni obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- transport i sktadowanie kruszyw,

- transport i sktadowanie emulsji,

- dostawe i prac sprztu do robot,

- przygotowanie (powierzchni) nawierzchni do wykorsapowierzchniowego utrwalenia,

- prace projektowe przy ustaleniudth materiatow,

- podwajne roztaenie lepiszcza,

podwojne roztaenie kruszywa,

watowanie,

oczyszczenie nawierzchni z innego kruszywa,

przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w SST,

- wszystkie inne nie wymienione wgj prace i czynnii (w tym oséb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i catéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-B-11112/1996 Kruszywa tamane do nawierzchngowoych

PN-84/B-06714/22 Oznaczenie przyczesmditumow

PN-EN 13075-1 Asfalty i lepiszcza asfaltoBadanie rozpadu - c&el: oznaczenie
indeksu rozp&dtionowych emulsji asfaltowych, metoda z
wypetniaczenmeralnym

PN-EN 1428 Asfalty i lepiszcza asfale - oznaczenie zawasto wody w emulsjach

27



asfaltowych-toda destylacji azeotropowej

PN-EN 12846 Asfalty i lepiszcza asfaléo- oznaczenie czasu wyptywu emuls;ji
asfaltowychkegciomierzem wyptywowym

PN-EN 1429 Asfalty i lepiszcza asfale. Oznaczenie pozost&ona sicie emuls;ji
asfaltowych

PN-EN 12847 Asfalty i lepiszcza asfaleo@znaczenie sedymentacji emuls;ji
asfaltowych

PN-EN 13614 Asfalty i lepiszcza asfaleoMdznaczenie przyczepiwd emuls;ji
bitumicznyctzpr zanurzenie w wodzie . Metoda z kruszywem

PN-EN 13074 Asfalty i lepiszcza asfaleowznaczenie lepiszczy z emulsji asfaltowych
przez odparoigan

PN-EN 1426 Asfalty i lepiszcza asfale. Oznaczenie penetracjidgt

PN-EN 1427 Asfalty i lepiszcza asfaleo. Oznaczenie temperaturygkmienia. Metoda
Péeren i kula

PN-EN 13398 Asfalty i lepiszcza asfalt@znaczenie nawrotu sggstego asfaltéw

modyfikowanych

10.2. Inne dokumenty

1. Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie $dlo rozkladanego lepiszcza i kruszywa.
Opracowanie zalecane przez GDDKIA do stosowania.

2. Warunki techniczne. Drogowe Kationowe emulsj@alesve EmA-99 IBDIM W-wa 1999
Zeszyt 60.
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