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D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Szczegb6towa Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00 ym@fania ogodlne odnosi esido
wymaga wspolnych dla poszczegolnych wymageechnicznych dotyezych wykonania i
odbioru Robdét, ktore zostarwykonane w ramach przebudowy ul. Platynowej w sti@jvGci
Piatkowisko.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje Techniczne stanavazes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i rigle
je stosowéaw zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpuaktil.

1.3. Zakres Robot ofiych SST

1.3.1.Wymagania ogolne nale rozumie i stosowé& w powhzaniu z niej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

L.P. NR SST TYTUL SST

1 DM.00.00.00 Wymagania ogolne

BRANZA DROGOWA

2 D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktoyswokaciowych w terenie rowninnym
3 D.02.01.01 Wykonanie wykopow

4 D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniemag:szczeniem podi@a

5 D.04.03.01 Oczyszczenie i skropieniesiva konstrukcyjnych

6 D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie
7 D.04.05.01 Ulepszone pata kruszywa stabilizowanego cementem

8 D.05.03.05/02 Nawierzchnieieralna z betonu asfaltowego

9 D.06,03.01 Umocnienie poboczy

10 D.07.02.01 Oznakowanie pionowe

1.3.2. Normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specaéijach Technicznych
beda stosowane przez Wykonagw jezyku polskim.

1.4.0Okrdlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poirej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigfglacy budynkiem, stanowtcy calaé
techniczno-uytkowa (drog) albo jego czi¢ stanowica odebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiynod jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Dhlugosé mostu- odlegtad¢ miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nadsypk odlegt@é w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lsdiqu pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (moniawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do
usungcia po jego zakaczeniu.
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1.4.6. Dziennik Budowy- opatrzony piecgia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, staacy do notowania wydarae zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorowdRoprzekazywania polege innej
korespondenciji technicznej pogdey Inzynierem, Wykonawe i Projektantem.

1.4.7.InzZynier / Inspektor Nadzoru- osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaez
przez Zamawiagcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykona), odpowiedzialna
za nadzorowanie robo6t i administrowanie kontraktem.

Gdziekolwiek w tefcie poszczegdlnych Szczegotowych Specyfikacji Teedmych mowa jest o
Kierowniku Projektu, zapisy te natg rozumie jako dotyegce InZyniera i Inspektora Nadzoru.
1.4.8. Jezdnia- czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania
Robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

1.4.10Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmai awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.11Konstrukcja nawierzchni uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqaenia.
1.4.12Konstrukcja nagha (przsto lub przsta obiektu mostowego) czs¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, twarza ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.
1.4.13Korpus drogowy- nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i
skarpami rowow.

1.4.14Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzalia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.15Rejestr Obmiaréw- akceptowany przez igniera rejestr z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Robét w formie wyligze
szkicow i ew. dodatkowych zgznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera.

1.4.16Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeemte przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadaprob zwhzanych z ocen
jakosci materiatdw oraz Robot.

1.4.17 Materiaty - wszelkie tworzywa nieztiine do wykonania Rob6t, zgodne z Dokumentacj
Projektovy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pimeyniera.

1.4.18Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.19Nawierzchnia- warstwa lub zespét warstw shcych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniaych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bépginio oddziatywaniu ruchu
I czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdgca s¢ migdzy warstw $cieralm a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozlaenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza warstwa stgaca do wyréwnania nierowdoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna cz$¢ nawierzchni shaca do przenoszenia ohgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadniczagérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasic z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanigody, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawierd warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna warstwa, ktorej gtbwnym zadaniem jest ochronwiaezchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinagca - warstwa stosowana w celu uniettiienia przenikania czstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odgczagca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedogtej sk do
nawierzchni.

1.4.20Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego
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przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21.0Obiekt mostowy most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielsz przepust.
1.4.220bjazd tymczasowy droga specjalnie przygotowana i odpowiednio yutrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.230Odpowiednia (bliska) zgodwé - zgodndé¢ wykonywanych Robdét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat olleny z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rohatdwlanych.

1.4.24Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Eagyowy mae rowniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy atdzen chronacych ludzi isrodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25Pobocze czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaak pojazdow,
umieszczenia uszlzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26.Podicie - grunt rodzimy lub nasypowy, dgcy pod nawierzchni do gkbokasci
przemarzania.

1.4.27Podice ulepszone- gbérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przefcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.28Polecenie Igyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w
formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji Robét lub innych spraw azamych z
prowadzeniem budowy.

1.4.29 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddra autorem Dokumentaciji
Projektowej.

1.4.30Przeds¢wziecie budowlane- kompleksowa realizacja nhowego gr#enia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomeirych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniepcego padczenia.

1.4.31Przepust- obiekt wybudowany w formie zamksej obudowy konstrukcyjnej, stae do
przeptywu matych ciekdéw wodnych pod nasypami kompdsogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolbagno, rzeka itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagaip.

1.4.34. Przetargowa Dokumentacja Projektowa cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem Robot.
1.4.36.Przyczotek- skrajna podpora obiektu mostowego. 2dcsktadé sie z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizkomor.

1.4.35. Rekultywacja- Roboty majce na celu uporzlkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.

1.4.36.Rozpetosé teoretyczna- odlegi@d¢ migdzy punktami podparcia @#gskami), przsta
mostowego.

1.4.37. Szerokdé catkowita obiektu (mostu / wiaduktu} odlegi@d¢ migdzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propadiej do osi poditnej, obejmuje
catkowita szeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.38. Szerokd@¢ uzytkowa obiektu - szerokéc¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegodlnych rodzajéw ruchu oraz szefokehodnikbw mierzona wswietle poeczy
mostowych z wydczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.398lepy Kosztorys- wykaz Robét z podaniem ich did (przedmiar) w kolejnci
technologicznej ich wykonania.

1.4.40 Wiadukt - obiekt zbudowany nad ligikolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.41.Zadanie budowlane czs$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odabary catasé
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konstrukcyjr, lub technologicza zdoln@d¢ do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-gytkowych. Zadanie ma polegéd na wykonywaniu Robét zwianych z
budows, modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5.0g06lne wymagania dotygz Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodwtoz
Dokumentagj Projektova i poleceniami layniera, jak rownie za zachowanie bezpiecstwa
wszelkich czynnéci na terenie budowy, odpowiedziafidaza metody yte przy budowie, oraz
ich zgodné¢ z zapisami SST.

Metody wyte przy budowie, wyrajace st rodzajem zastosowanej technologii, maszyn,
urzadzen i sprztu, musza zapewnt skutecza ochror ludzi, budynkéw i budowli na terenie
budowy i przyleglym do budowy, w szczeg&nbprzed:

-hatasem,

-wibracj,

-drganiami i wstrzsami,

-zanieczyszczeniesrodowiska, itp.

15.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagairuzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, wspokdne punktéw gidwnych trasy oraz reperéw wraz z
zahkcznikiem rysunkowym, Dziennik Budowy oraz Dokumejt&rojektovd.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszczone geakiezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
1.5.2.1. Zawart@ Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia przekeanych Wykonawcy przez
Zamawiagcego, w tym Dokumentacji Projektowej.

TOM | INSTRUKCJA DLA WYKONAWCOW WRAZ Z FORMULARZAMI
Rozdziatl  Instrukcja dla wykonawcow
Rozdziat2 Formularz oferty i formularze snikdw do oferty

TOMII WARUNKI UMOWY

Rozdziat|  Formularz umowy

»TOMIII DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Czes¢ B Projekt wykonawczy

Tom | Brara drogowa

A. Opis techniczny

B. GZ¢ rysunkowa

TOM IV SPECYFIKACJE  TECHNICZNE  WYKONANIA |  ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

TOMV PRZEDMIAR ROBOT
Tom V.|  Przedmiar robot - formularz kosztargsgertowego
Tom V.2 Przedmiar robot - wyliczeniesibd

1.5.2.2. Dokumentacja Projektowa do wykonaniazv¥gkonawe.
Wykonawca we wlasnym zakresie, w ramach ceny Kdotrej, opracuje w 4 egzemplarzach i uzgodni
Z Inzynierem oraz innymi odpowiednimi Instytucjami paize dokumentacije:



-geodezyja dokumentagj powykonawcz sieci uzbrojenia terenu i wszystkich obiektowaniasieniem
zmian na map zasadnicz z uzyskaniem potwierdzenia z Wojewodzkieg&radka Dokumentacii
Geodezyjnej i Kartograficznej (wraz z warsplektronicza w formacie zaakceptowanym przez
Inzyniera),

-inwentaryzagj fotograficzr stanu technicznego drég oraz budynkow przed pigstiem do
realizacji zadania wraz@odpisaniem dwustronnych protokotéw z ich éeiaielami,
-dokumentacja fotograficzna i archiwalna dla wskigét prowadzonych roboét, w szczegdoob
dla robét zanikaicych,

-projekty technologiczne i organizacyjne robot dPaiagram Zapewnienia Jadai,

-projekty organizacji ruchu na czas budowy z uwdgieniem wykonania poszczegoélnych
asortymentow robot,

-projekty wykonawcze zabezpieczenia wykopow, ewantch scianek szczelnych wraz z
rysunkami warsztatowymi rozpoggiagow,

-projekty wykonawcze odwodnienia wykopow na czasyadzenia robot,

-projekt roboczy technologii rob6t rozbiorkowych;

-projekt organizacji i harmonogram robot;

-operat odbiorowy.

Jezeli w trakcie wykonywania Rob6t, konieczne o&ask uzupetnienie rysunkow, to
Wykonawca wykona brakage rysunki oraz niezine specyfikacje wtasnym staraniem i na
koszt wlasny, oraz przedstawi jezymierowi do zatwierdzenia w ifgiach i terminie z nim
uzgodnionym, nie piniej jednak ni na 3 dni przed terminem rozpecia Robot (wg
harmonogramu). Wszelkie ofsienia w powyszym terminie g jednoznaczne z opdieniami z
winy Wykonawcy w terminach realizacji Robot.

Wszystkie koszty zwzane z przygotowaniem, uzgodnieniem i zatwierdzenig/w
dokumentaciji $ zawarte w Cenie Kontraktowej i nieda podlegaty odtbnej zaptacie.

1.5.2.3. Rysunki przedstawione przez Wykonawc

Dodatkowo poza Specyfikacjami, Rysunkami i innymfiormacjami zawartymi w Kontrakcie,
Wykonawca powinien dostarazywszystkie rysunki, dokumenty zezwolenia zzéane i inne
dane potrzebne do wykonania robot orazagrsiecia parametrow technicznych wymaganych w
Kontrakcie. Wykonawca nie sktada te informacje kolejno w e%ciach, ale kada przedtaona
cze$¢ musi by w dostatecznym stopniu kompletna by mdgia sprawdzona i zatwierdzona
przez upowanione jednostki niezak@e od catéci projektu. Terminy przekazania powinny by
zgodne z p.1.5.2.2.

1.5.2.4. Rysunki przgie przez layniera

Inzynier powinien sformutow@komentarz i/lub zastrzenia dotyczce rysunkow, dokumentacji
I danych przedstawionych przez Wykongwav ciagu 3 dni od daty ich otrzymania. Te
komentarze lub zastrzenia naley uwaza¢ za przygte przez Wykonawg jesli w ciagu 3 dni od
daty otrzymania nie zgtosi zast¢ea na pimie.

Wykonawca przed zi®niem rysunkow, dokumentacji i danych powinien skdtowa& si¢ z
Inzynierem.

1.5.2.5. Rysunki powykonawcze

Wykonawca powinien bezzwiocznie uzupéindokumentag oraz rysunki dostarczone
Inzynierowi w zakresie zmian wprowadzonych w czasiekamywania robot. Wykonawca
powinien dostarczylnzynierowi rysunki powykonawcze w przejrzystej, pggormie, w trzech
egzemplarzach dla kdego ukaczonego odcinka robot, ktoryediwie przekazany dozycia lub
bedzie wykorzystany przez specjalistyaziirme lub Zamawiajcego, zgodnie z polskim
ustawodawstwem, nie pdiej niz 14 dni przed dat przekazania. Opdienia w przekazaniu
dokumentacji powykonawczejetla traktowane jako opienia w terminowym wykonaniu
robot.

1.5.3. Zgodn& Robot z DokumentagjProjektova
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznaz adodatkowe dokumenty przekazane
przez Irzyniera Wykonawcy stanowi cze$é¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w
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chatby jednym z nich ® obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow, ohowe kolejnd¢
ich waznosci wymieniona w warunkach Kontraktu. Wykonawca meze wykorzystywa
btedow lub opuszcze w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu winienatychmiast
powiadomé Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawe

W przypadku rozbinosci opis wymiarOw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatialzgodne z DokumentacProjektove.
Dane okrélone w Dokumentacji Projektoweglla uwazane za wartici docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementow budowli musz by¢ jednorodne i wykazywa bliska zgodnd¢ z okr&lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gyzekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w petni zgodne z DokumentadProjektowy i
wplynie to na niezadowalgja jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwitocznie
zasgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienieweealizacji
kontraktu a do zaka@czenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ie¢daie utrzymywd tymczasowe urglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inn&rodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazlOw i maszyn praagych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujspeséb uzgodniony z ignierem.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscigeh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych t bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne lgda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot

Cena Kontraktowa obejmuje réwnieustawienie i utrzymanie tablic informacyjnych i
pamatkowych o inwestycji i uczestnikach procesu inwegjgego. Tablice informacyjne i
pamatkowe naley wykona i ustawt w porozumieniu z laynierem.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w Cen Kontraktows.

W przypadku realizowania Robét na drogach pod mmché/ykonawca jest zobowdany do
utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy kvesie trwania realizacji Kontraktu: @o
zakaczenia i odbioru ostatecznego Robdét. Wykonawca giokoszty utrzymania ggtosci
ruchu na przekraczanych drogach.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia,
opracowany po wsgpnym przeanalizowaniu technologii robét a przed ygatowaniem
harmonogramu robét, uzgodniony i zatwierdzony zaowdpdnim zarzdem drogi i organem
zaradzapcym ruchem, Projekt Organizacji Ruchu i zabezpiezzeobot w okresie trwania
budowy. Przy opracowaniu i wdt@aniu tymczasowej organizacji ruchu naleprzestrzega
zapisow podanych w ,Zasadach organizacji ruchuzaa budowy". Wszystkie te koszty zostan
ujete w Cenie Kontraktowej.

W zaleznosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinien¢bga bieaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizaciji ruchu, wymaga k@orazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

Za utrzymanie ruchu publicznego us@ase wykonanie Rob6t utrzymaniowych i remontow
biezacych, niezlkdnych do utrzymania Terenu Budowy w odpowiednim ndtadzie
technicznym, zatoonym dla tej drogi. Powysze nie obejmuje @diezania i zwalczania
gotoledzi, ktére wykonuje administrator drogi.
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W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczypstaluje i kdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgie takie jak: zapory, czasawsygnalizagj, swiatta
ostrzegawcze, sygnaty itp. oraz inimedki zapewniajce bezpiecaestwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzieh i w nocy tych zap6r i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczge powinny zostazaakceptowane przez
Inzyniera.

1.5.5. Zgodn& z wymaganiami zezwatbe

Wykonawca uzyska zezwolenia wymagane w Polsce rasnyt koszt od odpowiednich
instytucji, (zezwolenia te obejmujzezwolenia na zmignruchu, zezwolenia dotygee tras
dostaw, zezwolenia na pobyt, naywanie krotkofalowek, na rozpogze robot, itd.).
Wykonawca powinien przedstawilnzynierowi lisk wszystkich pozwole wymaganych do
rozpoczcia i zaka@czenia robét zgodnie z harmonogramem.

Wykonawca powinien stosowasic do wymagé tych zezwolé i powinien umaliwic
uprawnionym instytucjom, wykonanie inspekcji i spazenia robot.

1.5.6. Ochrong&rodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia Robdét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i prowadzenia Rob6t widaeniowych Wykonawcacolzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stjj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesilo przepisow i
norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraddie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wlasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stivie jego sposobu dziatania. Stasuj
sie do tych wymaga bedzie miat szczegdélny wzgd na:

1. Lokalizact baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych.

2. Srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnygkemi lub substancjami toksycznymi,
— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

— mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.7. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh, pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pefzd

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgsem osob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamsarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robo6t albo przez personel Wykeoy.

1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwatya sszkodliwe dla otoczenia, nie mpdyé stosowane do
wykonywania robo6t. Nie dopuszcza ¢siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe
promieniowanie 0 skeniu wikszym od dopuszczalnego, o#mnego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do Robdt bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniom jednostlk, jednoznacznie oksékjace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdbw narodowisko. Materiaty, ktoreasszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a
po zakaczeniu Rob6t ich szkodlivdd zanika (np. materialy pylaste) mpdpy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagaechnologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawagly powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatdbw od
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wiasciwych organow administracji patwowej. Konsekwencjezycia materiatow szkodliwych
dla otoczenia, a stanayaiych jakiekolwiek zagrienie dlasrodowiska, poniesie Wykonawca.

1.5.9. Ochrona wiasidoi publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczemdasndci
publicznej i prywatnej. J&li w zwiazku z niewtdciwym prowadzeniem roboét, zaniedbaniem
lub brakiem dziatd ze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub zniszczenie wiastio
prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj kosaprawi lub odtworzy uszkodzgn
wlasnag¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wigsndyt nie gorszy i przed powstaniem
tego uszkodzenia lub zniszczenia. Wykonawedzle odpowiadéa za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi i urzdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaamcego. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie, zabezpieczenie i przebuddyeh instalacji zgodnie z wymaganiami
uzytkownikéw oraz kdzie odpowiedzialny za ochratlych uradzex podczas trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktére mdgy¢ wykonane w zakresie przetenia instalacji i urzdzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadominzyniera i wiladze lokalne o zamiarze
rozpoczcia Robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyoBtalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi #yniera i zainteresowane wiladze orazdie z nimi wspotpracowa
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych znajdagych s¢ w terenie olgtym Robotami.

Jezeli teren budowy oraz drég transportowych przyldgderendw z zabudaewmieszkaniow,
Wykonawca hkdzie realizowa Roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrici dla
mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenudmawy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébmp

Inzynier Ilxdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pany
Wykonawa a wiacicielami nieruchomsri i dotyczcych korzystania z wiasho i drég
wewrgtrznych. Jednate, ani lrzynier ani Zamawiacy nie Igdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacnkJmowy.
Przyjmuje st, ze w Cenie Umownej zostamijete wszelkie odszkodowania dla oséb i instytuciji,
ktorych zaptata wynika z prowadzenia Robot.

1.5.10. Ograniczenie olagen osi pojazdow

Wykonawca bkhdzie stosowé& sie do ustawowych ogranicie naciskbw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow | wypzesaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) kaadym takim przewozie duzie
powiadamiat layniera. Ireynier maze polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkow
zostaly usurite z terenu budowy. Pojazdy lub tadunki powadaj nadmierne obgienie
osiowe nie hda dopuszczone néwiezo ukaczony fragment budowy i Wykonawcadzie
odpowiedzialny za napraw wszelkich Robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

1.5.11. BezpiecZsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcagdbie przestrzega wszystkich obowizujacych
przepisow dotyczych bezpieczestwa i higieny pracy, miedzy innymi Rozpaedzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawiezfieczéstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. nr 47 poz1y30raz z dnia 23 czerwca 2003 r. w
sprawie informacji dotycge] bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstea i
ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 poz.1126). W szchegii Wykonawca ma obowzek zadbé,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nipbeznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniggcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni icdzie
utrzymywat wszelkie urgdzenia zabezpieczae, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla
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ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie orkz zhpewnienia bezpiearstwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie Robo6t

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochrenRobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do Robdt od Daty Rozpecia do daty wydania Potwierdzenia Zakmenia przez
Inzyniera.

Wykonawca hkdzie utrzymywdé Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymaawirmo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgédjlelementy byly w zadowalgym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostadgcr

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera
powinien rozpocz Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia. Odtworzenie Robo6t utraconych (zniszcebpyna skutek braku ochrony lub
utrzymania Robot, obgty Wykonawe.

1.5.13. Stosowaniegdo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktgensjakikolwiek sposéb zwizane z Robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tgcéw, przepisdw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca kdzie przestrzedga praw patentowych i dazie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agzen

lub metod i w sposéb agty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiaj
kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty.

1.5.14. Rownowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej powotang konkretne normy lub przepisy, ktore
spetnid map materiaty, sprt i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadaoboty,
beda obowhzywa postanowienia najnowszego wydania Ilub poprawioneggdania
powotanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie pmstanowiono inaczej. W przypadku, gdy
powotane normy i przepisyaaistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevdomjzasadniczo réwny lub
wyzszy poziom wykonania fipowotane normy i przepisy, pod warunkiem ich udriego
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przezyriera. Ranice pomégdzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami muby¢ doktadnie opisane przez Wykonawic
przedi@zone Irzynierowi, co najmniej na 28 dni przed glaiczekiwanego przez Wykonawc
zatwierdzenia ich przez dgniera.

W przypadku, kiedy liynier stwierdzi,ze zaproponowane zmiany nie zapewnizasadniczo
réwnego lub wyszego poziomu wykonania, Wykonawca zastoswalsinorm powotanych w
dokumentach.

1.5.15. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&do o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknyte terenie budowy dola uwazane za
witasnag¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoniilnzyniera i posipowa
zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyniku tych poleceé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapia op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawagym i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania robot.
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2. Materialy

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na 5 dni przed zaplanowanym wykorzystan jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi spéaeg informacje dotycce
proponowanegozrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohateriatow i
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirzeyniera.
Zatwierdzenie partii (cgci) materiatow z danegarddia nie oznacza automatycznie,wszelkie
materiaty z danegérodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badev celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegaédta w sposdb goly spetlniaj wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie pepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiadd wiagcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatdbw z jakichkolwiekzrédet miejscowych i jest zobowdaany dostarczy Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacijtirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za spetnienie wymagailosciowych i jakdgciowych
materiatdw z jakiegokolwiekrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatéw do Roboét.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopdw i miejsc pozyskania piaskiwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukiczeniu Robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoptav Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Dokumentacji Projektowegldbwykorzystane do Robo6t lub odwiezione
na odktad odpowiednio do wymagBokumentacji Projektowej lub wskaz#zyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyiniera, Wykonawca nie ¢dzie prowadz
zadnych wykopéw w olbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéheigne w
Dokumentacji Projektowe;j.

Eksploatacja zrédet materiatdbw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwdrni materiatdw

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamabki materiatdbw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgliem jakgci.

W przypadku, gdy Ilaynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytworni beda zachowane
nastpujace warunki:

a) Inzynier kxdzie miat zapewnian wspoiprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialtdbw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier bgdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdbw przeznaczonych do realiZ2okumentacji Projektowe;j.

2.4. Materiaty nie odpowiadgje wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z Terenu
Budowy, leda ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jeéli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatow do innych roboétzrte, dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materialdw zostanie przewaciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robdt, w ktérym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.
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2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedp czasu, gdydola one potrzebne
do Roba6t, byly zabezpieczone przed zanieczyszozersachowaty swajjakos¢ i whasciwosé
do Robd6t i byly dospne do kontroli przez kyniera. Miejsca czasowego skladowanigld
zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych zyimerem lub poza
Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przekoNgwe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili Dokumentacja Projektowa przewiduje sisos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powradinzyniera o swoim zamiarze, co
najmniej 3 dni przedayciem materiatu, albo w okresie darzym, jéli bedzie to wymagane dla
bada prowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimize by
pézniej zmieniany bez zgody igniera.

3. Sprzet

3.1. Ogdblne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do dywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych Robot. Spekz uzywany do Robdt powinien
by¢ zgodny z ofed Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzghdem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie omgmji Robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przez d4yniera. Liczba 1 wydajn@ sprztu Ixdzie gwarantowa
przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami stikrgmi w Dokumentacji Projektowej i
wskazaniach liyniera w terminie przewidzianym Kontraktem. Sgraedacy witasndcia
Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdaci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygzymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sptn
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje theos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomiyimera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacjprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liayniera, nie
moze by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urzdzenia i nargdzia niegwarantage zachowania warunkéw
Kontraktu, zostamprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania

Wykonawca stosowssie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na 6 przy transporcie
materiatdw/sprgtu na i z terenu Robo6t. Uzyska on wszelkie neelrie zezwolenia od wtadz, co
do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposéhgbi bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat layniera. Wykonawca jest zoboaziany do stosowania jedynie takiéhodkow
transportu, ktére nie wptynniekorzystnie na jakdé wykonywanych Robot i wkiwosci
przewaonych materiatow.

Liczba s$rodkéw transportu dulzie zapewnia prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i wskazaniactyniera, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Wykonawca kdzie usuwé& na biegaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu Budowy.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rokgbdnie warunkami umowy z
Zamawiagcym, Dokumentagj Projektowa oraz za jak& zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robot, za ich zgoditoz Dokumentagj Projektova, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji Robo6t oraz polecenianyyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow Robdét zgodnie z wymiaramiz¢gdnymi okrglonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi nénie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kidu spowodowanego przez Wykonawav wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostanesli wymaga tego edzie Inzynier, poprawione przez Wykonawc
na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wySdk@rzez lmyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Izyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i element&abot eda
oparte na wymaganiach sformutowanych w KontrakBlekumentacji Projektowej, tak w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizyimer uwzgedni wyniki bada
materiatbw i Roboét, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji i przy badaniach
materiatdw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera lkda wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawgcpod graa zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

Obowiazkiem Wykonawcy jest, po wginym przeanalizowaniu technologii robét i przed
przygotowaniem harmonogramu robét, uzgodnienie ma&mgiapcym organizacji ruchu na czas
prowadzenia Robot oraz uzyskanie jego zatwierdzenia

5.2. Roboty Inne

W zakres robét obejmuije:

- regulacg pionowg urzadzen uzbrojenia podziemnego,

- wykonanie obrzey przy chodnikach dla paserow oczekujcych na autobus,
- wykonanie barier ochronny przy przépie,

- wykonanie nowego oznakowania pionowego i poziameg

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program Zapewnienia Jako(PZJ)

Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiiera
Programu Zapewnienia Jakd w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia
Robét, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarag@jwykonanie Robét zgodnie
z Dokumentagj Projektova oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi pimeyniera.

W przypadku gdy prowadzone Roboty maledo rodzaju robot stwarzagych szczegdlne
zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi (zgodnie z Dz. U. Nr 120/20080z.1126)
Wykonawca ma obowkek przedstawienia, najpdiej w terminie 3 dni przed rozpogzem
Rob6t, odpowiedniego planu bezpietgtva i ochrony zdrowia (bioz).

Program Zapewnienia Jala bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

-organizaci wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadadrobot,

-bhp,

-plan bioz,

-wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje | proggwanie praktyczne,

-wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jdka terminowd¢ wykonania poszczegolnych elementow
Robat,
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-system (sposoOb i procedirproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych
Robot,

-wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigoowadzenie badd,

-spos6b oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych a take wycaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fenpnzekazywania tych informacji #gnierowi;

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu Rob6t:

-wykaz maszyn i urgzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

-rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

-sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeshuth wiasciwosci w czasie transportu,
-sposo6b i procedgrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugtdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow waytania mieszanek

I wykonywania poszczegolnych elementéw Robat,

-sposoOb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgni wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakgi Robot

Celem kontroli Robot drizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osignac¢
zatazong jakas¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok Robot i jakdci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie |
wszystkie urzdzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiynier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca hdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdw oraz Roboét zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowe;j.

Minimalne wymagania, co do zakresu badéch czstotliwosci sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tanredkne, Inzynier ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie Robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okitajacych procedury bada

Inzynier bedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Ireynier lxdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczychrelleniedocagniccia te lkeda tak powane, ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robo6t badanych
materiatéw i dopéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.
Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem ldadmaaterialdw ponosi
Wykonawca. laynier jest upowzniony do kontroli wszystkich Robé6t oraz materiatow
dostarczonych na budewub na jej terenie produkowanych,astapc w to przygotowanie i
produkcg materiatow. laynier powiadomi Wykonawg o wykrytych wadach i odrzuci
wszystkie materiaty i Roboty, ktore nie spetaigjymaga jakosciowych.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.
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Na zlecenie layniera Wykonawca dalzie przeprowadzat dodatkowe badania tych mateviato
ktore budz watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek.

Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonagé zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawlo bada wykonywanych przez kyniera leda
odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob zaakeepty przez layniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmupkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez liyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi liyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w Programie Zapewnienia Jdkd

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane bkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprayowh.

6.6. Badania prowadzone przezyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatbwznddta ich wytwarzania i zapewniona mugdaie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawoyducenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrololdt prowadzonego przez Wykonawc
ocenia zgodn& materiatow i Rob6t z wymaganiami SST na podstadvada wlasnych oraz
wynikow bada i pomiaréw zawartych w raportach Wykonawcy.

Inzynier maze pobiera probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych bad&a albo oprze giwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétno
materiatdbw i Robo6t z DokumentacjProjektowa. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych baflapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawe

6.6.1. Badania i pomiary Laboratorium Zamaaiajgo

Laboratorium Zamawiagego wykonuje w przypadku zlecenia przezyhiera, nasfpujace
badania i pomiary:

a) przed rozpoezxiem Robot:

-badania jakéci materiatdw przewidzianych do wbudowania,

b) w trakcie Robot:

-badania jakéci stosowanych materiatdw

-badania sprawdzgje do odbioru robot zanikggych i ulegajicych zakryciu,

-badania do odbioru ostatecznego wg poszczegélasottymentéw SST.

Zakres bad@aokresla kazdorazowo laynier.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

a) Certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

b) Deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

-Polska Norma lub obowazujaca norma europejsk (PN-EN)
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-Aprobat Techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy,
jezeli nie @ objcte certyfikacy okreslona w pkt. a). i ktdre spetniajwymogi Szczegotowej
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumentyveymagane przez SST ida partia
dostarczona do Robédkdizie posiadate dokumenty, oke&tajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszosiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badzda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymovdazujacym Zamawiajicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowvey lanca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfio za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowizujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy weDniku Budowy bda
dokonywane na bigco i bgda dotyczy przebiegu Roboét, stanu bezpietzigva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowyzdyazapis w Dzienniku Budowy ¢dzie
opatrzony dat jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonateésmap podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska showego. Zapisy dma czytelne, dokonane trwattechnilky, w
porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw. ataione do
Dziennika Budowy protokoty i inne dokumentyda oznaczone kolejnym numerem ganika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Dziennika Budowy naly wpisywa w szczegolngci:

-dakt przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

-dakt przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowe],

-uzgodnienie przez #yniera Programu Zapewnienia Jagio harmonogramow Robat,
-terminy rozpocgzcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw Robot,

-przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w
Robotach,

-uwagi i polecenia liyniera,

-daty zaradzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,

-zgtoszenia i daty odbiorow Robot zank@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw Robot,

-wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogody i temperatur powietrza w okresie wykonywania Robdét podlaggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,
-zgodnad¢ rzeczywistych warunkdédw geotechnicznych z ich apisev Dokumentacii
Projektowej,

-dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv itrakcie
wykonywania Robat,

-dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

-wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z aoiém, kto je przeprowadzat,

-inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budovegdprzedtaone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagipiz zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Bugl@bliguje Irzyniera
do ustosunkowania @i Projektant nie jest jednak stepriKontraktu i nie ma uprawniedo
wydawania poleadeWykonawcy Robot.
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6.8.2. Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwadsgjna rozliczenie faktycznego pest kadego z
elementdw Robot. Obmiary wykonanych Robét przepdasa st w sposob agly w
jednostkach przgtych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia
0 jakadsci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lkeda gromadzone
w formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia 3akdbokumenty te stanowizahczniki do
odbioru Robdt. Winny byudostpnione na kadezyczenie Irzyniera.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w p. 6.8.1 — 6.8.3 rasface
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacradania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robat,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomced
zabezpieczonym. Zagitie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamapem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Izyniera i przedstawiane do vaglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robo6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokntacy
Projektovs, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym powngidniu Ireyniera o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmnej3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do Rejestru Obmiaréw. Obmiar podlega akegpnzyniera.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych Blepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w Szczegdtowych Specyfikacjach Technych nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukaczenia wszystkich Robot. &lne dane zostanpoprawione wg instrukciji
Inzyniera na pimie. Obmiar gotowych Robot nale przeprowadza z czstotliwoscia nie
rzadsza niz wymagamn do dokonania miestznych ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okrdonym w Umowie.

Obmiar nie powinien obejmowadodatkowych Robot nie wykazanych w Dokumentaciji
Projektowej z wyjtkiem Robo6t zaakceptowanych przezyniera na pimie. Zwigkszona ilgé¢
Robdét w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykmnabez pisemnego upoivaenia
Inzyniera nie mae stanowd podstawy do roszcaeo dodatkow zaptat.

7.2. Zasady ok&ania ilosci Robot i materiatow

Dlugosci i odlegiaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymeda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe;.

Jeili Szczegotowe Specyfikacje Techniczne $giwe dla danych Robot nie wymagaiego
inaczej, objtosci beda wyliczone w nfi jako diugéé pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.
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7.3. Uradzenia i spregt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdaidab
zaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaa bada atestuyjcych to Wykonawca dulzie posiada wazne $wiadectwa
legalizacji. Wszystkie ugdzenia pomiarowedola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. dizie utrzymywad to wyposaenie zapewniag W sposob aiglty
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzimiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robét, a
takze w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w Robotach. Obmiar Robét zanjkggh
przeprowadza si w czasie ich wykonywania. Obmiar Rob6t podlegggh zakryciu
przeprowadza ei przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiamazonieodzowne
obliczenia leda wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru ObmiaMwrazie braku miejsca szkice mply¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru Obmiaréw, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem.

8. Odbidér robot

8.1. Ogolne zasady

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr Robot zanikagych i ulegajgcych zakryciu

Odbior Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie reajizulegr, zakryciu.

Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym,

w przypadku wysipienia wad i usterek, wykonanie niedinych korekt i poprawek bez
hamowania ogolnego pepu Robdét. Odbioru Robo6t dokonujezimier.

Gotowas¢ danej czsci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
poézniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika d@ugd i
powiadomienia o tym fakcie hyniera. Jaké i ilos¢ Rob6t ulegajcych zakryciu ocenia
Inzynier na podstawie bafdlawtasnych oraz dokumentéw zawie@jch komplet wynikéw
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paomiav konfrontacji z Dokumentagj
Projektovy i uprzednimi ustaleniami.

Nie dopuszcza sido dokonania Odbioru Robo6t w przypadku wpstnia wad i usterek
majcych znaczcy wptyw na jaké¢ wykonanych Robot oraz poiejsz negatywn prac calej
konstrukcji w okresie eksploatacji. W takim przygadwykonawca jest odpowiedzialny za
dokonanie wszelkich staraelem likwidacji tych wad i poprawy jakci robot na wiasny koszt..
W przypadku gdy laynier stwierdzi,ze zaistniate wady i usterki nie magtotnego wptywu na
0g0lm jakas¢ wykonanych Robét me dopuci¢ do Odbioru Robot pod warunkiem dokonania
odpowiednich poticen z tytutu ich wysgpowania.
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8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robo6t. Odbioru
czesciowego Robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. @didRobot
dokonuje lrzynier.

8.4. Odbidr ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania Robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie Robot oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadmiem na pimie o tym
fakcie Inzyniera. Odbiér ostateczny Robot rgmstw terminie ustalonym w Umowie, ligez od
dnia potwierdzenia przezayniera zakaczenia Robot i przgcia dokumentow, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.1.

Odbioru ostatecznego Robd6t dokona komisja wyznaczomez Zamawiagego W obecrii
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja Roboty dokona ich oceny jakmwej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikdw bafiai pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania Rob6t z Dokumentadprojektova.

W toku odbioru ostatecznego Robdét komisja zapoznaz srealizacjy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow Rob6t zanikajych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robd6t uzupetniacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t pekosvych lub Robét uzupetnigych

w warstwie scieralnej lub Robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydooi
ustala nowy termin odbioru ostatecznego. Komisjeodaje odbioru ostatecznego Robotegje
ich jakas¢ i ilos¢ w poszczegolnych asortymentach jest zgodna z WwaranKontraktu, SST
oraz ustaleniami i poleceniamiziyniera. W przypadku stwierdzenia przez kowige jaka¢
wykonywanych Robo6t w poszczegolnych asortymentaelznacznie odbiega od wymaganej
Dokumentacj Projektows z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieaséwvo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartgs¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymag®rzyjetych w
Dokumentach Kontraktowych.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo Robot jest protokét odbioru
ostatecznego Robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli
zostata spordzona w trakcie realizacji Projektu.

2. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawawerojektu i ew. uzupeniage lub
zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty)

5. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew.
PZJ.

6. Deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatdbw zgodnie z SST i
ew. PZJ.

7. Opink technologicza sporadza na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodriS i PZJ.

8.Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robét i sieci uzbrojenia terenu.

9. Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

10. Sprawozdanie kierownika budowy wrazswiadczeniem o zakazeniu Robot.

11. Protokoty odbioréw eZciowych i rob6t zanikacych (podlegaicych zakryciu).

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeamai z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.
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Wszystkie zarazdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawigggo.
Termin wykonania Robét poprawkowych i Roboét uzupgicych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyclhd®a@wihzanych z usulciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyeialw okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnydualizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ustalenia Ogodlne

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk
obmiarowa ustalon dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptave ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosggowej lrdzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sklade¢ s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej Roboty w
Szczegobtowej Specyfikaciji Technicznej i w DokumejitRrojektowe).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Rob@tdobejmowd:

-Robocizr bezpdredni wraz z towarzysicymi kosztami,

-Wartas¢ uzytych Materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynuea normatywnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy,

-Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

-Koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

-Podatki obliczone zgodnie z obagujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfjkdechnicznej DM 00.00.00
Wykonawca ujmie w cenie kontraktowej koszt dostcmoa& s¢ do wymaga Warunkow
Umowy i Wymaga Ogolnych zawartych w Specyfikacji Technicznej DRL@.00 obejmuagcy
wszystkie warunki kontraktowe oktene w w/w dokumentach, a niewyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Wykonawca jest zobowtany do wykonania Projektu Organizacji Ruchu nasczadowy i
uzyskanie zatwierdzenia go przez $eisvy organ i administratora drogi. Koszty projekitu
wykonania Organizacji Ruchu na czas budowy ponogidawca. Po stronie Wykonawcyzje
rowniez spetnienie roszcheosob i podmiotdw, ktore w zazku z wprowadzeniem Organizacji
Ruchu na czas budowy i prowadzeniem robo6t dazaijegokolwiek uszczerbku.

1. Koszt wybudowania objazddéw / przejazddw i orgaqji ruchu obejmuje:

a)Koszt wykonania i zatwierdzenia Projektu Orgagjizauchu,

b)Ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu.

c)Budowa drog objazdowych, innych wdzer i obiektéw lub remont istniegych drég w
zakresie dostosowania ich do ruchu objazdowego.

d)Optaty/dzierawy terenu.

e)Wszelkie odszkodowania zygane budow, eksploatagj i likwidacja czasowej organizacji
ruchu i czasowe przeniesienie przystankow.

f)Przygotowanie terenu.

2. Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organjizachu obejmuije:

a)Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuei¢gmczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier swiatet

b) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
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3. Koszt Likwidacji objazdow/przejazddéw i organigaachu obejmuije:
a) Usungcie wbudowanych materiatdow i oznakowania
b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwazane

Ustawa z dnia 07-07-1994 - Prawo budowlane (Dz.QBZED7.2016) z pdniejszymi zmianami.
Ustawa z dnia 27-04-2001 — O odpadach (Dz. U. Nip62. 628).

Rozporadzenie Ml z dnia 19-11-2001r. w sprawie dziennikadwy, montau i rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Rozporadzenie MGPIB z 19-12-1994r w sprawie aprobat i duigiw technicznych dotyazych
wyrobow budowlanych (Dz. U. Nr 10, poz. 48).

Rozporadzenie MGPIB z 21-02-1995r w sprawie rodzaju i eakr opracowa geodezyjno-
kartograficznych oraz czynéa geodezyjnych obowrujacych w budownictwie (Dz. U. Nr 25,
poz. 133).

Rozporadzenie MI z 06-02-2003r w sprawie bezpietteva | higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, po@1)

Rozporadzenie Ml z 23 czerwca 2003 r. w sprawie informalgtyczicej bezpieczestwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpiefigiva i ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 p0z.1126).
Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjaeograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163) z
pbzniejszymi zmianami).

Ustawa o drogach publicznych — tekst jednolity DzNr 204 poz. 2086.

Ustawa prawo ochronjrodowiska — Dz. U. Nr 62 poz. 627 z 2001 r., nonagtja z 18-05-2005.
Ustawa prawo o ruchu drogowym z 20-06-1997 —tedartglity, Dz. U. Nr 58 poz. 515 z 2003 r.
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE ,
D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjiciirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Rob6t zazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgowych w
ramach przebudowy ul. Platynowej w miejscéaid’iatkowisko.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i kstdwy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot oltiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Robét wymienionych w p. 1.1.
Zwigzanych z:

-odtworzeniem i wyznaczeniem trasy i punktow wysgkmwvych w terenie rGwninnym oraz
obstug geodezyjn realizacji zadania, dla odcinka ul. Platynowej vejstowaci Piatkowisko o
diugcici 0,241 km w lokalizacjach zgodnych z Dokumentdtjojektova.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowgkzujacymi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogd!

1.5. Ogdélne wymagania dotygze Robot

Wykonawca RoboOt jest odpowiedzialny za jakowykonania Robo6t i ich zgodsé z
Dokumentacj Projektowy i poleceniami layniera. Ogélne wymagania Robét podano w SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotygz materiatow
Ogoblne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow
2.2.1. Do stabilizacji punktow osi trasy nataizywac:
-palikow drewnianych lub rurek stalowych - dla ptow zlokalizowanych w poboczach,
-gwozdzi z folia lub prtéw stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w namziEhni asfaltowej
jezdni.
Wszystkie elementy aywane do stabilizacji punktow powinny niieltugas¢ dostosowam do
aktualnie panuagcych warunkéw atmosferycznych i powinny pozwaia stabilizag punktéw w
sposob okrdony w niniejszej SST. Ewentualna wymiana punktopozvodu ich zniszczenia lub
warunkéw atmosferycznych nie o@powodowa roszczé Wykonawcy o dodatkogvzaptat.
Do stabilizacji punktow wysokmiowych reperow roboczych (kiedy zajdzie potrzeloh i
odtworzenia lub zaggzczenia), nalgy uzy¢ stupkow betonowych. Jako repery roboczezn@o
wykorzysta& punkty state na stabilnych budowlach wzdivasy. Do wyznaczenia przekrojow
poprzecznych mma wywaé¢ palikbw drewnianych lub rurek albo gbdw stalowych. Do
wykonania opisOw i oznacagpunktow mana wywaé farby chlorokauczukowej w dowolnym
kolorze oprécz biatego.
2.2.2. Do wykonania oznaczenia granic pasa drogowetdey wykorzyst& stupki swiadki
pomalowane nao6tto z czarnym napisem, wykonane z betonu C20/BBpjanego czterema
pretami @10 mm.

23



3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Ponadto @ywany sprzt powinien by zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Inzyniera.

3.2. Spret pomiarowy

Roboty pomiarowe naky wykona nastpujacym sprztem geodezyjnym gwarantigym
doktadndci podane w p.5.:

-teodolity lub tachymetry,

-niwelatory,

-dalmierze,

-tyczki, faty, tdmy stalowe i ruletki,

-sprzt GPS.

Wszystkie aywane do Robot instrumenty geodezyjne powinny lzyektyfikowane oraz
posiadé wymagane przepisami szczegoélnyiwiadectwa legalizacji. Doktadidé instrumentéw
powinna zapewniawykonanie Robot z zaka w niniejszej SST doktadgoia.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagiare”.

4.2. Transport spetu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@a przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogdlne zasady i oznakowanie robot

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam robat,
uwzgkdniajace wszystkie warunki, w jakichezie wykonywane odtworzenie trasy i punktow
wysokaciowych. Prace pomiarowe powinny dywykonywane zgodnie z oboyzujacymi
Instrukcjami GUGIK.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Prace pomiarowe nalg wykon& zgodnie z pkt.1.3. oraz Instrukcjami GUGIK wymiemymi
w p.10 niniejszej SST. Roboty obejmuyykonanie:

a) odtworzenia dla potrzeb realizacyjnych:

-punktow osi trasy,

-punktéw wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,

-reperow roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, ymtpocatkéw i koncoéw krzywych
przegciowych i tukow kotowych,

C) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczenidodatkowych przekrojow wedtug
potrzeb,

d) stabilizacji punktow w sposob chraay je przed zniszczeniem,

e) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

f) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczbnyab uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspaidnych za pomacsprztu GPS, acznie z ich zgtoszeniem do
Paistwowego Zasobu Geodezyjnego,

g) utrzymywanie zastabilizowanych punktow w nigdloym zakresie,

h) aktualizacja zasobu mapowego i osnowxispaowej w zakresie wynikagych z przepiséw
Prawa Geodezyjnego oraz szczegoOtowych ustaleych SST.
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i) wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowynparowej oraz aktualizacja i odtworzenie
osnowy pastwowej, zgodnie z zasadami omymi w niniejszej SST. Obowzujacy ukiad
odniesienia dla wysokoi - Uktad Kronsztadt 65.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboaadujacymi Instrukcjami GUGIK i
wytycznymi wymienionymi w p.10. Podstawdo prowadzenia prac geodezyjnych jest
odtworzona i zaktualizowana osnowa pomiarowangp@owa i robocza). Dopuszczalne jest
okreslanie wspotrednych osnowy metodami poligonizaciji z zaznaczantelthylek. Zalecan
metod, tych czynnéci jest pomiar GPS. Przed przysieniem do Robdét Wykonawca powinien
uzysk& dane zawierape lokalizagg i wspoétrzdne punktow gtownych trasy. W oparciu o
materialy dostarczone przez Zamawi&go. Repery robocze najeuzyska z Pastwowego
Zasobu Geodezyjnego. Wykonawca powinien przeprowaalaiczenia i pomiary geodezyjne
niezlezdne do szczegodtowego wytyczenia Robot. Prace pom@&powinny by wykonane przez
osoby posiadage odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawvcpowinien
poinformowa Inzyniera o wszelkich kklach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy.
Wykonawca dokona réwnieaktualizacji rzdnych osnowy pastwowej we wiaciwym asrodku
zasobu geodezyjnego. Wykonawca powinien sprawdzy rzdne terenu ok&tone w
dokumentacji projektowejaszgodne z rzeczywistymi gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rmne terenu istotnie #aia sic od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadéna tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno lkkyzmieniane przed paogjiem odpowiedniej decyzji przezayniera.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne
trasy i punkty pérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia otegace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez zZymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclron
wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaszev czasie trwania Robot. Zai znaki
pomiarowe istnigjce zostam zniszczone przez Wykonawcswiadomie Ilub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dszdgo prowadzenia Robdt, to zostame
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozospebce pomiarowe nie wymienione w
p.5.2. a) + i) konieczne dla prawidtowej realiz&Rpbot nalea do obowiazkow Wykonawcy.

5.4. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownychrasiti punktow wysokiciowych

Przed przysipieniem do Robd6t, Wykonawca ma obarek wyznacz§ i zastabilizowé osnove
pomiarovs. Rozmieszczenie punktéw osnowy oraz punktow wysckavych powinno by
takie, aby kady punkt zlokalizowany w okbie Rob6t byt namierzany co najmniej z dwoéch
punktéw osnowy poziomej oraz co najmniej jednegokpw osnowy pionowej, z zatona
doktadndcia. Ponadto przy kalym realizowanym obiekcie mostowym powinny ¢by
zastabilizowane co najmniej dwa dodatkowe punktyws/ poziomej i co najmniej jeden punkt
osnowy pionowej, niezateie od punktow o ktérych mowa powsj. Repery robocze nédg
zatazy¢ poza granicami Robot zwdAanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze vma wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiu trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze
naleey zatay¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahiww stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluazgj osiadanie, zaakceptowany przezyimera.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej wyra&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy repera i jegoadnej. Doktadné¢ osnowy realizacyjnej powinna
odpowiadé doktadndci osnowy pomiarowej gestwowej lI-giej klasy. Osnowa realizacyjna
powinna by dowiazana co najmniej do dwdch punktow osnowyhgtaowej (poziomej i
pionowej) klasy nie riszej ni ll-giej. Przed dowjzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy
panstwowe] Wykonawca dokona aktualizacji wspétimych punktéw osnowy patwowej, do
ktorej osnowa realizacyjna ma dbylowiazana. Aktualizagj t¢ mazna wykona za pomog
sprztu GPS. Do obowizkow Wykonawcy naley rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w
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trakcie realizacji Robot, w okresie gwarancji ¢kojmi. Osnowe realizacyja nalezy
aktualizow& nie rzadziej ni:

a) w trakcie trwania Robo6t — co migsioraz w przypadku kalego naruszenia ktoéregokolwiek
punktu osnowy poziomej lub pionowej; za naruszersrowy uznaje siréwniez uzasadniom
obawe Wykonawcy lub layniera,ze takie naruszenie nagtto,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazazyniera, lecz nie rzadziejhco 3 miesice,

c) w okresie ¢kojmi — wedtug wskazalnzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiaro(pejziomej i pionowej) lub konieczgd
czestszej aktualizacji osnowy, niv okresach granicznych podanych w niniejszej SteToze
powodowa roszczé Wykonawcy o dodatkowzaptat.

5.5. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o0 DokumentagjProjektows przy wykorzystaniu
osnowy realizacyjnej i (lub) osnowy fitwowej, ktdra zostata zaktualizowana w sposob ppda
w p. 5.4 G trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniatrdecz nie rzadziej iico
50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne waggej osi trasy w stosunku do
dokumentaciji projektowej nie me by wigksze nk 3 cm. Usuniecie punktéw z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robéttapage odpowiednimi punktami
(palikami) po obu stronach osi, umieszczonych pgzmia Robot. Punkty wyznaczgje &
trasy na krzywych powinny kBywyznaczone na tyleegto, aby odlegix pozioma pomidzy
styczry z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieeknaczata zatoonej tolerancii
pomiarowej, to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okdlenie granicy Robét), zgodnie z DokumengaByojektowy oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeniadRbw miejscach
zaakceptowanych przez zZyniera. Do wyznaczania kradzi nasypow i wykopow naby
stosowa& dobrze widoczne paliki. Odledgioi migdzy palikami nalgy dostosowéa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowegllegié¢é ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. d&ne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 10 mm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w
Dokumentacji Projektowej. Na odcinkach, na ktéryalystepuja tuki pionowe odlegtéc
pomidzy krzywymi powinny by wyznaczone na tyleggto, aby odlegia pozioma ponddzy
styczry z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieeknaczata zatoonej tolerancii
pomiarowej, to jest 0 mm. Podczas wykonywania peaoontowych istniecej nawierzchni,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi projektowanych warstw
nawierzchni w taki sposéb aby przeprowadzane frendsvnawierzchni oraz wbudowywanie
mieszanki mineralno-asfaltowej ualoviato wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnych
zachowaniem wymaganych gruéleooraz spadkéw zgodnych z Dokumenidejojektova.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogbtlne

6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania Robét gegidych zgodnie z wymogami i
doktadndciami wymienionymi w punkcie 5. Roboty @b¢ SST odbiera ltynier na podstawie

przedstawionych przez WykonagcszkicOw, dziennikbw pomiarowych i protokotow wg
0golnych zasad.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST DM.00MMymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest dla:

-odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wys@iowych wyznaczonej sytuacyjnie i
wysokaciowo oraz zastabilizowanej trasyacknie z wykonaniem wszystkich niezimych
czynndci magcych na celu wykonanie i odbior Robot - kilometm(k

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.00MMBymagania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Roboty obgte SST odbiera krynier na podstawie przedstawionych przez Wykorasakicow,
dziennikbw pomiarowych i protokotow. Czyndmd odbioru mog by¢ rozpoczte po
przedstawieniu protokotu aktualizacji fswowej osnowy pomiarowej. Roboty wykonane
niezgodnie z DokumentacProjektow i SST podlegaj rozbiérce i ponownemu wykonaniu na
koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie a@bkiceny za niewkziwa jakos¢ Robot jest
niedopuszczalne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Ptaci s¢ za kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenigtow wysokéciowych.

Cena jednostkowa obejmuije:

-wytyczenie w oparciu o dane projektowe i istipigj przebieg trasy punktéw gtdwnych trasy tj.
poczatkéw i koncow elementow geometrycznych - krzywych péegjwych i tukdéw kotowych
oraz ramp przechytkowych z ich zastabilizowanietuagyjnym i wysokéciowym,

-wyznaczenie sytuacyjne i wysakaowe miejsc przekrojow poprzecznych zgodnie z
Dokumentacj Projektows oraz ich zagszczenie w sposéb podany w p.5, oznaczenie pikieta
w sposob trwaly oraz odtworzenie uszkodzonych puwmkiba bieaco do zakaczenia okresu
gwarancyjnego,

-zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperowlwick odtworzenia,

-przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszczbnygb uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspdaidnych, hcznie z ich zgtoszeniem do f&wowego Zasobu
Geodezyjnego,

-uzyskanie wszystkich niegbnych danych z Ratwowego Zasobu Geodezyjnego,

-zalecana aktualizacja metodami GPS punktow osmanstwowej (poziomej i pionowej),
-wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okreslebot, gwarancji i gkojmi punktow
osnowy realizacyjnej,

-aktualizacja zasobu mapowego i osnowyigpaowej w zakresie wynikagych z przepisow
Prawa Geodezyjnego oraz szczegotowych ustaleych SST,

-wykonanie otworéw pod stupki graniczne pasa droggoy ze sktadowaniem gruntu na odkfad
lub rozplantowaniem w okolicy stupka,
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-ustawienie stupkéwéwiadkéw granic pasa drogowego z zasypaniem grumtemimym lub
piaskiem i zagszczeniem,

-wykonanie wszystkich niezdnych czynnéci okrelonych w niniejszej SST na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych oraztpkotéw kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”,

-pozyskanie niezfminych materiatow geodezyjnych,

-wykonanie niezdnych zglosze i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi
przepisami,

-inwentaryzacja powykonawcza,

-zakup i transport materiatow i sgta,

-oznakowanie miejsca Rob6ét i jego utrzymanie,

-wykonanie innych czynrgi niezlzdnych do realizacji Roboét afiych niniejsa SST, zgodnie z
Dokumentacj Projektova,

-koszt wszelkich odszkodowadla oséb i instytucji, zwzanych z przeprowadzaniem prac
pomiarowych, w tym koszty w&ia w teren i jego przywrécenie do stanu pierwotneg
-wszystkie inne niewymienione g prace i czynr&ei (w tym osoOb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i cakriowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwazane

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograé (Dz. U. Nr 30, poz.163 z pejszymi
Zmianami).

Instrukcja techniczna O-1 - Ogdlne zasady wykonye@nac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga styegi, GUGIK, 1979.

Instrukcja techniczna G-1 - Geodezyjna osnowa poaidcGUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2 - Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4 - Pomiary sytuacyjne sekacciowe, GUGIK, 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2 - Pomiary realizacyjngd G, 1983.

Whytyczne techniczne G-3.1 - Osnowy realizacyjne G&J 1983.

28



D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE )
D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjiciirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Robét zazanych z wykonaniem wykopdéw, w ramach przebudowy ul
Platynowej w miejscow&ei Piatkowisko.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk&tawy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres RobaGt oltiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Rob6t wymienionych w p.1.1,
zZwigzanych z wykonaniem wykopow wzdtgatego projektowanego zadania:

— prace pomiarowe i oznakowanie robot,

— dowiezienie sprgu,

— wyznaczenie granicy robaét,

— wykonanie wykopdéw z profilowaniem i zeggczeniem podi@a pod jezdni w miejscach
rozbiorek,

— wykonanie wykopowgczne w miejscach trudnodephych,

— wykonanie wykopdw eczne w miejscach zabezpieczeniaadeza uzbrojenia podziemnego
rurami dwudzielnymi typu AROT,

— zasypanie wykopéw po zabezpieczeniwdea,

— wywoz ziemi z wykopu na odlegi®do 10 km,

— przeprowadzenie wymaganych badiboratoryjnych,

— wykonanie niezédnego odwodnienia na czas budowy,

— odwiezienie sprgu.

W lokalizacjach zgodnych z Dokumenta€&jrojektova.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowizujacymi normami i okréeniami
podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyge Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektovs, SST i poleceniami kiyniera.

Ogolne wymagania dotygze Rob6t podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogjoin

2. Materiaty

2.1. Ogoélne wymagania dotygz materiatow
Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow
Dokumentacja Projektowa zaktada wywoz éat@runtéw z wykopdw na wysypisko.
Wyjatkowo Inzynier maze dopudci¢ czesciowe wykorzystanie gruntéw z wykopu do budowy
warstwy odcingjcej, pod warunkiem przeprowadzania przez Wykoralwezacych bada pod
wzgledem przydatngci do budowy warstwy odcinggej zgodnie z wymaganiami
SST D.00.00.00 oraz skiadowania przebadanego gnatasobnych oznakowanych pryzmach,
na sktadowisku przyobiektowym Wykonawcy.

29



3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzt do robdét ziemnych

Uzywany sprzt powinien ponadto Wy zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Inzyniera.

Przy wykonywaniu Rob6t Wykonawca powinien dysponéwastpujacym sprztem:

a) koparki,

b) rowniarki,

c) spycharki,

d) sprzt do zagszczania — dobrany odpowiednio do robét,

e) sprzt do robot ecznych,

f) sprzt do odwodnienia wykopéw zgodnie z technolpodVykonawcy, pozwalapy na
odwodnienie wykopow dla wykonywania Robét pamizwierciadta wody gruntowe;.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymaganiarogj.

4.2. Transport gruntow

Grunty pozyskane z dokopu lub ukopu (wykopu) i npack st do zasypywania natg
przewigé¢ na skiadowisko przyobiektowe Wykonawcy. Grunty spetniajce tych wymaga
nalezy odwies¢ na wysypisko Wykonawcy. Wykonawca pokryje wszekiszty sktadowania i
utylizacji. Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wielkoi zatwierdzone nie nie by
podstawy roszczé Wykonawcy dotycgzcych dodatkowej zaptaty za transport.

Jako srodki transportowe mima wy¢é samochody samowytadowcze, samochody skrzyniowe,
Inne przedstawione w PZJ i zatwierdzone przeyrirera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady i oznakowanie robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M3ADQWymagania ogéine™.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji ruchuganizacji robot i
harmonogram ich wykonywania uwzdhiajac wszystkie warunki, w jakichgda wykonywane
roboty ziemne i wykopy.

5.2. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopu polega na wybraniu gruntu do odpdwiej gkbokcdici, wyprofilowaniu
powierzchni dna wykopu do wymaganego spadku orggszazenie gruntu do wymaganych
parametrow. Zagpzczenie dna wykopu nale kontrolow& wg normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z BN-77/8931-12 lub dlantfiw gruboziarnistych ptgtVSS zgodnie
z PN-S-02205. Po wykonaniu wykopow Wykonawca dokeabezpieczenia wykopow przed
przedostawaniem gido niego wody (opadowej i gruntowej). Wykonawocgdde wiasnym
staraniem utrzymywat system odwodnienia przez calgzlzdny czas. Jeeli nasipi
zawilgocenie gruntu w wykopie, to dodatkowe napraykonawca wykona na wtasny koszt.
Wilgotnos¢ gruntu w wykopie przy zagzczeniu nie powinna #Qi¢ sic od wilgotngci
optymalnej:

-w gruntach niespoistych 2%,

-w gruntach mato $rednio spoistych + 0% i -2%,
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Jezeli wyprofilowane i zagszczone dno wykopu ulegto nadmiernemu zawilgocetaiuprzed
przystpieniem do ukifadania kolejnych warstw ngleodczeka do czasu jego naturalnego
osuszenia lubay¢ srodkdéw zaakceptowanych przezymiera i Projektanta.

Technologia wykonania wykopu musi ustivia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym
okresie trwania Robot ziemnych, zaleca postpowanie z wykopem w kierunku podnoszenia
sic niwelety. Wykonawca przedstawi do akceptacjizylmera przewidywany sposéb
odwodnienia wykopow oraz spitz do tego przewidziany. Akceptacja odwodnienia prze
Inzyniera nie wyscza odpowiedzialrni@i Wykonawcy za doprowadzenie gruntu do wilgétio
optymalnej. Sposob i kolej’é realizacji wykopow musi uwzgtiniac etapowanie Robot i ich
postp w pozostatych bramach. Niedopuszczalne jest wykonywanie wykopow z nagdzeniem
powodujpcym utrudnienia w realizacji innych Robét lub w spb powodujcy zagraenie ruchu
pieszego lub kotowego. Warunkiem rozpema wykopow jest w wypadku wykonywania
wykopdw ponkej zwierciadta wody gruntowej, obmnie tego zwierciadta do poziomu
umazliwiajacego wykonywanie Robot. Wykopy naje wykonywa& w sposéb zapewnigy
stateczn& oparcia obiektow gsiednich oraz skarp wykopu. W przypadkachtpiwych
Wykonawca jest zobowtany do wykonania obliczenia statecgicskarp oraz zabezpieczenia
obiektéw gsiednich. Obliczenia te podlegajprawdzeniu przez igniera oraz Projektanta.
Jakiekolwiek uszkodzenia obiektowisgednich na skutek obsweia sk gruntu, Wykonawca
usunie wkasnym staraniem. Grunty z wykopow mglprzewozé w sposob uniemaiwiajacy
wysypywanie s przewaonego materialu na dreglub nanoszenie gruntu na kofach
samochodéw na drogi dojazdowe. W wypadku wpighia zanieczyszczania drég dojazdowych
przewa@zonym materiatem Wykonawca podejmieodki w celu uprztniecia materiatlu oraz
uniemaliwienia dalszego zanieczyszczania drog lub poaeie&ioszty tych czynrigi
wykonanych przez odpowiednie ghy lub innych Wykonawcow wskazanych przezyimiera.

5.3. Wymagania dla wykonanych wykopow

Wykopy naley wykonywa& z zachowaniem po#szych wymaga

5.3.1. Gdy dno wykopu stanowi koryto pod konstrgk@wierzchni

-nieréwna¢ powierzchni mierzona tatdtugasci 3m nie mae by wigksza nk + 3cm;
-pochylenie poprzeczne powierzchni niemige s¢ od zatleonego o wgcej niz + 0,5 %;
-réznica w stosunku do projektowanychednych powierzchni nie nie przekracza + lcm,
- 3cm;

-szerokd¢ korpusu ziemnego w wykopie niegksza nk = 10cm;

-0$ korpusu ziemnego w wykopie przesttaiod osi projektowanej o nie gagej niz £ 10cm;

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rohétmych

Sprawdzenie wykonania wykopu polega na kontrolowamigodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej SST oraz w Dokumentacji Progke;.

W czasie kontroli szczegGjruwag; nalezy zwrock na:

a) odspajanie gruntdw w sposdOb nie pogassyarh wiaciwosci;

b) zapewnienie stateczéw skarp;

c¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania Robgd ich zakéczeniu;

d) doktadné¢ wykonania wykopow;

e) zagszczenie i NENOS¢ gruntu w wykopie;

f) biezacego oczyszczania nawierzchni jezdni z zanieczggzecmnoszonych samochodami
przewaacymi grunt.
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Tab. 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalna i§6 badai i pomiaréw

1 |Rzdne powierzchni dna wykopypomiar tama, szablonem, tato diugdci 3 m i poziomia
Réwna¢ powierzchni dna lub niwelatorem:

2 |wykopu pod konstrukgj - w punktach gtéwnych tuku, na prostych - w egsich
nawierzchni co 50 m,

- na tukach o R 100 m - co 50 m,

- na tukach o R < 100 m oraz w miejscach, ktorezhud
watpliwosci - co 20 m,

- przy wykopach nieliniowych, miejscowych (zatoki,
zjazdy, przepusty itp.) — w punktach charakteryatych

8 | Badanie wskanika zagszczenia 3 x na 200 m2 wyprofilowanego i zgggczonego dna

Pochylenie poprzeczne
3 | powierzchni dna wykopu pod
konstrukcg naw.

wykopu,
9 | Badanie nénosci nie mniej nk 3 badania na dzieamziatke robocz (dla
danego rodzaju wykopu)

Wymagania dotycice dokladnéci wykonania wykopow podano w p.5.3.

6.3. Wymagania dotyaze zagszczenia i hénosci gruntu
Bezpdrednio po profilowaniu dna wykopu nale przystpi¢ do jego zagszczania.
Zageszczanie nalgy kontynuowa do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia lub
odksztatcenia oraz wtornego modutu odksztatceniskaiik zag:szczenids nalezy okresli¢ w
poréwnaniu do wynikéw otrzymanych wg normalnej prétroctora, zgodnie z BN-77/8931-12.
W przypadku gdy w dnie wykopu wygiuja grunty, dla ktérych okkdenie wskanika
zag:szczenia jest trudne lub gdy jednogre badany jest modut odksztatcenia, do badania
mozna wykorzysta piyte statyczm typu VSS, wg PN-S-02205:1998. Badanie modutu
odksztatcenia oraz wskiaika odksztalcenia polega na statycznym gtasiiu gruntu phd o
srednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPa.i€owe obcizenie doprowadza gido wartgci
rownej 0,25 Mpa (wg PN-S-02205:1998). Moduty odk&ztnia pierwotnyE; i wtorny E,
odpowiadajce przyrostowi osiada wywotanemu przyrostem olgenia jednostkowego w
zakresie od 0,05 do 0,15 MPa, obliczamy na podstawbru:
Ei, B2 = % D (Ap/As) [Mpa]
gdzie:
D érednica ptyty (D=300), mm
Ap - r&nica naciskéwA4p=0,10), MPa
As - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskow, mm

Wartasci wskanika zagszczenials lub wskanika odksztatcenid, = E,/E;, oraz wartéci
wtornego modutu odksztatceria powinny odpowiadaparametrom podanym w Tabeli 2.

Tab. 2. Wymagania dla wskaika zagszczenia, wskanika odksztatcenia i aosci

Rodzaj wykopu sl lo E>

dno wykopu jako podige-koryto pod konstrukej (> 100 |<2,20 |>100 MPa
nawierzchni drogi (pod warstwodcinajca wg
D.04.02.01)

dno wykopu jako podige-koryto pod konstrukej

: N = >1,00 |<2,20 |>100MPa
nawierzchni wjazdow do poses;ji

U dot. gruntéw spoistych w dnie wykopu
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|2 dot. gruntéw niespoistych w dnie wykopu

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia oraz nBaosci nie mog by¢ oshkgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to najegpodpc¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
w wykopie, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenialg, 10)
oraz wtornego modutu odksztatceni&,), Mozliwe do zastosowaniarodki proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacjyniera i Projektanta. Wyniki kontroli zagzczenia i
nosnosci gruntu w wykopie Wykonawca powinien wpisyévdo dokumentow laboratoryjnych.
Uzyskanie prawidtowych wynikow zagzczenia oraz Baosci konkretnej warstwy w wykopie
powinno by potwierdzone przez hyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.4. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie Roboty, ktore wykazuyieksze odchylenia wymagabd okrélonych w punktach 5 i

6 niniejszej SST podlegajozbidrce oraz powinny Bywykonane ponownie na koszt i staraniem
Wykonawcy. Stosowanie obgk ceny za niewkeiwa jakos¢ Robot jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST DM.00MMNymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest metr sz&ienny (m3) wykonanego wykopu.

8. Odbiér robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST DM.00MM@ymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty ziemne uznaje¢siza wykonane zgodnie z Dokumentaé€jrojektows i wymaganiami
SST jeeli wszystkie wyniki bada przeprowadzonych przy odbiorach okazaly sgodne z
wymogami. W przypadku niezgodsed chat jednego elementu Robdt z wymaganiami, roboty
ziemne uznaje siza wykonane niezgodnie z DokumengaBjrojektows i SST. Wykonawca
zobowgzany jest do ich naprawy na wtasny koszt i wiasrsgaraniem. Technologia naprawy
musi by uzgodniona z liaynierem i Projektantem.

9. Podstawa pfatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi s¢ za metr szeienny (m3) wykonanego wykopu na podstawie obmianaeny jakdci
Robd6t w oparciu o wyniki pomiaréw i batlé&aboratoryjnych.

Cena jednostkowa jest censredniory dla zalazonego sposobu wykonania i obejmuije:

-prace pomiarowe i przygotowawcze,

-wykonanie wykopu pod jezdnimiejsca dla oczekagych paszerow i wjazdy,

-odwiezienie gruntu na wysypisko Wykonawcycznie z kosztami sktadowania lub utylizaciji
lub, po zatwierdzeniu przez4yniera, na sktadowisko przyobiektowe, odkiaglbna miejsce
wbudowania na odlegié do 10 km,

-profilowanie dna wykopu oraz skarp w wykopie i torgodnie z DokumentacpProjektova,
-zagzszczenie dna wykopu,

33



-ewentualne wykonanie oblicZzestatecznéci skarp wykopu w sytuacjach przewidzianych
niniejsz SST,

-koszty niezhdnych uzgodnig z Projektantem,

-zabezpieczenie skarp wykopu w sposoéb gdkrey przez Wykonawg na zasadach wg p.5. oraz
we wszelkich niezédnych przypadkach (deskowania state lub przesuwali®, inne sposoby
okreslone przez Wykonawgcw PZJ),

-usuntcie wszelkich uszkodzeobiektow powstatych na skutek wykopow, w tym wykagich
skarp wykopu,

-odwodnienie wykopu na czas niedny do jego wykonania i utrzymania,

-doprowadzenie do wsaiwej wilgotnasci w wypadku nadmiernego nawilgocenia,

-koszty ulepszenia gruntu w podtowykopu w sytuacjach przewidzianych w p.6.3,

-biezace utrzymanie w czysfoi nawierzchni jezdni - usuwanie zanieczysicoanoszonych
samochodami przewacymi grunt,

-rekultywacja terenu ewentualnego wysypiska,

-wykonanie wszystkich niezdnych bada, pomiaréw, préb i sprawdage

-oznakowanie i zabezpieczenie Robot i jego utrzyejan

-wszystkie inne nie wymienione g prace i czynni (w tym 0sOb i sprgu) rzeczowe i
calagsciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10. Przepisy zwizane

10.1. Normy

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania.
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wyan& ogolne.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczessieaznika zagszczenia gruntu.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Qltemia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-81/B-04452 Grunty budowlane. Badania pelo

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania pkagpruntow.

10.2. Inne dokumenty
Dz. U. Nr 62, poz. 628, Ustawa z dnia 27 kwietrG@Pr. o odpadach.

34



D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZENIEM
PODLOZA

1. Wstgp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacjichirecznej § wymagania dotycge
wykonania i odbioru Robo6t zwizanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag:szczeniem podi@, w ramach przebudowy ul. Platynowej w miejscév®iatkowisko.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i kstdwy przy zleceniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot oltiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonania Rob6t wymienionych w p.1.1 i
obejmup profilowanie i zagszczenie koryta pod konstrukcje nawierzchni w nogh rozbiorek
nawierzchni w lokalizacjach zgodnych z Dokumeri&tjojektove.

Podiaze — koryto pod warstwy konstrukcji nawierzchni wzguimiotowym zadaniu stanowi
podtaze wykopu.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacii sgodne z normami, wytycznymi i okieniami
podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotygz Robot

Ogolne wymagania dotyaze Robo6t podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogoin
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania Robét i ich zgodéd z Dokumentag)
Projektowy i poleceniami layniera.

2. Materialy

2.1. Ogoélne wymagania dotygz materiatow
Ogoblne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiaty nie wystpuja.

3. Sprzet

3.1. Ogdblne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Uzywany sprzt powinien ponadto Wy zgodny z ofed Wykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Inzyniera.

Przy mechanicznym zagzczaniu podtza gruntowego Wykonawca powinien dysponowain.
nastpujacym sprawnym technicznie sptem:

1. Do profilowania podia:

- rowniarka,

- spycharka,
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- koparko-tadowarka,

- Sprzt reczny.

2. Do zagszczania podta:

- walec stalowy gtadki i okotkowany,

- walec ogumiony,

- lekki walec gczny

- zagszczarki ptytowe wibracyjnesczne,

- inny sprzt reczny.

Wykonawca do wykonania koryta, profilowania i zsgczenia podia maze wy¢ innego
sprztu wymienionego w PZJ i zaakceptowanego przeynera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagiare”.

4.2. Transport spetu i materiatdw

Ewentualny nadmiar gruntu 2z profilowania paogto naley wywies¢ samochodami
samowytadowczymi na sktadowisko lub wysypisko Wykanay, z zachowaniem czysto drég
dojazdowych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST DM.Q0®MANymagania ogélne”.

5.2. Warunki przyspienia do robét

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Organizacji Robot cms Robot |
Harmonogram Robdét uwzglniajacy wszystkie warunki, w jakiche¢olzie wykonywane koryto.
Harmonogram powinien uwzginia¢ wykonanie Robot odcinkami w taki sposéb, aby
zabezpieczy koryto przed zawilgoceniem.

W czasie prowadzenia Robot nalevykona tymczasowe odwodnienie w celu odprowadzenia
ewentualnych wod opadowych.

5.3. Profilowanie i zagszczenie podtea

Po oczyszczeniu powierzchni pogéo naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycledaych poditea. Zaleca s, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniggrd wyzsze ni projektowane ralne
podtaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetlniony i wggtija zanizenia poziomu w podiau
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepukhni podiaze na gtbokasc¢
zaakceptowanprzez Irryniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetniajy wymagania oboweujace
dla gornej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganychediych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia wg tab.1.
Wykonanie koryta polega na profilowaniu dna komgtawymaganego profilu oraz zggczenie
zgodnie z projektem. Spadki poprzeczne pod warsbdsiczapca oraz dolm warstwe
podbudowy naley wykon& zgodnie z DokumentagcProjektove.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego dogszczania przez watowanie.
Jakiekolwiek nierown&i powstate przy zagzczaniu powinny hy naprawione przez
Wykonawe w sposob zaakceptowany przezyniera.

Wilgotnos¢ gruntu podtaa przy zagszczeniu nie powinna z@i¢ si¢ od wilgotndci optymalnej:
- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato §rednio spoistych + 0% i -2%,
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Wykonawca hdzie chronit podige i koryto przed nadmiernym zawilgoceniem.zele
wyprofilowane i zagszczone podie ulegnie nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystpieniem do ukladania podbudowy naleodczekd do czasu jego naturalnego osuszenia
lub wzy¢ srodkow zaakceptowanych przezymiera i Projektanta.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonaniezlgdnych
napraw. Wykonawca dokona osuszenia i naprawy paetoryta na kosz wiasny. Obazkiem
Wykonawcy jest rownie powtorzenie wszystkich bafigakasciowych wg p.6.2.11 6.2.2.

5.4. Wymagania dotyaze zagszczenia i nénosci
Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuow& do osagniccia wymaganego wskaika zagszczenia
(odksztatcenia) oraz wtérnego modutu odksztatcenia.
Zageszczenie podia—koryta nalgy okreslac za pomog oznaczenia wskaika odksztatcenito
poprzez poréwnanie pierwotnego i wtdrnego modutksathicenia.E,/E; podczas badania
modutu odksztatcenia warstwy wg PN-S-02205:199%#ypadkach, gdy w badaniu agnigto
wymagany modut odksztalcenia warstwy a nielinee jest osiagniecie zagszczenia na
podstawie badawskanika odksztalcenia, nima positkowad sie wskanika zagszczenials
wedtug BN-77/8931-12 lub innmetod dopuszczom i zaakceptowan przez Irkyniera np.
metod; izotopows.
Badanie modutu odksztatcenia oraz wskka odksztalcenia polega na statycznym stamiu
gruntu ptyt o srednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPa.ri€owe obcizenie doprowadza
si¢ do wartdci rownej 0,25 Mpa (wg PN-S-02205:1998).
Moduly odksztalcenia pierwotnyel i wtérny E2, odpowiadajce przyrostowi osiada
wywotanemu
przyrostem obarenia jednostkowego w zakresie od 0,05 do 0,15 MBlgzamy na podstawie
WZOru:
El, E2 = % D Dp/Ds) [MPa]
gdzie:

D érednica ptyty (D=300), mm

Dp - #diica naciskow (Dp=0,10), MPa

Ds - przyrost osiadadpowiadajcy raznicy naciskdw, mm
Wartasci wskanika zagszczenials lub wskanika odksztatcenido = E2 /E1 oraz wartdci
wtérnego modutu odksztatceriZ2 powinny odpowiadéparametrom podanym w Tabeli 1.

Tab.1. Wymagania dla wskaika zagszczenia, wskanika odksztatcenia i $oosci
Rodzaj podiea Is lo =

Podtaze-koryto pod konstrukejnawierzchni: >1,00 [<2,20 |>60"/100® Mpa
- drogi (pod warstw odcinasca)

Podtae-koryto pod konstrukej nawierzchn
Zjazdow >1,00 [<2,20 |nie sprawdza 8i
) dot. gruntéw spoistych w dnie wykopu
2 dot. gruntéw niespoistych w podto

Jezeli wartdsci wskanika zagszczenia i nénosci nie mo@ by¢ oskgnigte przez bezpwmednie
zag:szczanie gruntéw rodzimych w podtg to naley podpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
poditaza, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wdkbwskanika zagszczenia i wtérnego
modutu odksztatcenia. Mbiwe do zastosowanigrodki proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji laynierowi i Projektantowi.
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5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gsgrzonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iy utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania kolejnych warstw
konstrukcyjnych, to powinien on zabezpieczydiae przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

W przypadku nadmiernego zawilgocenia wyprofilowamegzag:szczonego podi@m, naley
postpowa zgodnie z zapisem w p.5.3.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Badania i pomiary wykonanego koryta i padto

W wypadku witpliwosci, co do jakéci wykonanych Robdt, kynier maze zaadac wykonania
bada dodatkowych lub zmiediczstotliwos¢ ich wykonania w stosunku do gstotliwaosci
podanej w niniejszej SST.

W czasie prowadzenia Robét natlesprawdzé zag:szczenie i nénos¢ podiaza-koryta zgodnie z
wymaganiami wg p.5.4. @gtotliwos¢ bada powinna by zgodna z Tabel?2.

Tab.2. Wymagane ¢gtotliwosci bada

Rodzaj badania @stotliwos¢ bada
Wskaznik zag:szczeniad 1 badanie na 200 ntecz nie
Wskaznik odksztatceniagl mniej niz 2 badania na dziennegj
. : dziatce (dla danego rodzaju
Wtorny modut odksztatcenia,E podiaza)

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nalg bad@ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjpodan w p.5.3.

Wyniki kontroli zag:szczenia i nénosci gruntu w podiau — korycie Wykonawca powinien
wpisywa do dokumentéw laboratoryjnych. Prawidtiod¢@ag:szczenia oraz saosci podiaza
powinna by potwierdzona przez #yniera wpisem w dzienniku budowy.

6.2.2. Cechy geometryczne

Dopuszczalneasponizsze tolerancje w doktadea wykonania podiga — koryta.

Nierownas¢ powierzchni wyprofilowanego i zagzczonego podi@, mierzona tat3m + 3 cm
Pochylenie poprzeczne powierzchni, mierzong 3at i poziomia elektronicza + 0,5 %
Niweleta powierzchni, rénica w stosunku do projektowanyckdnych + 1 cm, - 3 cm
Odchylenie osi korpusu drogowego = 10 cm

Szerokdc¢ koryta + 10 cm

Pomiarow nalgy dokonywa tasma, szablonem, niwelatorem, 4a88m i poziomiaq elektronicza,
Z ponisz czgstotliwoscia:

- co 50 m — w punktach gtéwnych tuku i na prostgcaz w miejscach charakterystycznych,

- co 50 m — na tukach o promieniui>RLO0 m oraz w punktach charakterystycznych tuku,

- co 25 m — na tukach o promieniu R < 100 m oraniejscach, ktore budavatpliwosci,

- w punktach charakterystycznych tuku.

6.3. Zasady pogpowania z odcinkami o niewdeiwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2. powinny Byhaprawione przez Wykonawaoa jego koszt.

Nie przewiduje si potracen za obnkong jakos¢ robot.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST DM.00MMymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowy jest dla wyprofilowanego i zagzczonego koryta w miejscach rozbiorek
nawierzchni na catym giju gtéwnym oraz na wjazdach — metr kwadratows)(m

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST DM.00MMBymagania ogolne”.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektovs i wymaganiami layniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

W przypadku niezgodroi chat jednego elementu Robot z wymaganiami, Roboty @zsiajza
wykonane niezgodnie z Dokumentaé€jrojektovs i SST. Wykonawca zobowzany jest do ich
naprawy na wiasny koszt i wkasnym staraniem. Teldyi@ naprawy musi kyuzgodniona z
Inzynierem i Projektantem.

Stosowanie obunek ceny za niewkziwa jakos¢ Robot jest niedopuszczalne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Placi st za metr kwadratowy (fi profilowania i zagszczania koryta ziemnego (pozéopod
konstrukcg nawierzchni).

Cena jednostki obmiarowej jest e@amredniory dla zalaonego sposobu wykonania i obejmuje:
- profilowanie koryta,

- ewentualny wywo6z nadmiaru gruntu powstatego padqarofilowania koryta, na sktadowisko
lub wysypisko Wykonawcy,

- zagszczenie koryta,

- zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodniemg&o

- ewentualne osuszenie zawilgoconego paaito

- doziarnienie lub inne ulepszenie pagtav okoliczngciach podanych w p.5.4,

- koszty ewentualnych uzgodnie Projektantem,

- wykonanie wszystkich niezdnych bada, pomiaréw, prob i sprawdage

- oznakowanie Robat i jego utrzymanie,

- wykonanie innych czynroi niezlednych do realizacji Robét aftych niniejsa SST, zgodnie
z Dokumentagj Projektova.

10. Przepisy zwizane
10.1. Normy
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngnégania i badania.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
PN-77/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaie wilgotnéci
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10.2. Inne dokumenty

Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDParg¢zawa
1998.

Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza
2002.

Ogodlne Specyfikacje Techniczne GDDP Warszawa, 1998.
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D-04.03.01.0CZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. Wstgp

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Techni¢f88T)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacyi wymagania dotycge oczyszczenia i skropienia warstw
konstrukcyjnych nawierzchni, w ramach przebudowy ®latynowej] w miejscowdai
Piatkowisko.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przeteygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot oblych Specyfikagj

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnymzed ut@geniem nasfpnej warstwy
nawierzchni w warstwie nie bitumicznej (podbudowauaszywa tamanego).

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji yodne z obowzujacymi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D-M.00.00.00 ,Wymagania o’

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotyaee robot podano w D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne”

2. Materialy

2.1. Warunki ogdllne stosowania materiatow
Warunki ogélne stosowania materiatdw, ich pozyskiaai skladowania podano w
D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Materiaty do skropienia warstw konstrukcyjnych

2.2.1. Skropienie warstw bitumicznych

Stosuje si asfaltows emulsg kationowy szybkorozpadow o wiaciwosciach zgodnych z
-Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje khgtee EmA-99”, IBDIM, Warszawa
1999.

2.2.3. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationosmjbkorozpadowejdredniorozpadowej
Asfaltowe emulsje kationowe szybkdredniorozpadowe powinny spetdizwymagania podane
w Tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania dla asfaltowej emulsji katiwe] szybkorozpadowej [
sredniorozpadowej do wykonania skropienia warstwiaeghni.

Wymagania
Lp. [|WyszczegOdlnienie whciwosci szybkorozpadowa | §redniorozpadowa
KI-60 K2
1. || Zawartd¢ lepiszcza, % 58-62 50-70
2. | Lepkd¢ wg EngleraE 3-15 >3
3. | Jednorodng 10,063 mm, % <0,10 <0,10
4. [Jednorodn& (10,16 mm, % <0,25 <0,25
5. | Sedymentacja, % <5,0 <5,0
6. | Przyczepn& do kruszywa, % > 85 > 85
7. | Indeks rozpadu, g/100g <90 80-130

2.2.4. Skladowanie emuls;ji

Warunki przechowywania nie ma@gowodowa utraty cech lepiszcza i olm@nia jego jakéci.
Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przed gpesh
wody i zanieczyszczeniem.

Warunki przechowywania:

- czas sktadowania emulsji nie powinien przekra&aiesgcy od daty jej produkciji,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinnarysza nk 30 °C.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nglgprzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

2.3. Zuycie lepiszczy
Orientacyjne ziycie kationowej emulsji asfaltowe] zgodnej z wymaigeni pkt.2 do skropienia
warstw konstrukcyjnych powinno éyakie, aby po odparowaniu wody z emulsjgdlaasfaltu wynosity

odpowiednio:

- nawarstwie z kruszywa famanego: 0,3+0,5 kg/m
- na nawierzchni asfaltowej o chropowatej paxaieni:

e pohczenie nowych warstw (podbudowagisica): 0,2+0,3 kgfm
* po frezowaniu (na p@zeniu starej i nowej konstrukcji): @5 kg/nf,

Doktadne zaycie emulsji do ziczenia warstw bitumicznych powinno zd@stestalone laboratoryjnie
na podstawie badania w aparacie Leutnera, a paavadiiozowanie sprawdzone, zalgci od rodzaju
warstwy, stanu jej powierzchni oraz zawsest@sfaltu w emulsji. D& lepiszcza powinna ldydobrana
w taki sposob, aby zapewniata catkowite pokrycieilsjmskraplanej powierzchni a jednogae nie
powodowata sptywu emulsji po nawierzchni. Ustallatboratoryjnie ilé¢ lepiszcza akceptujedynier.
Warunki przechowywania emulsji nie mogrowodowa utraty jej cech i obmenia jakdci.
Przechowywanie i transport emulsji powinie bgodny z zaleceniami producenta.

3. Sprzet

3.1. Ogo6lne wymagania dotygz sprztu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

Uzywany sprzt powinien by ponadto zgodny z ofertWykonawcy i PZJ oraz uzyska
akceptagj Inzyniera.

3.2. Sprat do oczyszczenia warstw nawierzchni
Do oczyszczania warstw nawierzchni aglestosowd szczotki mechaniczne. Zaleca sizycie
urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinr@aviogkonana z twardych elementow
czyszczcych i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszgeeylegagcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaickkie elementy czyszaee i shiky¢ do zamiatania.
Zaleca s} uzywanie szczotek wyposganych w uradzenia odpylagce.
Sprzt pomocniczy:
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—  spezarki,

— lance do odpylania,
—  zbiorniki z wod,

— szczotkigczne.

3.3. Sprzt do skraplania warstw nawierzchni

Wykonawca robot jest zobowziany do uycia tylko takiej skrapiarki, ktéra zapewni rozémie na
jezdni przewidzianej ikzi lepiszcza rownomiernie, zarébwno w kierunku paajm jak i poprzecznym.
Dla zapewnienia rownomiernego ro&aia przewidzianej ikei lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka
powinna by wyposaona w urzdzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regijhagy
pozwalagce na sprawdzenie i regulowanie parametrow taétich |

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotow pompy dozagej lepiszcze,

— predkadéci poruszania siskrapiarki (doktadny pomiar i wskazanie w zakresmgkle od 3 + 6 km/h),

— wysokdaci i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,

— ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienchiyolowany termicznie, tak aby bylo miisve zachowanie
state] temperatury lepiszcza. Kolektor skrapiadivimien by wyposaony w dysze szczelinowe oraz
posiada regulacg wysokaci swego potgenia nad powierzchai jezdni, dla zapewnienia
rownomiernego pokrycia nawierzchni lepiszczem z aiwéub trzech dysz. Nie dopuszcza si
stosowania skrapiarek, ktorych kolektor jest wyposg w dysze sttkowe. Zalenacsci pomidzy
wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanych pdrémetakich jak: cinienie, obroty pompy
predkos¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza powinry¢ awarte w aktualnych wynikach
cechowania skrapiarki.

Wykonawca powinien posiaflaaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki zawieca) zalenasci
pomkdzy wydatkiem lepiszcza a ngatijacymi parametrami:

— cisnieniem lepiszcza,

— obrotami pompy,

— predkascia jazdy skrapiarki,

— temperaturlepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewniozkiadanie lepiszcza z tolerangjl0 % od ildci ustalonej wg p.2.
zarowno w kierunku podimym jak i poprzecznym.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagayitne".

4.2. Transport lepiszczy

Transport lepiszczy powinien odbytvaie w cysternach samochodowych. DopuszczastsEisowanie
beczek lub innych pojemnikow stalowych. Cysterngepnaczone do przewozu lepiszczy powinny
by¢ przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsai nie wickszej niz | m®, a kada
przegroda powinna miewykroje umaliwiajace przeptyw lepiszcza. Cysterny, pojemniki i
zbiorniki przeznaczone do transportu lub skiadosvéegpiszcza powinny IByczyste i nie powinny
zawierd resztek innych lepiszczy.

Transport zanieczyszaze pozostalych po oczyszczeniu nawierzchni odbywa $&iodkami
zaproponowanymi przez \Wykonagyav sposob nie powodiy ponownego zabrudzenia jezdni.

5. Wykonanie roboét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST DM.AQYVymagania ogolne”.
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5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsuniluznego materiatu, brudu, btota i kurzu
przez oczyszczenie mechaniczne. Po oczyszczenienzatni za pomagcsprztu mechanicznego,
nalezy odpylic nawierzchng za pomog spkzonego powietrza. Odpylana powierzchnia musi by
sucha. Nie odpyla spowierzchni podbuddw niezggianych.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnaébgucha i oczyszczona. z88 oczyszczona warstwa
zostata zawilgocona, to skropienie lepiszczerrenmasipi¢ dopiero po wyschetiu warstwy.

Skropienie warstwy i@ rozpoca¢ sk po akceptacji przez zgniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bdykrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek a w miejscach
trudno dosfpnych ecznie (za pomaoweza z dysz rozpryskovd).

5.3.1. Temperatura emulsji asfaltowej katiorjg@@vinna miéci¢ sk w przedziale od 20 do 40°C lub
zgodnie z zaleceniami producenta.

W razie potrzeby emulspalezy ogrz& do temperatury zapewniagj wymagaan lepkas¢. Skropienie
powinno by réwnomierne a il& rozkladanego lepiszcza po odparowaniu wody powinyia
rowna ilgici zalazonej w pkt.2. z tolerangit10 %.

Skropiona emulgjasfaltows warstwa powinna liypozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na okres
niezledny do catkowitego rozpadu emulsji i odparowanidywwemulsii.

Skropienie powinno ywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianywdparowanie wody;
orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:

— 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/m emulsii,

— 2h przyiléciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsjj,

— 0,5 h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji.

Przed ulgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej dhdwca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczgiko niezlgdny ruch budowlany.
Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny pyzez Wykonawgnaprawione.

6. Kontrola jakosci robo6t

6.1. Ogdine zasady kontroli jakibrobét
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoine

6.2. Badania przed przgpteniem do robot

Przed przyspieniem do Robdét Wykonawca powinien przedstawizynierowi odpowiednie
Aprobaty Techniczne oraz wyniki badpotwierdzajce wymagane parametry. Ngstie Wykonawca
powinien przeprowadzi sprawdzenie poprawnego wykonania o0czyszczenia eppetini
przewidzianej do skropienia, a ngmiie dokoné okrelenia optymalnych parametrow pracy
skrapiarki i sprawdzenia wymaganejsdop lepiszcza w zai@aosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia.

6.2.1. Okrélenie wymaganej ikxi skropienia

Wymaganr ilos¢ skropienia emulgj asfaltoa pomkdzy warstwami bitumicznymi, okilamy na
prébkach przygotowanych w laboratorium na etapiejegtowania mieszanek BA, przed
przystpieniem do realizacji zadania, na podstawie badacEepnéci sasiadupcych warstw
bitumicznych.

Badanie wykonujemy w aparacie Marshalla, zaopagraomv szcezki Leutnera, pozwalage na
okreslenie napgzen scinapcych pomgdzy dwiema ziczonymi emulgj warstwami bitumicznymi.
Wartas¢ naprzen scinagcych powinna b/nie mniejsza til,3 MPa.

Szczegotowo badanie zostato opisane wczalku do Zeszytu 66 IBDIM W-wa 2004.
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6.3. Badania w czasie Robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinna dyparta na atestach producenta, z tym, Wykonawca powinien
kontrolow& dla kazdej dostawy asfaltowej emulsji kationowej lepkavediug Zeszytu Nr 60 IBDIM
- 1999. Wyniki bad& powinny by zgodne z wymaganiami zawartymi w p. 2.

Atesty producenta powinny zawiéraformacy m.in. o rodzaju asfaltuzytego do produkcji emulsji
asfaltowe.

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnoskropienia i zaycia lepiszcza

Jednorodn& skropienia powinna léysprawdzana wizualnie. Konteollosci rozktadanego lepiszcza
po odparowaniu wody z emulsji naje wykona& wediug metody podanej w opracowaniu
"Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanigdiorozkladanego lepiszcza i kruszywa". Badanieayale
przeprowadzakazdorazowo przed rozpogaem pracy skrapiarki w danym dniu oraz wagai dnia w
przypadku zmiany parametrow skrapiarki.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST DM.O@QUWWgmagania ogoéine™.

7.2. Jednostka obmiarowa
Obmiaru oczyszczonej i skropionej powierzchni weystdokonuje & na budowie w metrach
kwadratowych (1) w rozrénieniu na rodzaj warstwy i lepiszcza.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST DM.00.0@\3@nagania ogoine".

8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbidr oczyszczonej i skropionej powierzchni jesikahywany na zasadach odbioru Robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu. Odbiorowi podleggj

- oczyszczenie pod skropienie,

- skropienie.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumeniaeyojektows i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerargcpkt 6 daty wyniki pozytywne.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wynikidd z biezacej kontroli emulsji, iléci
roztazonego lepiszcza oraz atesty producenta. Odbiorongdi Irzynier na podstawie wynikow bata
Wykonawcy i ogtdzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterekynier ustali zakres wykonania Robo6t poprawkowycbb&y
poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w teleniistalonym z laynierem. Stosowanie
obnizek ceny za niewdgiwa jakas¢ Robot jest niedopuszczalne.

9. Podstawa pfatnéci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyce podstawy ptatroi
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatoi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw platngci jest cena jednostkowa za metr kwadratowy) (otzyszczenia i skropienia
warstw konstrukcyjnych wg dokonanego obmiaru i adbi

Cena jednostkowa jest eamredniora dla zatlaonego sposobu wykonania i obejmuije:

- mechaniczne oczyszczenie zaj nizej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wgd

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszcze
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- odpylenie podiza spezonym powietrzem,

- odwaz zanieczyszczena wysypisko Wykonawcy, wraz z kosztem skladowantidizacii

- reczne oczyszczenie warstw konstrukcyjnych w miejscadostpnych dla urgdzer mechanicznych,

- zakup i transport lepiszcza, napetnienie nimsarak oraz podgrzanie do wymaganej temperatury,
- skropienie warstwy lepiszczem watb wynikajacej z wynikdw uzyskanych w laboratorium,

- naprawa skropienia w wypadku jego uszkodzeniezpimodki transportu lub inne maszyny czy
urzadzenia,

- wykonanie wszystkich niezbnych pomiaréw, bada sprawdza,

- oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jeggrutimie,

- wykonanie innych czynsoi niezlzdnych do realizacji Robét aftych niniejsz SST, zgodnie z
Dokumentagj Projektove.

10. Przepisy zwgzane

10.1. Normy
PN-77/C-04014  Przetwory naftowe. Oznaczapiolei wzgkdnej lepkéciomierzem Englera.
PN-65/S-96033  Powierzchniowe utrwalenie naefan drogowych.

10.2. Inne dokumenty

Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfe@ EmA-99 - Zeszyt Nr 60, Wydanie n
poprawione i uzupetnione, IBDIM Warszawa 1999 r.

Tymczasowe Wytyczne Techniczne. Polimeroasfaltygbvee. TWT-PAD-2003 - Zeszyt Nr 65, IBDIM
Warszawa 2003 r.

Zalecenia stosowania geowyrobow w warstwach asfgttb nawierzchni drogowych — Zeszyt Nr 66,
IBDIM Warszawa 2004 r.

Ogolne Specyfikacje Techniczne, GDDP Warszawa, 2002
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. Wskp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacjichifécznej § wymagania dotyece
wykonania i odbioru Robo6t za#anych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie, w ramach przebudowy Rlatynowe] w miejscowATi
Piatkowisko.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i kastdwy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot aftych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujyszystkie czynni umazliwiajace i majce na celu
- wykonanie warstwy podbudowy:
* z mieszanki kruszywa tamanego stabilizowanego mechaie o uziarnieniu 31,63 mm, grubéci
12 cm,
* Z mieszanki kruszywa tamanego stabilizowanego nmechiaie o uziarnieniu 0-31,5 mm, gruico
8 cm.
w lokalizacjach zgodnych z Dokumentg€jrojektovs — dotyczy jezdni i wjazddw do posesiji.

1.4. Okrélenia podstawowe
Okreilenia podane w niniejszej specyfikacii ggodne z norm podstawow PN-S-06102:1997,
normami zwazanymi, wytycznymi i okrdeniami podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania ogal

1.5. Ogodlne wymagania dotyice Robot

Ogdine wymagania dotygze Rob6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ofjéine
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania Robét i ich zgodéb z Dokumentag
Projektovy i poleceniami layniera.

2. Materialy

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatlow
Ogodlne wymagania dotygze materiatldw, ich pozyskiwania i skladowania, padaw
SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do wykonania podbudowy przewidzianayaie kruszywa tamanego niesortowanego o uziarnieniu
0/31,5 mm i 31,5/63 mm lub mieszanki kruszyw fanchny&nych frakcji, ktére zmieszane w
odpowiedniej proporcji dadaiziarnienie zgodne z tahel. Dla takich kruszyw wymagana jest recepta
laboratoryjna, podaga proporcje mieszania poszczegoélnych frakcji kmisz

Nie dopuszcza sistosowania materiatdbw odpadowych takich jaekie hutnicze, tupki powglowe,
gruz, destrukt betonowy. Nie najestosowa materiatdw innych, aipochodzcych z rozkruszenia skat.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa famanego

Krzywa uziemienia mieszanek kruszywa famanego pmavimigcic sk w obszarze dobrego
uziarnienia wyznaczonym przez krzywe graniczne @aig.[T Sktad ziarnowy kruszywa sprawdzaza
pomoe analizy sitowej wg PN-EN 933-1:2000.
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Tabela 1. Uziemienie mieszanki kruszywa tamanego

. Przechodzi przez sito [%]
Sito kwadratowe [mm] niesort 31,5/63 mm niesort 0/31,5 mm
63 100 100
31t 76-10C 10C
20 62-10C 77-10C
16 5€6-94 69-94
12,6 49-85 6C-8E
8 4C-75 50-75
6,3 35-68 44-68
4 28-58 37-58
2 18-42 25-42
1 14-32 18-32
0.t 9-24 14-24
0,2¢ 5-1F 7-1E
0,12¢ 4-12 4-12
0,07* 2-1C 2-1C

Ponadto podbudowa zlokalizowana bexpdnio na podizu gruntowym powinna spehdia
warunek szczelsoi warstwy (nieprzenikania gztek):

Dis <5 (1)

d85
w ktorym:
D15 -Wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 15&n warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczacej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita,
milimetrach.
Warunek ten zostaje automatycznie spetniony w @k zastosowania w warstwiedeej ponkej
stabilizacji spoiwami hydraulicznymi lub przy zasiwaniu warstw geowtdkniny sepaicej.

przez ktore prze@hod85% ziarn gruntu podia, w

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Tabela 2. Wiciwasci kruszywa na podbudowy

Wymagani
Lp. Wiasciwasci Niesort |Niesort
31,963 mm |0/31,5 mm
1 | Zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 min, nie vgcej niz, % 2-10 2-10
2 | Zawartg¢ nadziarna, nie wcej niz, % 10 5
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, nie wiej niz, % 40 35
4 | Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych, nie wcej niz, % 1 1
5 | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu met. | 30-70 30-70
lub Il Proctora
6 | Scieraingé w bebnie Los Angeles:
a) catkowita po petnej liczbie obrotow, niecegj niz, % 50 35
b) po 1/5 liczby obrotow, w stosunku do ubytku nasy
petnej liczbie obrotow, nie wtej niz, % 35 30
Nasikliwos¢, nie wicej niz, % 5
Mrozoodpornét, ubytek masy po 25 cyklach zadaaia, nie 10
wiecej niz, %
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9 | Zawartd¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SOnie 1 1
wigcej niz, %
10 | Kalifornijski wskaznik nosnosci (CBR), nie mniej ni, % 60 120

2.4. Woda
Do zwilzania kruszywa stosujesiioc czyst, wodocigows, dla ktdrej nie okida st wymaga.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu
OgdIne wymagania dotygee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

3.2. Sprzt do wykonania robot
Uzywany sprzt powinien ponadto #yzgodny z ofest Wykonawcy przedstawiarw PZJ i zatwierdzan
przez Irkyniera.

Do wykonania podbuddwkruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznieyasosowa:

— mieszarki i sortowniki stacjonarne do wytwarzamaszanki z kruszyw - tylko w przypadku
braku maliwosci zakupu mieszanki bezpednio u producenta,

— rowniarki albo uktadarki kruszywa,

— walce ogumione i stalowe wibracyjne ilub staty;z

— cysterny z waglz madiwoscia regulacii skropienia,

— w miegjscach trudno deginych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijata mechaniczne lub
mate walce wibracyjne,

— Sprzt reczny.
4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagayiéne".

4.2. Transport materiatow
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymi samowytadowczyrsiodkami transportu w sposéb, nie
powodujicy rozsegregowania frakcji kruszywa oraz zmianatiigici mieszanki.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST DM.AMRQM/Yymagania ogoline™.

5.2. Przygotowanie podta
Podtozem dla uktadanych warstw podbudowy z mieszanki Zws famanego jest, ulepszone paeto
stabilizowane cementem, wykonane wg SST D.04.0&yKbnana wg niniejszej SST.

5.3. Przygotowanie kruszywa tamanego
Przygotowanie kruszywa tamanego polega na wymiesaataki sposob, aby uzyskaiagtos¢ uziarnienia
wg Tabeli | i zwikenie do wilgotnéci optymalnej z tolerangj10%, -20% jej warkei.

5.4. Transport i rézielanie kruszywa

Nalezycie wymieszane i zwibne kruszywo naky dostarcz&na budow w warunkach zabezpiecaajch je
przed wysychaniem i segregacj

Materiat wbudowuije gii zag:szcza w jednej warstwie o grélbozgodnej z DokumentacProjektovs
lecz nie wgkszej nk 12 cm.
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Materiat wbudowywany na warstwodsiczapca zaleca & rozklad& za pomog réwniarek,
stopniowo nasuwag materiat na powierzchyiwarstwy odsczapcej. Transport materiatu powinien
odbywa sie wytacznie po ji roziazonym kruszywie warstwy podbudowy.

Inzynier mae dopyci¢ rozkladanie warstwy podbudowy na warstwie godspcej uktadarkami
mechanicznymi, pod warunkierg nie doprowadzi to do rozzania i rozlinienia materiatu w
warstwie odgczapcej, spowodowanego transportem materiatu do uktadar przypadku, gdy to
nastpi, Wykonawca powinien przendadalsze ukladanie warstwy podbudowy i powtdrzy
profilowanie i zagszczenie warstwy oalszapcej, hcznie z wymaganymi badaniami zegczenia i
NOSNGSCI.

5.5. Profilowanie

Przed zagszczeniem razielane kruszywo naty wyprofilowat do spadkdéw poprzecznych i
pochyleér podiwznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czgsiofilowania nalgy
wyrowna lokalne zagibienia za pomacréwniarki lub spycharki.

5.6. Zagszczenie

Podbudow nalezy zag;szczé walcami wibracyjnymi stalowymi gtadkimi i ogumiamy. W ostatniej
fazie zagszczania naley sprawdzt profil powierzchni podbudowy tat za pomog sznurka lub
inng metod,. Zag;szczenie podbudowy nalewykonywa przy zachowaniu wilgotrdoi optymalne;.
Zageszczenie warstwy podbudowy oraz jegmm¢ powinny by rédwnomierne na calej szercgkoi
nalezy je sprawdzadla kadej zagszczane] warstwy.

5.7. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu i zggczeniu, a przed deniem naspnej warstwy, powinna By
utrzymywana w dobrym stanie.zé Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow
podbudow do ruchu budowlanego, to jest obemeiny naprawti wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch oraz powtbrbadania zagszczenia i nénosci Koszt napraw i
powtornych badawyniklych z niewtdciwego utrzymania podbudowy ol Wykonawe.

5.8. Wymagania jakigsiowe wykonania podbudowy

5.8.1. Zgodn& rzednych niwelety z projektem

Odchylenia rzdnych profilu podhianego w stosunku do projektu nie powinny przekracza cm,
+lcm.

5.8.2. Rowné& podbudowy w przekroju podiaym

Odchylenie profilu podiinego podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechasianierzone zgodnie
z normy BN-68/8931-04, 4-metrogdata, nie powinny przekraczrzy ukltadaniu mechanicznym dla
podbudowy pomocniczej = 2 cm.

5.8.3. Zgodn& spadku podbudowy

Nalery stosowad spadki poprzeczne zgodne z zatltymi w Dokumentacji Projektowe).

Rd&znice wartdci wykonanych spadkow poprzecznych, w stosunkurdktowanych nie powinny
przekraczawartcci bezwzgtdnej spadku wcej niz o = 0,5%.

5.8.4. Szerok@ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy powinna I8y zgodna z DokumentagcjProjektowa z uwzgkdnieniem
projektowanych odsadzek - czyli poszéragarstwy podbudowy w stosunku do warstwadsch
powyze)j.

Odchylenia szerokoi, mierzone od osi drogi nie powinny przekracz&cmi -1cm w stosunku do
Dokumentacji Projektowe.

5.8.5. Uksztaltowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie nae by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej @esdj niz +£ 5cm.
5.8.6. Grub& warstwy podbudowy

Odchylenia grubgei wykonanej podbudowy w stosunku do peisj w Dokumentaciji Projektowej
nie powinny przekroczy+10%, -0% grub&ei projektowane;.

Niedopuszczalne jest wykonanie podbudowy zasagniozegrubdci mniejsze] ni podana w
Dokumentaciji Projektowej.
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5.8.7. Nénas¢ i zag:szczenie podbudowy

Badanie wskanika odksztatcenia /, polega na statycznym atamiu materialu w warstwie ptyo
srednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPaxskowe obcizenie doprowadzagdo wartéci rownej
0,45 MPa. Moduly odksztalcenia pierwotiy i wtérny E,, odpowiadajce przyrostowi osiada
wywotanemu przyrostem olagenia jednostkowego w zakresie od 0,15 do 0,25 Mkg (
~Instrukcji bada podtaza gruntowego..."), obliczamy na podstawie wzoru:

Ei, B2 = % D (Ap/As) [Mpa]
gdzie:
D érednica ptyty (D=300), mm
Ap - r&nica naciskébwAp=0,10), MPa
As - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskow, mm

Wartas¢ wtornego modutu  odksztalcenia oraz wsile odksztalcenia po zeggczeniu warstwy,
powinny by zgodne z tabgB.

Tab. 3. Wymagania 800sci i zag:szczenia

Rodzaj wykopu E lo
ul. Platynowa > 180 Mpa <2,20
. nie sprawdza| nie sprawdza
Zjazdy . )
Si¢ Si¢

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne zasady kontroli jada robot
Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST DM. 00.00.00 ,Wymagania ogjbin

6.2. Badania przed przysieniem do robét

6.2.1. Kontrola jakai materialtdw w okresie dostaw i przygotowania aaeki wg pkt. 2.315.3
Kontrola jakéci materiatdw polega na liigcym przeprowadzaniu batlavtasciwosci materiatow na
reprezentatywnych probkach w okresie dostaw, dté kaiszywa nie wikszej nz 250 nf i poréwnaniu
wynikow z wymaganiami okénymi w punkcie 2 przed rozpagiem Robdét. Dodatkowo dla kadej
przebadanej partii nate okresli¢ wilgotnas¢ optymalra, maksymala gestas¢ szkieletu gruntowego oraz
wskanik nasnasci CBR.

Warunkiem dopuszczenia mieszanki kruszywa z podarfegdia do wykonania podbudowy
stabilizowanej mechanicznig pozytywne wyniki badania &ocsci ptyta VSS, wykonane na odcinku
probnym z przebadanej partii materiatu, oceniandizig z wymogami p.5 niniejszej Specyfikacii.
6.2.2. Kontr@ jakasci wykonania podiza

Kontrola jakdci wykonania podiza polega na sprawdzeniu zgoghiowykonanej warstwy z
wymaganiami podanymi w odpowiednich SST wg p.5.2 .

W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolerarstalonych w niniejszych SST, usterki w wykonaniu
podiaza naley usung.

6.3. Badania w czasie robét

Badania w czasie robot obejmujkontrok uziarnienia na podstawie analizy sitowej
wbudowywanej mieszanki kruszywa lamanego, zstodiwoicia | badanie na kale 100 m
wbudowanego materiatu.

Dodatkowo dla przebadanej partii iglekresli¢ parametry mieszanki z pozycji | +5, Tabela 2.
Wilgotnos¢ naturalm materiatu kontroluje siwg PN-EN 1097-5:2001. Do kontroli najepobiera

co hajmniej po dwie probki z kdej dziennej dziatki roboczej oraz w przypadkaatplivwych.
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Kontrole zag:szczenia i ngnosci podbudowy stabilizowanej mechanicznie pglprzeprowadza

co najmniej | raz na 250Twarstwy, lecz nie rzadziej:nR razy na dziennej dzialce oraz w miejscach
watpliwych wskazanych przezaymiera,

Wymagania dla zagzczenia i nimasci podano w p. 5.8.7.

6.4. Wymagania dotyaze cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotycych cech geometrycznych podbudowy podano w tabl. 4
Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruazgtabilizowanego
mechanicznie

Tabela 4. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréow wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp.| Wyszczegolnienie badla| Minimalna czstotliwas¢ badai i pomiarow
pomiaroéw

1 | Szerokét podbudowy co20m

2 |Rowng¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | ROwna¢ poprzeczna co20m

4 | Spadki poprzecznt co20m

5 | Rzedne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach oraz w miejscagh

charakterystycznych

6 | Uksztaltowanie osi w plarieo 25 m w osi jezdni i na jej kragziach oraz w miejscagh
*) charakterystycznych

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy: w 3 punktach nazd@j dziatce roboczej, lecz nie

rzadziej ni raz na 200

Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziejai na 250 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksa@dta osi w planie naly wykona w
punktach gtéwnych tukow poziomych

6.5. Zasady poghowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtéciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktdre wykazmicksze odchylenia od olélenych w punkcie 5.8
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie materiayrownanie i powtérne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchrwaiananej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szergdoprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom xey lezacym, to Wykonawca powinien na wkasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubd¢ do potowy szerokixi pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtorne zZggczenie.

6.5.2. Niewtgciwa grubéc¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzigm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warsbhay
odpowiedn gtebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wak tych robdt nagti ponowny pomiar i
ocena grubii warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewigciwa n@nas¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganejmasci, zalecone przez iginiera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcallpolowy tylko wtedy, gdy zarenie
nosnasci podbudowy wynikio z niewkziwego wykonania robot i ich utrzymania (w tym poict)
przez Wykonawe podbudowy.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST DM.O@QWYmagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowa jest dla podbudowy z kruszywa tamantgmligzowanego mechanicznie:
- uziarnienia 31,5 +63 mm, gruied12 cm - metr kwadratowy @

- uziarnienia 0+31,5 mm, grutmd8 cm - metr kwadratowy

8. Odbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST DM.0MQMG/Magania ogdine".

8.2. Sposob odbioru robdt

Podbudowa podlega odbiorowi Robot zanigggh albo odbiorowi egciowemu wg ogolnych zasad jw.
Roboty wykonane niezgodnie z DokumeniadProjektows i SST podlegaj rozbiorce i
ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem WykonawSjosowanie obnek ceny za
niewtasciwa jakas¢ Robot jest niedopuszczalne.

8.3. Dokumenty i badania do odbioru

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg @kiaty wyniki pozytywne.
Badania polegajna sprawdzeniu:

- zgodnéci uziarnienia i wiéciwosci materiatow,

- zgodnéci rzednych niwelety z projektem,

- zgodnéci podtwznych i porzecznych spadkow,

- rowndci podtuznej i poprzecznej,

- szerokéci podbudowy,

- konstrukgji i grubéci podbudowy,

- zagszczenia,

- NASNOSCI.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyce podstawy ptatroi
Ogodine ustalenia dotyaze podstawy ptatoi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi s¢ za jednostk obmiaroa wg p.7.2 wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

Cena jednostki obmiarowej jest gerednior dla zal@onego sposobu wykonania i obejmuje:

- zakup i transport mieszanki kruszywa na miejktzelewania,

- sprawdzenie | ewentualnapraw podiaza,

- przygotowanie mieszanki, w tym doprowadzenidgepdpowiedniej wilgotrii,

- transport i wbudowanie kruszywa tamanego,

- profilowanie,

- zag;szczenie,

- biezace utrzymanie warstwy podbudowy w trakcie trwamaych Robot, niedopuszczenie do
zabrudzenia i roziunienia warstwy w przypadku dopuszczenia do trafspor

- badania materiatow, opracowanie ewentualnej tgcéladanie nmosci i zag:szczenia, ustalenie
wilgotnasci optymalnej, wykonanie innych badprzewidzianych w niniejszej SST oraz dodatkowo
Zleconych przez fiyniera,
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- oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jeggrutinie,

- wykonanie wszystkich nieztinych bada, pomiarow, préb i sprawdae

- wykonanie innych czynsoi niezlzdnych do realizacji Robét aftych niniejsz SST, zgodnie z
Dokumentagj Projektove.

10. Przepisy zwgzane

10.1. Normy

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartéci zanieczyszcze obcych.
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozoodpornai metod bezpadredna.
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawvartéci zanieczyszcze organicznych.
PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznychseieosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania.

PN-EN 933-2:2000 Badania geometrycznychseweosci kruszyw. Oznaczanie skiadu ziarnowego.
Nominalne wymiary otwordow sit badawczych.

PN-EN 933-4:2001 Badania geometrycznychseieosci kruszyw. Cegs¢ 4: Oznaczanie ksztaltu ziarn.
Wskaznik ksztaitu.

PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznychsgieosci kruszyw. Czs¢ 5: Ocena zawargoi drobnych
czastek. Badanie wskaika piaskowego. Zagznik A.

PN-EN 1097:2:2000 Badania mechanicznych i fizycanyasciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odporndci ha rozdrabnianie.

PN-EN 1097-5:2001 Badania mechanicznych i fizydangasciwosci kruszyw. Ces¢ 5: Oznaczanie
zawartdci wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizychnytaciwosci kruszyw. Ces¢ 6: Oznaczanie
gestasci (wraz z paniejszymi ziarn i nagkliwosci. poprawkami)

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tama@m@&awierzchni drogowych.
PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy zkmstabilizowanych mechanicznie.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania. Zgiznik B.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roganmawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygoitsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
Instrukcja badé& poditaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPargzawa
1998.
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D-04.05.01. ULEPSZONE PODLTE Z KRUSZYWA

STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikaci swymagania dotycice wykonania ulepszonego pozdo
z kruszywa stabilizowanego cementem, w ramach padmby ul. Platynowe] w miejscowoi
Piatkowisko.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przevaygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot oblych Specyfikagy
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji majastosowanie przy wykonywaniu warstwy
ulepszonego podia z kruszywa stabilizowanego cementemy-=R2,5 MPa, o grulsei 15 cm.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikagii myodne z obowazujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podeni w D-M-00.00.00 "Wymagania
0golne”.

1.4.1. Ulepszone podie — warstwa podiza bezpérednio pod nawierzchayi ulepszona
cementem, stosowana wowczas, gdy pzaligruntowe ma mainasnosé.

1.4.2. Warstwa technologiczna- warstwa gruntu lub kruszywa naturalnego stab¥anego
cementem, wykonana w gérnej warstwie nasypu dlziggo ruchu technologicznego w czasie
budowy nawierzchni.

1.4.3. Kruszywo stabilizowane cementemmieszanka kruszywa naturalnego, cementu i wody,
dobranych w optymalnych i$giach, zagszczona i stwardniata w wyniku uktzenia procesu
wiazania cementu.

1.4.4. Pozostale okilenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji zyodne

z obowhgzujacymi, odpowiednimi  polskimi normami i z definicjami podanymi

w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne".

2. Materialy

2.1.  Warunki ogolne stosowania materiatow

Warunki ogolne stosowania materiatdbw, ich pozyskiaa iskladowania podano
w D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne".

2.2. Rodzaje materiatow
Do wykonania ulepszonego podéy z kruszywa stabilizowanego cementem o Rm = 27 M
stosuje si nastpujace materiaty: kruszywa, cement, woda.

2.3. Kruszywo

2.3.1. Widciwosci kruszyw

Do stabilizacji cementem nale stosowa kruszywa naturalne - piaski, pospotkiyviry, albo
mieszank tych kruszyw o eigtym uziarnieniu, spetniage wymagania podane w tablicy 1.
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Tablical. @ Wymagania dla kruszyw przeznaczonych dstabilizacji cementem

Lp | Whasciwosci Wymagania Badania wedtug

1. | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15:
a) ziarn pozostagych na sicie 2 mm,

%, nie mniej ni: 10 PN-B-06714-15
b) ziarn przechodgych przez sito
0,075 mm, %, nie wcej niz: 15
2. | Zawartd¢ czesci organicznych, Barwa cieczy nad kruszywemn
wg PN-78/B-06714/28 nie ciemniejsza od barwy | PN-B-06714-26
WZOrcowej
3. | Zawarté¢ zanieczyszcze obcych,
wg PN-78/B-06714/12, %, nie wiej 0,5 PN-B-06714-12
niz:
4. | Zawartéé zwiazkow siarki,
w przeliczeniu 1 PN-B-06714-28
na SQ, wgPN-78/B-06714/28, 9%,
ponizej

Kruszywo mana uzna za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdyni bada
laboratoryjnych wykaa, ze wytrzymatd¢é na sciskanie i mrozoodporsd probek kruszywa
stabilizowanego ¢xla zgodne z wymaganiami oktenymi w pkt. 6.2. niniejszej Specyfikacji.
2.3.2. Zrodta kruszyw

Wszystkie kruszywa ayte do stabilizacji cementem powinny pochadzylko ze zrédet
uzgodnionych i zatwierdzonych przez zymiera. Kruszywa ktére nie speiniwymaga
okreslonych w pkt. 2.3.1. niniejszej Specyfikacji, zastadrzucone.

2.3.3. Sktadowanie kruszyw

Jezeli kruszywo nie jest zywane bezpgrednio w miejscu wydobycia lecz przechowywane na
placu budowy to powinno ono byskladowane w pryzmach, na utwardzonym i dobrze
odwodnionym placu, w warunkach zabezpieszgh przed zanieczyszczeniem iprzed
wymieszaniem rinych rodzajow kruszyw.

2.4. Cement

Do stabilizacji kruszywa natly stosowdé cement portlandzki klasy 32,5 N wg PN-EN 197-
1:2002.

Badania cementu natg wykona zgodnie z PN-EN 196-2.

Przechowywanie i transport cementu wg BN-88/6731-08

Cement uywany do stabilizacji powinien Bysypki, bez zawart@i grudek. w normalnych
warunkach czas przechowywania cementu nie powinggrekraczé& trzech miesicy.
Cement zawieragy grudki lub przechowywany na budowie z#jy niz 3 miesace mae by
uzyty za zgod Inzyniera, gdy zaroby probne wykazadowalajca wytrzymala¢ nasciskanie

I zadowalagca mrozoodporngs.

2.5. Woda

Woda stosowana do stabilizacji kruszywa cementewentualnie do piegnacji wykonanej
warstwy powinna b§ czysta, bez zawarko szkodliwych dodatkow, odpowiadap
wymaganiom PN-88/B-32250.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne zasady stosowania gfuz

Ogodlne zasady stosowania sgitzpodano w D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".
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3.2. Spret przy zastosowaniu mieszania w mieszarkach staojych

Do wykonania warstwy ulepszonego paditoz kruszywa stabilizowanego cementem, hale
stosowa:

- wytwdrnie stacjonarne wyposane w uradzenia wagowe dla kruszywa i cementu oraz
objetosciowe dla wody,

— uktadarki lub rowniarki do rozktadania i wyprofil@mia warstwy,

— walce gtadkie, wibracyjne lub ogumione do gsarzania,

— w miejscach trudno doginych naley stosowa zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne
lub mate walce wibracyjne,

3.2. Spret w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-cemepth na miejscu:

mieszarki jedno lub wielowirnikowe do wymieszanramu z cementem,

spycharki, rowniarki lub spet rolniczy (ptugi, brony, kultywatory) do spulchnia gruntu,
cigzkie szablony do wyprofilowania warstwy,

rozsypywarki wyposane w ostony przeciwpylne i szczeliny o regulowasegrokéci do
rozsypywania cementu,

- przewane zbiorniki na wo¢, wyposaone w uradzenia do rownomiernego
I kontrolowanego dozowania wody,

— walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczaedgszczania,

— zagszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgibracyjne do zagzczania
w miejscach trudnodoginych.

4. Transport

4.1. Warunki ogélne transportu
Ogolne zasady transportu podano w D-M-00.00.00MAyania ogoélne”.

4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mae by przewaone dowolnymi srodkami transportowymi, gwaranfgymi
zabezpieczenie przed zanieczyszczeniem.

4.3. Transport cementu
Transport cementu powinien odbyévsic z zastosowaniem cementowozOw. w czasie transportu
I przetadunku cement nie i@ ulec zawilgoceniu.

4.4. Transport wody
Woda mae by dostarczana wodagjiem lub cysternami.

4.5. Transport mieszanki z wytworni stacjonarnej

Transport mieszanki z wytworni do miejsca wbudowapbwinien odbywa sie w sposob
zapobiegajcy rozsegregowaniu mieszanki oraz utracie wilgétnoDo transportu mieszanki
nalezy stosowa samochody samowytadowcze o konstrukcji i tado$enalostosowanej do
bezpdredniego wytadunku mieszanki do uktadarki.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Sklad mieszanki kruszywa stabilizowanego ceemn

Zawartg¢ cementu w mieszance kruszywa stabilizowanego cememie mae przekracza
8 %, w stosunku do masy suchego kruszywa.

Zawartg¢ wody w mieszance powinna odpowiédailgotnasci optymalne] wedtug normalnej
proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 z toleramrdo i -2%.
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Zaleca s} taki dobdér mieszanki, aby speiniwymagania wytrzymakeiowe okrélone
w pkt. 6.2. niniejsze] Specyfikacji.

5.3. Projektowanie sktadu mieszanki kruszywa stadtanego cementem

Na co najmniej 3 dni przed rozpeczem robot, Wykonawca powinien dostaréapnzynierowi
do akceptacji projekt sktadu mieszanki oraz prdkkiszywa i cementu pobrane w obegrio
Inzyniera.

Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:

— wyniki bada kruszywa,

— wyniki bada cementu wedtug metod okienych w PN-EN 196-2.

- wyniki bada wytrzymataci po 7 i 28 dniach i mrozoodporéw kruszywa stabilizowanego
cementem wedtug metod podanych w PN-S-96012 orazaggh niniejszej Specyfikacji.
Projekt sktadu mieszanki powinien zawiera

- wymagan zawarté¢ w mieszance cementu,

- wymagan zawarté¢ wody w mieszance, odpowiadeq wilgotnosci optymalnej kruszywa
z cementem,

- w przypadkach atpliwych, wyniki badania jakici wody wg PN-88/B-32250.

5.4. Grubé¢ warstwy
Gruba¢ warstwy ulepszonego podi® z kruszywa stabilizowanego cementem powinna
by¢ zgodna z ustaleniami Dokumentacji Projektowe;.

5.5. Warunki atmosferyczne

Warstwa podiga ulepszonego z kruszywa stabilizowanego cementerm mae
by¢ wykonywana wtedy gdy temperatura powietrza sppdtazej 5°C oraz wtedy, gdy podie
jest zamarzrie i podczas opadow deszczu. Nie maleozpoczynd stabilizacji kruszywa
cementem jgeli prognozy meteorologiczne wskazuja maliwy spadek temperatury pormj
5°C w czasie najhliszych 7 dni.

5.6. Przygotowanie podia

Przed utgeniem warstwy ulepszonego pozioz kruszywa stabilizowanego cementem, pasito
(grunt rodzimy, nasypowy lub warstwa mrozoochronmaglezy oczyci¢c ze wszelkich
zanieczyszczeoraz sprawdZijego cechy geometryczne i zggczenie.

5.7. Wykonanie warstwy ulepszonego padt@raz warstwy technologicznej

Wykonanie warstwy ulepszonego patoo grubéci zgodnej z pkt 1.3, dulzie zrealizowane
przy zastosowaniu metody mieszania w mieszarkaajostarnych.

Do przygotowania mieszanki nale zastosowa betoniark przeciwbiena typu cyklicznego
z automatycznym dozowaniem sktadnikow. Skiadnikiesmanki powinny by dozowane
w ilosci okreslonej w recepcie laboratoryjnej. Mieszarka stacjopapowinna b§ wyposaona
w urzadzenia do wagowego dozowania kruszywa icementad olitosciowego dozowania
wody, gwarantyjce nasipujace tolerancje dozowania, wy@ne w stosunku do masy
poszczegodlnych sktadnikow:

- kruszywo +3%,

— cement +0,5%,

— woda 2% w stosunku do wilgotém optymalnej.

Mieszanka dowieziona z wytworni powinnachyktadana przy pomocy uktadarek lub réwniarek.
Grubas¢ uktadania mieszanki powinna byaka, aby zapewéiuzyskanie wymaganej grum
warstwy po zagszczeniu.

Przed zagszczeniem warstwa powinnadwyprofilowana do wymaganychganych, spadkow
podtwznych i poprzecznych przy zyciu rowniarek. Do rozkladania mieszanki ngle
wykorzysta& prowadnice w celu uzyskania odpowiedniej rova@rofilu warstwy.

Przed utageniem mieszanki natg podtaze zwilzy¢ wodh.
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5.8. Zagszczanie

Zaggszczanie warstwy kruszywa stabilizowanego cementeezy prowadzé przy wyciu
walcow gtadkich, wibracyjnych lub ogumionych, w tegie uzgodnionym z liynierem.
Zaggszczanie warstwy o jednostronnym spadku poprzeczpgwinno rozpocz Sie od nizej
potozonej krawedzi iprzesuwé& pasami podinymi w strorg wyzej potazonej kravedzi.
Pojawiapce st w czasie zagszczania zamenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady
powinny by natychmiast naprawione przez wymgammieszanki na petn glebokase,
wyréwnanie iponowne zagzczenie. Powierzchnia zggczonej warstwy powinna ndie
prawidtowy przekroj poprzeczny i jednolity wygl.

Dla przygtej technologii mieszania w mieszarkach stacjonamnyoperacje zagzczania
i obrébki powierzchniowej mugzby¢ zakaczone przed uptywem dwdch godzin od chwili
dodania wody do mieszanki.

W przypadku technologii mieszania na miejscu, ogjerazagszczania i obrobki
powierzchniowej musgby¢ zakaczone nie pgniej niz w ciagu 5 godzin, licac od momentu
rozpoczcia mieszania gruntu z cementem.

Zageszczanie nalgy kontynuowg& do osiagniecia wskanika zagszczenia mieszanki
nie mniejszego od 1,00 wedtug normalnej proby Pragtzgodnie z PN-88/B-04481.

Specjala uwag nalery poswieci¢ zagiszczaniu mieszanki wasiedztwie spoin roboczych
podtuznych i poprzecznych, oraz wszelkich agzex obcych.

Wszelkie miejsca line, rozsegregowane, ¢gane podczas zagzczania lub winny sposoéb
wadliwe, powinny by naprawione przez zerwanie warstwy na peymuba¢, wbudowanie
nowej mieszanki o odpowiednim sktadzie i ponowngggaczenie. Roboty te zostawykonane
na koszt Wykonawcy.

5.9. Pietgnacja warstwy z kruszywa stabilizowanych cementem

Warstwa z kruszywa stabilizowanego cementem powlytapoddana piehnacji polegajcej
na zabezpieczeniu jej powierzchni przed atmaiigotnasci. Sposéb pielgnaciji zaproponowany
przez Wykonawe powinien by zaakceptowany przezAyniera.

Nie naley dopuszczazadnego ruchu po wykonanej warstwie w okresie 7drjej wykonaniu.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne”.

6.2. Wiaciwosci kruszywa stabilizowanego cementem

Wytrzymatag¢ kruszywa stabilizowanego cementem dla warstwy szepego podim,
0 Ry, = 2,5 MPa powinna wynasi

— wytrzymalag¢ na sciskanie probek nasyconych wpdpo 7 dniach — 1,60 1,6 MPa,
po 28 dniach — 1,5 2,5 MPa,

— wskanik mrozoodporngci, co najmniej 0,6.

Badania nalegy wykonywa zgodnie z normpPN-S-96012.

6.3. Czstotliwos¢ i zakres badakontrolnych

Czestotliwos¢ i zakres badakontrolnych w czasie robét przy wykonywaniu wargt\ruszywa
stabilizowanego cementem podano w tablicy 2.

59



Tablica2.  Czstotliwos¢ badan przy wykonywaniu warstw z kruszywa stabilizowanego
cementem

Lp | Wyszczegdlnienie bada Czestotliwos¢ badan
Minimalna Maksymalna
ilos¢ badan | powierzchnia
na dziennej| ulepszonego
dziatce podtoza
roboczej przypadajaca na
jedno badanie
[m?]
1. | Uziarnienie kruszywa
2. | Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa z cementem?2 200
3. | Zagzszczenie warstwy
4. | Wytrzymald¢ 7-dniowa 3 200
5. | Wytrzymald¢ 28-dniowa 3
6. | Mrozoodporn& kruszywa stabilizowanegpPrzy projektowaniu i w przypadkagh
cementem watpliwych
7. | Badania cementu Dla #@ej dostawy
8. | Badania wody Dla kalego watpliwego zrodia
9. | Szczegdtowe badania kruszywa: Przy kadej zmianiezrédta kruszywd

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy ulepszonpgdi@za z kruszywa stabilizowanego
cementem

Czestotliwos¢ i zakres badai pomiarow wykonanej warstwy podano w tablicy 3.

Tablica3.  Czstotliwosé i zakres badai i pomiaréw wykonanej warstwy wzmacniapcej

odioze z kruszywa stabilizowanego cementem
Lp | Wyszczegolnienie bada | Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow
i pomiaréw
1. | Grubd¢ warstwy W trzech punktach, lecz nie rzadziejnaiz na 200 m
2. | Szeroké& warstwy 1razyna 50 m
3. | Rownd¢ podituzna W sposéb agty planografem albo co 20 m 4ana
kazdym pasie ruchu
4. | ROwnd¢ poprzeczna 1 razy na 50 m
5. | Spadki poprzeczne 1 razy na 50 m
6, | Rzdne wysokéciowe co 20 m rane osi jezdni i krawndzi
7. 1l)Jkszta’ftowanie osi w plani’eco 50 m

) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztatter osi w planie naky wykona:
w punktach gtéwnych tukow poziomych: na paikai, wsrodku ina kaécu kazdego tuku
poziomego.

6.5. Wymagania dotygze cech geometrycznych ulepszonego pato

6.5.1. Réwnét wzmacnianego podia

Nieréwnaici podiizne wzmacnianego podia naley mierzy 4-metrows fata lub planografem
w osi kazdego pasa ruchu zgodnie z BN-68/8931-04¢atcitliwoscia podamn w tablicy 3.
Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrow tata z czstotliwoicia podam w tablicy 3.
Nierbwngaci nie powinny przekraczal5 mm.

6.5.2. Spadki poprzeczne wzmacnianego padto

Spadki poprzeczne nale mierzy¢ za pomog 4-metrowej taty i poziomicy z estotliwoscia
podar w tablicy 3.

60



Spadki poprzeczne ulepszonego padigowinny by zgodne z DokumentacjProjektov
z toleranc +0,5%.

6.5.3. Rzdne ulepszonego podia

Rz¢dne naley sprawdza w osi jezdni i na jej krawdziach z czstotliwoicia podarn w tablicy 3.
Réznice pomedzy rzdnymi wykonanej warstwy a ¢dnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&-2cm, +0 cm.

6.5.4. Uksztaltowanie osi ulepszonego padio

Uksztaltowanie osi warstwy podia naley sprawdza w punktach gtéwnych trasy i w innych
punktach z ogstotliwoscia podar w tablicy 3.

Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz £5cm.

6.5.5. Szerok& wzmacnianego podia

Szeroké¢ wzmachnianego podia naley sprawdza z czstotliwoscia podan w tablicy 3.
Szerokdé¢ wzmacnianego podia nie mae r@ni¢ sigc od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cm i -5cm.

6.5.6. Wymagania dotygze grubdéci warstwy

Grubas¢ warstwy naley mierzy, przez wykonanie otworéw na agej giebokasé, w odlegtdci
co najmniej 0,5m od kraydzi, natychmiast po zagzczeniu warstwy, z ¢gtotliwoscia podan
w tablicy 3.

Grubas¢ warstwy ulepszonego podid nie powinna rini¢ sie od grubdci projektowanej
0 wigcej niz +10 %, -15 %.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-.00@QWymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostly obmiarows jest nf (metr kwadratowy) ulepszonego potHo z kruszywa
stabilizowanego cementem (warstwy technologicznej)grubdci zgodnej z Dokumentag)
Projektowva.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-.000QWymagania ogolne”.

Roboty uznaje siza zgodne z DokumentadpProjektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy platrici

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatei podano w ST D-M-.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena jednostki obmiarowej o grub. 15 cm obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— opracowanie projektu sktadu mieszanki,

— zakup i dostarczenie materiatbw, wyprodukowanie saa@ki i jej transport na miejsce
wbudowania,

— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwieziprogvadnic,

— rozlozenie i zagszczenie mieszanki,

- pielegnacja wykonanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w ST.
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10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezaawartéci zanieczyszcze
obcych.

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsktadu ziarnowego.

4. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezaawartéci zanieczyszcze
organicznych

5. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezarawartdci siarki metod
bromowy

6. PN-EN 197-1:2002 Cement. &2 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodwwodotyczice
cementu powszechnegaytku.

7. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

8. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa z gruntéwilgowanych cementem
oraz warstwa podf@ gruntowego ulepszonego cementem.

9. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résanmawierzchni planografem i tat
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D-05.03.05/02 WYKONANIE WARSTWY SCIERALNEJ Z BETONU
ASFALTOWEGO

1. Wstgp

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacja svymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z uteeniem warstwyscieralnej z betonu asfaltowego BA 0/12 mm, w ramach
przebudowy ul. Platynowej w miejsco®ad Piatkowisko.

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktuipeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.1Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t zazanych z uteéeniem
warstwyscieralnej z betonu asfaltowego BA 0/12 mm gr. Shencagu gtownym i skrzyowaniach i
obejmup:

- roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,

- wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdz@negz Irryniera - recepty laboratoryjnej,
- transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- mechaniczne rozkenie mieszanki na oczyszczonej powierzchni zgodneaprojektowam
grubgicia, niwelet, i spadkami poprzecznymi, zgggczenie, obecie i posmarowanie bitumem
krawedzi.

Niniejsza SST ma zastosowanie przy wykonywaniu twarscieralnej.

1.4.0krdlenia podstawowe
1.4.1Warstwa scieralna — warstwa znajdaga na warstwie wizacej, zapewniaica lepsze
zamkngciem porow w nawierzchni i lepsze uksztattowaniadidw poprzecznych i podinych.

1.5.0g06lne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogblne

2.Materiaty

2.1.Warunki ogolne stosowania materiatow
Warunki ogdélne stosowania materiatéw, ich pozyskamsktiadowania podano
w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne".

2.2.Charakterystyka nawierzchni

Nawierzchnia zaprojektowana na aofgginie ruchem kategorii KR-3 - wg ,Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnychiBDiM - 1997 r. Warstwacieralna kdzie
wykonana z betonu asfaltowego BA 0/12 mm i zaptoj@kna zgodnie z "Zasadami
projektowania betonu asfaltowego o zk&zonej odpornii na odksztatcenia trwate" - wydanie
[l uzupetnione, opracowanie Instytutu BadawczegéddrMostéw, Warszawa 1995 r.

2.3.Rodzaje materiatow

Do betonu asfaltowego w warstwéeieralnej wg charakterystyki podanej w pkt 2.2.eaal
stosowa materiaty wg tablicy 1.
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Tablica 1.Wymagania wobec materiatéw do warsfaigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr. normy

1. Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112 Ml; gat. 1, 2
2. Kruszywo famane zwykle wg PN-B-11112 kl. l,dht. 1, 2
3. Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 kl. I, 1l
4. Grys izwir kruszony PN-S-96025 Zgiznik G. k.1, 1, gat. 1, 2
5. Piasek wg PN-B-11113 gat. 1,2
6. Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504 podstawowy
7. Asfalt drogowy wg pkt 2.6

2.4 Wypetniacz

Do mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanychgesco naley stosowa wypetniacz
podstawowy, zgodnie z wymaganiami normy PN-S-96B88l1l. Przechowywanie wypetniacza
powinno by zgodne z PN-S-96504:1961

2.5.Kruszywo
Uziarnienie kruszywa tamanegozyego do wytworzenia betonu asfaltowego — BA 0/l m
na warstw scieralra powinno s¢ miesci¢ w granicach przedstawionych w tablicy 2.

Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maimej do warstwy

scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjagvartgci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategori
ruchu
Wymiar KR 1 lub KR 2 od KR 3do KR 6
oczek
Sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartgé od 0O |od Olod 0 dgod O |od O |od O |od 0
asfaltu do 20 |dol6 8 do 20 |do 2@ |do 16 dol12,8
lub od|lubod O
0 doldo 6,3
12,8
Przechodzi
przez: 25,0 (100 100 100
20,0 88+100 (100 88+100(90+100 (100
16,0 78+100 [90+100 78+100 |67+100 [90+100 (100
12,8 68:93 [80+100 68:85 [52+83 [80+100 [87+100
9,6 59+86 [69+100 (100 59+74 [38+62 [70+88 [73+100
8,0 54+83 [62:93 (907100 |54:67 30:50 [63+80 [66+89
6.3 48:78 |56+87 (187100 l48:60 22:40 [55+70 [57+75
4,0 40:70 |45:76 [00+100 |39:50 [21:37 (4458 W7+60
2.0 . [29:59 [35+64 @A1F71  pg:38 2136 [30+42 [35+48
zawartgcé
Zlam > 2.0 141271y (36+65) [(29+59) |(62:71)|(64+79) [(58+70) |(52:65)
8'32 20:47 [26+50 27f52 20:28 [20:35 [18+28 [25+36
030 13:36 [19+39 [18+39 |13:90 [17+30 [12+20 [18+27
018 10:31 [17+33 [15%34  |10:17 [15:28 [10+18 [16+23
0.15 7+23 (1325 [13%25 7.1p  h2:24 815 (12417
0,075 6+20 [12+22 (12722 g:11 |11:22 [7+14 [11+15
5:10 [7+11 PB+12 |57 |ho:15 [6+9 7+9
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Orientacyjna

zawartaé

asfaltu W 5,0+6,5|5,0+6,5 | 5,56,5 (4,55, |4,3+5,4|4,8+6,0|4,8+6,5
MMA, % 6

m/m

1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betopu
asfaltowego

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydd warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkach.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
s
90 4 /[ 10
/
80 » VA 20
< /
g 70 / 0
® A =
8 s0 / w 8
Iy ot U B k7
= 50 5 ©
‘M -y
'g - A o
(]
g 40 8 g
g S S
& 30 — 08
20 80
—
10 90
0 100
0,075 0,15 0,18 0,3 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

12,8 20 31,6

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 20 mm

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 A
¥ 10
80 4 20
= 4
g 70 / 0 .
= >
(7] =
N A ]
o 60 a0 2
N -~ o
= ©
‘5 50 50 &
B 3l
£ 4n / B an 8
[S Y ow
g - S
T 30 = 70 2
20 = 80
r//‘
-
10 . —
%
] 100
0,075 0,18 0,18 03 042 0.85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieramej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8
mm
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NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
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Przechodzi przez sito, %

Pozostaje na sicie, %

70

80

S
M

g0

.\o‘

0 100

0,075 015 018 D03 042 0,85 2 4 63 8 986 16 25 381
128 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieramej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm

2.6.Asfalt

Do wytworzenia betonu asfaltowego w warstwieralnej naley stosowd asfalt drogowy
50/70 wg PN-EN 12591 z dostosowaniem do warunkévgkprh.. Asfalt powinien speinéa
wymagania podstawowe podane w tab. 3 niniejszej ST.

Tablica 3. Podziat rodzajowy i wymagane $diavosci asfaltéw drogowych o penetracji od
20x0,1 mm do 3380,1 mm wg PN-EN-12591:2002 z dostosowaniem do wkanwrpolskich

L | Whasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu

p. badania 50/70

Wiasciwosci obligatoryjne

1 |Penetracja w 2% [0,1 mm] PN-EN 1426 |50:70

2 | Temperatura mknienia PC] PN-EN 1427 | 46354

3 | Temperatura zaptonu, nie mniegifC] PN-EN22592 | 230

4 | Zawartd¢ sktadnikow rozpuszczalnych, nie mniep fiPN-EN 12592 | 99

[% m/m]

5 | Zawarté¢ skiadnikbw po starzeniu (ubytek IUBN-EN 12607-1 0,5
przyrost), nie mniej @i[% m/m]

Pozostata penetracja po starzeniu, nie mnidpA] PN-EN 1426 50

7 | Temperatura mknienia po starzeniu, nie mniejzniPN-EN 1427 48
[°C]

Wiasciwosci specjalne krajowe

8 | Zawartd¢ parafiny, nie wgcej niz [%] PN-EN 12606-1] 2,2

9 | Wzrost temperatury rgknienia po starzeniu, nie gdej| PN-EN 1427 9
niz [°C]

1 | Temperatura tamlingzi, nie wigcej niz [°C] PN-EN 12593 | -8
0

2.7.Emulsja asfaltowa
Nalezy stosow& drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejti@j wymagania okione
w WT.EmA-99.

2.8.Dostawa i sktadowanie materiatow
Warunki dostawy i sktadowania materiatow podanoSW $-00.00.00.
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3.Sprzet

3.1.0gdlne wymagania dotygze sprztu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Uzywany sprzt powinien by zgodny z ofed Wykonawcy, PZJ i warunkami okdlenymi w
SST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogdlne".

Wytwornia lub  wytwornie mieszanek mineralno - bitaenych, powinny by w petni
Zautomatyzowane, z rejestrem komputerowymayap mazliwos¢ kontroli w kazdym etapie cyklu
technologicznego, zapewrieg hczm ciagla produkcg i dostave BA na budow w ilosci min.
150 Mg/godz..

Wszystkie urzdzenia pomiarowe powinny posigdektualngwiadectwo uwierzytelnienia.
Wykonawca ma obowzek przedstawi Inzynierowi swiadectwo dopuszczenia Wytworni do
produkcji wydane przez Inspek&anitarn i wladze ochronyrodowiska.

-zespot dwoch uktadarek mechanicznych o wydajnekorelowanej z wydajdoia wytworni, z
automatycznym sterowaniem, pozwagm na uldenie warstwy z zakom grubdcia oraz
szerokecia, oraz z podgrzewarptyta wibracyjra do wstpnego zagszczania.

-walce stalowe gtadkie z wibragcgrednie j agzkie.

-cysterna na wad

-sprz:t drobny pomocniczy.

4. Transport

4.1.0g06Ine wymagania dotygze transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagagialre".

4.2. Transport materiatow

Do transportu mieszanki przewiduje¢ ssamochody samowyladowcze posiaca pokrowce
brezentowe zapewnige utrzymanie odpowiedniej temperatury transpomeyjuaieszanki.

tadownd¢ i ilos¢ srodkow transportowych powinna dyak dobrana aby zapewnciagta prag
uktadarki a jednocZaie nie dopsci¢ do zbyt diugiego przestoju przed wytadowaniem uigddywaniem
mieszanki asfaltowej. Transport powinienéorganizowany w taki sposob aby nie dapi do
spadkow temperatury przewanej mieszanki z wytwérni do miejsca wbudowania ijEn10%
temperatury wyciowe.

Powierzchnia wewgtrzna skrzyni samochoddéw przed zatadunkiem muéidpyyskanarodkami
zapobiegacymi przyklejaniu s mieszanki.

Skrzynie samochodow wywrotek muasby¢ dostosowane do wspolpracy z ukladask czasie
roztadunku, kiedy uktadarka pcha przedsssdimochdd.

5.Wykonanie robot

5.1.0g0Ine zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M}O@O ,Wymagania ogolne”.

5.2.Projektowanie mieszanki i opracowanie recepty

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bala
laboratoryjnych i prébki materiatéw pobrane w oba&cm Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikéw mieszanki,

— doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okresleniu jej wiaciwosci i pordwnaniu wynikéw z zalenia projektowymi.
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Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna dui& sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczneg@®e krzywych granicznych uziarnienia mieszanki
mineralnej BA 0/12 mm do warstwégieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjmveazeici
asfaltu podano w tablicy 2. Sklad mieszanki minevadsfaltowej powinien kyustalony na
podstawie bada probek wykonanych wg metody Marshalla. Prébki powi spetnia
wymagania podane w tablicy 4 Lp=15.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spéhlaigmagania podane

w tablicy 4 Lp. 6+ 8.

Tablica 4 Wymagania wobec betonu asfaltowego BAR dAindo warstwyscieralnej

Lp. |Whasciwosci Kategoria ruchu
1. |Modut sztywndci petzanid, MPa > 14,0
2. | Stabilng¢ wg Marshalla w temp. 8C, mm >10,0
3. | Odksztatcenie wg Marshalla w temp.°60 mm 2,64,5
4. | Wolna przestrzgw probkach jw., % viv 2,0¢4,0
5. | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % 78,0-86,0
6. | Grubai¢ warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej o uzianii: 0/16 mm 5,0

7. | Wskaznik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8. | Wolna przestrzgw warstwie % (v/v) 3,0+5,0
1) oznaczony wg wytycznych — IBDiM, Zeszyt nr. 48

2) probki zagszczone Z 50 uderzé ubijaka

5.3. Whytwarzanie mieszanek mineralno — asfalibwy

Mieszank betonu asfaltowego na warstwviazaca nalery produkowa w wytworni mieszanek
mineralno-asfaltowych o mieszaniu cyklicznym lulaglsim zapewniajcej prawidlowe dozowanie
sktadnikOw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zaeimie temperatury skiadnikow i gotowej mieszanki
mineralno-asfaltowe.

Minimalna i maksymalna temperatura asfaltu orazsmaieki mineralno asfaltowej powinny dy
zgodne z AprobatTechniczg producenta asfaltu.

5.4.Przygotowanie podia

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna lyyprofilowane i rowne,
bez kolein. Powierzchnia podi@ powinna b§ sucha i czysta. Nierébwso podiaza pod warstwy
scieralra nie powinny by wicksze od 8 mm dla drog klasy Z.

5.5.Po4czenie mgdzywarstwowe

Przed rozigeniem warstwy vizacej z betonu asfaltowego, tak przygotowane pedhy celu zapewnienia
odpowiedniego paetzenia mgdzywarstwowego, nalg skropt kationowa emulsy asfaltovs
szybkkorozpadoww ilosci zgodnej z SST D.04.03.01.

Powierzchnie czotowe krawnikow, wiazow, wpustow itp. ugdzen powinny by pokryte wyhcznie
uszczelniajca taéma samoprzylepnza bazie polimeroasfaltu grdobmin. 8 mm lub tiksotropogvmas
asfaltovs modyfikowara polimerami lub elastomerami. Wybrane raganie proponuje Wykonawca i
przedstawia liaynierowi do akceptaci.

Nie dopuszcza siskropienia powierzchni czotowych kremikow, wiazow, wpustéw itd. za pompc
emulsji asfaltowej lub asfaltu.

5.6.Warunki przysipienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia
w ciagu doby byta nie hsza od + 180C. Nie dopuszcza siukladania podbudowy z mieszanki
mineralno-asfaltowej podczas opadow atmosferyczoyah silnego wiatru (V 16 m/s).
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5.7.Zar6b prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwygest
zobowgzany do przeprowadzenia w obegtiolnzyniera kontrolnej produkcji w postaci zarobu
prébnego. Sprawdzenie zawdrbasfaltu w mieszance okéta sk wykonupc ekstrakaj.
Tolerancje zawartei skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowe] wagm skiadu
zaprojektowanego powinny byawarte w granicach podanych w tablicy 5.

Tablica 5. Tolerancje zawasm sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej wetgm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probkooeekstrakciji, % m/m

Lp. Sktadniki mieszanki Mieszanki mineralno-asfaltowe do nawierzchni
mineralno-asfaltowej drég o kategorii ruchu
1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # (mm): +4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2
2 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +2,0
3 Ziarna przechodze przez sito o oczkach # (mm) 0,075 +1,5
4 Asfalt +0,3

5.8.Wbudowywanie i zagzczanie warstwicieralnej z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana uktadaskwyposaona w uktad

Z automatycznym sterowaniem grgbo warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie
z Dokumentagj Projektova.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna ttiysza od zalecanej przez producenta
asfaltu. Zagszczanie mieszanki powinno odbyivaic zgodnie ze schematem pr&gewalca
ustalonym z laynierem. Pocgtkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna gy
zgodna z zaleceniami producenta asfaltu.¢gZagganie mieszanki nalerozpocaé¢ od krawedzi
nawierzchni kusrodkowi. Wskanik zag:szczenia utbonej warstwy powinien kiy zgodny z
wymaganiami podanymi w tablicy 4.

Nawierzchnie wykonywabez zhczy cah szerokdcia ulicy.

6.Kontrola jakosci robot

6.1.0g0Ine zasady kontroli jas@ robdt
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogtln

6.2.Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdénaadania lepiszcza, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszamkieralno-asfaltowej i przedstasmvyniki
tych bada oraz receptna mieszankmineralno-asfaltow Inzynierowi do akceptaciji.

6.3.Badania w czasie robot

6.3.1.Castotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki minevaln
asfaltowej podano w tablicy 6.

Tablica 6. Cgzstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej
Lp. Wyszczegolnienie bada Czstotliwos¢ bada
Minimalna liczba badana dziennej dzialce
roboczej
1 Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 probka przy produkcji do 300 Mg
asfaltowej pobranej w wytwaorni
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
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4 | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikbw mieszanki minerglno- dozér cigly
asfaltowe]
6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltows; zdapojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiaciwosci prébek mieszanki mineralno- jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni

6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-defag]

Badanie skltadu mieszanki mineralno-asfaltowej pwlegha wykonaniu ekstrakcji
wg PN-S-04001. Wyniki powinny ldyzgodne z receptlaboratoryja z toleranciy okreslona
w tablicy 6.

6.3.3.Badanie wkziwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.

6.3.4.Badanie wiziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
6.3.5.Badanie wkziwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.

6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki ndhmer-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaifowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zaaveenego na otaczarce.

Doktadna¢ pomiaru = 2°C. Temperatura powinna &yzgodna z wymaganiami podanymi
w SST.

6.3.7.Sprawdzenie wygllu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenmialnej jej wyghdu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudoangia.

6.3.8.Wiagciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nayeokresla¢ na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4.Badania dotyere cech geometrycznych i1 wWéawosci warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego

6.4.1.Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwicieralnej z betonu asfaltowego
podano w tablicy 7.

Tablica 7. Castotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanej warstwycieralnej
z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna ¢stotliwos¢ bada

1 Szerokdé¢ warstwy 1 badanie co 20 m

2. Rownas¢ podiuzna warstwy 1 badanie {ato 20 m

3. Rownai¢ poprzeczna warstwy 1 badanie co 20 m

4 Spadki poprzeczne warstwy 1 badanie co 20 m

5 Rzedne wysokéciowe warstwy Na kalej jezdni na osi i kragdziach jezdni: co 20 m na
prostych i co 10 m na tukach

6 Uksztaltowanie osi w planie

7. Gruba¢ wykonywanej warstwy 3 probki z kdego pasa o powierzchni do 206 m

8. Zkacza poprzeczne i podine cata dlug& zlacza

9. Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10. Wyglad warstwy ocena giffa

11. Zageszczenie warstwy 3 probki z #@ego pasa o powierzchni do 200 m

12. Wolna przestrzie warstwy j-W.
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6.4.2.Szerok& warstwy

Szerokd¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnaébie mniejsza od szerosm
zaprojektowanej i nie wksza od niej i 5 cm.

6.4.3.Réwné¢ warstwy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne warstwycieralnej z betonu asfaltowego mierzone wg
BN-68/8931-04 nie powinny kiywicksze nk 8 mm dla drog klasy Z.

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwigieralnej z betonu asfaltowego na odcinkach pristyca tukach
powinny by zgodne z DokumentacpProjektowa, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzdne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwyscieralnej powinny b§ zgodne z DokumentacjProjektova,
Z tolerancy = 1 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwyscieralnej w planie powinna Bbygodna z D. P., z toleraadp cm.

6.4.7.Grubé¢ warstwy

Grubai¢ rzeczywista utbonej warstwy po zagzczeniu powinna léynie mniejsza od grulioi
zatazonej, z tolerangj+ 10%.

6.4.8.Zkcza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgdo osi.
6.4.9.Krawdz, obramowanie warstwy

Warstwa cieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagva
3+5 mm ponad ich powierzchni Warstwy bez opornikdw powinny yréwno obcite lub
wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyghd warstwy

Wyglad warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinien énjednolita tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcych sg i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi
w recepcie laboratoryjnej.

7.0bmiar robot

7.1.0g6Ine zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@0NVymagania ogolne”.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest 1 mi (metr kwadratowy) wykonanej warstwécieralnej z betonu
asfaltowego BA 0/12 mm grub. 5 cm.

8.0dbioér robot

8.1.0g0Ine zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@0OWymagania ogolne”. Roboty uznaje
sig za wykonane zgodnie z Dokumenta€jrojektowa, SST i wymaganiami lkyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania, z zachowanymi tolejanc wg pkt.6 oraz zgodnie z PN-S-96025
daty wyniki pozytywne.

9.Podstawa ptatndci
9.1.0g0lIne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatdoi podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania
0golne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 (metr kwadratowy) wykonania warstwycieralnej z betonu asfaltowego
o grub. 5 cm, obejmuije:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-oznakowanie robot,

-zakup i dostarczenie materiatow,

-opracowanie recepty laboratoryjnej,

-wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzomegp Irzyniera recepty laboratoryjnej,
-transport mieszanki do miejsca wbudowania,

-mechaniczne rozi@nie mieszanki zgodnie z zaprojektowagrubdcia, niwelet i spadkami
poprzecznymi, zaggzczenie, obecie i posmarowanie krawlzi,

-przeprowadzenie nieztinych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfijkac
-wszystkie inne niewymienione &g prace i czynngi (w tym oséb i sprgu) gwarantujce
rzeczowe i catéciowe wykonanie omawianego asortymentu robot.

10.Przepisy zwazane

10.1.Normy

1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne dawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka.

2. PN-B/11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane doawiarzchni
drogowych.

3. PN-B/11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalneo dawierzchni
drogowych. Piasek.

4. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Bitumy dktadania.
Specyfikacja — z dostosowaniem do warunkow polskic

5. PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznageanzpuszczalriei.

6. PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznadedaemperatury famlivwaei

metod, Fraasa.
7. PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznateaodpornéci
na twardnienie pod wptywem ciepta i powietrza. it RTFOT.
8. PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznatueazawartéci parafiny.
Metoda destylacyjna.

9. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczgmeaetracji igi.

10.PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczaemperatury miknienia.
Metodh Piescien i Kula..

11.PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamierognds  bitumicznych.

12.PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawikenze asfaltowe.
Wymagania.

13.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovan@lanografem i fat

14 EN 22592 Petroleum products. Determination ofhflasd fire points.

Cleveland opens cup method.

10.2. Inne dokumenty

15. ,Zasady projektowania betonu asfaltowego o ¢kszonej odporngei na odksztatcenia
trwate. Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modsgtywndci mieszanek mineralno-
bitumicznych metoglpetzania pod obgieniem statycznym”. IBDIM - Zeszyt 48, 1995 r.

16. Procedury badado projektowania sktadu i kontroli mieszanek mateo — asfaltowych —
IBDiM, Warszawa 2002, Zeszyt 64.

17. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99, Zeszyt Nr 60,
Warszawa 1999.

18. ,Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalggdiwe”. IBDIM — zeszyt 54, 1997 r.

19. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiagdrogi publiczne iich usytuowanie Dz. U. Nr 43 z
dnia 14 maja 1999 r.
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20. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 16 styczni@02 r. w sprawie przepisow
techniczno — budowlanych dotygz/ch autostrad ptatnych (Dz. U. Nr 12, poz. 116)
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D.06.00.00 ROBOTY WYKQNCZENIOWE
D.06.03.01 UMOCNIENIE POBOCZY

1. Wstgp

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechnicznejTBS

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrepsg/magania dotyege wykonania i odbioru
robot zwhzanych z umocnieniem poboczy kruszywem tamanymilgtalyanym mechanicznie,
w ramach przebudowy ul. Platynowej w miejscéard?iatkowisko.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokameretargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6ot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot olefych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zganych
Zz umocnieniem poboczy kruszywem tamanym fr. 0-Bird o grub. warstwy 10 cm. Warsiw
kruszywa zamkit poprzez wykonanie pojedynczego powierzchniowegealénia emulg) asfaltovy |
grysem o fr. 5-8 mm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SSTzgodne z obowazujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyaze robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogjbin

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyaze materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatdbw, ich pozyskiwania i skladowania, puxla
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2.2. Rodzaje materiatéw
Do umocnienia poboczy zgodnie z DokumeniaByojektowa bedzie zastosowane kruszywo
tamane fr. 0-31,5 mno grub. warstwy 10 cm.

3. Sprzt

3.1. Ogo6lne wymagania dotygze sprztu
Ogolne warunki stosowania spta podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do umocnienia poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okénych w niniejszej SST powinien
wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— rowniarki z transporterenmgginaki poboczy),

- spycharki, réwniarki do spulchniania, rozktadamienfilowania,

— walce statyczne lekkiesrednie,

- plytowe zagszczarki wibracyjne.

74



4. Transport

4.1. 0Ogolne wymagania dotyaee transportu
Ogolne warunki transportu podano w SST D-M-00.0QW§magania ogoéine”.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej SST, nina korzysta z dowolnychsrodkow
transportowych w warunkach zabezpiegzg¢h destrukt przed zanieczyszczeniem
| rozsegregowaniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady i oznakowanie robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M3AQWymagania ogoine™.

Wykonawca przedstawi ynierowi do akceptacji projekt organizacji ruchuganizacji robot i
harmonogram ich wykonywania uwzdhiajac wszystkie warunki, w jakich cdlzie
wykonywane umocnienie pobocza.

5.2.Umocnienie poboczy

Podilaze pod warstw umocnionego pobocza stanawgrunty rodzime lub nasypowe.

Podiaze gruntowe — grunty rodzime lub nasypowe, powinmipowiadé wymaganiom wg
SST D-00.00.00. Wymagany wskak zag:szczeniad= 1,00.

Na odpowiednio przygotowanym podto naley roztazy¢ warstwe kruszywa tamanego fr. O-
31,5 mm gr. 15 cm. Warstvkruszywa zamkig poprzez wykonanie pojedynczego powierzchniowego
utrwalenia emulgjasfaltovs i grysem o fr. 5-8 mm.

Gruba¢ roztazonej mieszanki powinna by godna z DokumentacProjektove.

Projekt rozktadania mieszanki powinienclgpracowany w oparciu o wyniki batla

Kruszywo po rozieeniu powinien by zag:szczony przdriami walca statycznego gtadkiego.
Zaggszczenie nalgy kontynuowa& do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego
niz 1,00, okrélonego wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie k-B204481 i
BN-77/8931-12.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoi robét
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0gdin

6.2. Badania przed przygtieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniazegstawi wyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t
W czasie prowadzenia robdét Wykonawcadiie prowadzit badania, ktérych zakres
I czestotliwos¢ podano w tablicy 1.

Tablical. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Lp. [Wyszczegdlnienie bada Czestotliwosé badan
Minimalna liczba badan na dziennej dziatc
roboczej
1 Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcietym poboczu 2 prébki
2 Wskanik zag:szczenia umachianych poboczy 2 prébki
3 Wskanik  zagiszczenia  podim  pod  w 2 probki
wzmachiajca
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6.3. Pomiar cech geometrycznych umacnianych poboczy.
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zakzeniu robot podano w tablicy 2.
Tablica2.  Czstotliwosé oraz zakres pomiarow umacnianych poboczy

Lp. [Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwo§é pomiaréw
1 Spadki poprzeczne lrazna25m

2 Rownd¢ podivzna co25m

3 Rowna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z D. P., z toleraact 0,5%.

6.4.2.Réwné¢ poboczy

Nieréwnaici podtuzne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrova. Maksymalny przewit pod
tata nie mae przekraczal0 mm.

6.4.3.Grubéc¢ warstwy

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédianie powinny przekraczat 10 % jej wartéci.

7. Obmiar robot

7.1. 0Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ANVymagania ogoélne”.

7.2. Jednostkobmiarow

Jednostl obmiarova wykonanych roboét jest 1 2rr(metr kwadratowy) umocnionego pobocza o
grubaci 10 cm.

8. Odbidr robot

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje
sig¢ za wykonane zgodnie z SST, Dokumentaeyjojektowa | wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkia#y wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m(metra kwadratowego) umocnionego pobocza obejmuije:

-roboty pomiarowe i przygotowawcze,

-oznakowanie robot,

-zakup i dostarczenie materiatéw,

-wbudowanie kruszywa z wyréwnaniem,

-zag;szczenie warstwy,

-zamkngcie warstwy kruszywa pojedynczym powierzchniowymwaieniem,
-przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
-wszystkie inne nie wymienione &g prace i czynn&i (w tym osob i sprdu) gwarantujce
rzeczowe i cakriowe wykonanie omawianego asortymentu robot.
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10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalme réawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

3. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
Nie wyskpuja.
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D.07.00.00 URADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU
D.07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

1. Wskp

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbdlowej Specyfikacjichrécznej § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru Robo6t zw#anych z wykonaniem oznakowania pionowego, w ramach
przebudowy ul. Platynowej w miejscogan Piatkowisko.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irktawy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w pkt, 1.1.

1.3. Zakres Robot afych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyagkonania Robot wymienionych w p.1.1. i dotycz

- montau tablic nowych znakdéw drogowych,

- ustawienia stupkéw z rur stalowych g50mm,

- ustawienia konstrukcji wsporczych do oznakoevarzejc dla pieszych,

dla catego projektowanego ukladu komunikacyjnego lokalizacjach zgodnych z Dokumentacj
Projektova.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Znak pionowy- znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z sapni albo symbolami,
zwykle umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku element konstrukcyjny, na powierzchni ktérego esnczana jest #& znaku.
Tarcza mee by wykonana z rinych materiatow (stal obustronnie cynkowana, aliumi

1.4.3.Lico znaku- przednia czs¢ znaku, stdaca do podania téei znaku. Lico znaku wykonujecsi
jako oklejane foli odblaskow Il-giej generaciji.

1.4.4.Znak drogowy odblaskowyznak, ktorego lico wykazuje wieiwosci odblaskowe (wykonane
jest z materiatu o odbiciu powrotnym - wspoiairgm).

1.4.5. Konstrukcja wsporcza znaku kazdy rodzaj konstrukcji (stupek, stup, stupy, kratowen
wysiegniki, bramy, wsporniki itp.) gwarantgy przenoszenie obgien zmiennych i statych
dziatapcych na konstrukeji zamontowane na niej znaki lub tablice.

1.4.6 Znak nowy- znak ustawiony na drodze lub magazynowany w @kigks 3 miesicy od daty
produkcii.

1.4.7.Znak wytkowany- znak aytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowangzakres
dtuzszy niz 3 miesice od daty produkciji.

1.4.8. Pozostate okilenia podstawowe aszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjiami podanymi w SST DM.00.00.8@ymagania Ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyce Robot
Ogdlne wymagania dotygze Rob6t podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagania Ggjoln

2. Materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotyce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padan ST
DM.00.00.00 ,Wymagania Ogdlne".

2.2. Aprobata techniczna dla materiatow
Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma normy, musi posiada
aprobat technicza wydary przez uprawniaon jednostl. Znaki drogowe powinny miecertyfikat
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bezpieczastwa (znak "B") nadany przez uprawrigadnostk. Wymagane jest stosowanie znakow i
tablic z konstrukcjami wsporczymi wytworcy, ktoryogiada swiadectwo kwalifikacyjne na
kompleksowe wykonanie pionowego oznakowania drédpnwy przez IBDIM Warszawa.

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakow
Na fundamenty znakdw stosuije Iseton klasy nie nszej nk C20/25 na mokro.

2.4. Konstrukcje wsporcze (stupki pod tablicgdtrukcje kratownicowe i wysginiki)

24.1. Rury

Rury powinny odpowiada wymaganiom PN-H-74200-.1998, PN-84/H-74220 lubejnnormy
zaakceptowanej przez Kierownika Projektu.

Powierzchnia zewgirzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek ggniec,
zwalcowa i naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwsoi, pojedyncze rysy wynikage z
procesu wytwarzania, mieszce s¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obckte rowno i prostopadle do osi rury.Z&dane jest, aby rury byly dostarczane
o dlugaciach:

- doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszgzalohytg £ 10 mm,

- wielokrotnych w stosunku do zaméwionych ditgaloktadnych poriej 3 m z naddatkiem 5 mm
na kade ckcie i z dopuszczadindchytlg dla catej diugéci wielokrotnej, jak dla diugai doktadnych.
Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie poaviprzekraczal,5 mm na

| m dtugaci rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pixed-84023.07, lub inne normy.
Rury powinny by dostarczone bez opakowania wayzkiach lub luzem wzgtinie w opakowaniu
uzgodnionym z Zamawigym. Rury powinny b cechowane indywidualnie lub na przywieszkach
metalowych.

2.4.2. Powtoki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnekoyrej na konstrukcjach stalowych, powinna ona
speti@ wymagania PN EN ISO 1461:2000 i PN-EN 10240:20@iimalna grub&¢ powtoki
cynkowej powinna wyno&ie0 pum.

Powierzchnia powtoki powinna byciagta i jednorodna pod wzglem ziarnistéci. Nie mae ona
wykazywa widocznych wad jak rysygkniccia, gcherze lub odstawanie powtoki od padio

2.5. Tarcza znaku

Dla zakresu opracowania naferyc tarcz znakow:

- nalezacych do grupy znakowérednich, wg Dz. U. Nr 220, poz. 1281 z dn. 23-1@22@lot.
~SZCzegbtlowych warunkow technicznych dla znakow ygnatow drogowych oraz udzen
bezpieczastwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczeniamgach." oraz zgodnie z Projektem
Organizacji Ruchu.

2.5.1. Trwalé materiatdbw na wptywy zewittrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz paktzenie lica znaku z targznaku, a take sposob
wykonczenia znaku, musgz wykazywa& petm odporndé na oddziatywanieswiatta, zmian
temperatury, wptywy atmosferyczne i wystijace w normalnych warunkach oddziatywania
chemiczne (w tym korogjelektrochemiczg) - przez caly czas trwala znaku, okréony przez
wytworc: lub dostawe.

2.5.2. Warunki gwarancyjne producenta lub desyaznaku

Producent lub dostawca znaku obgmainy jest przy dostawie okhe, uzgodnion z odbiora,
trwatos¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, zetaklostpnic nazyczenie odbiorcy:

a) instrukag montau znaku,

b) dane szczeg6towe o ewentualnych ograniczeniathsawaniu znaku,

c) instrukcje utrzymania znaku.

2.5.3. Materialy do wykonania tarczy znaku
Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy znakagdwego jest blacha z aluminium lub stopéw
Z aluminium.
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2.5.4. Tarcza znaku z blachy aluminiowej

Blacha z aluminium lub stopow aluminium powinna logporna na koragjw warunkach zasolenia.
Wymagane grulsei:

— z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmocnidnyarzettoczeniami lub osadzonych w
ramach - co ngjmniej 1,5 mm,

— z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co nagngjo mm.

Powierzchnie tarczy nie przykryte fplub farbami powinny b§zabezpieczone przed korpprzy
zastosowaniu farby ochronnej lub powtoki z tworzgtucznych.

Whytrzymala¢ dla tarcz z aluminium i stopdw z aluminium powirvanost:

— dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lub osagizow ramach - co najmniej 155 MPa,

— dla tarcz ptaskich - co najmniej 200 MPa.

Stosuje si tarcze znakow z krayiziami podwojnie gitymi lub oprawiane w rank

2.5.5 Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi Byréwna i gltadka - bez odksztatcetaszczyzny znaku, w tym pofatdofya
wgieé, lokalnych wgniece lub nieréwngci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwestenie,
pofatdowanie itp.) nie mi@ wynost wiccej niz 1,5 % najwkszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku mugsby¢ rowne i nieostre. Znieksztalcenia kegilzi tarczy znaku, pozostate
po ttoczeniu lub innych procesach technologiczrkidinym tarcza ta byta poddana, mulsg: usunéte.
Tarcze znakow drogowych skladanych moby¢ wykonane z modutowych ksztaltownikow
aluminiowych lub odpowiednio uksztattowanych segierstalowych.

2.6. Znaki odblaskowe

2.6.1. Wymagania dotygz powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje girzez oklejenie tarczy znaku materiatem odblaskowy
posiadajcym odpowiedr Aprobat Technicza II-giej generaciji dla ul. Platynowe;.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny speldawymagania okigone w
Aprobacie Technicznej..

2.6.2. Wymagania jakaowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe yte do wykonania lica znaku powinny wykazywpetne zwizanie z tarcg
znaku przez caly okres wymaganej trwetoznaku. Niedopuszczalnea dokalne niedoklejenia,
odklejania, zniszczenia lub odstawanie folii nakdziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.
Sposéb pakzenia folii z powierzchaitarczy znaku powinien unierdivia¢ jej odhczenie od tarczy
bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub Klejeniu symboli lub ohtgeznakéw na folii odblaskowej, technologia malowsani
lub Klejenia oraz stosowane w tym celu materiatyipoy by uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatéci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wyndsinie mniej ni
10 lat, w zalenacsci od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinnadaywna i gladka, nie maga niej wystpowa: lokalne nierdwngi

i pofaldowania. Niedopuszczalne jest wpstvanie jakichkolwiek ognisk korozji, zarébwno na
powierzchni jak i na obrzach tarczy znaku.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna byaka, aby wady konturow znaku, ktére raggwsta przy
nanoszeniu farby na odblaskppowierzchn znaku, nie byty waksze nt:

- 2 mm dla znakéw matycBrednich,

- 3 mm dla znakow dych i wielkich.

Zacieki powstale przy nanoszeniu farby na odblagkoms¢ znaku nie powinny kiywicksze w
kazdym kierunku ni:

- 2 mm dla znakéw matycKrednich,

- 3 mm dla znakow dych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach 4 xm nie mae
wystepowa wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniacperzyki) o wymiarach nie wkszych
niz | mm w kadym kierunku. Niedopuszczalne jest vggsiwanie jakichkolwiek zarysowrgpowierzchni
znaku.
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Na catkowitej dtugéci znaku dopuszczaeshie wigcej niz 5 rys szerokei nie wigkszej nz 0,8
mm i dlugaci przekraczagcej 10 cm - pod warunkiemsg zarysowania te nie znieksztaddagsci znaku.
W znakach niedopuszczalne jest wystvanie jakichkolwiek rys, @japcych przez warstgfolii do
powierzchni tarczy znaku.

W znakach nowych oraz w znakach znaickgh s¢ w okresie wymaganej gwarangadna korozja
tarczy znaku nie nmie wystpowat.

Wymagana jest taka wytrzymétopohkczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgciu tarczy o
90° przy promieniu tuku z¢ria do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakow odblaskowych must kgbezpieczona matawarta nieodblaskow
barwy ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspoiaikyn luminancji 0,08 do 0,10 - wedtug wzorca
stanowicego zaicznik do ,Instrukcji o znakach drogowych pionowyclsrubgé powtoki farby nie
maze by mniejsza od 20 (im. Gdy tarcza znaku jest wykormaminium lub ze stali cynkowanej
ogniowo i cynkowanie to jest wykonywane po uksatedniu tarczy - jej krawdzie mog pozosté
niezabezpieczone faybchronna.

2.7. Materiaty do monta znakow

Wszystkie ocynkowaneadzniki metalowe przewidywane do mocowaniaedny sola elementdw
konstrukcji wsporczych znakow ja@kuby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie,
bez rknig¢, naderwa, rozwarstwié i wypuktych karbow.

taczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzianych lub paletach,
w zalendsci od ich wielkdci.

2.8. Przechowywanie i sktadowanie materiatdw

Beton uywany do mocowania konstrukcji wsporczych powinieostdg wbudowany przed
rozpoczciem whzania cementu.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalamaderiatow
powodugcych koroz i w warunkach zabezpiecaeych przed uszkodzeniami.

3. Sprat

3.1. Ogdlne wymagania dotyce sprztu

Ogdine wymagania dotygze sprztu podano w S ST DM.00.00.00 ,WWymagania ogolne".

Ponadto aywany sprzt powinien by zgodny z ofest Wykonawcy, PZJ i warunkami olétenymi
w niniejszej SST.

3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien zgkaski
mozliwoscia korzystania z naghujacego spratu okreslonego w PZJ:

— koparek kolowych, np. 0,15°m

— ewentualnie wiertnic do wykonywania dotow pogkhw gruncie,

— betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na wipkr

— przewanych zbiormnikéw na wagl

— niezlgdnego sprtu pomocniczego,

— sprzt reczny do montau.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyce transportu ’
Ogdlne wymagania dotyaze transportu podano w SST DM.00.00.00. ,Wymag@agalne". Srodki

transportowe powinny ldyzaakceptowane przezimiera.

4.2. Transport materiatdw do pionowego oznakosverbg
Transport betonu powinien odbyés zgodnie z PN-B-06250:1988.
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Transport znakdéw, konstrukcji wsporczych i sfuwz(uchwyty, sruby, naketki itp.) powinien st
odbywa srodkami transportowymi w sposéb unietiwiajacy ich przesuwanieesiv czasie transportu i
uszkadzanie.

5.  Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot
Ogodlne zasady wykonywania Robot podano w SST DBDAID. ,Wymagania Ogolne”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do Roboét natg wyznaczy:

— lokalizacg; znaku, tj. jego pikietaoraz odlegtéc od kravedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego
lub pasa awaryjnego postoju,

— wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw nglezabezpiecay w taki sposob, aby w czasie
trwania i odbioru Robét istniata rwvos¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

Lokalizacja i wysok&t zamocowania znaku powinnydggodne z DokumentadProjektove,.

Wymianie podlegaj wszystkie elementy oznakowania pionowegayiier mae zakwalifikowa
znaki do pozostawienia.

5.3.  Wykonanie wykopow i fundamentow

Sposob wykonania wykopu pod fundament znaku piogoweowinien by dostosowany do
giebokasci wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego gprzWymiary wykopu powinny kiyzgodne z
Dokumentagj Projektovs lub wskazaniami tryniera.

Wykopy fundamentowe powinny byvykonane w takim okresie, aby po ich zéézeniu mana
byto przystpi¢ natychmiast do wykonania w nich Robot fundamentbiwvy

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakéw - stupki, stupy, wgsiki, konstrukcje dla tablic
wielkowymiarowych, powinny by wykonane zgodnie z DokumentadProjektows i Instrukch o
Znakach Drogowych Pionowych.

Dopuszczanie tolerancje ustawienia znaku:

- odchytka od pionu - nie wtej niz £ | %,

- odchytka w wysokéci umieszczenia znaku - nieqegj niz £ 2 cm,

- odchytka w odlegiei ustawienia znaku od krawzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa
awaryjnego postoju - nie wgej niz £ 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegtioumieszczenia
znaku zgodnie z Instrukgap Znakach Drogowych Pionowych.

5.5. Paiczenie tarczy znaku z konstrukeysporca

Tarcza znaku musi Byzamocowana do konstrukcji wsporczej w sposob Lozemajacy jej
przesuniecie lub obrét.

Materiat i sposéb wykonania pokenia tarczy znaku z konstrukaeysporca musi umaliwiac, przy
uzyciu odpowiednich naeglzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez cée®s uytkowania
znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wpsja czste przypadki dewastacji znakow, zaleca si
stosowanie elementdéwazknych o konstrukcji unientwiajacej lub znacznie utrudnigjej ich
rozlaczenie przez osoby niepowotane.

Tarcza znaku sktadanego musi wykaz§vpetra integralné¢ podczas najechania przez pojazd w
kazdych warunkach kolizji. W szczegékud - zaden z segmentow lub elementéw tarczy nieersa

od niej odhcza w sposob powoday naraenie kogokolwiek na niebezpieéasavo lub szkoel

Nie dopuszcza si zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w gposdymagajcy
bezpdredniego przeprowadzeniaib mocujcych przez lico znaku.

5.6. Trwalé¢ wykonania znaku pionowego
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Znak drogowy pionowy musi Bywykonany w sposob trwaly, zapewn@] pelrn czytelndé
przedstawionego na nim symbolu lub napisu w caligresie jego #ytkowania, przy czym wplywy
zewretrzne dziatajce na znak, nie magpowodowa znieksztatcenia téei znaku.

5.7. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazia konstrukcja wsporganusi mie tabliczk znamionow z:

a) nazw, marlqy fabryczm lub innym oznaczeniem urdoviajacym identyfikagg wytworcy lub
dostawcy,

b) dat produkcii,

c) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,

d dat, ustawienia znaku.

Napisy na tabliczce znamionowej mauday¢ wykonane w sposob trwaly i wymy, czytelny w
normalnych warunkach przez caty okregtkowania znaku.

6. Kontrola jakosci robo6t

6.1. Ogolne zasady kontroli j@dRobot
Ogodlne zasady kontroli jakai Robét podano w SST DM.00.00.00. ,Wymagania Ggjoin

6.2. Badania materiatow do wykonania fundamehigtenowych

Wykonawca powinien przeprowad#dadania materiatobw do wykonania fundamentow betgob
na mokro. Uwzgldniapc nieskomplikowany charakter Robét fundamentowyda, wniosek
Wykonawcy, Irtynier maze zwolnt go z potrzeby wykonania badanateriatow dla tych Robat.

6.3. Badania w czasie wykonywania Robot

6.3.1. Badania materialow w czasie wykonywRahot

Wszystkie materiaty dostarczone na bugl@avaprobat techniczi lub z deklarag zgodndci wydary
przez producenta powinnydgprawdzone w zakresie powierzchni wyrofago wymiarow.

Badania wykonuje siw liczbie od 5 do 7 z wybranych losowo elementokaidej dostarczonej partii o
liczebndci do 10 elementow. W przypadkach bamzh watpliwosci mazna zleat uprawnionej
jednostce zbadanie wwosci dostarczonych wyrobow i materiatow w zakresienaga podanych w
punkcie 2.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania Robot

W czasie wykonywania Robét najesprawdzé

- zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z Dokumentaéjrojektows (lokalizacja, wymiary,
wysokai¢ zamocowania znakow),

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow, agadpunktem 21 5,

- poprawné¢ wykonania fundamentow pod stupki zgodnie z punkiedn

- poprawné¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5.4.

7.  Obmiar robhot

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru Robét podano w SST DM.O@OM@ymagania Ogolne™.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowa znakow drogowych z kompletnym opragaevaniem, jest dla:
- przymocowania tablic znakéw drogowych - sztuké)(s

- ustawienia stupkow z rur stalowych - sztuka fszt.
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8. Odbior robot

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru Robdt

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w SST DM.0O@QUmagania Ogoéine”.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumeniaejojektows i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleraregtug pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior ostateczny

Odbidr Robét oznakowania pionowego dokonywanynggiasadzie odbioru ostatecznego.

Odbioér ostateczny powinien dydokonany po catkowitym zakozeniu Robot, na podstawie
wynikow pomiaréw i badajakasciowych okrélonych w punktach 2 i 5.

Roboty wykonane niezgodnie z DokumeniadpProjektows i SST podlegaj rozbiorce i

ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem WykonawSjosowanie obnek ceny za

niewtasciwa jakas¢ Robot jest niedopuszczalne.

8.3. Odbidr pogwarancyjny
Odbioru pogwarancyjnego najedokona po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w usow

9. Podstawa pfatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotyce podstawy platrioi
Ogodline ustalenia dotysze podstawy ptatdoi podano w SST DM.00.00.00 , Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednej sztuki oznakowania pionowgesh cem usredniory dla przygtego
sposobu wykonania i obejmuje:

— prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

— wykonanie wykopéw pod fundamenty wraz z odwozeatenatu na wysypisko Wykonawcy z
kosztami skladowania i utylizacji,

— monta i demonta ewentualnego deskowania fundamentu,

— wykonanie fundamentow wraz z wykonaniem ewenggglrzbrojenia,

— ew. opracowanie projektu zbrojenia fundamentstokcji wsporczych,

— opracowanie konstrukcji stupow kratowych, wspgeba wyskgnikowych,

— dostarczenie i ustawienie kompletnych konstrd&etiowych, wsporczych i wyginikowych,

— zamocowanie tarcz znakéw drogowych i tablic dne@zowych,

— monta stupkdéw przeszkodowych,

— utrzymanie miejsca Robdét i nawierzchni w czi@to

— przeprowadzenie wszystkich niedhych bada, pomiaréw, préb i sprawdae

— oznakowanie miejsca Rob6t i jego utrzymanie,

— wykonanie innych czynsoi niezlzdnych do realizacji Robot aftych niniejsa SST, zgodnie z
Dokumentagj Projektovd.

10. Przepisy zwgzane

10.1. Normy

PN-EN 206-1:2003 Beton €& 1: Wymagania, wigiwosci, produkcja i zgodn.
PN-88/B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

PN-EN 197-1 Cement - €& 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodito dotyczice cementdéw
powszechnegoaytku.

PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczyn@zgs$¢ 2: Domieszki do betonu -
Definicje, wymagania, zgod&é znakowanie i etykietowanie.

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondagraw
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PN-H-04651 Ochrona przed korezjKlasyfikacja i okrélenie agresywnsi korozyjnej
srodowiska.

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naagoogolnego zastosowania.

PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagnione i walcowane na zimno ogoélnego przeznaczenia.
PN-H-82200 Cynk.

PN-H-84018 Stal niskostopowa o podssyonej wytrzymatéci. Gatunki.

PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powigripstego i ulepszania cieplnego.
Gatunki

PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogolnegegnaczenia. Gatunki.

PN-H-84023.07 Stal okénego zastosowania. Stal na rury. Gatunki.

PN-H-84030.02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal aegglania. Gatunki.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagaadania.

BN-89/1076-02 Ochrona przed korezjPowloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowychzeliwnych. Wymagania i badania.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

10.2. Inne dokumenty

Szczegotowe warunki techniczne dla znakow i sygmatdrogowych oraz uedzen
bezpieczéstwa ruchu

drogowego i warunki ich umieszczenia na drogach,UDANr 220, poz. 1281 z dn. 23-12-2003
Dz. U. Nr 170/2002, poz. 1393, Rozpszenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw
Wewretrznych i Administracji z dn. 31-07-2002 ,W sprawzieakow i sygnatow drogowych”.
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