1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Techniczne  j (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej jest budowa przytaczy zasilajgcych nn dla
zasilania przepompowni Ps1, Ps2 i studni pomiarowej w m. Pigtkowisko, gm. Pabianice.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem:

- Robét ziemnych — CPV 45111200-0

- Robot elektrycznych - CPV 45231400-9

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi normami:
- PN-IEC/HD 60364
- N SEP-E-004

1.5. 0Ogblne wymagania dotycz agce robét

Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosé z
dokumentacjg projektowa techniczno-prawna, SST oraz wymaganiami Inwestora.

2. MATERIALY
2.1. Materialy

Materiatami stosowanymi przy budowie instalacji elektrycznych wg zasad niniejszej SST sa:
— Kabel YKY 0,6/1kV, 4x10mm2 — dla przepompowni Ps1,

— Kabel YAKY 0,6/1kV, 4x35mm2 — dla przepompowni Ps2,

— Kabel YAKY 0,6/1kV, 4x35mm2 — dla studni pomiarowe;j.

2.2. Sktadowanie materiatow

Materiaty nalezy przechowywaé w miejscach przystosowanych do tego celu. Sktadowanie
kabli powinno by¢ zgodne z warunkami podanymi przez producenta. Kable w czasie
sktadowania powinny znajdowa¢ sie w bebnach. Dopuszcza sie skladowanie krotkich
odcinkéw kabli w kregach. Bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie
na krawedziach tarcz, a kregi utozone poziomo — konce kabli powinny byé zabezpieczone
przed wilgocia.

3. SPRZET
3.1. Sprzet stosowany do wykonania linii kablowych to:

- ciggnik kotowy,

- przyczepa do przewozenia kabli do 4t,

- samochdéd dostawczy 0,9t,

- samocho6d samowytadowczy 5t,

- zuraw samochodowy 4t,

- wibromiot elektryczny lub spalinowy o mocy do 4,5kW (6KM).



4. TRANSPORT
4.1.  Transport kabli i przewodow

Transport kabli nalezy wykona¢ z zachowaniem nastepujacych warunkow:

- kable nalezy przewozi¢ na bebnach, dopuszcza sie przewozenie kabli w kregach, jezeli
masa kregu nie przekroczy 80kg, a temperatura otoczenia jest wyzsza od +4 st.C, przy
czym wewnetrzna $rednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna Srednica
zewnetrzna kabla;

- zaleca sie przewozenie bebnoéw z kablami na specjalnej przyczepie; dopuszcza sie
przewozenie bebndéw z kablami w skrzynkach samochodowych, ciezarowych lub
przyczepach;

- bebny z kablami przewozone w skrzynkach samochodu powinny by¢ ustawione na
krawedzi tarcz, a tarcze bebnow powinny byé przymocowane do dna skrzyni
samochodu tak, aby bebny nie mogty sie przetacza¢; uktadanie bebnéw z kablami w
skrzyni samochodu ptasko jest zabronione, kregi kabla nalezy uktada¢ poziomo;

- zabronione jest przebywanie os6b w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna
z kablem;

- umieszczanie i zdejmowanie bebnoéw z kablami z samochodu zaleca sie wykonac przy
pomocy zurawia;

- swobodne staczanie bebnéw z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregobw
jest zabronione.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze

- trasy linii kablowych nalezy wyznaczy¢ zgodnie z projektem,
- ogrodzenie terenu wykonaé jako uzupetnienie istniejgcego wykonanego do
zabezpieczenia wykopow pod sie¢ kanalizacyjna.

5.2. Uktadanie kabli

Kable i przewody nalezy ukfada¢ zgodnie z normg N SEP-E-004 i uktada¢ w rowach
kablowych z zachowaniem niezbednego zapasu i zgodnie z projektem. Nad linia kablowg
utozy¢ folie ostrzegawcza koloru niebieskiego. Na koncach kabli i co 10m zamontowaé
opaski opisowe podajgc typ kabla, rok budowy i nr kabla lub jego przebieg.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Zakres kontroli

W trakcie realizacji rob6t i po ich zakonczeniu nalezy:
- sprawdzi¢ stan kabli,
- sprawdzi¢ sposoéb utozenia kabli przed ich zasypaniem,
- sprawdzi¢ ciggto$¢ zyt kabli i zgodno$¢ faz,
- sprawdzi¢ prawidtowos¢ wykonania dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej —
uziemienia,
- sprawdzi¢ prace linii pod napieciem,
- sprawdzi¢ poprawno$é wszystkich potaczen srubowych,
- dokona¢ pomiaru skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
- dokona¢ pomiaru rezystancji uziomow roboczych,
- dokonac¢ pomiaru rezystancji izolacji kabli.



7. OBMIAR ROBOT
Jednostka pomiarowg sa metry biezgce.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za odebrane jezeli zostang wykonane zgodnie z dokumentacjg
projektowa, SST i wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNO SCI

Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z umowa, obmiarem i oceng jakosci uzytych
materiatldw oraz wykonanych rob6t na podstawie wynikéw pomiardw i badan kontrolnych.
Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuije:

roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie materiatow,
podigczenie do sieci, zgodnie z dokumentacjg projektowa,
wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli pod gruntem.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

Normy

PN-IEC/HD 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
N SEP-E-004 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa

Inne dokumenty

Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawo Budowlane (tj. Dz. U. nr 156 z 2006r, poz.1118 z
pézn. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, poz. 953),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz.
690 z pézn. zm.).



