Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

D.01.02.04. Rozbidrka elementéw drog
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiylinia i Odbioru Robét Budowlanych wymagania dotycxce
wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramachizaaji zadania;, Naktadka asfaltowa na drodze gminnej nr
108254E na odcinku od skrzyowania z droga powiatowa w Kudrowicach w kierunku wsi Konin o dt. ok. 1,2
km”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd8wlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wyenionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB doty@asad prowadzenia Robét awanych z rozbiérk elementéw drég i
ulic.
W zakres robot wehodzi:
— rozhiérka podbudowy z kruszywa tamanego pod wzn@uaikonstrukcji w rejonie przepustu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiOREgodne z obowizujacymi odpowiednimi Polskimi Normami
i z definicjami podanymi w STWiIORB DM 00.00.00 "Wwgania ogdine".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganiélog".
Niezkedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robét budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;

— ochronysrodowiska;

— warunkéw bezpieczsstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkéw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. Materiaty

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania, jakim powinny odpowigdmateriaty, sposéb ich nabywania, przechowywan&z dransport
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Wszystkie elementy i materiaty z rozbiérek stag wlasnacig Wykonawcy i powinny b§ usungte z terenu budowy
w sposob i terminie niekolidggym z wykonaniem innych robét. Wszystkie koszty gasine z transportem,
skladowaniem i utylizagjponosi Wykonawca.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprat do wykonania rob6t
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia niegwarantgce zachowania wymagajakosciowych zostam
przez Ireyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagamolne”.

4.2. Transport materiatu z rozbiérki
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Materiaty z rozbiorki mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne warunki wykonywania robét

Wymagania ogélne dotygeze wykonania rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 jwagania ogélne”.

Wykonawca przedstawi iynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzaji Rob6t oraz Program Zapewnienia
Jakaci uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakicheolg wykonywane Roboty.

5.2. Wykonanie roboét rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drég obejmujsunicie z Terenu Budowy wszystkich elementow wymienznyv
pkt.1.3, zgodnie z lokalizacpodan w Dokumentacji Projektowej lub dodatkowo wg wskahayniera.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drizgodcinkach wykopéw drogowych powinnyéblymczasowo
zabezpieczone. W szczeg&nbnalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej. Doty w miejscach gdzie nie
przewiduje s wykonania wykopow nalg wypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem (piasek, mieszdakazywa
naturalnego) do poziomu terenu i gzsgi¢ (wskanik zagszczenia gruntu I 1,0 oraz 1s=1,03 w miejscu
projektowanej drogi 20 cm od niwelety robét ziemmyaizej Is> 1,0).

Warstwy nawierzchni naky usuwa przy zastosowaniu spyzi wymienionego w pkt. 3. lub w sposéb zaleconyeprz
Inzyniera. Naley zwrécié uwag:, aby krawdzie rozbieranych warstw nawierzchni na styku zstveami istniegcymi
byly pionowe, obgite pilg i oczyszczone.

Zatadunek gruzu né&odki transportu naley prowadzé za pomog koparki lub tadowarki. W trakcie przewozu gruzu
Wykonawca ma obowzek biezgcego utrzymania drég dojazdowych, w tym ichzbe@ego utrzymania drog.

Pozostate z rozbiérki odpady najeodwiezé do miejsca ich skladowania na podstawie wskazadowiedniego
organu (trasa i miejsce zdeponowania — Ustawa Dm.82 z 20.06.2001 r.poz.628).

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymaganialog”.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych
Sprawdzenie jakai robot rozbidrkowych polega na sprawdzeniu ictodrgci z: Dokumentagj Projektovg w
zakresie kompletrimi wykonywanych rob6t, wymaganiami podanymi w pktibiejszej specyfikacji.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Og6lne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wygaaia ogolne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiaru Rob6t dokonujeesha budowie.

Jednostlk obmiaru Rob6t zwgzanych z rozbiérk elementéw drég i ulic jest dla rozbidrki:
- podbudowy z kruszywa tamanego— metr kwadratowd);(m

8. Odbi6r robo6t

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Odbioru wykonanych Robét rozbiérkowych dokonujeyimer na budowie na zasadach gkvaych w STWIORB
DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne” jak dla Rob6t zapiksich i ulegaicych zakryciu.

Wykonawca przedstawi dokumentagotwierdzagca utylizacg wszystkich materiatéw odpadowych.

W przypadku niezgodrioi, cha® jednego elementu Rob6t z wymaganiami, roboty wzr&j za niezgodne z
Dokumentagj Projektow i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogdlne wymagania dotygeze podstawy ptatrégi podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne"
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa za jednestlomiarow okreslona w p.7 wg dokonanego obmiaru i odbioru.
Cena jednostkowa jest ceasredniony dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

- wyznaczenie Robo6t w terenie,

- zakup i zastosowanie materiatbw pomocniczych kamgch do prawidlowego wykonania robét

wynikajacych z przygtej technologii robét;

- roboty przygotowawcze,

- rozbiérka wszystkich materiatéw wymienionych w pkt3,

- zaladunek i odwéz materiatéw z rozbiérki na wyskpis

- koszty utylizacji,

- wykonanie wszystkich niezbdnych pomiaréw, bada sprawdzé,

- uporzdkowanie terenu rozbiorki,

- oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.
2. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnenédania i badania

10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrémdowiska. (Dz. U. Nr 62, poz. 628),

2. Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogpamow. (Dz. U. Nr 112, poz.
1206),

3. Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajéwamow lub ich iléci, dla ktérych
nie ma obowjzku prowadzenia ewidencji odpaddw, oraz kategoaiych i srednich przedsbiorstw, ktére mog
prowadzé uproszczon ewidencg odpadow. (Dz. U. Nr 152, poz. 1735),

4. Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy mjdw odpaddw, ktore posiadacz
odpadéw mee przekazywéa osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnyng hjdacym przedsibiorcami, do
wykorzystania na ich wkasne potrzeby. (Dz. U. Ny jdz. 686),

5. Ustawa z dnia 27.07.2001 r. o wprowadzeniu ustaydrawo ochronyrodowiska, ustawy o odpadach oraz o
zmianie niektérych ustaw. (Dz. U. Nr 100, poz. 1085

6. Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obgrkach przedsgbiorcéw w zakresie gospodarowania niektérymi odpada
oraz o optacie produktowej i optacie depozytowBg.(U. Nr 63, poz. 639),

7. Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu czy@toporzadku w gminach. (Dz. U. Nr 132, poz. 622),

8. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, po@1)
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