Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

D.05.01.04. Nawierzchnia z destruktu —pobocza, zjdy
1.Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \iynia i Odbioru Rob6t Budowlanychy s
wymagania dotycire wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramaehlizacji zadania:

»Nakladka asfaltowa na drodze gminnej nr 108254E nabdcinku od skrzyzowania z drogy powiatowg w
Kudrowicach w kierunku wsi Konin o dt. ok. 1,2 km'".

1.2.Zakres stosowania STWiORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument PrzetargoWgntraktowy przy zleceniu i realizacji Robét wymienych
wp.1.1.

1.3.Zakres robét obgtych STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORB; svymagania dotycgce wykonania i odbioru robét zgdanych z wykonaniem
poboczy i zjazdéw z destruktu zgodnie z DokumentBepjektovy.

Zakres rzeczowy obejmuje:

— wykonanie nawierzchni poboczy z destruktu giabd5 cm;

- wykonanie nawierzchni zjazdéw z destruktu griddd5 cm.

1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia wyte w niniejszej STWIORBaszgodne z obowizujacymi normami i okréeniami podanymi w STWiORB
DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

1.5.0g6Ine wymagania dotycgce Rob6t
Ogblne wymagania dotygee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 ,WymaganialDg”.
Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag Projektovd,
STWIORB i poleceniami liyniera.
Niezkedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0s6éb trzecich;

- ochronysrodowiska;

- warunkéw bezpiecZsstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkéw organizacji ruchu;

— zabezpieczenia jezdni,

podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

1.6.Wspolny Stownik Zamowia (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego Stovaikamowi@ (CPV) dotycacych przedmiotu zamdwienia podano
w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

2.Materiaty

2.1. Wymagania ogo6lne dotycgre materiatow
Wymagania ogolne dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam STWIORB DM 00.00.00
~Wymagania ogélne”.

2.2.Destrukt

Nalezy wykorzyst& destrukt pochody z frezowania nawierzchni asfaltowych zgodnielsASORB D 05.03.11.

W cenie kontraktowej natg uja¢ dodatkowo zakup brakagego destruktu wraz z jego transportem w miejsce
wbudowania.

3. Sprzet

3.1. Wymagania ogolne dotycrce spratu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
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3.2. Sprat do wykonania rob6t

Do wykonania nawierzchni z destruktu nglestosowa:

— przewane zbiorniki na woel, wyposaone w uradzenia do réwnomiernego dozowania wody,

— walce ogumione, stalowe lub wibracyjne i ptyty vabyjne do zagszczania,

— inny sprzt zagszczajcy, zapewniajcy uzyskanie wymaganego wskika zagszczenia w miejscach trudno
dostpnych, zaakceptowany przezymiera.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Wymagania ogolne dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagoine”.

4.2. Transport materiatéw
Materiaty mana przewoz dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przezyiiera.

5.Wykonanie rob6t

5.1.Wymagania ogolne

Wymagania ogolne dotygze wykonania robot podano w STWIORB DM 00.00.00 jagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzaiji Robot oraz Program Zapewnienia
Jakaci uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichgola wykonywane Roboty.

5.2.Rozktadanie destruktu
Podiae pod warstw destruktu powinno kywyprofilowane i zagszczone zgodnie z D 04.01.02.
Destrukt asfaltowy nalg roztazy¢ i zagsci¢c walcami lub zagszczarkami ptytowymi zgodnie z zaleceniansylniera.

6.Kontrola jako sci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady dotygee kontroli jakéci Robét podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymaganialog".

6.2.Badania w czasie rob6t
W czasie budowy Wykonawca powinien prow&dzystematycznie badania kontrolne i dostatdazpie ich wynikoéw
Inzynierowi, na zasadach oktenych w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

6.2.1. Badania zagszczenia podtéa pod nawierzchni z destruktu
Badania nalgy przeprowadgi zgodnie z D 04.01.02.

6.2.2. Badania réwndci podtuznej i poprzecznej
Badania nalgy wykona: tatg zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwndici nie powinny przekraczal2 mm.

6.2.3. Badania grubdci warstwy
Grubdi¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows z toleranci -0, +1 cm.

7.0bmiar robot

7.1. Wymagania ogoélne dotycgce obmiaru robot
Wymagania ogélne dotygee obmiaru rob4t podano w STWIORB DM.00.00.00. ,WAgania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostly obmiarows jest metr kwadratowy (fi wykonanej i odebranej nawierzchni z destruktu drge z
Dokumentagj Projektov.

8.0dbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB DMO®@O "Wymagania ogélne"”.
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8.2. Sposob odbioru robot

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wynikilh z biezgcej kontroli materiatéw i Robot. Odbioru dokonuje
Inzynier na podstawie wynikow baflaVykonawcy z bieacej kontroli jakdci materiatdw i Robot, ewentualnych
uzupetniagcych bada i pomiaréw oraz ogllzin warstwy.

W przypadku niezgodrioi, cha® jednego elementu Robét z wymaganiami, Roboty @zrsgj za niezgodne z
Dokumentagcj Projektows i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9.Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Wymagania ogélne dotygze podstawy ptatrigi podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Podstaw ptatnaci jest metr kwadratowy (fh wykonanej nawierzchni z destruktu zgodnie z oberiai ocen jakasci
wbudowanego materiatu i wykonanej warstwy na podstavynikéw pomiaréw i badalaboratoryjnych.
Cena jednostkowa wykonanej warstwy z destruktultasfego obejmuje:
— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robbaz Programu Zapewnienia J&kio
— prace pomiarowe,
- zakup i dostarczenie wszystkich niedhych materiatow,
- zastosowanie materialdbw pomocniczych koniecznychpdawidtowego wykonania rob6t lub
wynikajagcych z przygtej technologii robot,
— zakup i transport brakagego destruktu,
— ulozenie warstwy destruktu,
— wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczanie wyprofilowanej warstwy,
— oznakowanie i zabezpieczenie Rob6t oraz jego utamyen
— uporzdkowanie terenu robdét,
— wykonanie wszystkich niezdnych pomiaréw, préb i sprawdze

10.Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie aineg Podziat, nazwy i okékenia.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro$enoawierzchni planografem i at
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zagszczenia gruntu.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiageadania.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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